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1 Introduccion
En este ejemplo se va a comunicar una HMI un variador mediante RS-485.

| RS-485 f

Los equipos utilizados son:

Variador S100
Panel XGT | eXP40

La explicacidn de este documento esta basada en la aplicacion “ProgramaControlVariadorPLC.xpd” realizado
mediante el software XP-BUILDER. La pantalla de trabajo serd la siguiente:

I PE?S;;%A 05/05/2020 16:15:50
V M C 0A | 0.00Hz
vector motor control oV 0 Vdc

0.0 kW
=

4 . ERROR
I - .
. 0 MARCHA

PARO
CONSIGNA
MODBUS OFF FREQ. (Hz)

Esta aplicacién se puede descargar en:

https://www.vmc.es/download/formacion/automatizacion/eXP40 S100 LsBus.zip
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VMC

2 S100 (Variador)

2.1 Conexion de las comunicaciones
Para la comunicacién con el variador se deberdn utilizar los pines indicados con S+, S- y SG de la bornera que
hay debajo del display.

o . g B pe
*Ooog) |
slejel=

> z S+ 5- 5G VR V1CM
o _ 0D00000[w0
A e pa ps s s sc |00
E W EEEEEES 4 w3
© RN - - ‘8% 8%%2048 pEZ]PC?]’
LT P ——
Ls SO0
°
Fig. 1 Variador S100 y bornera de conexion
i:i SW4 se trata de una resistencia de final de linea que activaremos en caso de realizar
comunicaciones.

2.2 Configuracion de las comunicaciones
Tener en cuenta:

- Maximo se podran comunicar hasta 16 equipos
- Hay un maximo de 1200 metros de distancia entre el variador y el otro dispositivo, para que las
comunicaciones se puedan realizar correctamente.

o
o seT > er;/’_a
R Sl
© RUN BDU ﬁj BDU @ %T Display
)
w | [~ [22] (=]

. Teclas

Fig. 2 Display y botonera S100

El variador presenta el siguiente display con sus correspondientes teclas a partir de los cuales definiremos los
distintos parametros.
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N2 Nombre
1 |Display 7 segmentos
2 Indicador SET

3 Indicador RUN

4 |Indicador FWD

(%]

Indicador REV

Funcion
Muestra el estado de funcionamiento actual y el pardmetro

El LED parpadea durante la configuracidon de parametros y cuando la tecla ESC
funciona como la tecla multifuncién

LED se enciende (fijo) durante una operacion, y parpadea durante la aceleracién
o deceleracion

El LED se enciende (fijo) durante la operacién en avance

El LED se enciende (fijo) durante la operacidon en retroceso

Mediante las teclas de direccidn nos podremos mover por los diferentes conjuntos de pardmetros de

configuracién del variador.

Fig. 3 llustracion movimiento por los distintos pardmetros

Mediante las teclas |z|, |E| y [ENT] podremos acceder a los pardmetros de configuracién para definir las

caracteristicas de la misma.

Los parametros que se deben definir para la comunicacidn con el variador son los siguientes:

V.07/05/2020
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s wnN e

CM.01 Int485 St 1D

Define la ID de |a estacién del variador entre 1y 250.

CM.02 Int485 Proto

Define uno de los dos protocolos incorporados: Modbus-RTU o LS INV 485.

Configuracién

Funcidn

0 [ Modbus-RTU

Protocolo compatible con Modbus-RTU

2 | LSINV 485

Protocolo exclusivo para el variador LS

CM.03 Int485 BaudR

Define la velocidad de comunicacién, hasta 115.200 bps.

Configuracién

Funcién

1.200 bps

2.400 bps

4.800 bps

9.600 bps

19.200 bps

38.400 bps

Q|| h|w N RO

56K bps

7

115K bps

CM.04 Int485 Mode

Define una configuracién de comunicacion. Define la longitud de datos, el método de

confirmacién de paridad y

el nimero de bits de parada.

Configuracién Funcion

0 D8/PN/S1 Datos de 8 bits/sin comprobacion de paridad/1 bit de parada.

1 D8/PN/S2 Datos de 8 bits/sin comprobacion de paridad/2 bits de parada.

2 D8/PE/S1 Datos de 8 bits/comprobacion de paridad de nimero par/1 bit
de parada.

3 | D8&/PO/S1 Datos de 8 bits/comprobacién de paridad de nimero impar/1
bit de parada.

CM.01: Definimos el nimero de estacion del variador.
CM.02: Protocolo con el que nos comunicaremos (Modbus o LS INV 485 (LS))
CM.03: Velocidad de comunicacién
CM.04: Bit de paridad

Una vez definida el método en el que el variador se va a comunicar con el exterior, serd necesario indicar que
pardmetros de control serdn los que estén vinculados con las comunicaciones.

Mediante la definicidn del drv indicaremos desde donde se va a dar el orden de marcha.

Operacion

Fuente de comando

Cmd Souce*

Teclado

Fx/Rx-1

Fx/Rx-2

R5-485

Field Bus

s fwlal=o

UserSeqLink

*Se muestra bajo DRV-06 en el teclado LCD.

En Freq se definird desde donde le asignamos la consigna de frecuencia.

Operacion

Frec

Fuente de referencia
de frecuencia

Freg Ref Src

Teclado-1

Teclado-2

Vi

V2

RS5-485

Field Bus

ol lofun|s|n| o

UserSeqLink

[
%]

Pulso

12 0-12 -

V.07/05/2020
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VMC

3 HMI

3.1 Conexion de las comunicaciones
La pantalla presenta 3 puertos de comunicacion distintos.

Fig. 4

USB 2.0 Device USB Host 1ch RS-422/485 10BASE-T/100BASE-TX
(Upload/Download of (Connected to a USB memory,
drawing) mouse and keyboard) RS-485 RS-232C

La conexion entre el panel XGT y el variador se realizard mediante el puerto de comunicacion RS-485, con lo
que se debe definir la utilizacidn entre el COM1 y el COM3.

1 TX-  fe—e=i= . MO XGT PanelXGT Inverter
2 1 v L e
av 1 X+ [*7 S MO
3 P1 : ;
4 RX- 2 ™@- [% cM
3G - [ 3 | Rxe f P1
6 TX+ *— S+ i i
7 \ J 4 RX-
8 . Inverter 5 SG S-
9 RX+ Shield % H i
FG 6 FG ot S+
XGT Panel Shield
Fig. 5 Conexion RS-485 COM1 Fig. 6 Conexion RS-485 COM3

AN

COM1/COM?2 (DB9): Este puerto permite la comunicacion por RS-485 o RS-232C (solo
permitira una de las dos por ese puerto). Dependiendo de la comunicacidn que se prefiera
se realizard la conexion de una forma u otra.

Es aconsejable realizar la conexidn con un par trenzado

3.2 Configuracion de las comunicaciones
La configuracion de las comunicaciones del panel XGT se realizan mediante el software de programacién XP-

Builder.

Los pasos son siguientes:

V.07/05/2020
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1 Crear proyecto Mew Project x
Series: eXP Seres =
Model: eXP40-TTA -
Specifications
Screensize:  7lInch Serial IF: RS-232C
Resolution: 800 430 Pixels Senial IF: pg 7350/RS-422(R5-485)
LCD: TFT Color LCD LISB: 2 Port
Colar: 16777216 Colors CFcard: Mone
Memory: 64 MB SDcard: None
HOMI: None LAN: 1 Port
Controller
Vendor: LSIS T
Product: LS15: XGB (LINK) - |
| Communication Settings... |
| HAiras | Finalizar | | Cancelar |

Indicar el modelo de panel XGT con el que se va a trabajar, y el tipo de
controlador con el que se va a comunicar.

2 Communication Settings  Controler Settings
Maker [Lsis -] v3.00

Product LSIS: Inverter (LS INV 485) 4 Refer to manual..

Connection Property

Protocol: RS485 - | SeralPot:  COM1 = | Detai Settings
Timeout 30 2 *100ms  Wait to send: 0 % ms Retycount: 3| 2 Times
| N1 Settings

indicar el medio de comunicacion y el puerto

3  Detail Settings Serial Settings w
Baud rate: |115200 | oK |
Data bits: E | Cancel
Flow control: |r-Jor-JE J
Parity: INONE |
Stop bit(s): | 1 -
Controller's | 0 =l
Station Mo: =

Definir las caracteristicas de la trama de comunicacién y el nimero de
dispositivo que es la pantalla dentro de las comunicaciones.

V.07/05/2020 www.vimc.es
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4 XP-BUILDER

Tal y como se ha comentado anteriormente, los paneles XGT de LSElectric se programan con el software de
desarrollo de proyectos XP-BUILDER. Este se compone de las siguientes areas:

Toolbars

L o e Prel:
By P Bropl;
B Pzl Summay

=t ¢ &
BF Fislry s Fropmly
© biwrl Faley fan

Project/ == A
Screen pane <

4.1 Aplicacién

N HE W R

T T Y T T T PR

2eh 5%

= 5= G o

vup

CEloEmaE g - EEREE e
.| |g|:-:;|

S O Em ST,

Editing area

o @== Toolbox

Output and
results tabs

Status bar

01/01/2015 12:33:40

01/01/2015 12:34:53

LOGGING
HISTORICO
|7 - ] 0A 0.00 Hz 1'?‘;1 lm;l[(lA) fu\até?;z) Vuth V) Vd\:D(V) PuuDl (DkW) fma[llxmlgiz) A
12:34 00 000 0 0 00 0.00
PABNCRIED® 0 V O Vdc 12:34 00 000 0 0 00 0.00
12:34 00 000 0 0 00 0.00
CONFIG. 0.0kw 1234 00 000 0 0 00 0.00
| EXPERTO | 1234| 00 000 0 0 00 000 v
12:34 00 000 0 0 00 0.00
SALIR 1234 | 00 000 0 0 00 0.00
[ & \‘,ERROR 1234] 00 0.00 0 0 00 0.00
. 12:34 00 000 0 0 00 0.00
G MARCHA
c PARO
s - 9
Pantalla principal Pantalla histérico
MODELO - ﬁ AMP. SAL. :ﬁA o - 14/04/2020 11:37:48
capacioaD : [T «w rreq. saL : [T += (o J o B acceL: [ONM s=s
ineuT v - RETON v voLr. saL.: [ v OFF pesacceL : [N <=5
version : [N voLr. oc : [ vae
00 [ ___
i ALARM
operaTion : [ estatus : [N ]
ACCEL: FALLO : ] —_—
I s [0 i o
DESACCEL : ﬁ seg ENTRADAS :ﬁ B
SALIDAS ﬁ ,

Pantalla parametros

Pantalla Configuracién Experto

V.07/05/2020
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ALARMAS 14/04/2020 11:39:24

A |

%

4>

Pantalla Alarmas

4.1.1 Pantalla principal

Pantalla principal a través de la cual controlaremos el variador de frecuencia y accederemos a las distintas

pantallas.
[ ] 01/01/2015 12:33:40
HISTORICO
OA 0.00 Hz
PARAMETROS ov 0 Vdc
CONFIG. 0.0kW
| EXPERTO [
' SALIR 4 .ERROR
‘ MARCHA
O PARO
Objeto Funcidn Variable Vinculada

CONFIG.
EXPERTO

b
é

I f E
“

variador y ajustes

ocultos.

Botones de acceso al resto de pantallas.
- Histdrico: acceso al logging.
- Pardmetros: Informacidn del variador.
- Config. Experto: grdafica aceleraciéon del

Para acceder a estos botones es necesario pulsar
encima del logotipo de VMC, sino permaneceran

Change Screen Switch: no tiene
variable vinculada, en su
configuracién se indica a que
pagina se desea ir una vez se
pulse

Interruptor de habilitacion

Encendido/Apagado del variador.
Presenta dos estados ‘Modbus ON’ y ‘Modbus OFF'.

pulsador de

Var_ConectarCommVariador

° 1

presente el estado ‘Modbus ON’.

Botén de Encendido/Apagado del variador. Solo
estara visible cuando el interruptor de habilitacion

Var_VariadorOnOff

V.07/05/2020 www.
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.Em Leds informativos del estado del variador. Error:
HMI_OperationStatus_FaultTrip
MARCHA
“ Marcha:
“ il HMI_OperationStatus_Forward

Paro:
HMI_OperationStatus_Stopped

variador

Pulsado encima se accede a la consola para modificar

e indicar
frecuencia del variador

la consigna de funcionamiento de

0A | 0.00Hz Datos informativos en tiempo real de valores del | Corriente de salida:
D\ OVde| | variador: HMI_OutputCurrent
il - Corriente de salida Tension de salida:
- Tensién de salida HMI_OutputVoltage
- Potencia de salida Potencia de salida:
- Frecuencia de salida HMI_OutputPower
- Tensién del bus de continua Frecuencia de salida:
HMI_OutputFrecuency
Tension del bus de continua:
HMI_DclinkVoltage
Sy 0.00 [ Entrada numérica de la consigna de frecuencia del | Var_FreqConsigna

4.1.2 Pantalla histérico

Pantalla mediante la cual accedemos a través del botdn ‘Histérico’ de la pantalla principal.

Date

lout (A)

fout (Hz)

LOGGING

Vout (V)

Vdc (V)

Pout (kW)

fmax (Hz)

12:34

0.0

0.00

0

0.0

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

12:34

00

0.00

00

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

12:34

00

000

00

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

12:34

0.0

0.00

olojo|lo|lo|o|lo|o|lae

olojo|lo|lo|o|o|o|o|a

0.0

0.00

12:34

0.0

0.00

0.0

0.00

01/01/2015 12:34:53

A

4

»|

V.07/05/2020
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»

Botones para subir y bajar en la
tabla.

Objeto Funcién Variable vinculada
Date | lout (A) |fout (Hz) |Vout (v) | Vdc (V) | Pout (KW) | fmax (Hz) Logging Viewer: no se le
12:34 0.0 0.00 0 0 0.0 0.00 B “ : . ” . .
R e = — oo Medlan.te el. Logging Viewer” se vmcula.una vzflrlable, en
1234 00 [ 000 | © 0 00 0.00 podra visualizar los datos que se | su configuracion se
12:34 00 0.00 0 0 0.0 0.00 , , . . .
23] 00 | 000 | O 0 00 0.00 estan almacenando segun la indica el Logging que se
12:34 0.0 0.00 0 0 0.0 0.00 H 1A H
e R YT . & T confl.gurauon reall'zar en el desea volcar en la tabla.
1234 | 00 0.00 0 0 00 0.00 Loggingl (4.6 Logging).
12:34 0.0 0.00 0 0 0.0 0.00
12:34 0.0 0.00 0 0 0.0 0.00
Special Switch: no se le

vincula una variable. En
su configuracion se le
asigna una funcién
especial de XP-Builder.

Botdn que habilita el envio de la
tabla por e-mail. (4.6 Logging)

Backup_Loggingl

Led indicativo de que el
‘Backup_Logging’ se ha realizado
correctamente.

Complete_Loggingl

4.1.2.1 Logging Viewer
En su configuracidn se indica el Logging que se desea volcar en la tabla y el formato deseado de la tabla.
Logging Viewer x Logging Viewer x
Basic Const Basic Use Header
Display MNo.of Logging ID 172 Display Plate Co... Text Color lil
Header i []Bold [ halic [ Strikeout [ Underine
Text Description(E): Text
| Commen Display Format
Display Tri
ey inagst Display Trigger Data Fomnat [ Unsigned DEC - | Dev Size [1 -] Ozewru
Digts 5 = No. of Decimal Digits 0z
Header Edit
[]From Text Table in Heade... Muttlingual: ASCI ~ | [ Use Byte Swap
Fi he max hea h [] Setting of Cell Size  [] Setting Device Size per Col
™M™ pate | Value | Vale | Vaue | Vaue | Vale
o
Edit Mumber Date  lout (A)  fout (Hz). Vout (V) Vde (V) ;f,“\'}}
Logaing Index 1 2 3 4 5
Unsigned: Unsigned; Unsigned; Unsigned: Unsigned
Bim R DEC | DEC  DEC = DEC = DEC
) 3 . 3 3 3
No. ubig:s:ima\ 1 2 0 0 1
Fil Zero r r r r r
< >
V.07/05/2020 www es 12
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4.1.2.2 Special Switch

A estos pulsadores no se les puede asignar una variable, si no que el usuario escoge una de las

funcionalidades que le permite XP-Builder.

Special Switch

£ Spedal Switch
Display =)- Spedial Switch Function
Text [#)-History Alarm Viewer

) [#-History Alarm Row Scroll
Detail :

[I-Logging Viewer
-~ Logging Viewer Line Down
i-- Logaing Viewer Line Up

Lamp Condition

Action Condition

Display Trigger .. Logging Viewer Page Up
- Logging Row Scroll
- Alarm Navigator

- Logging Trend

- Memao

- Explorer and Editor
- Multimedia

- PDF Viewer

- VNC Viewer

- FTP Client

[#-ETC

e IO o W e O e O oy B e W W e
(. = g g B G ol g

Description:

Logging Viewer Page Down

Function

Aceptar || Cancelar

4.1.3 Pantalla parametros

Pantalla a la cual se accede a través del botdn ‘Pardmetros’ de la pantalla inicial. Los datos leidos en el
variador son copiados en variables internas de la pantalla en el ‘Script_Comunicacion’ (4.3.1 Script

comunicacién) y son ensefiados por pantalla.

=HMI_InverterModel

MODELO : ﬁ
CAPACIDAD : Ekw
=HMI_InverterCapacity o
VERSION :
=HMI_InverterlnputVoltage 0|
L 0.00 BF
=HMI_Version operaTion : SN
ACCEL : ﬁseg
=HMI_ComandFrequency pesaccer : [T ses

=HMI_OperationCommand

=HMI_AccelerationTime

=HMI_DecelerationTime

AMP. SAL. :
FREQ. SAL :
VOLT. SAL. :

VOLT.DC:
POT. SAL. :

ESTATUS :

FALLO:
ENTRADAS :

SALIDAS :

=HMI_OutputCurrent

=HMI_OutputFrecuency

=HMI_OutputVoltage

=HMI_DclLinkVoltage

=HMI_OutputPower

> =HMI_OperationStatus

=HMI_FaultTripInfo

=HMI_InputTerminal

=HMI_OutputTerminal

V.07/05/2020 www.vimc.es
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4.1.4 Pantalla Configuracion experto

Pantalla a la cual se accede a través del botdn de ‘Config. Experto’ de la pantalla principal.

o -
- I

OFF

06/05/2020 19:24:43

ACCEL :

DESACCEL :

ALARM.
CONFI
HMI

OBIJETO

FUNCION

VARIABLE VINCULADA

SO B
- o

OFF

Control en una franja
horaria definida por
el usuario y boton de
habilitacion para
dicha funcionalidad.
(4.3.2 Script
temporizador)

Variables hora inicio:
Var_HoraArranque : Var_MinArranque
Variables hora paro:

Var_HoraParo : Var_MinParo
Habilitacion de la funcionalidad:
Var_ControlHorario

ACCEL :

_00
DESACCEL : m seg

seg

Permite modificar los
tiempos de
aceleraciény
desaceleracién por el
usuario

Var_Accelerador
Var_Desaccelerador

Graficadela
frecuencia de
salida/tiempo

Ver ‘Graph Tend’

Botdn para acceder a
la pantalla de
‘Alarmas’

Change Screen Switch: no tiene variable
vinculada, en su configuracién se indica a
que pagina se desea ir una vez se pulse.

2ONEG Botdn para acceder Special Switch: no se le vincula una
HMI al menu de ajustes variable. En su configuracién se le asigna
de la pantalla ‘XP- una funcién especial de XP-Builder.
Runtime’
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4.1.4.1  Graph Tend

Se debera indicar la variable que se quiere representar en la grafica (en este caso ‘HMI_OutputFrequency’) y

definir el formato de esta.

Graph Trend Graph Trend x
Basic Device flam Val. Basc [ Transparent BG Transparent Border
Max./Min Size: 16bits = Max 100 Max./Min. No. of Display in X axis: Frame Display
Display " Display Border Color
Type Unsigned DEC = in
Operation ¢ Operation I
Detai Detail [ Plats Color
Hum. Device Line Color__Line Type Line Width
Display Trigger Display Trigger 50 e
1 =HMI_OutputFrecuency . 0000 Solid 1 )
Reference Line Reference Line
2 . 000000 Solid 1
The Scroll Points
T T T T T T 3l
Sampling Time:x100ms
Const -
Stating paint | Left Battor - -
Scale
Noof Honzertal | 100 % | Xais Height: 18 % Scdle
Deseription No of Vertical 0% Yeaxis Weight 16 B

4.1.5 Pantalla Alarmas

Pantalla a la cual se accede a través del botdn de ‘Alarm’ en la pantalla ‘Config. Experto’. Nos muestra el
listado de alarmas.

ALARMAS 06/05/2020 20:08:04

A
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Objeto

Funcidn

Variable vinculada

Tabla en la que se
visualizan los errores que
vayan ocurriendo.

History Alarm: no se vincula
ninguna variable, se indicara
en 4.5 Histérico de Alarmas
Para configurar un histdrico
de las alarmas generadas
durante el funcionamiento
del panel XGT sera necesario
implementar una lista de
Alarmas.

En esta lista se han definido
las alarmas vinculadas a los
scripts mencionados
anteriormente. Estos
eventos se visualizaran en el
panel mediante un visor de
histérico de alarmas (ver
4.1.5) mostrando la
informacion referenciada en
la tabla de texto pertinente.
los datos que se deseen
volcar.

Botones que permiten
subir y bajar en la tabla.

Special Switch

A 4

Botones de acceso a otras
pantallas. (izquierda:
config. Experto; derecha:
pantalla principal)

Change Screen Switch

V.07/05/2020
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4.2 Tags

La utilizacién de etiquetas permite un mejor control y gestion del direccionamiento de la informacién con la
gue se trabaja en el panel XGT. Las etiquetas se pueden usar en cualquier lugar donde se pueda ingresar la
direccion de un dispositivo y, cuando cambie el valor de una etiqueta, el cambio se aplicard a todos los
dispositivos con la misma etiqueta.

Esta es una parte de las etiquetas creadas en el proyecto. Indicamos el nombre que queremos que tenga la
direccion, el tipo de dato del que se trata y finalmente la direccidn (interna o del variador) vinculada a esa
etiqueta.

1D Group Hame Device Type Address
1 Default Hbl_lrvertertd odel wWORD Hw 00000 ‘
2 Drefault Hk|_|nverterCapacity WORD Hw/ 0000
3 Default HbI_lrerter nputy altage wWORD Huw /00002
4 Drefault Hk|_Werzion WORD Huw/ 00003
5 Default Hi|_Reservado wWORD Huw /00004
5 Drefault Hk|_ComandFrequency WORD Huw /00005
7 Default Hbdl_OperationCommand wWORD Huw /00006
a Drefault Hk|_AccelerationTime WORD Hw/ 00007
9 Default Hh|_DecelerationT ime wWORD Huw /00003
10 Drefault Hk|_OutputCurrent WORD Hw/00003
1 Default Hi|_DutputFrecuency wWORD Huw /00010
12 Drefault Hk|_Outputfaltage WORD Hw/ 00011
13 Drefault HiI_DcLinkYoltage WORD Hew 0001 2
14 Drefault Hk|_OutputPower WORD Huwf 0001 3
15 Default Hi|_OperationStatus wWORD Huw 00014
16 Drefault Hk|_OperationStatuz_Stopped BIT Hw/00014.0
17 Default Hb|_DperationStatus_Forward BIT Hw/00014.1
18 Drefault Hk|_OperationStatuz_Feverze BIT Hwfoo14.2
19 Default Hi|_OperationStatuz_FaultTrip BIT Hw/00014.2
20 Drefault HI'-1I_!:I pgratinnStatus_El perationByC: BIT Hwoa14.0
21 Default I-II'_r:-1 I':EI p:ar._ati-:uertatus_Frqu:-mman BIT Hw/O0014.E
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4.3  Scripts
El programa estd compuesto por dos scripts definidos en a XGT Panel Settings = Global Script Settings.:

NOMBRE CONDICION
Script_ Comunicaciéon | 200 mseg
Script_Temporizador 1seg

Project Property =
Project Summary Global Seript

XGT Panel Settings i

Screen Seftings Sop | - | Mame Operation Conditior

Security Settings T Rising Edge - Script_Comunica... Rising Edge =_T2001

Key Window Settings Script_Temporiza... PRising Edge =_T1S

Storage Settings Second 1

Global Script Settings
Extended Device Settings Insert | | Delete | | Modify |

Operation Log
wXP Setting
Auxiliary Settings

Aceptar || Cancelar

4.3.1 Script comunicacion
Este script se ejecuta cada 200mseg.

4.3.1.1 Activacion de las comunicaciones

. MODBUS OFF
Cuando el usuario pulse ‘-

asignaciones y las consultas de las direcciones de las variables de variador.

se cumplira la condicion y entrard en el “if”, donde se realizan las

5 |_|:_| if (B[X:=Var ConectarCommVariador] == true){

Si no se ejecutan estas asignaciones o consultas no se enviaran las tramas de mensajes.

V.07/05/2020 www.vmc.es



VMC

Nota de aplicacion -
Control y comunicacion de un variador S100 con un HMI eXP de LS Electric LSE ccrric

4.3.1.2  Asignacion orden de activacion

Mediante esta condicién se establecen las ordenes de activacion y desactivacién del variador. Para ello se
debe actuar sobre la direccién de memoria 0x0006 del variador donde el BIT 1y el BIT 0 son dichas ordenes
respectivamente.

Oh0006 Comando de . L B1S Reservado
operacidn (opcién) B14 0: Frecuencla de teclado
813 1: Par de teclado
812 2-16: Secuencial de bornera
B11 17: Subir 18: Bajar
B10 19: CONSTANTE
B9 22:V1,24:V2,25: 12
26: Reservado

27: RS-485 Incorporado
28: Opcidn comunicacion

30:J0G, 31: PID
B8 0: Teclado
B7 1: FX/RX-1
B6 2: FXRX-2

3! RS-48S incorporado
4: Opcidn comunicacion

UE | BS Reservado
B4 Parada de emergencia
B3 W: Uberacién de disparo (0->1) R:
Estacdo de disparo
B2 Operacion en retroceso (R)
Bl Operacidn en avance (F)
80 Parada (S)

Mediante las funciones légicas AND y OR se actuaran sobre estos bits sin interferir en el estado del resto de
variables que se gestiona en el mismo Word

7 //Activamos o desactivamos el variador segun el valor del pulsador
8 int aux = @[S:=HMI OperationCommand]:

a [ if (@[X:=Var_VariadorOnOff]==true) {

10 aux = aux & OxFE;

11 aux = aux | 0x02;

12 E[S:#1:10006] = aux;

13 [=] }else{

14 aux = aux & OxFD;

15 aux = aux | Ox01;

16 @[S:#1:10006] = aux;

4.3.1.3 Asignacion consigna de Frecuencia
Mediante esta condicién se comprueba que el valor de consigna que tiene el variador es diferente de la

CONSIGNA
orden de consigna que tiene el panel XGT G 000
variador mediante el envio de la trama de comunicacién.

{Hz) . . g
. En caso de ser diferente se modifica el valor del

Jfhsignamos la consigna de la frecusncia
if (@[S:=Var_FquCDnsig‘na] 1= @[S:=HI-II_CDmandFquuency]]{
B[5:#1:I0005] = @[S5:=Var_ FregConsignal:

[T SN T O T % ]

(TSI O I

4.3.1.4  Asignacion valores de aceleracion y desaceleracion

Del mismo modo la consigna de la frecuencia, mediante esta condicidn se comprueba que en caso que los
valores de consigna del variador sean diferentes que en el panel XGT se enviaran las ordenes las ordenes
pertinentes.

24 if((B[5:=Var_Accelerador] != @[S:=HMI AccelerationTime])||(@[S:=Var_Desaccelerador]!=@[S:=HMI DecelerationTime])){
25 @[5:#1:I0007] = @[S:=Var_Accelerador];

ze @[S:#1:I0008] = @[S:=Var_Desaccelerador];
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4.3.1.5 Lectura pardmetros del Variador
Mediante la funcidon CopyData se realizaran las consultas al variador, es decir cada vez que se ejecuten estas
lineas de cddigo se enviaran las tramas de mensajes al variador.

Se leen las primeras 15 memorias del variador y se guardan en las variables de la pantalla ‘Parametros’

]
]

Ts]

CopyData |
CopyData |
CopyData |

=
|
|
[
[
[
L=
-

[W:=HMI InverterModel], 3);
[W:=HMI ComandFrequency], 5 ):
[W:=HMI CutputFrecuencv], 5):

[W:#1:I0005],
[W:#1:I000R)

Wi L B
ECE ©

ECE f

-

4.3.1.6  Error Script
Finalmente, indicamos que se ha ejecutado el script correctamente. Para ello dejamos la variable creada
para la deteccion de error a 0.

35 @[X:=HMI ErrorScript Comunicacidmn] = false;

En caso de haber algln error durante su ejecucion, el script entrard directamente en este apartado, donde
cambiara a 1 el valor de la variable creada para la deteccion del error.

T ERRCE:

{
[f @[X:=HMI ErrorScript Comunicacidn] = true;

Y PR T ¥E]
T = ]

4.3.2 Script temporizador
Este script se ejecuta cada 1seg.

4.3.2.1 Almacenamiento Backup
Mediante esta condicidn se estable que se dara orden de activacién de Backup cuando el RTC del panel XGT
sea la hora establecida.

(Tl

if ((B[5:=_HOUR] == 0) && (B[S:=_MIN] == 0)){
@:X:=Back:p_LDggi:c;: =

true;

telse{
@[X:=Backup Loggingl]

false;

F
[P % I B

4.3.2.2 Almacenamiento Logging
Mediante esta condicion se establece una variable de tipo biestable ente las horas indicadas. Esta variable se
utilizara para el almacenamiento de parametros en la SRAM (Ver 4.6)

15 JS/Contronl Logging diario entre las 10 v las & de la mafiana
16 if ((B[5:= HOUR] < 22) && [C:S:=_38Uﬂ: = 6)){
17 Jfalternamos la sefial gque adguisre um nuevo dato en el logging

@:X:=Eo:dicio:_[0ggi:g: = 1;:

[Tal=:]
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4.3.2.3 Activacion temporizada
Mediante esta condicidn se establece una orden de activaciéon vinculada con los valores temporales
indicados en la pantalla experto (ver 4.1.4).

El control de la orden de activacidn y de desactivacion se realiza de modo similar al script de comunicacion.

26 if (@[X:=Var ControlHorario] == true)

27 | 1 -

28 if ((@[S:= HOUR]==@[S:=Var HoralArranque]) && (@[S:= MIN]==@[S:=Var MinArranque]))
3 @[X:=Var_VariadorOnOff] = true;

31 aux = aux & OxFE;

32 aux = aux | 0x02;

3 @[S:#1:1I0006] = aux;

36 if ((@[S:=_HOUR]==@[S:=Var_HoraParo]) && (@[S:=_MIN]==@[S:=Var_ MinParo]))
37 '

38 @ [X:=Var VariadorOnOff] = false;

39 aux = aux & OxFD;

- aux = aux | O0x01;

41 @[S:#1:10006] = aux;

4.3.2.4  Error Script
Finalmente, indicamos que se ha ejecutado el script correctamente. Para ello dejamos la variable creada
para la deteccién de error a 0.

47 @ [X:=Hmi ErrorScript Temporizador] = false;

En caso de haber algln error durante su ejecucion, el script entrard directamente en este apartado, donde
cambiara a 1 el valor de la variable creada para la deteccion del error.

45 ERROR:
504
51
52
53
54

1 caso de error en el Script informamos activando =1 flag

m
Il

Hmi ErrorScript Temporizador] = trus;

4.4 Tablas de texto

En las tablas de texto indicaremos los textos que queremos que salgan y su formato en caso de saltar algun
error.

Ho E spaiiol [Espafa. internacional] Color Italic Underline | StrikeOut Bold
[IFe [ [ [
i} [ [ [
[IFe [ [ [
[IFe [ [ [

Error Script 1 - Comms

Error Script 2 - Timers

Error Script 3 - Comm Experta Variadores
Error Script 4- Control F1D

dLaraf =D
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4.5 Histérico de Alarmas

Para configurar un histdrico de las alarmas generadas durante el funcionamiento del panel XGT sera
necesario implementar una lista de Alarmas.

En esta lista se han definido las alarmas vinculadas a los scripts mencionados anteriormente. Estos eventos
se visualizaran en el panel mediante un visor de histérico de alarmas (ver 4.1.5) mostrando la informacién
referenciada en la tabla de texto pertinente.

Reference Device

Name: Alarm List 0 [1Show current selected akarm:
) Count of reference device:
Data type: B - Send E-mail: No .
Editi thod
No. of alarm: 20 el
T Assign alarm device: ) Continuous (#) Each
Text table: Fallos - Text table index: ) Continuous (®) Each
sampling time: 10 I [P [15how detail window: “ontinuous #) Each
) [[] Save alarm count: Continuous O ="
Save current alarm list to NVRAM
Mo. Device Alarm Condition Window Ho. | Text Index Alarm Count Device Preview
1 =HM|.—E".D,[SCHDLE ®0n ClOff 0 1] Errar Script 1 - Comms
amumcacion
2 ;:g;_[iggdoé?cnptj @Ion Dior 0 1 Error Script 2 - Timers
Device Alarm Condition Text Index Preview

Direccién que saltard en
caso de error

Flanco positivo o
negativo

Previsualizacién del
mensaje escogido

linea de texto de la tabla

4.6 Logging

La aplicacidn almacenara de manera periddica una serie de variables con el fin de tener un histérico del
funcionamiento del variador. Esta informacién se almacenara inicialmente en la memoria SRAM del panel
XGT y con una orden especifica se realizara un Backup sobre la memoria USB que debera estar conectada en

el panel XGT.

La informacion que se almacenard serd la siguiente:

10 Drefauilt Hi|_OutputCurrent WORD Hwf 00003
11 Default HMI_DutputFrecuency WORD Hw/00010
12 Drefauilt Hi|_Outputfalkage WORD Hiwf 00011
13 Drefault HMI_DeLinkyolage WORD Huwsooo1 2
14 Drefauilt Hk|_OutputPower WORD Hwf 0007 3
15 Default HMI_OperationS tatuz WORD Hw/00014

4.6.1.1

Configuracion Logging

1. Indicamos la direccion de inicio y el conjunto de informacion que se desea almacenar.

V.07/05/2020
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Logging

Logaing Setting | Logaing Condition

MNo.: 1

Logging Device

x

Backup Area /Buffer Manage Backup CSV Format = Logaing Common Property

Target device:

| Bit

Word| |T =HMI_QutputCurre

=

Device count: &

Description:

- (®) 16 Bit

132 Bit

Aceptar || Cancelar || Aplicar

2. Indicamos el evento y la periocidad que provocard el almacenamiento de los datos en la memora
SRAM, mediante la variable “Condicién_Logging” (ver 4.3.2.2).

Logging

Logging Setting | Logging Condition

Periodic logging

=

Backup Area/Buffer Manage /Backup CSV Format | Logging Common Property

() Period

(") Device(BIT)

Repeathy: |1 :

Conditional logging

RepeatPeriod: | 0 2| D

# Rising edge Falling edge

(#) Device(BIT) |T =Condicion_Logging |@|

(#)Rising edge (") Faling edge ) On change

Control Device (Optional)

Logging progress: | e ”@| Clear logging area:
5top logging: | v ”@| ts%ﬂ:;gt:-rea clear
Logging area full: | v ”Ea|

| Aceptar || Cancelar || Aplicar

3. Indicamos el método y condiciones de almacenamiento del Backup:
a. Dispositivo almacenamiento USB
b. Variable de activacién “Backup_Logging” (ver 4.1.2y 4.3.2.1)
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c. Variable de test “Complete_Logging”
Logging *

Logging Setting | Logging Condition | Backup Area/Buffer Manage Backup CSV Format = Logging Common Property

Storage for backup data:

LISB memaory

- | |Lngging

Logging Area
Use ring buffer

[ Auto backup if area full

[[1Do not dear log area at backup

["File name device:

[] Append data to C5V file

Backup Device

Backup device: | T =Backup_Loggin ”@| Send E-mail after backup done
Complete device: |T ~Complete_Loge ||E§| | Setting CSV file format

File type: @ CSV file () Encrypted CSV file

BYTE swap of file name

File name length:

Maximum Backup Data in CSV File:
Create Logging Mo. Directory

2N

Aceptar || Cancelar

4.7 Flow Alarm

En este apartado se realizan los ajustes para que se puedan visualizar mensajes emergentes con informacién

de las alarmas.

Flow Alarm Settings Flow Alarm Option

Device count: 2 - [ Mo. of alarm gecurred: Flow speed: 0 “| ms  MessageSpace: 0 ]
Alarm Device: () Continuous [1Background color: Moye pixel: 1 T Pixel
@ single Message position: Below screen - |: Font size: 28 -
Display Mode: (#) Redraw at occurred ) After current display list
Mo Device Data Type Bit Condition TextTable Hame Text Index Preview
1 =HM]_En0rSctipt_Eomuni BIT @ 0n ClOff Falloz 0 Emror Script 1 - Comms
2 =Hjni_EnorScript_Tempori BIT @ 0On CLOff Falloz 1 Error Script 2 - Timers
Device Count Numero de alarmas total
Message Position | Posicidn de la pantalla donde aparecera el mensaje
Device Variable que hard saltar la alarma
Bit Condition Indicar si la alarma saltard por flanco positivo o negativo
Text Table Name Tabla de donde se copiara el mensaje
Text Index El nimero de texto de la tabla
Preview Previsualizacion del texto que serd mostrado
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5 Programacion panel XGT
La programacién del panel XGT se puede realizar de dos maneras:

1. Mediante el software XP-Builder
2. Mediante memoria USB

f:i Los paneles XGT CERTI no disponen del conector USB frontal para la descarga del programa

5.1 Programacion mediante software XP-Builder
1. Acceder mediante la barra de herramientas a COMMUNICATION->Send (o el icono de acceso rapido)

y abrir la ventana de descarga.

COMMUNICATION | WINDOW TOOLBOX | | Download X
%y Comm. Setting... i<k | (@ Download to XGT Panel

& Send.. Ctri=T |- Comnect to: | IEN TGRS EE) || settings |
I'!'l Receive... Ctrl+Mayusculas+T 5 ["] Download project all forcibly
i XGT Panel Infomation Ctrl+H | (Osave as file
| | File name "\P_Prcuect\ H Browse

€ XGT Panel Update... Ctrl+B

o F

- S e L L L

Execute Project at Local wXP

[]Update XP-Runtime forcibly
[v] Delete all monitoring data
(This will format all the data that are stored in NVRAM Memory)

[v] Indude Upload Project file

Download ||  Close

2. Definir el modo de conexién entre el PCy el panel XGT.

El panel XGT permite la descarga de la aplicacién Communication Settings X
mediante la conexién: Connect Type:
1. RS232C
2. Ethernet li’
3. USB RS232C Ethernet
Details
Type: iXPfiXP2/eXP Series -

Reinstall PC USB Driver

*XP2H Models don't support USB Communication

OK | | Cancel

3. Pulsar Download
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5.1.1 Configuracion comunicacion Ethernet

®Backlight Setting ®Touch Setting
(¥) Settings (P Diagnastics
(»DateTime Setting ® Environment Setting
(PPLC Information (P update ¥GT Panel (Ethernet Setting ®XP-Remote Setting
P Buzzer Setting
(3) Storage Function (®start
®Goto MainMenu
ver: 112
R T Para configurar los parametros de comunicacion Ethernet

es necesario acceder a la ventana Runtime del panel de
control.

e Pulsar el botdn Settings
e Pulsar el botén Ether Setting

e Indicar las caracteristicas de los parametros de
comunicacion Ethernet

1P Infomation
() Backlight Setti

IP Address 1 192,168.1,120 Set

(®oateTime Setti  sipnetMask: 255.255.285.0 | set

A . bl Set
() Ethermet Setting i L =

DNS: 192.168.1.1 Set

MAC Address : 00-E0-91-09-14-BF

@) Enabk () Disable |-

Cancel

B

(}) Goto MainMenu

& El acceso a la ventana Runtime del panel XGT se realiza cada vez que se reinicie el dispositivo.

Si se ha activado la opcidn de inicio de aplicacién cada vez que se reinicie el dispositivo, se debera
pulsar cualquier drea de la pantalla de visualizacién durante un tiempo hasta que aparezca una
barra de tareas en la parte inferior de la pantalla.

| ISR | i
@ =

0,
Disable control by XP-Remote =0

Pulsar el botén SYS para acceder al acceso de control

5.2 Programacion mediante memoria USB
Para programar la pantalla mediante una memoria USB es necesario seguir los siguientes pasos:

e Seleccionar guardar como archivo en la ventana de Download, para generar el proyecto ejecutable y
almacenarlo en la memoria USB

E]' le name: XP_Project\ &rOWSE- .

+) Folder type Zip file type (xpdz)

& Es necesario mantener que el archivo este en una carpeta llamada XP_Projet en la raiz de la
memora a fin de que el panel XGT pueda leer el archivo.
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e Indicar el nombre con que deseamos almacenar el proyecto

(®)Save as file

File name: D:\XP_Project\ProgramaControlVariador Browse...

») Folder type Zip file type (xpdz)

e Conectar la memoria USB en el panel XGT
e Acceder a la ventana Runtime del panel XGT y pulsar Storage function
o Seleccionar descargar Proyecto y buscar la ubicacién del archivo en el dispositivo

rSelect Source
Project Download ® USB

\USB Storage\XP_Project}

Project Upload

ProgramaControlVari...

XGTPanel Update

Cancel 0K | Cancel |

o Pulsar OKy el proyecto empezard a instalarse en el panel XGT
o Encaso de no detectar la memoria USB nos aparecera la siguiente ventana informativa

Cannot find any removable Storage.

|
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