Este manual de instrucciones esta dirigido a usuarios con conocimientos basicos de electricidad y dispositivos

electroénicos.
* El nombre oficial de los variadores serie H100 es LSLV-H100.

*El software del H100 puede ser actualizado sin aviso previo para un mejor desempefio. Para verificar la ultima
version de software, visite nuestro sitio http://www.lsis.com.



Informacion de Seguridad

Para evitar condiciones inseguras de funcionamiento, dafios a la propiedad, lesiones o incluso la muerte, lea
y siga cuidadosamente estas instrucciones.

Simbolos de seguridad en este manual

A Peligro

Este simbolo indica la muerte instantanea o lesiones graves si no sigue las instrucciones.

/\ Advertencia
Este simbolo indica la posibilidad de muerte o lesiones graves.

@Precaucién
Este simbolo indica la posibilidad de lesiones o dafios a la propiedad.

Informacion de seguridad

A Peligro

* No abra la cubierta del equipo mientras estd encendido o en funcionamiento. Del mismo modo, no
opere el variador sin la cubierta frontal. De lo contrario podria recibir una descarga eléctrica por la
exposicion a los bornes de alta tension o debido a la carga de los capacitores. No retire ninguna cubierta
ni toque las tarjetas de circuitos internos (PCB) o los contactos eléctricos en el producto cuando el
aparato esta encendido o durante el funcionamiento. De lo contrario, puede sufrir dafios a la propiedad,
lesiones graves o incluso la muerte.

* No abra la cubierta del equipo, salvo cuando sea necesario para el mantenimiento o para inspecciones
periddicas, incluso con la alimentacién desconectada. La apertura de la cubierta puede dar lugar a una
descarga eléctrica, incluso cuando la fuente de alimentacidn esta apagada.

* El equipo puede retener la carga mucho después de que la fuente de alimentacion se ha apagado. Utilice
un multimetro para asegurarse de que no hay tensién antes de manipular el cable del variador, motor o
cable del motor.

* Sistema de puesta a tierra: TT, TN, no son adecuados para sistemas de conexidn a tierra en un vértice.



Informacién de Seguridad

&Advertencia

Este equipo debe estar conectado a tierra para una operacién segura y apropiada.

No conecte la alimentacidn a un variador dafiado. Si detecta que el variador tiene alguin defecto,
desconecte la fuente de alimentacién y haga reparar el equipo por un profesional.

El variador se calienta durante el funcionamiento. Evite tocarlo hasta que se enfrie para evitar
guemaduras.

No permita el ingreso al variador de tornillos, astillas de metal, pelusas, agua o aceite. De lo contrario
podria ocurrir un incendio o presentarse un mal funcionamiento del variador.

No utilice el variador con las manos mojadas. De lo contrario, podria recibir una descarga eléctrica.

@Precaucién

No modifique el funcionamiento interno del variador. Si lo hace, se anulara la garantia.

El variador estd disefiado para el funcionamiento de un motor trifasico. No utilice el variador para operar
un motor monofasico.

No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Si lo hace, puede dafiar el cable y provocar
una descarga eléctrica.

Nota

La maxima corriente de cortocircuito prevista y permitida en la conexién de alimentacién de entrada se
define en la norma IEC 60439-1 como 100 kA. Dependiendo del MCCB elegido, la serie LSLV-S100 es
adecuada para usar en circuitos capaces de transportar un maximo de 100kA amperes RMS simétricos a la

tensién nominal maxima del accionamiento. La siguiente tabla muestra los MCCB recomendados para

amperes RMS simétricos.

Tension de Funcionamiento

UTE100 (E/N)

UTS150 (N/H/L)

UTS250 (N/H/L)

UTS400 (N/H/L)

240V(50/60Hz)

50/60 kA

65/100/150 kA

65/100/150kA

65/100/150kA

480V(50/60Hz)

25/35 kA

35/65/100 kA

35/65/100 kA

35/65/100 kA




Informacion de Seguridad

Tension de
. . ABS33c ABS53c ABS63c ABS103c ABS203c ABS403c
Funcionamiento
240V(50/60Hz) 30kA 35kA 35A 85kA 85kA 75A
480V(50/60Hz) 7,5kA 10kA 10kA 26kA 26kA 35kA




Tabla de Referencia Rapida

Tabla de Referencia Rapida

La siguiente tabla contiene situaciones frecuentes a las que se enfrentan los usuarios mientras se trabajan
con variadores. Consulte las situaciones tipicas y practicas en la tabla para localizar de forma rapida y facil las

respuestas a sus preguntas.

Situacion Referencia
Quiero configurar el variador para comenzar a usarlo tan pronto como se conecte a la | p. 14
fuente de alimentacion.

Quiero configurar los parametros del motor. p. 212
Algo parece funcionar mal en el variador o el motor. p. 340, p. 525
éQué es la sintonizacion automatica (Auto tuning)? p. 212
¢Cuales son las longitudes de conexionado recomendadas? p. 37
El motor es demasiado ruidoso. p. 242
Quiero aplicar el control PID en mi sistema. p. 159
éCuales son los valores predeterminados de fabrica para los bornes multifuncion P1-P7? | p. 35
Quiero ver todos los pardmetros que he modificado. p. 253
Quiero revisar los historiales de advertencias y disparo por fallas. p. 54
Quiero cambiar la frecuencia de funcionamiento del variador mediante un | p. 85
potenciometro.

Quiero instalar un medidor de frecuencia usando un borne analdgico. p.35
Quiero visualizar la corriente de alimentacidn al motor. p. 50
Quiero trabajar con el variador mediante la configuracion de velocidad secuencial. p. 100
El motor calienta demasiado. p. 317
El variador esta demasiado caliente. p. 329
El ventilador de enfriamiento no funciona. p. 532
Quiero cambiar los elementos que se monitorean en el teclado. p. 312
Quiero visualizar la corriente de alimentacién al motor. p. 312
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Preparacion para la Instalacion

1. Preparacion para la Instalacion

En este capitulo se proporciona informacion detallada sobre la identificacion del producto, nombres de las
piezas, instalacién correcta y especificaciones de conexionado. Para instalar el variador de forma correcta y
segura, lea y siga cuidadosamente las instrucciones.

1.1. Identificacion del Producto

El Variador H100 estd fabricado en una gama de grupos de productos basados en la capacidad de
accionamiento y las especificaciones de la fuente de alimentacion. El nombre del producto y las
especificaciones se detallan en la placa de caracteristicas. La ilustracidon de la pagina siguiente muestra la
ubicacion de la placa de caracteristicas. Verifique dicha placa antes de instalar el producto y asegurese de
que el mismo cumple con sus requisitos. Para conocer especificaciones mas detalladas del producto,
consulte la seccidn 11.1. Especificaciones de Entrada y Salida en la pagina 542.

Nota
Compruebe el nombre del producto, abra el embalaje, y luego verifique que el producto no presente ningin
defecto. Contdctese con su proveedor si tiene alguin problema o pregunta acerca de su producto.
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Nombre del

/_ modelo

E fi i
LSLVOOS5HI00ACORNY J— -+ Lot
W( € alimentacién
|_Especificaciones
?b'“i”h ND: 1&\ dg salida
3“ Mmmﬂs
Inspected by D. K. YU [H[ 1o
MSIP.REM-LSR-Y00000(X
LSis Made in KOREA

LSLV 0055 H100 - 4CEFN

Capacidad motor

0008 - 0,75kW 0022 - 2,2kW
0015 - 1,5kW 0037 - 3,7kW
0055 - 5,5kW 0300 - 30kW
0075 - 7,5kW 0370 - 37kW
0110 - 11kW 0450 - 45kW
0150 - 15kW 0550 - 55kW
0185 - 18,5kW 0750 - 75kW
0220 - 22kW 0900 - 90kW

Nombre serie

Tension entrada

2 - Trifasico 200V
4 - Trifasico 400V

Teclado
C - Teclado LED
Tipo UL

O - UL Abierto
E- UL Tipo 1

Filtro EMC

F - Con Filtro EMC
N - Sin Filtro EMC

Reactor

D - DLC incorporado
N - Sin reactor incorporado

Nota
Los variadores H100 para 75/90 kW, 400 V cumplen con la norma EMC EN61800-3, sin instalacion de filtros
EMC opcionales.
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1.2. Nombres de las Piezas

La siguiente ilustracion muestra los nombres de las piezas. Los detalles pueden variar entre grupos de

productos.

0,75-30 kW (Trifasico)

Cubierta ventilador
de enfriamiento

Ventilador de
enfriamiento
Indicador
de estado

Conector

teclado LCD —— Cubierta frontal

(solo Driveview)
Teclado

Bornera de
control

Vi
We—1l  Guia para cables

@ Cubierta bornes de puesta a
tierra del EMC

@ ®&—— Cubierta borne
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37-90kW (Trifasico)

Cubierta ventilacion f%
Cubierta ventilador

de enfriamiento

Ventilador de
enfriamiento

Indicador
de estado _

Conector
teclado LCD

Cubierta frontal

Puerto USB
(solo Driveview)

Bornera de
control
@b .
®—=——— (uia para cables

Cubierta bornes de puesta a.
tierra del EMC

T
T

~— Cubierta borne
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1.3. Consideraciones para la Instalacion

Los variadores se componen de diversos dispositivos electronicos y de precision y, por lo tanto, el entorno de
instalacion puede afectar significativamente la vida util y la confiabilidad del producto. La siguiente tabla
detalla las condiciones de operacién y de instalacidn ideales para el variador.

Elementos Descripcion

Temperatura Ambiente* -10 °C-50 °C (40 °C y mas, 2,5% / °C busqueda de reduccion de
corriente. 50 °C 75% de la corriente asignada del variador si es
posible)

Humedad Ambiente 90% de humedad relativa (sin condensacion)

Temperatura de Almacenamiento | -20—65°C (4-149°F)

Factores Ambientales Protegido de gas corrosivo, gas combustible, vapor de aceite o polvo.

Altitud / Vibracion Maximo 1.000m (3.280 pies) sobre el nivel del mar / Maximo
5,9m/seg” (5,9G) o menos.

Presion Atmosférica 70 -106 kPA

* La temperatura ambiente es la temperatura medida en un punto ubicado a 5cm (2”) de la superficie del variador.

@ Precaucién
No permita que la temperatura ambiente exceda de los limites permitidos durante el funcionamiento del
variador.
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1.4. Seleccidn y Preparacion del Lugar de Instalacion

Al seleccionar el lugar de instalacion, tenga en cuenta lo siguiente:

* Elvariador debe instalarse en una pared que pueda soportar el peso del mismo.

* La ubicacién debe estar libre de vibraciones. La vibracién puede afectar negativamente al
funcionamiento del variador.

* El variador puede alcanzar temperaturas muy elevadas durante el funcionamiento. Instale el
variador en una superficie La instalacidon del variador en una superficie ignifuga y con suficiente
espacio libre a su alrededor para permitir que el aire circule. Los siguientes ejemplos detallan las
correspondientes distancias de instalacion.

|
¥ -

Min 5cm Min 5em | ~

Minimo 5cm -

: T -

Minimo 10cm T

-~
..-"'-'
SN S . S ———————
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Verifique que haya suficiente circulacidn de aire alrededor del variador al instalarlo. Si el variador se
va a instalar dentro de un panel, recinto o rack de gabinete, considere cuidadosamente la posicidn
del ventilador de enfriamiento del variador y la rejilla de ventilacién. El ventilador de enfriamiento
debe estar colocado para transferir de manera eficiente el calor generado por el funcionamiento del

variador.
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* Si se instalan dos o mas variadores en un sélo lugar, disponerlos uno al lado del otro y quitar las
cubiertas de ventilacién. Utilice un destornillador de cabeza plana para quitar las cubiertas de
ventilacién. Sélo los variadores H100 calificados para hasta 30kW pueden instalarse uno al lado del
otro.

Nota

* Se deben quitar las cubiertas de ventilacién cuando se realicen instalaciones una al lado de otra.

* No se pueden realizar instalaciones lado a lado con variadores H100 clasificados para 37 kW y superiores.

e Se puede quitar la cubierta de ventilacién para mejorar la eficiencia en el enfriamiento de los variadores
H100 clasificados para 37 kW y superiores, si el lugar de instalacién cumple con los requisitos de las

certificaciones UL para tipo abierto y no existe peligro de que ingresen objetos extrafios al variador y
provoquen inconvenientes.
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Si se instalan dos o mas variadores de diferentes clasificaciones, es importante disponerlos con un
espacio libre suficiente que permita cumplir con las especificaciones de espacio del variador mas

grande. Los vaiadores H100 clasificados para hasta 30kW pueden colocarse lado a lado.

Minimo 5cm
— ]

. 1
Minimo 10ecm

Minimo Scm

Minimo 10cm
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1.5. Seleccion de Cables

Al instalar los cables de alimentacidon y de sefial en la bornera, utilizar cables que cumplen con las
especificaciones requeridas para el funcionamiento seguro y fiable del producto. Consulte la siguiente
informacién para ayudarse en la seleccién de los cables.

@ Precaucién

e Siempre que sea posible utilice cables con la mayor area transversal para el conexionado de
alimentacién de red, para asegurar que la caida de tensidn no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* Los variadores entre 15 y 90 Kw deben conectarsea tierra de forma adecuada con conexiones fijas.

* Los variadores entre 5,5kW y 11kW deben conectarsea tierra con conexiones industriales de acuerdo
con las normas IEC 60309.

* El tamafo minimo del conductor a tierra de proteccion deberda cumplir con las normas locales de
seguridad para equipos de electricidad con conduccién a tierra de alta proteccion.

* Soélo se puede conectar de forma simultdnea un conductor por borne.

Especificaciones del Cable de Tierra y Cable de Alimentacion

Tierra E/S Alimentacion
Carga (kW) mm AWG
mm AWG
R/S/T u/v/wW R/S/T u/v/wW
0,75
1,5 1,5 1,5 16 16
3,5 12
2,2
3,7 2,5 2,5 14 14
200V
s 55 4 4 12 12
Trifasico
7,5 10 10 6 6 10 10
11 10 10
15 16 16 6 6
14 6
18,5 25 22

10
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5
1,5 2 14 1,5 1,5 16 16
2,2
3,7
5,5 2,5 2,5 14 14
7,5 4 12 4 2,5 12 14
11 4 4 12 12
400 V
er 15 6 6 10 10
Trifasico 16 9
18,5 16 10 6 8
22 16 10 6 8
14 6
30 25 16 4 6
37 25 25 4 4
45 25 4 25 25 4 4
55 50 50 1/0 1/0
75 70 70 1/0 1/0
38 2
90 70 70 1/0 1/0

11
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Especificaciones del Cable (Control) de Senal

P1- P7/CM/VR/V1/12/24/TI 0,33-1,25 16-22
AO1/A02/CM/Q1/EG 0,33-2,0 14-22
A1/B1/C1/A2/C2/A3/C3/A4/C4/A5/C5 0,33-2,0 14-22
S+,5-,5G 0,75 18

Utilice cables STP (par trenzado blindado) para el conexionado de sefial.

12
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2. Instalacion del Variador

En este capitulo se describen los métodos de instalacidn fisica y eléctrica de los variadores de la serie H100,
incluyendo el montaje y el conexionado del producto. Consulte el diagrama de flujo y diagrama de
configuracién basica que se presentan a continuacién para entender los procedimientos y métodos de
instalacién que debe seguir para instalar correctamente el producto.

Diagrama de Flujo para la Instalacién

El diagrama de flujo enumera la secuencia a seguir durante la instalacién. Los pasos cubren la instalacién del
equipo y pruebas del producto. Cada paso indica donde obtener mas informacidn sobre el mismo.

Identificacion del Producto (p.1)

Seleccion del Lugar de Instalacion (p.5)

Montaje del Variador (p.16)

Conexionado de Cable de Tierra (p.25)

Conexionado de Alimentacion y Seial (p.26)

Verificaciones Posteriores a la Instalacién (p.43)

Encendido de Variador

Configuracion de Parametros (p.56)

Pruebas (p.45)

14
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Diagrama de Configuracion Basica

El siguiente diagrama de referencia detalla una configuracién de sistema tipica mostrando el variador y los

dispositivos periféricos.

Antes de instalar el variador, asegurese de que el producto es adecuado para la aplicacién (potencia

nominal, capacidad, etc.). Aseglrese de que todos los periféricos necesarios y dispositivos opcionales

(interruptores de resistencia, contactores, filtros de ruido, etc.) estén disponibles. Para mas detalles sobre

los dispositivos periféricos, consulte la seccion 11.4. Dispositivos Periféricos en la pagina 552.

Fuente de alimentacion Lado de entrada

S

Lado de salida !

[l

____________________ |:

1

Interruptor Contactor Reactor C.A. Motor
magnético (Opcional) :
(Opcional)

Reactor C.C.
(Opcional)

@ Precaucion

Los dibujos de este manual muestran al variador sin cubiertas o interruptores para ofrecer una vision
mas detallada de las disposiciones de montaje. Instale todas las cubiertas e interruptores antes de
operar el variador. Opere el producto de acuerdo con las instrucciones de este manual.

No use un contactor magnético en la entrada del variador para arrancarlo o pararlo con frecuencia.

Si el variador esta dafiado y pierde el control, la maquina puede causar una situacidn peligrosa. Instale
un mecanismo de seguridad de reserva, como un freno de emergencia, para evitar estas situaciones.

Los altos niveles de consumo de corriente durante el encendido pueden afectar el sistema. Asegurese de
instalar interruptores debidamente homologados para operar con seguridad en situaciones de
encendido.

Se pueden instalar reactores para mejorar el factor de potencia. Tenga en cuenta que los reactores se
pueden instalar dentro de los 10 m (32,8 pies) de la fuente de alimentacion si la potencia de entrada séra
los 600kVA. Consulte la seccidn 11.5. Especificaciones de Fusible y Reactor en la pagina 554 y seleccione

cuidadosamente un reactor que cumpla con los requisitos.
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2.1. Montaje del Variador

Monte el variador en una pared o dentro de un panel siguiendo los procedimientos indicados a
continuacién. Antes de la instalacién, asegurese de que hay espacio suficiente para cumplir con las
especificaciones de espacio, y que no hay obstaculos que impidan el flujo de aire del ventilador de
enfriamiento.

Seleccione una pared o panel adecuado para soportar la instalacion. Consulte la seccién 11.3. Dimensiones

Externas (Tipo IP 20) en la pagina 550 y verifique las dimensiones del soporte de montaje del variador.

1. Utilice un nivel para trazar una linea horizontal en la superficie de montaje, y luego marque
cuidadosamente los puntos de fijacion.

2. Perfore los dos orificios superiores para los tornillos de montaje y luego coloque los mismos. No ajuste
los tornillos en este momento. Una vez montado el variador, ajuste completamente los tornillos de
fijacion.

3. Monte el variador en una pared o dentro de un panel con los dos tronillos superiores, y luego ajustar

los tornillos superiores de montaje.
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4, Instale los dos tornillos inferiores de montaje. Asegurese de que el variador se encuentre ubicado en
forma plana sobre la superficie de montaje, y que la superficie de instalacién soporte con seguridad el

peso del variador.
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@ Precaucion

18

No transporte el variador sujetdndolo por las cubiertas o superficies de pldstico del variador. El variador
puede volcarse si las cubiertas se rompen, causando lesiones o dafios en el producto. Cuando mueva el
equipo, siempre sosténgalo utilizando los marcos de metal.

Los variadores de alta capacidad son muy pesados y voluminosos. Utilice un método de transporte
adecuado para ese peso.

No instale el variador en el suelo o de lado contra una pared. El mismo debe instalarse verticalmente, en
una pared o dentro de un panel, con su plano trasero en la superficie de montaje.
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2.2.  Habilitar la Bateria del RTC (Reloj en Tiempo Real)

El variador serie H100 viene de fabrica con una bacteria de litio-manganeso CR2032 preinstalada en la
entrada/salida de la PCB. La bateria alimenta el RTC incorporado del variador. La bateria se instala con una
tira de aislacion protectora para evitar su descarga; quite esta tira protectora antes de instalar y usar el
variador.

@ Precaucién

La descarga electrostatica (ESD) del cuerpo humano puede dafiar los componentes electrénicos sensibles de
la PCB. Por lo tanto, tenga mucho cuidado de no tocar la PCB o los componentes de la PCB con las manos
descubiertas mientras trabaja en la entrada/salida de la PCB.

Para evitar dafios en la PCB por ESD, toque un objeto metalico con sus manos para descargar la electricidad
antes de trabajar en la PCB o use una pulsera antiestatica y realice la conexién a tierra con un objeto
metalico.

Siga las siguientes instrucciones para quitar la tira de aislacién protectora y habilitar la opcion del RTC en el
variador serie H100.

1. Apague el variador y asegurese que a tensidn del bus de CC bajé a un nivel seguro.

2. Afloje el tornillo de la tapa y luego quite la tapa de la alimentacion.

Modelos 0,75-30 kW Modelos 37-90 kW
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3. Quite el teclado del cuerpo del variador.

[3
)

90 kW

Modelos 37

Modelos 0,75-30 kW

4. Afloje los tornillos que aseguran la tapa frontal y quite la tapa frontal levantdndola. La PCB quedard a la

vista.

o
o -

o oy o o oy

90 kW

Modelos 37

30 kW

Modelos 0,75
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5. Ubique la caja que contiene la bateria del RTC en la PCB de E/S y quite la tira de aislacidn protectora
tirando suavemente.

Modelos 0,75-90 kW

6. Vuelva a colocar la tapa frontal, la tapa de la corriente y el teclado dentro del cuerpo del variador.
7. Para obtener informacion detallada acerca de la bateria del RTC, remitase a las especificaciones de la
bateria, en la pagina 538.

@ Precaucién
Asegurese de que el variador esté apagado y que tensién del bus de CC haya bajado hasta un valor seguro
antes de abrir la tapa de la bornera y colocar bateria del RTC.
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2.3. Conexionado

Abra la cubierta frontal, extraiga las guias de cables y la cubierta de los bornes de control, y luego instalar la
conexion de tierra como se especifica. Complete el cableado mediante la conexion de un cable de
clasificacion adecuada a los bornes de la bornera de alimentacién y control.

Lea cuidadosamente la siguiente informacién antes de realizar el conexionado del variador. Se deben seguir
todas las indicaciones de advertencia.

@ Precaucién

* |Instale el variador antes de realizar el conexionado.

* Asegurese de que no haya pequefios residuos de metal, tales como restos de cables, en el interior del
variador. La presencia de restos de metal en el variador puede causar una falla del mismo.

e Ajustar los tornillos de los bornes con el par de apriete especificado. Si los tornillos de la bornera quedan
flojos, los cables podrian desconectarse y causar un cortocircuito o una falla del variador. Consulte la
pagina 555para conocer las indicaciones sobre el par de apriete.

* No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Los objetos pesados pueden dafiar el cable
y provocar una descarga eléctrica.

e Utilice cables con la mayor drea transversal, apropiados para el conexionado bornes de alimentacion,
para asegurar que la caida de tensidn no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacion.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

e Sitiene que cambiar los cables de los bornes debido a fallas relacionadas con el conexionado, asegurese
de que la pantalla del teclado del variador se encuentre apagada, al igual que la [dmpara de carga bajo la
cubierta frontal, antes de trabajar en las conexiones del cableado. El variador puede mantener una carga
eléctrica de alto voltaje mucho después de que la fuente de alimentacién se ha apagado.

* Las conexiones accesibles y piezas que se mencionan abajo son de clase protectora 0. Eso significa que la
proteccion de esos circuitos se basa en la aislacion basica y se torna peligrosa en caso de falla en la
aislaciéon basica. Por lo tanto, los dispositivos conectados a esos circuitos deben proporcionar una
proteccién por descarga eléctrica como si el dispositivo estuviese conectado a la red eléctrica principal.
Ademas, durante la instalacién dichas piezas deben ser consideradas, en relacidn con una descarga
eléctrica, como circuitos de tension de la red eléctrica principal.

[Circuitos clase 0]
- ENTRADA MULTIFUNCION: P1-P7, CM
- ENTRADA ANALOGICA : VR, V1, 12, Tl
> SALIDA ANALOGICA : AO1, AO2, TO
* CONTACTO: Q1, EG, 24,A1, C1, B1,A2~5, C2~5, S+, S-, SG

Paso 1: Cubierta de los Bornes y Guia de Cables

Se deben retirar la cubierta de los bornes y la guia de cables para instalar los cables. Consulte los siguientes
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procedimientos para retirar las cubiertas y guia de cables. Los pasos para retirar estas piezas pueden variar
en funcién del modelo del variador.
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0,75-30kW / 35-90kW (trifésico)

1. Afloje el tornillo que sujeta la cubierta delantera. A continuacidn, retire la cubierta levantandola desde
el fondo y deslizdndola por la parte frontal del variador.

2. Empuje y mantenga las palancas a ambos lados de la guia de cables (0) y luego retire la guia del
cables tirando de la misma hacia afuera en la parte delantera del variado (9). En algunos modelos la
guia de cables estd sujeta con un tornillo, el cual debe quitarse primero.

3. Conecte los cables a los bornes de alimentacidn y los bornes de control. Para las especificaciones sobre
cables, consulte la seccidn 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 10.
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Paso 2: Conexion de tierra

Retire la(s) cubierta(s) de los bornes y la guia de cables. Luego siga las instrucciones que aparecen a
continuacién para instalar la conexion de tierra para el variador.

1. Localice el borne de tierra y conecte un cable de tierra apto para los bornes. Consulte la seccion 1.5.
Seleccion de Cables en la pagina 10 para consultar las especificaciones del cable adecuado para su

instalacion.

Bornes de Tierra

37-90 kW (Trifasico)
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2. Conecte los otros extremos de los cables de tierra al borne de puesta de tierra (masa).

Nota
* Los productos de 200 V requieren puesta a tierra Clase 3. La resistencia a tierra debe ser <100Q.
* Los productos de 400 V requieren puesta a tierra Clase 3 Especial. La resistencia a tierra debe ser <10Q.

/\ Advertencia

Instale las conexiones a tierra para el variador y el motor siguiendo las especificaciones correctas para
garantizar un funcionamiento seguro y preciso. El uso del variador y el motor sin las conexiones a tierra
especificadas puede provocar una descarga eléctrica.

Este producto puede generar corriente contindan en el conductor a tierra de proteccion. Si se usa para
protecciéon un RCD o un dispositivo de monitoreo (RCM), sélo se puede usar un RCD o RCM de tipo B para
alimentar al producto.

Paso 3: Conexionado de los Bornes de Alimentacion

La siguiente ilustracién muestra la disposicion de la bornera de alimentacidon. Consulte las descripciones
detalladas para entender la funcién y la ubicacidon de cada borne antes de realizar las conexiones del
cableado. Asegurese de que los cables seleccionados alcanzan o superan las especificaciones de la seccidon
1.5. Seleccidon de Cables en la pagina 10 antes de instalarlos.

@ precaucion

¢ Aplicar pares de apriete aptos para los tornillo de los bornes. Si los tornillos quedan sueltos pueden
causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento. Ajustar demasiado los tornillos puede dafiar los
bornes y causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento.

e Utilice sélo cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién, y
aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* Los conexionados de alimentacidon deberdn estar conectadas a los bornes R, S y T. Conectarlos a los
bornes U, V, W provoca dainos internos al variador. El motor debe estar conectado los bornes U, V, W.
No es necesaria una disposicidn de la secuencia de fase.
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Notas
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0,75-30kW (trifasico)
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Entrada CA Trifasica Motor
Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Alimentacién
Etiquetas Bornes | Nombre Descripcion
R(L1)/S(L2)/T(L3) Borne de entrada de alimentacién de CA | Conexiones de la alimentacién de CA.
. Bornes de tension CC (+). Se usa para
P1+ Borne de conexion CC+
conectar un reactor externo.
» Se usa para una conexion CC (+) del
P2+ Borne de conexion CC+ .
variador de CC
Borne de tensién CC (-).
N- Borne de conexiéon CC- Se usa para una conexion CC (-) del
variador de CC.
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P2+/B Bornes resistencia de frenado Conexidn de la resistencia de frenado.
. Conexiones del motor de induccion
u/v/w Bornes de salida de motor .
trifasico.
Nota

Aplique una entrada de CC a los bornes P2 (+) y N (-) para operar el variador con entrada de CC.
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0,75-30kW (trifasico)

— | 3+

P2i+)

Entrada CA Trifasica

Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Alimentacion

Motor

Etiquetas Bornes | Nombre Descripcion
R(L1)/S(L2)/T(L3) Borne de entrada de alimentacién de CA | Conexiones de la alimentacién de CA.
» Bornes de tensiéon CC (+). Se usa para
P2+ Borne de conexion CC+
conectar un reactor externo.
» Se usa para una conexion CC (+) del
P3+ Borne de conexién CC+ .
variador de CC
Borne de tension CC (-).
N- Borne de conexiéon CC- Se usa para una conexion CC (-) del
variador de CC.
. Conexiones del motor de induccion
u/v/W Bornes de salida de motor

trifasico.

30




Instalacion del Variador

Nota

* Aplique una entrada de CC a los bornes P2 (+) y N (-) para operar el variador con entrada de CC.

* Use cables STP (Par Trenzado Blindado) para conectar un motor situado a distancia con el variador. No
utilice cables de tres conductores.

* Asegurese de que de que la longitud total del cable no supere los 150 m (492 pies). Para variadores con
capacidad <=3,7 kW, asegusere de que la longitud total del cable no supere los 50 m (165 pies)

* El par del motor puede disminuir cuando opera a frecuencias bajas y cuando se usa un cable largo entre
el variador y el motor. Un cable largo también puede aumentar la susceptibilidad de un circuito de
capacitancia pardsita y puede desencadenar disparar los dispositivos de proteccién contra
sobretensiones corriente o provocar un mal funcionamiento del equipo conectado al variador.

* La caida de tensidn se calcula utilizando la siguiente férmula:

Caida de tension (V) = [V3 X resistencia del cable (mQ/m) X longitud del cable (m) X corriente (A)]/1000

e Utilice cables con la mayor area transversal para asegurar que la caida de tensién se minimice sobre
cables largos. La reduccion de la frecuencia portadora y la instalacién de un filtro de micro sobretensién
aumento también puede ayudar a reducir la caida de tension.

Distancia <50m (165 pies) <100m (330 pies) >100m (330 pies)
Frecuencia Portadora <15 kHz <5 kHz <2,5 kHz
Permitida

/\ Advertencia
No conecte la alimentacidn al variador hasta completar totalmente la instalacion y el variador esté listo para
ser operado. De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica.

@ Precaucion

* Los cables de alimentacion deben estar conectados a los Bornes R, Sy T. La conexidn de estos cables en
otros bornes puede danar el variador.

* Utilice bornees de ojillo aisladas al conectar los cables a los bornes R/S/Ty U/V/W.

* Las conexiones de los bornes de alimentacidon del variador pueden causar armdnicas que podrian
interferir con otros dispositivos de comunicacion ubicados cerca del variador. Para reducir la
interferencia, puede ser necesaria a instalacidn de filtros de ruido o filtros de linea.

* Para evitar la interrupcién del circuito o dafios al equipo conectado, no instale condensadores fase
avanzada, proteccién contra sobretensiones o filtros de ruido electrénicos en el lado de salida del
variador.

* Para evitar la interrupcidn del circuito o danos al equipo conectado, no instale contactores magnéticos
en el lado de salida del variador.
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Paso 4: Conexionado de los Bornes de Control

Las siguientes ilustraciones muestran el disefio detallado de los bornes de los cables de control, y los
interruptores del tablero de control. Consulte la informacidn detallada proporcionada a continuacién y la
seccion 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 10 antes de realizar el conexionado de los bornes de control y

asegurese de que los cables utilizados cumplen con las especificaciones establecidas.

| rpans

R EEE CEEEEREICEEEE
DBEBEEESHH6He DO E 6

Simbolos de los Interruptores y Descripcion

Interruptor | Descripcion Valor de Fabrica

Interruptor de seleccion de Resistencia de Terminacion (lzquierda: On,
SW1 Derecha: OFF
Derecha: Off)

Interruptor de seleccion de modo NPN/PNP (lzquierda: PNP, Derecha:

SW2 Derecha: NPN
NPN)

SW3 Interruptor de seleccién de modo V1/T1 (PTC) (Izquierda: V1, Derecha: T1) | lzquierda: V1
Interruptor de seleccion de bornes de entrada de tensidn/corriente .

Sw4 lzquierda: 12

analdgica (lzquierda 12, Derecha V2)

Interruptor de seleccion de bornes de salida de tensidn/corriente .
SW5 , . . Izquierda: VO
analdgica (lzquierda VO, Derecha 10)

32




Instalacion del Variador

33



Instalacion del Variador

Diagrama de Conexionado de la Bornera de Control de Entrada y Salida
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Etiquetas y Descripcidn de los Bornes de Entrada

Funcion

Etiqueta

Nombre

Descripcion

Configuracion
borne
multifuncidn

P1-P5

Entrada multifuncion
1-7

Configurable para bornes multifuncién.

Los bornes y valores de fabrica son los siguientes:
P1: Fx

P2: Rx

P3: BX

P4: RST

P5: Speed-L

P6: Speed-M

P7: Speed-H

CM

Secuencia comun

Borne comun para entradas y salidas analdgicas.

Configuracion
entrada
analdgica

VR

Alimentacion
potenciometro

Se utiliza para configurar o modificar una referencia
de frecuencia a través de la entrada de tensién o
corriente analdgica.

Salida de Tension Maxima: 12V

Salida de Corriente Maxima: 12mA

Potenciometro: 1-10k Q

V1

Entrada de tension
para la referencia de
frecuencia

Se utiliza para configurar o modificar una referencia
de frecuencia a través del borne de entrada de
tensidn analdgica.

Unipolar: 0-10V (12V Max)
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Funcién Etiqueta | Nombre Descripcion
Bipolar: -10-10V (+ 12V Max)
Se utiliza para configurar o modificar una referencia
de frecuencia a través de los bornes de entrada de
Entrada de tensién/ tension o corriente analdgica.
corriente para la Cambiar entre los modos tensién (V2) y corriente
V2/12 entrada de referencia (12) utilizando un interruptor del tablero de control
de frecuencia (Swa).
Corriente de entrada: 0-20mA
Corriente de entrada maxima: 24mA
Resistencia de entrada: 249 Q
Entrada de impulsos Configure o modifique las referencias de frecuencia
- para entrada de usando las entradas de pulsos de 0 a 32 kHz.

referencia de frecuencia

(Tren de pulsos)

Nivel bajo: 0-0,8V
Alto Nivel: 3,5-12V

Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Salida / Comunicacién

Funcion

Etiqueta

Nombre

Descripcion

Salida
Analdgica

AO

Salida Tension/
Corriente

Se utiliza para enviar la informacion de salida del
variador a dispositivos externos: frecuencia de
salida, corriente de salida, tension de salida, o
tensidn CC. Utilice el interruptor (SW5) para
seleccionar el tipo de salida de sefal (tension o
corriente) en el borne AO.

Especificaciones de Salida de Sefial:

Tensién de salida: 0-10V

Tensidon/corriente de salida maxima: 12V/10mA
Corriente de salida: 0-20mA

Corriente de salida mdxima: 24mA

Valor de fabrica: Frecuencia

Contactos
Bornes

Ql

Borne multifuncion
(colector abierto)

Selecciona una sefial de salida multifuncidn o salida
de impulsos, frecuencia de salida, corriente de
salida, tensién de salida, tension CC al seleccionar
una de las salidas.

26VCC, menos de 50mA

Borne de salida de impulsos

Frecuencia de salida: 0-32 Hz

Tensién de salida 0-12 V

EG

Comun

Borne de tierra comun de fuente de alimentacién
externa del colector abierto.

24

Alimentacién externa
24V

Corriente de salida maxima: 100mA
Sélo utilice este borne para alimentar a una
configuracién de circuito del modo PNP
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Funcién Etiqueta Nombre Descripcion
(por ejemplo, alimentar otros dispositivos
externos).
Envia sefiales de alarma cuando la funcién de
proteccién se activa
(N.O.: 250VCA <2A, 30VCC <3A
N.C.: 250VCA <1A, 30VCC <1A)
Al1/C1/B1 Cor.\tacto A'NB Sefial de falla: A1-C1 electrificada (B1-C1 no
Salida de sefial de falla o
electrificada).
Sefial normal: B1-C1 electrificada (A1-C1 no
electrificada).
Valor de Fabrica: Frecuencia
A2/C2 Definido en las caracteristicas de seiial del variadpr
A3/C3 Contacto A salida relé como salida mediante el borne de salida
A4/C4 multifuncion multifuncion.
A5/C5 (250VCA <5A, 30VCC <5A).
Se utiliza para enviar o recibir sefales RS-485.
S+/S-/SG Linea de sefial RS485 Consulte la seccidn Caracteristicas de Comunicacion
RS-485 en la pagina 349 para mas detalles.
Nota

e Al realizar el conexionado en los bornes de control, asegurese de que la longitud total del cable no

supere los 50m (165 pies).

* Asegurese que la longitud del conexionado relacionado con la seguridad no supere los 30m (100 pies).

* Asegurese que la longitud del cable entre un teclado LCD y el variador no supere los 3,04m (10 pies). Las

conexiones de cable superiores a 3,04m (10 pies) pueden causar errores de sefial.

* Use material de ferrita para proteger los cables de sefial contra interferencia electromagnética.

e Al sostener cables mediante bridas, tenga cuidado de no colocarlas a menos de 15cm (6 pulgadas) del

variador. Esto proporciona un acceso suficiente a cerrar completamente la tapa frontal.

Paso 5: Seleccion Modo PNP/NPN

El variador H100 ofrece dos secuencias para el borne de entrada del circuito de control: el modo NPN vy el

modo PNP. Es posible cambiar la logica del borne de entrada a modo NPN y a modo PNP usando el

interruptor de ajuste NPN/PNP (SW2). Consulte la siguiente informacién detallada.
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Modo PNP

Seleccione el modo PNP con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW2). El valor por defecto inicial de fabrica es
el modo NPN. CM (24V tierra) es el borne comun para la sefial de entrada del punto de contacto y P24 es la
fuente interna de 24V. Si quiere usar una fuente externa de 24V conecte el borne (-) de la fuente externa a
CM (24V tierra).

o

PNP NPN

'
-y

CM
24V

—0O O

=

P1(FX)

——0O O——0 P2[RX)

Modo NPN

Seleccione el modo NPN con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW2). El valor por defecto inicial de fabrica
es el modo NPN. CM es el borne comun de tierra para todas las entradas analdgicas a la bornera, y P24 es la
fuente interna de 24V.

P24

PNP NPN

Y
R

CMJ;

P1(FX)

O
O

——O O——0 P2(RX)
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Paso 6: Desactivacion del Filtro EMC para Fuentes de Alimentacion con Conexiéon de Tierra

Asimétrica

Los variadores H100 400 V 0,75-55W (trrifdsicos) cuentan con un filtro EMC incorporado y activado de

fabrica. Un filtro EMC evita la interferencia electromagnética mediante la reduccién de las emisiones de

radio desde el variador. El uso del filtro EMC no siempre es recomendable, ya que aumenta la corriente de

fuga. Si un variador utiliza una fuente de alimentacidon con una conexién de tierra asimétrica, el filtro EMC

debe estar desactivado.

Conexion de Tierra Asimétrica

RICT) Toma en el RICT)
Fasela medio de
tierra en fase 1 a
conexién en tierra en
delta conexién en
(Sistemas S(L2) delta 5(L2)
TN) (Sistemas —
T(L3) N) T(L3)
R(L1)
At L 5 : R(L1)
ierra en Conexion
extremo de trifasica sin S(L2) —
fase Unica tierra S 5(L2)
(Sistemas (Sistemas
TN) 1T N TN) T3) —
- T TW3)

A Peligro

* No active el filtro EMC si el variador utiliza una fuente de alimentacién con una estructura de tierra

asimétrica (sistemas a tierra en un vértice), por ejemplo, una conexiéon en delta. Se pueden causar

lesiones fisica o la muerte por descarga eléctrica.

* Espere al menos 10 minutos antes de abrir las cubiertas y exponer las conexiones de los bornes. Antes

de comenzar los trabajos en el variador, pruebe las conexiones para garantizar que la tensidon de CC se

haya descargado por completo Se pueden causar lesiones fisica o la muerte por descarga eléctrica.
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Desactivacion del Filtro EMC Incorporado para Variadores 0,75-30kW (trifasicos)

Consulte las figuras siguientes para localizar el bornde de encendido/apagado del filtro EMC y vuelva a
colocar el tornillo de metal con el tornillo de plastico. Si se necesita el filtro EMC en el futuro, invierta los
pasos y coloque el tornillo de plastico con el tornillo de metal para volver a conectar el filtro EMC.

Si se necesita el filtro EMC en el futuro, invierta los pasos y reemplace los tornillos de plastico por tornillos
de metal para volver a conectar el filtro EMC.

Tornillo Acero | Tornillo Pléstico|

EMC ON EMC OFF
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Desactivacion del Filtro EMC Incorporado para Variadores 0,75-30kW

Siga las siguientes instrucciones para desactivar los filtros EMC para los variadores H100 clasificados para 37-
55 kW.

1. Retire la cubierta de tierra del EMC ubicada en la parte inferior del variador.

2. Retire el cable de tierra del EMC del borne derecho (Filtro de EMC-ON/valor de fabrica), y conectelo al
borne izquierdo (Filtro de EMC-OFF / para fuentes de alimentacion con conexion a tierra asimétrica).

Si se requiere el filtro de EMC en el futuro, invierta los pasos y conecte el cable de tierra del EMC al borne
derecho para para activar el filtro de EMC.
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Nota

El borne de la derecha se usa para ACTIVAR el filtro de EMC (por defecto de fabrica). El borne de la
izquierda se usa para DESACTIVAR el filtro de EMC (para fuentes de alimentacidn con tierra asimétrica).

Filtro EMC OFF

Filtro EMC ON

. (valar fabrica)

Paso 7: Montaje de las Cubiertas y del Soporte de Colocacion de Cables

Volver a montar el soporte de colocacidn de los cables y las cubiertas después de completar el cableado y las

configuraciones basicas. Tenga en cuenta que el procedimiento de montaje puede variar de acuerdo al grupo
de productos o al tamano del marco del producto.
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2.4. Lista de Verificaciones Posteriores a la Instalacion

Después de completar la instalacion, compruebe los elementos en la tabla siguiente para asegurarse de que
el variador se ha instalado de manera correcta y segura.

Elementos Aspecto a Verificar Ref. Resultado
¢Es adecuada la ubicacidn de instalacién? p.5
¢Cumple el medio ambiente con las condiciones de funcionamiento

- p.6
L del variador?
Ubicacién de ——— - — -
., ¢éCoincide la fuente de alimentacidon con la entrada nominal del
Instalacion / ] p. 542
e, variador?
Verificacién - - - — -
) ¢Es la salida nominal del variador suficiente para alimentar al

Potencia E/S ] o o _ _ ]
equipo? El menor rendimiento derivara en ciertas circunstancias. 542
Consulte la seccién 11.8. Disminucidn de la Capacidad de Corriente
Nominal Continua en la pagina 569 para obtener mas informacién).
¢Existe un interruptor automatico instalado en el lado de entrada

. p. 15
del variador?
¢Se encuentra el interruptor correctamente seleccionado? p. 552
¢Se encuentran los cables de la fuente de alimentacion conectados
correctamente a los bornes R/S/T del variador?
5 g . 9 p. 26
(Precaucioén: la conexién de la fuente de alimentacion a los bornes
U/V/W podra dafar el variador).
¢éSe encuentran los cables de salida del motor conectados en la
rotacion de fase correcta (U/V/W)?
. o . , p.26
(Precaucion: los motores giraran en sentido inverso si los cables
trifasicos no estan conectados en la rotacidon correcta).
éSe encuentran los cables utilizados en las conexiones de los bornes
. . . p. 10
) de alimentacion correctamente clasificados?
Conexionado — - :
B d éSe encuentra el variador correctamente conectado a tierra? p. 25
ornes de
. ., ¢éSe encuentran los tornillos de los bornes de alimentacién y los

Alimentacion ) ) ]
tornillo de los bornes de puesta de tierra ajustados con el par de p. 26
apriete especificado?
¢Se encuentran los circuitos de proteccion de sobrecarga instalados
correctamente en los motores (si varios motores se comandan -
utilizando sélo un variador)?
¢Se encuentra el variador separado de la fuente de alimentacién
mediante un contactor magnético (si existe una resistencia de p. 15
frenado en uso)?
¢éSe encuentran los capacitores de fase avanzada, la proteccién
contra sobretensiones y los filtros contra interferencia
electromagnética correctamente instalados? p. 26
(Estos dispositivos no DEBEN instalarse en el lado de salida del
variador).
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Elementos Aspecto a Verificar Ref. Resultado
¢Se utilizan cables STP (Par Trenzado Blindado) para el conexionado
de los bornes de control? )
éSe encuentra el blindaje del cableado STP correctamente
conectado a tierra? )
Si se necesita una operacioén de 3 hilos, ¢se encuentran los bornes de
Conexionado | entrada multifuncién definidos antes de la instalacidn de las p. 32
Bornes de conexiones del cableado de control?
Control ¢éSe encuentran los cables de control conectados correctamente? p. 32
éSe encuentran los tornillos de los bornes de control ajustados en el
. - p. 18
par de apriete especificado?
¢Es la longitud total del cable de todo el cableado de control < 100m
(165 pies)? p.37
¢Es la longitud total del cableado de seguridad < 30m (100 pies)? p. 37
éSe encuentran las tarjetas opcionales conectadas correctamente? -
¢Existe algun residuo dentro del variador? p. 18
¢Existen cables en contacto con bornes adyacentes, creando un
potencial riesgo de cortocircuito? )
i ¢éLas conexiones de los bornes de control se encuentran separadas )
de las conexiones de los bornes de potencia?
¢Se han reemplazado los capacitores si se usaron durante > 2 afios? | -
¢éSe ha instalado un fusible para la fuente de alimentacion? p. 554
¢Las conexiones con el motor se encuentran separadas del resto de
las conexiones? )
Nota

El cable STP (Par Trenzado Blindado) tiene una pantalla blindada de alta conductividad alrededor del par de

cables trenzados. Los cables STP protegen a conductores contra la interferencia electromagnética.
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2.5. Ejecucion de la Prueba

Una vez finalizada la lista de verificaciones posteriores a la instalacion, siga las siguientes instrucciones para
probar el variador.

1. Encienda la fuente de alimentacién del variador. Asegurese de que la luz de la pantalla del teclado
esté encendida.

2. Seleccione la fuente de comando.

3. Ajuste una referencia de frecuencia y, a continuacién, compruebe lo siguiente:

¢ Sjselecciona V1 como fuente de referencia de frecuencia, écambia la referencia de acuerdo con la
tensién de entrada en VR?

¢ Siselecciona V2 como fuente de referencia de frecuencia, ése encuentra el interruptor del selector
de tension/corriente (SW4) ajustado a corriente? y ¢Cambia la referencia de acuerdo con la
corriente de entrada?

¢ Siselecciona 12 como fuente de referencia de frecuencia, ése encuentra el interruptor del selector
de tension/corriente (SW4) ajustado a corriente? y ¢Cambia la referencia de acuerdo con la
corriente de entrada?

4, Ajuste el tiempo de aceleracion y deceleracion.

5. Arranque el motor y verifique lo siguiente:
¢ Asegurese de que el motor gira en la direccion correcta (consulte la nota que aparece abajo).
e Asegurese de que el motor acelera y decelera de acuerdo con los tiempos establecidos, y que la
velocidad del motor alcanza la referencia de frecuencia.

Nota

Si el comando de avanzado (Fx) esta encendido, el motor debe girar en sentido inverso a las agujas del reloj
cuando se mira desde el lado de la carga del motor. Si el motor gira en direccidn inversa, cambiar los cables
en los bornes Uy V.

Verificacion de la Rotacion del Motor

1. Enelteclado, ajuste el cédigo DRV -07 a 1 (Teclado).

2. Ajuste una referencia de frecuencia.

3. Si el variador se encuentra en modo OFF, pulse la tecla [AUTO] una vez en el teclado para que el
variador opere en direccion de avance (Fx).
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Si el variador se encuentra operando en modo AUTO, pulse la tecla [AUTO] dos veces en el teclado para
que el variador opere en direccion de avance (Fx).

Observe la rotacion del motor desde el lado de la carga y aseglrese de que el motor gira en sentido
inverso a las agujas del reloj (avance).

Operacion en direccion de avance

&Advertencia

46

Compruebe los ajustes de los parametros antes de poner en funcionamiento el variador. Quizas requiera
cambiar valores de pardametros dependiendo de la carga.

Para evitar dafos en el variador, no aplique una tensién de entrada que exceda la tensién nominal para
el equipo.

Antes de hacer funcionar el motor a maxima velocidad, confirme la capacidad nominal del motor. Como
los variadores se pueden utilizar para aumentar facilmente la velocidad del motor, sea cuidadoso para
asegurar que las velocidades del motor no excedan accidentalmente la capacidad nominal del motor.
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3 Realizacion de operaciones basicas

En este capitulo se describe la disposicion y las funciones del teclado. También introduce grupos y codigos de
pardmetros, necesarios para realizar las operaciones bdsicas. El capitulo también describe el correcto
funcionamiento del variador antes de avanzar hacia aplicaciones mds complejas. Se proporcionan ejemplos
para demostrar cémo funciona el variador.

3.1. Acerca del Teclado

El teclado esta integrado por dos componentes principales — el display y las teclas (entradas) de funciones.
Consulte la siguiente ilustracion para identificar los nombres de partes y funciones.

3.1.1. Teclas de Funcidon

La siguiente tabla muestra los nombres y funciones de las teclas de funcidn del teclado.

DIGITAL LOADER

~. Indicador LED
modo AUTO

Indicador L _—"]

D
modo HAND (manual)

Indicador LED
modo OFF
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Nombre

Descripcion

Tecla [MODE]

Se usa para cambiar de modo.

Tecla [PROG/Ent]

Se usa para seleccionar, confirmar o guardar un valor de parametro.

Tecla [UP]
Tecla [DOWN]

Cambiar entre cddigos, o para aumentar o disminuir los valores de
los parametros.

Tecla [LEFT]
Tecla [RIGHT]

Cambiar entre grupos, o para mover el cursor durante Ia

configuracién o modificacién de parametros.

Tecla [MULTI]

Se usa para realizar funciones especiales, como registro del cddigo
de usuario.

Tecla [ESC]

Se usa para cancelar de una entrada durante la definicién de
parametros:

Presionando la tecla [ESC] antes de pulsar la tecla [PROG/Ent]
revierte el valor del pardmetro al valor definido previamente.
Presionando la tecla [ESC] mientras se editan cédigos en cualquier
grupo de funcidn hace que el teclado muestre el primer cédigo del
grupo de funcion.

Presionando la tecla [ESC] mientras se mueve entre los cédigos hace
el teclado muetsre el modo monitor.

Tecla [HAND]

Se usa para cambiar al modo de operacion HAND (local/manual).

Tecla [OFF]

Se usa para cambiar al modo de operacion OFF (reposo) o para
reiniciar ante fallas del variador.

Tecla [AUTO]

Se usa para cambiar al modo de operacién AUTO (remoto).
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3.1.2.

Display Modo Monitoreo

Acerca del Display

Barra de Estado

La siguiente tabla muestra los elementos del display y sus nombres/funciones.

No.

Nombre

Descripcion

Modo de operacion

Muestra uno de los siguientes modos del variador:
Mon: Modo Monitoreo

PAR: Modo Parametro

U&M: Modo Macro y Definido por el Usuario Disparo
TRP: Modo Disparo

CNF: Modo Configuracion

Direccion de giro

Muestra la direccién de giro del motor: Fx o Rx.

Fuente de Comando /
Referencia de Frecuencia

Muestra una combinacidn de una fuente de comando y una referencia de
frecuencia.

Fuente de comando

K: Teclado

O: Mddulo Fieldbus opcional

A: Opcidn de aplicacion

E: Evento hora

R: Comunicacién RS-485 incorporada

T: Bornera

Fuente de referencia de frecuencia

K: Teclado

V: Borne V1

I: Borne 12

P: Borne de pulsos

U: Frecuencia de operacion subir (operacidn Subir-Bajar)
D: Frecuencia de operacién bajar (operacién Subir-Bajar)
S: Frecuencia de operacién Parada (operacién Subir-Bajar)
O: Médulo Fieldbus opcional

J: Frecuencia Jog

R: Frecuencia RS-485 incorporada

1-7: Frecuencia multisecuencial
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No. | Nombre Descripcion
Ajuste de la tecla . » .
) . La tecla multifuncion (la tecla [MULTI]) en el teclaso se usa para registrar
4 Multifuncién o , . )
o eliminar pardmetros del grupo Usuarios en el Modo Pardmetros.
(UserGrpSelKey)
Muestra uno de los siguientes estados de operacidn
STP: Motor parado
FWD: Operacidn en avance
REV: Operacidn en retroceso
C: Comando operacién en avance
"J: Comando operacidén en retroceso
DC: Salida de CC
WAN: Advertencia
STL: Entrada en pérdida
5 Estado de operacion SPS: Busqueda de velocidad
OSS: Funcién de proteccidn contra Sobrecorriente por S/W activada
OSH: Funcién de proteccion contra Sobrecorriente por H/W activada
TUN: Sintonizacion automatica
PHT: Precalentamiento
FIR: Operacién modo Fire
SLP: Operacidon modo Sleep
LTS: Puesta a punto de la carga
CAP: Diagndstico de capacidad
PCL: Limpieza de la bomba
Elemento display de .
6 Elemento de display de la barra de estado
estado
Elemento modo . .
7 . Elemento de display modo monitoreo 1
monitoreo 1
Elemento modo ) )
8 . Elemento de display modo monitoreo 2
monitoreo 2
Elemento modo . .
9 . Elemento de display modo monitoreo 3
monitoreo 3
10 | Cursor modo monitoreo | Se usa para resaltar los elementos seleccionados.
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Display Modo Edicién de Parametros

717 1

FAHC’DIH‘L STP 0. OHz

@—001 Cmd Frequency *——§)

0.00Hz
D:0.00 o5 qc?u.“:u: EE

La siguiente tabla muestra los elementos del display y sus nombres/funciones.

No. | Nombre

Descripcion

1 Modo de operacion

Muestra uno de los siguientes modos del variador:
Mon: Modo Monitoreo

PAR: Modo Parametro

U&M: Modo Macro y Definido por el Usuario Disparo
TRP: Modo Disparo

CNF: Modo Configuracion

2 Direccidn de giro

Muestra la direccion de giro del motor: Fx o Rx.

3 Grupo de Parametros

Muestra uno de los siguiente nombres de grupos de pardmetros:
DRV: Grupo de Accionamiento

BAS: Grupo Basico

ADV: Grupo Avanzado

CON: Grupo de Control

IN: Grupo Bornes de Entrada

OUT: Grupo Bornes de Salida

COM: Grupo Comunicacion

PID: Grupo PID

EPI: Grupo PID Externo

AP1: Grupo Aplicacion 1

AP2: Grupo Aplicacion 2

AP3: Grupo Aplicacion 3

PRT: Grupo Funciones de Proteccién
M2: Grupo 2do Motor

Ajuste de la tecla
4 Multifuncién
(UserGrpSelKey)

Se usa para registrar o eliminar parametros del grupo Usuarios en el
Modo Pardmetros.
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No.

Nombre

Descripcion

Estado de operacién

Muestra uno de los siguientes estados de operacién
STP: Motor parado

FWD: Operacidn en avance

REV: Operacion en retroceso

C: Comando operacién en avance

"J: Comando operacidén en retroceso

DC: Salida de CC

WAN: Advertencia

STL: Entrada en pérdida

SPS: Busqueda de velocidad

OSS: Funcién de proteccidn contra Sobrecorriente por S/W activada
OSH: Funcidn de proteccion contra Sobrecorriente por H/W activada
TUN: Sintonizacion automatica

PHT: Precalentamiento

FIR: Operacién modo Fire

SLP: Operacién modo Sleep

LTS: Puesta a punto de la carga

CAP: Diagndstico de capacidad

PCL: Limpieza de la bomba

Elemento del display

Muestra el valor de un elemento del display del monitor seleccionado en
CNF-20 (Anytime Para).

Valor del parametro

Muestra el valor del parametro del cédigo seleccionado.

Rengo de ajuste

Muestra el rango de valores para el parametro seleccionado.

Valor definido

Muestra el valor de ajuste actual para el cddigo.

10

Valor de fabrica

Muestra el valor de fabrica para el cédigo.

11

No. y nombre de Cddigo

Muestra el nimero y nombre del cédigo seleccionado.
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3.1.3. Modos del Display

El variador H100 utiliza 5 modos para monitorear o configurar diferentes funciones. Los pardmetros en el
modo de Pardmetros y Modo Macro y Usuario se dividen en grupos mas pequefios de funciones.

Pulse la tecla [Mode] para cambiar al modo de Parametros.

Config
User &Macro Trip

> B> O

Parameter

&

4 N User

Monitor

Macro

En el grupo Pardmetros,
pulse las teclas del cursor
[LEFT] y [RIGHT] para

Input Terminal navegar entre los
diferentes grupos

Drive
Basic
Advanced
Control

Output Terminal
Communication

PID

External PID

Protection Teclas cursor /

54



Realizacidon de Operaciones Basicas

Tabla de Modos del Display

La siguiente tabla enumera los 5 modos del display utilizados para controlar las funciones del variador.

Nombre Modo Display Teclado Descripcion

Exhibe informacién sobre el estado operativo del variador.
Modo monitoreo MON Permite monitorear valor de frecuencia, indicacion de
frecuencia operativa, corriente y tensién de salida, etc.

Permite programar las funciones necesarias para el
Modo Parametros PAR funcionamiento. Divididas en un total de 14 grupos, cada uno
adecuado a la dificultad y el objetivo funcionales.

Se usa para definir grupos de Usuario y grupos Macro. Estos

grupos definidos por el usuario permiten agrupar funciones
Modo Macro y . ) .
J - U&M especificas de variador y manejarlas en grupos separados. Este

suario ]
modo no se muestra cuando navega por los modos si no se

definidé un grupo de usuario o grupo macro.

De ocurrir un fallo durante el funcionamiento se visualizard el
tipo de fallo y los datos de frecuencia/corriente/tensién de
. operacion en el momento de producirse. También permite
Modo Disparo TRP . . ) )
monitorear los tipos de disparos que se produjeron
previamente. El modo Disparo no se visualiza cuando no hay

historial de fallos previos durante la operaciéon normal.

Permite definir el entorno de uso del variador en lo que no esta
relacionado directamente con las funciones operativas, como
Modo Configuracion | CNF seleccion de idioma para el teclado, seleccién de entorno del
modo Monitoreo, indicacién de tipo de tarjeta de opcidn

instalada en el variador, inicializacidn y copiado de parametros.
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Modo Ajuste de Parametros

La siguiente tabla enumera los grupos de funciones bajo el modo Parametros.

secuendario)

Nombre Grupo Display Teclado | Descripcion
Permite programar los pardmetros de operacién basicos. Estos
Accionamiento DRV incluyen la operacién jog, evaluacion de capacidad del motor vy
refuerzo de par.
Permite programar los parametros de operacion basicos. Estos
Basico BAS incluyen la los pardmetros del motor y los parametros de la
frecuencia secuencial, etc.
Permite definir los patrones de aceleracién/deceleracidn, limites
Avanzadas ADV de frecuencia, funciones de ahorro de energia y funciones de
prevencion de regeneracion.
Permite definir funciones relacionadas con la velocidad de
Control CON ,
busqueda y KEB.
Permite definir funciones relacionadas con la bornera de
Bornes de entrada IN entrada del variador, incluida la entrada digital multifuncién y la
entrada analdgica.
. Permite definir funciones relacionadas con la bornera de salida
Bornes de salida ouTt , , . .
del variador, como el relé y la salida analdgica.
Define las funciones relacionadas con la comunicacién RS-485,
L Modbus-RTU, LS Bus, Metasys N2, y BACnet. También puede
Comunicacion COM . ) L, . .
configurarse el modulo de comunicacién opcional, si se
encuentra instalado.
Proceso PID PID Permite configurar las funciones relacionadas con el control PID.
Permite configurar las funciones relacionadas con el control PID
Proceso EPID EPI
externo.
Configura las caracteristicas Impulso del descanso, llenado suave
Aplicacion 1 AP1 y control del motor multiple (MMC) relacionadas con el control
PID.
Configura las caracteristicas HVAC al establecer las
Aplicacion 2 AP2 caracteristicas como puesta a punto de la carga, limpieza de la
bomba y contador del rendimiento.
L Configura las caracteristicas de tiempo relacionado con los
Aplicacién 3 AP3
eventos.
Proteccién PRT Permite definir funciones para proteger al motor y al variador.
Motor 2 (Motor M2 Permite definir las funciones relacionadas con el Motor

secundario.
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Modo Ajuste de Parametros Usuario & Macro

Nombre Grupo Display Teclado | Descripcion
Se usa para agrupar los parametros de funcién a los que se

Usuario USR accede con frecuencia. Los grupos de parametros del usuario se
pueden configurar con la tecla multifuncion del teclado.
Proporciona grupos de funciones diferentes definidos en fabrica
en base al tipo de carga.

Macro MCx Se muestra el grupo MC1, MC2, o MC3 cuando el usuario

selecciona el tipo de carga deseada. Los grupos Macro se
pueden seleccionar en modo CNF.

3.2. Uso del Teclado

El teclado permite el movimiento entre grupos y cddigos. También permite a los usuarios seleccionar y

configurar las funciones. A nivel de cdédigo, se puede establecer valores de parametro para activar o

desactivar funciones especificas, o decidir como se utilizaran las funciones. Consulte la Tabla de Funciones 8

en la pagina 406 para encontrar las funciones que necesita. Confirme si los valores correctos (o el rango

correcto de los valores), y luego siga los ejemplos a continuacién para configurar el variador usando el

teclado.

3.2.1. Seleccion de Modo del Display

La figura siguiente ilustra cdmo cambian los modos del display cuando se pulsa el botén [Mode] en el

teclado. Puede seguir presionando la tecla [Mode] hasta que llegue al modo deseado.
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El modo Usuario y el modo Disparo no se muestran cuando todos los pardmetros del variador se ajustan a
los valores de fabrica (el modo Usuario y Macro debe configurarse antes de que se visualice en el teclado, y
el modo Disparo sélo se muestra cuando el variador falla, o tiene un historial de fallos anterior).

Monitor

V% >

Config /MODE [MODE]

Parameter

R o W

3.2.2. Modos de Operacion

El variador sélo puede operarse cuando se encuentra en el modo HAND o AUTO. El modo HAND es para
control local y se usa con el teclado, mientras que el modo AUTO es para control remoto via comunicacion.
Por otro lado, el variador detiene la operaciéon cuando se encuentra en modo OFF. Seleccione uno de los
modos (HAND / AUTO / OFF) para operar el variador o detener la operacién.

Siga los siguientes ejemplos para aprender a cambiar entre los modos.

Operar el variador en modo HAND

1. Encienda el variador. El variador entra en modo OFF y se enciende la luz LED OFF.
2. Muévase al modo Parametros y defina DRV-07 (referencia de frecuencia) en 0 (Teclado).

3. Presione la tecla [HAND] para ingresar al modo HAND (modo de control local). EI LED del modo HAND se
enciende (se apaga LED OFF) y el variador empieza a operar.

4. Presione la tecla [OFF] para detener la operacién del variador. El variador detiene la operacion y se
enciende el LED OFF.
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Operar el variador en modo AUTO

1.

En modo OFF (cuando estd encendido el LED OFF), mueévase al modo Parametros y configure la fuente
de comando en DRV-07 (fuente de referencia de frecuencia).

Presione la tecla [AUTO] para ingresar al modo AUTO. En modo AUTO, el variador opera basandose en la
entrada desde la fuente de comando definida en DRV-07. Por ejemplo, si DRV-07 (fuente de referencia
de frecuencia) se establece en 0 (Teclado), la referencia de frecuencia esta definida, y el comando de
marcha se establece en ON, el variador empieza a operar en cuanto se presiona la tecla [AUTO] en el
teclado.

Presione la tecla [Auto] de nuevo para detener la operacion del variador por medio del teclado. En modo
AUTO, el variador arranca o detiene la operacidon cuando se presiona la tecla [AUTO].

Nota
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Puede detener la operacién del variador presionando la tecla [OFF] cuando la fuente de comando se
establece en “Teclado”. Sin embargo, en ese caso el variador entra al modo OFF, desde el modo AUTO.
Si la comunicacion de red se establece como la fuente de comando, se puede operar el variador solo en
modo AUTO. Por ejemplo, si se establece el comando marcha en ON mediante la comunicacidn de red y
el variador estd en modo OFF, se debe presionar la tecla [AUTO] para poner a funcionar el variador.

El variador solo se puede operar en los modos HAND y AUTO, pero las funciones del modo Fire
funcionan incluso cuando el variador se encuentra en modo OFF.
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3.2.3. Cambio entre Grupos en el Modo Display de Parametros

Después de entrar en el modo Parametros desde el modo Monitoreo, pulse la tecla [Derecha] para pasar al

siguiente cddigo. Pulse la tecla [izquierda] para volver al modo anterior.

MON®T/K [N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

El LED OFF del teclado se encuentra apagado, y el teclado
muestra el modo Monitoreo.

* Pulse la tecla [MODE] para cambiar el modo.

PAR®DRV [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

9 CODE
01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

Se visualiza el modo Parametros.

* Se encuentra seleccionado el grupo Accionamiento.

Pulse la tecla [Right].

PAR®BAS [N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

20 GCODE
01 Aux Ref Src

None
04 Cmd 2nd Srec

FX/RX-1

* Se encuentra seleccionado el grupo Basico (BAS).

Pulse la tecla [Right].

PARCADV [N STP 0. OHz
00 Jump Code

24 CODE
01 Acc Pattern

Linear
02 Dec Pattern

Linear

* Se encuentra seleccionado el grupo Avanzado (ADV).

Pulse la tecla [Right] 9 veces.

PAR®PRT [N STP 0. OHz
00 Jump Code

40 CODE
05 Phase Loss Chk
-

06 IPO V Band
15 V

¢ Se encuentra seleccionado el grupo Proteccion (PRT).

Pulse la tecla [Right].
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PAHG‘DHH |j| STR 0.0Hz * Se encuentra seleccionado nuevamente el grupo
00 Jump Code Accionamiento.

9 CODE
01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Keypad Run Dir

Forward

3.2.4. Cambio entre Grupos en el Modo Usuario y Macro

Se puede acceder al modo User & Macro solamente cuando se registran los cddigos de usuario o cuando se
seleccionan las caracteristicas macro. Consulte la seccién a 8.16 Grupos Macro en la pagina 505 por detalles

acerca del registro de cddigos o la seleccion del grupo macro. Después de registrar los cddigos de usuario o
seleccionar un grupo macro, siga los siguientes ejemplos para acceder al grupo Usuario y Macro.

MONET/K [N STP 0.0Hz * Se visualiza el modo Monitoreo en el teclado.
Frequency

0.0 A
0V

* Pulse la tecla [MODE] dos veces.

U& M*USR STP 0.0Hz * Se visualiza grupo Usuario (USR) en el modo Usuario y
00 Jump Code Macro.

* Pulse la tecla [Right].

01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Acc Time

20.0 sec

USMEMC2 [N STP 0.0Hz * Se visualiza grupo Macro (MC2) en el modo Usuario y
00 Jump Code Macro.

01 Freq Ref Srec * Pulse la tecla [Right].
Keypad-1
02 Power-on Run
_____ N 0 —-—-—-—-—-
V& "L"U SR STP 0.0Hz * Se visualiza nuevamente el grupo Usuario (USR) en el modo

00 Jump Code Usuario y Macro.

01 Cmd Frequency

0.00 Hz
02 Acc Time

20.0 sec
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Navegacion entre los Cédigos (Funciones)

Navegacion entre Codigos en el Modo Monitoreo

Los elementos del display en modo Monitoreo se encuentran disponibles sélo cuando el variador se define

en modo AUTO. En el modo monitoreo, pulse la tecla [Up], [Down] para mover el curso hacia arriba o abajo.

Diferentes valores como la frecuencia de operacidn, la corriente de salida o la tensién se muestran de

acuerdo con la posicion del cursor. El cursor no se mueve hacia arriba o abajo en el modo HAND o en el

modo OFF.

NON®T/K [N STP
I

OO
OO

=

<>_1T

N =
=
[ ]

En el modo AUTO, el cursor aparece a la izquierda de |Ia
informacidn de frecuencia.

Pulse la tecla [Down].

MON®T/K [N STP

0.

O
<

=
#

-

N =
=
]

Output Current
.0 A

Se muestra informacién sobre el segundo elemento en el
modo Monitoreo (Corriente de Salida).

Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacion en
el display.

MON®T/K [N STP

0.
0.

<> _I-°

N o
=
M

La informacién sobre el segundo elemento en el modo
Monitoreo (Corriente de Salida) desaparece y el cursor
vuelve a aparecer a la izquierda del segundo elemento.

Pulse la tecla [Down].

MONCT/K [N 8T

0.
0

c:;c:;" {‘.‘JC}G

-]
[
[=1-

OQutput Vol

- }Ia

N =
=
]

Se muestra informacidon sobre el tercer elemento en el
modo Monitoreo (Tensidn de Salida).

Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacion en
el display.

MONET/K [N STP

oo
OO O
<>I

N o
=
P

La informacion sobre el tercer elemento en el modo
Monitoreo (Tensidn de Salida) desaparece y el cursor vuelve

a aparecer a la izquierda de tercer elemento.

Pulse la tecla [Up] dos veces.
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MONET/K [N STP

Frequency

0.0Hz

* Se muestra informacidon sobre el primer elemento en el
modo Monitoreo (Frecuencia).

* Espere 2 segundos hasta que desaparezca la informacién en
el display.

I 0.
0

* La informacion sobre el primer elemento en el modo
Monitoreo (Frecuencia) desaparece y el cursor vuelve a
aparecer a la izquierda de tercer elemento.

* Pulse la tecla [Up] o [Down] para moverse a elemento
deseado y ver la informacioén.

Navegacidon entre Codigos en el Modo Parametros

Los siguientes ejemplos muestran cdémo moverse entre los codigos en diferentes grupos de funciones

(Accionamiento y Basico) en el modo Parametros, pulsando la tecla [Up] o [Down] para desplazarse.

MON®*T/K [N STP 0. OHz
Frequency

0.0 A
oV

e El
alimentacion. Se visualiza el modo Monitoreo.

display se enciende cuando el variador recibe

* Pulse la tecla [MODE].

PART™DRV N STP
00 Jump Code

0.0Hz

9 CODE

01 Cmd Frequency
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

* Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo
Parametros. El primer cédigo en el grupo de Accionamiento
(DRV Cddigo Salto se encuentra seleccionado.

* Si se muestra otro grupo, pulse la tecla [MODE] hasta que se
visualice el grupo de Accionamiento, o pulse la tecla [ESC].

PAR®DRY (M STP
00 Jump Code

Forward

* Pulse la tecla [Down] para moverse al segundo cddigo (DRV
01) del grupo de Accionamiento.

* Pulse la tecla [Right] para moverse al siguiente grupo de
funcioén.
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PAR™BAS |I| ETP 0. 0Hz * Se visualiza el grupo Basico (BAS).
00 Jump Code

20 CODE * Pulse la tecla [Up] o [Down] para moverse a los cddigos
01 Aux Ref 3ro deseados y configure las funciones del variador.
None
04 Cmd 2nd Src
FX/RX-1

3.2.6. Navegacion Directa a Diferentes Codigos

El modo Parametros, modo Usuario y Macor y el modo Configuracidon permiten saltos directos a cddigos
especificos. El cddigo utilizado para esta funcidn se llama el Codigo de Salto. El Codigo de Salto es el primer
cédigo de cada modo. La funcién de Cédigo de Salto es conveniente cuando se navega por un cédigo en un
grupo de funciones que tiene muchos cédigos.

El siguiente ejemplo muestra como navegar directamente al cddigo DRV-09 desde del cédigo inicial (DRV-00
Cadigo de Salto) en el grupo Accionamiento.

PAR™DRY ETF 0.0Hz * Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo

00 Jump Code Parametros. Asegurese de que el primer cddigo del grupo
9 CODE Accionamiento (DRV-00 Salto a Cddigo) se encuentra
01 Cmd Frequency seleccionado
0.00 Hz '
02 Keypad Run Dir * Pulse la tecla [PROG/ENT].
Forward

Fj,ﬂlf'nﬂ'.' 2TP 0. 0Hz * Se visualiza la pantalla de ingreso de Cddigo y el cursor

u'l J."p M parpadea, indicando que espera el ingreso por parte del

E ME usuario.
* Pulse la tecla [Up] para subir hasta el numero 16, y luego

D:9 1~ i: . :un E pulse la tecla [PROG/ENT] para saltar al c+odigo DRV-16.

PAR®™DRV [Nl 8TP  0.0Hz | | Sevisualiza DRV-09 (refuerzo Fwd).

UI J.lm M ¢ Pulse la tecla [MODE] para ver las opciones disponibles y

1[;2 m use la tecla [Up] o [Down] para moverse a la opcidon
deseada.
1~99 CODE
D:9 c:9
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PAR®DRV [N STP
16 Fwd Boost

* Pulse la tecla [PROG/ENT] para guardar la seleccidn.

* El ajuste se guarda y el cddigo se muestra nuevamente.

17 Rev Boost
2.0 %

18 Base Freg
60.00 Hz

PAR®DRY STP 0.0Hz * Pulse la tecla ESC para volver al cédigo inicial del grupo

00 Jump CGode Accionamiento (DRV-00).
8 CODE

01 Cmd Frequenocy
0.00 Hz

02 Keypad Run Dir
Forward

3.2.7. Ajustes de Parametros disponibles en el Modo Monitoreo

El variado H100 permite modificar los pardmetros bdsicos, como la referencia de frecuencia, en el modo
Monitoreo. Cuando el variador se encuentra en modo HAND u OFF, la referencia de frecuencia puede
ingresarse directamente desde la pntalla del monitor. Cuando el variador se encuentra en modo AUTO, pulse
la tecla [PROG/ENT] para acceder a la pantalla de entrada para una referencia de frecuencia.

Ajuste de Parametros en el modo HAND/OFF

MON®T/K M STP 0.0Hz * Asegurese de que el cursor se encuentra en el elemento de

Frequency referencia de frecuencia. Caso contrario, mueva el cursor al

0.0
0 0 A elemento de referencia de frecuencia.
[ ]

* Cuando el cursor se encuentra en el elemento de referencia
0 V de frecuencia, se visualiza informacién detallada y el cursor
parpadea en la linea de entrada. El cursor parpadeante
indica que esta esperadno la entrada del usuario.

o ":'T /K STP 0.0Hz * Pulse la tecla [Left] o [Right] para cambiar los lugares.
Frequency

0.0 A
oV
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MONET/K (M STP

Fraqusncy

0.0Hz

0.0 A
0V

* Pulse la tecla [Up] o [Down] para aumentar o disminuir los

numeros, y luego pulse la tecla [PROG/ENT] para guardar el
cambio.

Ajuste de Parametros en el modo AUTO

MON®*T/K [N STP 0. OHz

I 0.0 Hz
0.0 A
oV

Asegurese de que el cursor se encuentra en el elemento de
referencia de frecuencia. Caso contrario, mueva el cursor al
elemento de referencia de frecuencia.

Cuando el cursor se encuentra en el elemento monitoreo de
referencia de frecuencia, pulse la tecla [PROG/ENT] para
editar la referencia de frecuencia.

0.0Hz

MON®T/K [N STP
Frequency

0.0 A
0V

Se visualiza informacidn detallada y el cursor parpadea en la
linea de entrada. El cursor parpadeante indica que estd
esperadno la entrada del usuario.

MONET/K [N §TP
Frequancy

0.0Hz

0.0 A
0V

Pulse la tecla [Left] o [Right] para mover el cursor.

MON®*T/K [N sTP
Frequency

0.0Hz

0.0 A
oV

Pulse la tecla [Up] o [Down] para aumentar o disminuir los
numeros.

Cuando haya realizado el cambio de la referencia de
frecuencia, pulse la tecla [PROG/ENT] para finalizar con el
ajuste de parametros.

MON®T/K [N STP 0. 0Hz

* Se muestra la referencia de frecuencia nueva ingresada.
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3.2.8. Ajuste de los Elementos del Display de Monitoreo

En el modo Monitoreo, se pueden monitorear 3 elementos diferentes a la vez. Algunos elementos de
monitoreo, como la referencia de frecuencia, pueden seleccionarse. El usuario puede seleccionar los
elementos del display a visualizarse en la pantalla en el modo Config (CNF). Sin embargo, en el modo HAND u
OFF el primer elemento del display se fija de forma permanente como la referencia de frecuencia. En la
esquina superior derecha de la barra de estado del display del teclado, se muestra otro elemento de
frecuencia. Dicho elemento se refiere a la referencia de frecuencia cuando el variador no esta funcionando y
a la frecuencia de salida cuando el variador estd operando.

Los siguientes ejemplos muestran cémo configurar los elementos del display en el modo HAND.

N0 l‘fr!'r K I_il STP 0.0Hz * Se visualiza el modo Monitoreo en el Teclado. Se muestran
la frecuencia de salida, corriente de salida y tensidon de
salida (valor de fabrica).

CNFE sTP 0.0Hz * Acceda al modo Config (CNF). En el modo Config, los cddigos

21 Monitor Line-1i CNF-21-23 se usan para seleccionar los tres elementos del

99 Mon i tul’ display de monitoreo. El elemento del display seleccionado

Output Current y sus ajustes aparecen resaltados.
23 Monitor Line-3
Qutput Voltage

CNFE STP 0.0Hz * Para visualizar los elementos del display disponibles y
21 Monitor Line-1

Frequeno
29 Monitor L i:B-E y monitoreo, pulse la tecla [Down] para moverse a CNF-23 y

Output Current pulse la tecla [PROG/ENT].
23 Monitor Line-3 * El elemento del display seleccionado para CNF-23 (Linea
OQutput Voltage

Monitoreo—3) es “Tension de Salida”.

cambiar la configuracion del elemento del display de

CNF® N sTP 0.0Hz * Pulse la tecla [Up] o [Down] para visualizar los elementos

2‘3‘ h”tor LI m-s del display disponibles.

2 Output Current DG * Muevase hacia “4 Output Power” y presione la tecla
3 Output Voltage [PROG/ENT] para cambiar la configuracién.

4 Qutput Power

68




Realizacidn de Operaciones Basicas

MONCT/K STP 0.0Hz * Pulse la tecla [MODE] para volver al modo Monitoreo. El
Frequency tercer elemento del display cambié a la corriente de salida

() C) J\ del variador (kW).
0.0 kW

3.2.9. Seleccion de los Elementos del Display de la Barra de Estado

En la esquina superior derecha del display se encuentra el elemento del display de monitoreo. Se muestra
dicho elemento de monitoreo mientras se encuentre encendido el variador, sin importar el modo en el que
se encuentra operando el mismo. Configure el elemento de monitoreo para mostrar el tipo de informacion
gue necesita.

Se puede configurar ese elemento solamente cuando el variadro se encuentra operando en modo AUTO. En
modo HAND u OFF, ese elemento de monitoreo sélo muestra la referencia de frecuencia.

El siguiente ejemplo muestra cémo configurar el elemento de monitoreo en el modo AUTO.

I{IH’fT,.I" K STP  (0D.0Hz) * Se visualiza el modo Monitoreo.

I 0 N 0 HZ * En la esquina superior derecha del display, se muestra la
0 0 A referencia de frecuencia (valor de fabrica).
&

OV

CNF™ 5TP 0.0Hz * Ingrese al modo Config (CNF) y muevase a CNF-20 para
20 Anytima Para seleccionar los elementos a visualizar.
Fragquency
21 Monitor Line-1
Frequenoy
22 Monitor Line-2
ﬂutput Current

CNF® M sTP 0.0Hz * Pulse la tecla [PROG/ENT]. El elemento seleccionado

m MFT"IE Para aparece resaltado.

1 Speed
2 Output Current
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CNF® N STP 0.0Hz * Pulse la tecla [Down] dos veces para moverse a 2

20 WT"TB Pﬂra (Output Current), y luego pulse la tecla [PROG/ENT] para

seleccionarla.

0 Frequency DC
1 Speed

2 OQutput Current

CNF® STP  (0.0A * El elemento seleccionado aparece resaltado en CNF-20 (el

20 Anytime Para elemento del display cambia de “Frecuencia” a “Corriente
Qutput Current de Salida”)
21 Monitor Line-1 '
Frequenoy
22 Monitor Line-2
Qutput Currant
HO H'»-"Tf KN TP | nj, * Pulse la tecla [MODE] para volver al modo Monitoreo.

I OOHz
0.0 A
oV
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Monitoreo de Fallas durante el Funcionamiento del Variador

El siguiente ejemplo muestra como monitorear fallas que se presentan durante el funcionamiento del

variador.

“Over Voltage (01)

01 Output Freq
36.10 Hz
02 Output Current
16.5 A

*En el caso de producirse una falla durante el

funcionamiento, el variador cambia automaticamente al
modo Disparo y se visualiza el tipo de falla.

TRP Current
01 Output Freg
35.10 Hz
02 Output CGurrent
15.5 A

03 Inverter State
Steady

Pulse la tecla [Down] para ver la informaciéon sobre el
variador al momento de la falla, incluyendo la frecuencia de
salida, corriente de salida, y tipo de operacion.

TRP Last-1

00 Trip name( 1)
External Trigp
01 Output Freq
45.10 Hz
02 Output CGurrent
12.0 A

Si se hubieran presentado disparon por fallas

anteriormente, pulse la tecla [Right] para visualizar la
informacion del disparo por fallas en el momento en que se
presentaron los disparos anteriores.

0.0Hz

MON®T/K [N sTP
Fragquency

Cuando el variador se resetea y se elimina el disparo por
falla, el display del teclado vuelve a la pantalla en la que se
encontraba antes de la falla.
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3.3.2.

Monitoreo de Multiples Fallas Simultaneas

El siguiente ejemplo muestra cémo monitorear multiples fallas que se presentan al mismo tiempo.

“Over Voltage (02)

01 Output Freg
36.10 Hz
02 OQutput Current
16.5 A

* En el caso de producirse multiples fallas simultdaneamente,

el niumero de fallas se visualiza al lado derecho del tipo de
falla.

Pulse la tecla [PROG/ENT] para visualizar la lista de todos los
disparos por fallas.

TRP Current

00 Trip Name (02)

01 Over Voltage
02 External Trip

Se visualiza la lista de todos los disparos por fallas.

Pulse la tecla [Down] pare visualizar los tipos de disparos
por fallas que tuvieron lugar.

Pulse la tecla [Right] para visualizar la informacién de
disparos por fallas.

MONET/K (N STP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

Cuando el variador se resetea y se elimina el disparo por
falla, el display del teclado vuelve a la pantalla en la que se
encontraba antes de la falla.
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3.4. Inicializacion de Parametros

El siguiente ejemplo demuestra cdmo revertir todos los ajustes de los parametros al valor de féabrica
(Inicializacion de Pardmetros). La inicializacién de parametros también puede llevarse a cabo por grupos

separados en el modo Parametros.

MONET/K (W §TP 0. 0Hz
Frequency

0.0 A
0V

¢ Se visualiza el Modo Monitoreo.

CNF™ N STP 0. 0Hz
00 Jump Code

20 GODE
01 Language Sel
English

02 LCD Contrast
00000000020 Ean

* Pulse la tecla [MODE] para moverse al modo Configuracion
(CNF).

CNF™ M STP  0.0Hz

41 Changed Para

Viaw Al
42 Multi=-Key Sal

* Pulse la tecla [Down] para llegar a CNF-40 (Inicializacién de
Pardmetros (Parameter Init))

* Pulse la tecla [PROG/ENT] para configurar las opciones de
inicializacion de pardmetros.

CNFE M STP 0.0Hz

40 Parameter Init

i Al'l Grp
2 DRY @rp

* En la lista de opciones, seleccione 1 (All Groups), y luego
pulse la tecla [PROG/ENT] para realizar la inicializacion.

CNF® N STP 0. 0Hz

41 Ghanged Para

View Al
42 Multi-Key Sel

* Se visualiza la opcion de inicializacion de parametros
nuevamente cuando la inicializacién se completa.
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4 Caracteristicas Basica

Caracteristicas Basicas

En este capitulo se describen las funciones basicas del variador H100. Consulte la pagina de referencia en la

tabla para ver acceder a una descripcion detallada de cada una de las funciones avanzadas.

Tarea Basica Descripcion Ref.
Seleccion modo de operacion . . »
Permite seleccionar el modo de operacion p. 78
(HAND/AUTO/OFF)
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para configurar o modificar la 33
de frecuencia para el teclado. referencia de frecuencia mediante el Teclado. L2
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir las tensiones de
. . . . p. 84
de frecuencia para la bornera (tensiéon | entrada en la bornera (V1, V2) y para configurar o modificar una
: . p.95
de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir las corrientes de
de frecuencia para la bornera entrada en la bornera (12) y para configurar o modificar una p. 92
(corriente de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir los impulsos de
de frecuencia para la bornera (impulso | entrada en la bornera (Tl) y para configurar o modificar una | p. 96
de entrada). referencia de frecuencia.
. » . Permite configurar el variador para permitir las sefales de
Configuracién de fuente de referencia L ] .
. L comunicacién de los controladores de nivel superior, tales como
de frecuencia para comunicacion RS- . . . p. 98
P PLC o PC, y para configurar o modificar una referencia de
' frecuencia.
El control de frecuencia utilizando Permite al usuario mantener una frecuencia utilizando entradas
. . p. 98
entradas analdgicas. analdgicas en los bornes.
. . ., Permite configurar el display de valores de operacién del motor.
Opciones de display de operacion del ., .
; La operacion del motor se muestra en frecuencia (Hz) o | p. 98
motor.
velocidad (rpm).
. » . Permite configurar las operaciones de frecuencia secuencial
Configuracién de (frecuencia) . » .
) . mediante la recepcion de una entrada en los bornes definidos | p. 100
velocidad secuencial. . .
para cada frecuencia secuencial.
Configuraciéon de fuente de comandos . »
Configuracién de fuente de comandos para teclas del teclado. p. 102
para teclas del teclado.
Configuraciéon de fuente de comandos Permite configurar el variador para aceptar entradas en los
p. 103

para entradas de borneras.

bornes FX / RX.
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Tarea Basica Descripcion Ref.
Configuracién de fuente de Permite configurar el variador para aceptar sefales de
comandos para la comunicaciéon comunicacion de controladores de nivel superior, tales como PLC | p. 105
RS-485 o PC.
.. Permite configurar el variador para para limitar la direccion de
Control de rotacion del motor. .. p. 105
rotacion de un motor.
Permite configurar el variador para comenzar a operar en el
L. encendido. Con esta configuracion, el variador comienza a
Puesta en marcha automatica al . o
. funcionar y el motor acelera tan pronto como se suministra
encender el equipo. i . . . . p. 107
energia al variador. Para usar la configuracién automatica de
puesta en marcha, los bornes de comando de operacion en la
bornera deben estar encendidos.
Permite configurar el variador para que comience a operar cuando
., L. , se reestablece después de un disparo por falla. En esta
Operacidon automatica después de ) .. . . .
L L configuracion, el variador comienza a funcionar y el motor acelera
un reinicio por una condicién de . i
di fall tan pronto como el mismo se restablece después de una condicién | p. 109
isparo por falla. . . . L.
de disparo por falla. Para usar la configuracion automatica de
puesta en marcha, los bornes de comando de operacion en la
bornera deben estar encendidos.
Configuracién del tiempo de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracion y deceleracién para
o . - p. 110
Decel en base a la Frecuencia Max. un motor en base a una frecuencia maxima definida.
Configuracién del tiempo de Acel/ . . . » »
. Permite configurar los tiempos de aceleracién y deceleracion para
Decel en base a la referencia de . . . p. 112
. un motor en base a una referencia de frecuencia definida.
frecuencia.
Configuracion de tiempos de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracién y deceleracién
Decel secuencial usando el borne | secuencial para un motor en base a parametros definidos para los | p. 113
multifuncion. bornes multifuncidn.
Configuracién (frecuencia) velocidad | Permite modificar los pendientes de aceleracién y deceleracién sin
. ) ) e p. 114
transicion del tiempo de Acel/Decel. | configurar los bornes multifuncion.
Configuracién del patron de Acel/ | Permite modificar los patrones de pendientes de aceleracion y
Decel. deceleracién. Los patrones basicos a elegir incluyen patrones | p. 117
lineales y curva S.
Detiene la aceleracién o deceleracién y controla la operaciéon del
Comando de parada de Acel/Decel. motor a una velocidad constante. Los bornes multifuncion deben | p. 119
estar configurados para este comando.
Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
Operacion patron V/F lineal. torque constante. Para mantener el torque requerido, la | p. 120

frecuencia de operacion puede variar durante la operacion.
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Tarea Basica Descripcion Ref.
Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
Operaciéon de patén V/F de | patron V/F de reduccidn cuadratica. Los ventiladores y las bombas
reduccién cuadratica. son cargas adecuadas para la operacion V/F de reduccién
cuadratica.
. » ) Permite al usuario configurar un patron V/F que coincida con las
Configuracién por patrén V/F del L . = o
. caracteristicas del motor. Esta configuracién es para aplicaciones | p. 122
usuario. . L o
de motor especiales para lograr un rendimiento éptimo.
Configuracién manual del variador para producir un refuerzo de
par momentdneo. Esta configuracidn es para cargas que requieren
Refuerzo de par manual. . p. 124
una gran cantidad de par de arranque, tales como ascensores o
elevadores.
Configuracién automatica del variador que proporciona un “auto
L. ajuste” que produce un incremento del par momentaneo. Esta
Refuerzo de par automatico. . L, . . p. 125
configuracidn es para cargas que requieren una gran cantidad de
par de arranque, tales como ascensores o elevadores.
Permite ajustar la tensidn de salida al motor cuando la fuente de
Ajuste de tension de salida alimentacion al variador difiere de la tensién de entrada nominal | p. 127
del motor.
El arranque de aceleracidn es el método de aceleracion normal. La
» aplicacidn tipica configura el motor que acelera directamente a la
Arranque de aceleracion . o . o .| p. 128
frecuencia objetivo si se da el comando de operacién sin
seleccionar una funcién en particular.
Permite configurar el variador para realizar el frenado de CC antes
, de que el motor empiece a girar de nuevo. Esta configuracion se
Arranque después del frenado de CC . . . p. 128
utiliza cuando el motor gira antes de que se produzca la salida de
tension del variador.
La parada de deceleracion es el método tipico usado para parar un
., motor. El motor desacelera hasta OHz y se detiene en una orden
Parada deceleracion ) o p. 129
de parada, sin embargo, puede haber otras condiciones de parada
o deceleracion definida.
Permite configurar el variador aplicar el frenado de CC durante la
, deceleracién del motor. La frecuencia a la que se produce el
Parada después del frenado por . .,
. i4n de CC frenado de CC debe preconfigurarse y durante la deceleracion, | p. 130
inyeccién de CC. . - .
cuando el motor alcanza la frecuencia definida, se aplica el
frenado.
Permite configurar el variador para detener la salida al motor
Funcionamiento libre hasta parar mediante un comando de parada. El motor va a liberar a ejecutar | p. 131

hasta que se ralentiza y se detiene.
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Tarea Basica Descripcion Ref.
. Permite configurar el variador en busca de una deceleracién de
Frenado de potencia . o ., ., p. 132
motor dptima, sin disparar la proteccion de la sobretension.
. » . Permite configurar los limites de referencia de frecuencia
Configuracion de frecuencia de . L .
L. mediante la definicion de una frecuencia de arranque y una | p. 133
arranque/maxima . .
frecuencia méaxima.
Configuracion de limite de | Permite configurar los limites de referencia de frecuencia
frecuencia superior/inferior mediante la definicion de un limite superior y un limite inferior.
. Permite configurar el variador para evitar que un motor funciones
Salto de frecuencia . . . p. 136
en frecuencias de resonancia mecanica.
. L, .. Se utiliza para configurar el 2do modo de operacidon y cambiar
Configuracién 2da operacién . . p. 137
entre los modos de operacion de acuerdo a sus necesidades.
Configuraciéon control bornes de | Permite al usuario mejorar la capacidad de respuesta de los
p. 139

entrada multifuncion

bornes de entrada multifuncion.

4.1.

Los variadores serie H100 tienen dos modos de operacién: modo HAND y modo AUTO. El modo HAND se usa
para el control local usando el teclado. El modo AUTO se usa para el control remoto usando entradas de
bornes o comandos de red (el teclado se puede usar en modo AUTO si la fuente de comando se establece

como teclado.

Operacion en Modo HAND

Cambio entre los Modos de Operacion (HAND/AUTO/OFF)

Siga las siguientes instrucciones para operar el variador en modo HAND.

1. Enelteclado, use las teclas [Up], [Down], [Left], o [Right] para establecer la referencia de frecuencia.

2. Pulse la tecla [HAND]. Se enciende el LED HAND vy el variador comienza a operar en modo HAND.

3. Pulse la tecla [OFF]. Se enciende el LED OFF y el variador detiene la operacion.
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Operacion en modo AUTO

Siga las siguientes instrucciones para operar el variador en modo AUTO.

1. Pulse la tecla [AUTO] para cambiar a modo AUTO.

2. Opere el variador usando la entrada de la bornera, comandos via comunicacidn o entrada por teclado.

3. Pulse la tecla [OFF]. Se enciende el LED OFF y el variador detiene la operacion.

Teclas de Modo y Estado del LED

Teclas / LED

Descripcion

Se usa para ingresar al modo de operacién HAND.

Se usa para ingresar al modo OFF (modo reposo) o para reiniciar los disparos por fallas.

Se usa para ingresar a modo de operacion AUTO o para arrancar o detener la operacion del
variador en modo AUTO.

-
LED HAND Se vuelve color verde (fijo) durante la operacion en modo HAND.
Se vuelve color rojo (fijo) mientras que el variador se encuentra en modo OFF (reposo) y
LED OFF parpadea cuando se produce un disparo por fallas. EIl LED se vuelve color rojo (fijo)
nuevamente cuando se libera una condicién de disparo por fallas.
Se vuelve color verde (fijo) cuando el variador opera en modo AUTO y parpadea en color
LED AUTO

verde cuando el variador esta en modo AUTO pero no esta operando.
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Operaciones Basicas en Modo HAND/AUTO/OFF

Modo

Descripcion

Modo HAND
(modo de operacion
controlado de forma

En el modo HAND, la operacién solo esta disponible por la entrada del teclado. En modo

Monitoreo, se muestra en todo momento la referencia de frecuencia establecida.

También, en el modo HAND:

* Se usa el primer elemento de monitoreo para ajustar la frecuencia con las teclas up/down
y left/right. La frecuencia seleccionada se refleja en DRV-02 (HAND Cmd Freq).

* Se puede establecer la direccién de giro del motor en DRV-02 (Dir Marcha Teclado).

* Las funciones de la bornera no operan (excepto BX, Disparo Externo, y las funciones de
bornes relacionadas con la operacion de acel/decel. secuencial).

* Los comandos del modo Fire tienen la prioridad absoluta (si los hubiere).

* No se encuentran disponibles las siguientes caracteristicas avanzadas:

- Control PID / EPID

local) - Compensacién de flujo
- Limpieza de la bomba
- Puesta a punto de la carga
- Precalentamiento del motor
- Planificacién del horario
- Volver a encender
- Control de multiples motores
* Las funciones de monitoreo y proteccidon del variadorse encuentran disponibles en el
modo HAND.
En modo OFF, se detiene la operacidn del variador. Al presionar la tecla OFF durante el modo
HAND/AUTO, las operaciones haradn que se encienda LED OFF. Luego, el variador detiene la
operacién o decelera y se detiene, segun las opciones de deceleracion establecidas por el
Modo OFE usuario.
(Reposo) También, en modo AUTO:
* Las funciones de la bornera no funcionan (excepto BX, Disparo Externo, y las funciones de
bornes relacionadas con la operacion de acel/decel. secuencial).
* Los comandos del modo Fire tienen la prioridad absoluta (si los hubiere).
Modo AUTO (modo de En modo AUTO, el variadro funciona basdndose en el comando desde la fuente de comando

operacion controlado
de forma remota)

establecida en DRV-06 (Fuente Cmd), con la frecuencia de referencia desde la fuente
establecida en DRV-07 (Fuente Ref Frec).
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Cddigos de Funcion relacionados con los Modos de Operacion HAND/AUTO/OFF

Modo

Descripcion

DRV-01
Frecuencia Cmd

Referencia de frecuencia en modo AUTO cuando el DRV-07 se define en “Teclado”.

DRV-02
Dir Marcha Teclado

Direccion de rotacion del comando de teclado en el modo HAND o AUTO

Ajustes Descripcion
0 Avance Operacion Fx
1 Retroceso Operacion Rx

DRV-05
Frec Cmd HAND

Frecuencia que se muestra en el elemento del display de monitoreo (Linea Monitore-1)

cuando se presiona la tecla HAND en otros modos (referencia de frecuencia de fabrica para el

modo HAND).
OUT-31-36 . .
s Define el Estado AUTO (36) para asegurar que el variador se encuentra en modo AUTO.
elé 1-
OUT-31-36 . .
s Define el Estado HAND (37) para asegurar que el variador se encuentra en modo HAND.
elé 1-

Cambio entre los Modos HAND/AUTO/OFF

Modo Descripcion
Pulse la tecla HAND en el modo AUTO para cambiar al modo HAND. El variador funciona de la
siguiente forma en base a la configuracién en DRV-26 (Modo Ref Manual).
Ajustes Descripcion
0 Parametro El variador funciona basdndose en la direccion de operacion
Hand establecida en DRV-02 (Dir Marcha Teclado) y la referencia de
@AUTO%HAND frecuencia establecida en DRV-25 (Modo Ref Manual).
1 Seguimiento | El variador asume la direccion de operacion y la referencia de
Auto frecuencia desde las configuraciones del modo AUTO vy sigue
ejecutando la misma operacién. Si se detuvo el variador en el
modo AUTO, la direccion de operacion se establece como Fx y la
referencia de frecuencia se define como 0 (sin salida variador).
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Modo

Descripcién

(2 HAND>AUTO

Pulse la tecla AUTO en el modo HAND para cambiar al modo AUTO. El variador funciona en
base a funciona basandose en las configuraciones de la fuente de comando y referencia de
frecuencia establecidas en DRV-06 y DRV-07. Si se establece el DRV-06 (Fuente Cmd) en
“Teclado”, pulse la tecla AUTO una vez para iniciar la operacion del variador.

(3)AUTO>OFF

Pulse la tecla OFF en el modo AUTO para detener la operacién del variador (el variador
ingresa al modo OFF).

(@ OFF>AUTO

Pulse la tecla AUTO en el modo OFF para cambiar al modo AUTO. El variador funciona
basandose en las configuraciones de fuente de comando y referencia de frecuencia
establecidas en el DRV-06 y DRV-07. Si el DRV-06 (Fuente Cmd) se define en “Teclado” pulse
la tecla AUTO una vez para iniciar la operacién del variador.

(5)HAND->OFF

Pulse la tecla OFF en el modo HAND para detener la operacion del variador (el variador
ingresa al modo OFF).

(B)OFF>HAND

Pulse la tecla HAND en el modo OFF para cambiar al modo HAND. El variador funciona en
base a la direccién de operacidon establecida en el DRV-02 (Dir Marcha Teclado) y la
referencia de frecuencia establecida en el DRV-25 (Frec Cmd HAND).

Modo de Operacion en la Recuperacién de Alimentacion

Si se corta la alimentacién mientras el variador opera en modo OFF o HAND, el variador detiene la operacion

con un disparo por falla de baja tension. Luego, cuando se restablece la alimentacion, el variador se enciende

en modo OFF.

Si el variador estaba funcionando en modo AUTO al momento del disparo por baja tensidon después de un

corte de alimentacién, el variador se enciende en modo AUTO y la operacidon puede variar segun las

configuraciones del variador en “Reinicio Alimentacion” y “Marcha Aliemntacién”.

Nota

* Para hacer funcionar el variador usando el teclado en el modo AUTO, establezca el DRV-06 (Fuente CMD)

en “Teclado” y pulse la tecla AUTO para ingresar al modo AUTO. Luego, pulse la tecla AUTO en el teclado

una vez para poner a funcionar el variador.

* Sise presenta un disparo por fallas durante la operacion en el modo AUTO o HAND, se puede reiniciar el

variador presionando la tecla OFF. Después del reinicio, se libera el diaparo por falla y el variador ingresa

al modo OFF.

* Sise presenta un disparo por fallas durante la operacion en el modo AUTO o HAND, también se puede

reiniciar el variador usando la sefial de reinicio del borne de entrada multifuncién. En ese caso, el

variador regresa a modo AUTO después de liberar el disparo por falla.
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@ Precaucién

Tenga cuidado cuando el variador estd configurado para operar en modo AUTO por medio de comandos de
comunicacion y si COM-96 (Reinicio Alimentacion) estd establecido en “Si”, ya que el motor comenzard a
girar cuando el variador arranca, sin necesidad de comandos adicionales.

4.2. Configuracion de la Referencia de Frecuencia

El variador H100 ofrece varios métodos para configurar y modificar una referencia de frecuencia para una
operacion. Se pueden utilizar el teclado, entradas analdgicas [por ejemplo sefiales de tension (V1, V2) y de
corriente (I12), o RS-485 (senales digitales de los controladores de nivel superior, tales como PC o PLC) se
pueden utilizar.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracién Rango de Unidad
Parametro Ajuste
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
4 V2
DRV 7 Fuente de r(?ferencia Freq Ref Src 5 12 0-11 i
de frecuencia 6 RS-485
7 Field Bus
9 Pulso
10* | V3
11 13

*”10(V3)~11(13)” del DRV-07 estan disponibles cuando la opcién Extension E/S estd incluida. Consulte el
manual de la opcion Extension E/S para obtener informacidon mas detallada.
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4.2.1. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-1)

Permite modificar la referencia de frecuencia utilizando el teclado y aplicar los cambios pulsando la tecla
[ENT/PROG]. Para utilizar el teclado como una fuente de entrada de referencias de frecuencia, acceda al
codigo DRV-07 (Fuente de Referencia de Frecuencia) y cambie el valor del parametro a 0 (Teclado-1). Ingrese
la referencia de frecuencia para una operacion en el cédigo DRV-01 (Referencia de Frecuencia).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Referencia de Cmd 0,00 Frec Min-
01 i 0,00 ] Hz
o frecuencia Frequency Frec Max*
Fuente de referencia
07 . FregRefSrc | O Teclado-1 0-11 -
de frecuencia

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia Max, como se configura
con DRV-20.

4.2.2. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-2)

Permite utilizar las teclas [UP] y [DOWN] para modificar una referencia de frecuencia. Para utilizar esto como
una segunda opcién, configure el teclado como fuente de la referencia de frecuencia, accediendo al cédigo
DRV-07 (Fuente de Referencia de Frecuencia) y cambie el valor del parametro a 1 (Teclado-2). Esto permite
que los valores de referencia de frecuencia se aumenten o disminuyan pulsando las teclas [UP] y [DOWN].

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
07 . FreqRefSrc | 1 Teclado-2 0-11 -
de frecuencia
DRV i .
Referencia de 0,00 Frec Min-
01 ' 0,00 ] Hz
frecuencia Frec Max*

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia Max, como se configura
con DRV-20.

4.2.3. Borne V1 como la Fuente

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia mediante la configuracién de entradas de
tensidn usando el borne V1. Utilice las entradas de tensién que van desde 0 a 10 V (unipolar) para avanzar
una Unica operacién. Utilice las entradas de tensidon que van desde -10 a + 10V (bipolar) para ambas
direcciones, en las que las entradas de tensién negativas utilizan operaciones inversas.
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Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de 0-10 V

Configure IN-06 (V1 polaridad) a 0 (unipolar). Utilice una salida de tensiéon desde una fuente externa o use

una salida de tensién desde el borne VR para proporcionar entradas a V1. Consulte los siguientes diagramas

para el conexionado requerido para cada aplicacion.

x

V1

N

)

M

[Aplicacion de fuente externa]

=)

VR

F 3

V1

=

[Aplicacion de fuente interna (VR)]

™M

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
DRV 07 . Freq RefSrc | 2 Vi 0-11 -
de frecuencia
Frecuencia en la ] 0,00 -
L. Frecuencia .
01 entrada analdgica Freq at 100% L. Frecuencia Hz
. maxima ]
maxima Max
Monitoreo V1 Monitor
05 0,00 0,00-12,00 \Y
entrada V1 [V]
06 Opciones polaridad V1 | Polarity V1 0 Unipolar 0-1 -
Constante de tiempo .
07 . V1 Filter 10 0-10000 mseg
de filtro de entrada V1
Tension de entrada
IN 08 . V1 voltxl 0,00 0,00-10,00 \Y
minima V1
Salida V1 a tensién
09 L V1 Percyl 0,00 0,00-100,00 %
minima (%)
Tensién de entrada
10 L. V1 volt x2 10,00 0,00-12,00 \Y
maxima V1
Salida V1 a tension
11 L V1 Percy2 100,00 0-100 %
maxima (%)
Opciones de direccion .
16 L, V1inverting | O NO 0-1 -
de rotacidén
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Nivel de cuantificacion Vi 0,00%; 0,04-
17 . 0,04 %
V1 Quantizing 10,00

* La cuantificacidn se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracidn de Tensiones de entrada V de 0-10V

Cadigo

Descripcion

IN-01 Freq at 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia en la tensién de entrada maxima
cuando un potencidmetro estd conectado a la bornera de control. Una frecuencia
configurada con cddigo IN-01 se convierte en la maxima frecuencia sélo si el valor
establecido en el cédigo IN-11 (o IN-15) es 100(%).

* Ajuste el cédigo de IN-.01 a 40,00 y use los valores por defecto para los cddigos
IN-02-IN-16. La operacion se efectia a 40,00Hz cuando la entrada al borne V1 es
10v.

* Ajuste el cddigo de IN-11 a 50,00 y use los valores por defecto para los codigos
IN-01- IN-16. La operacién se efectia 30,00Hz (50% de la frecuencia maxima
predeterminada - 60Hz) cuando la entrada al borne V1 es 10V.

IN-05 V1 Monitor [V]

Permite configurar el variador para monitorear la tensidn de entrada en V1.

IN-07 V1 Filter

El Filtro V1 se puede usar cuando existen grandes fluctuaciones entre las frecuencias
de referencia. Las variaciones pueden mitigarse aumentando constante de tiempo,
pero esto requerird un mayor tiempo de respuesta.
El valor t (tiempo) El tiempo definido se refiere al tiempo que le lleva a la frecuencia
definida en el variador aumentar hasta un 63%, aproximadamente, cuando la
entrada de tensidn se produce en escaldn.
Entrada V1 desde

fuente externa |

Frecuencia

rFy
Y

Filtro V1 (t)
[Filtro V1]

IN-08 V1 volt x1
IN-11 V1 Perc y2

Estos parametros se utilizan para configurar el nivel de pendiente y los valores de
desnivel de la Frecuencia de Salida, en base a la Tension de Entrada.
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Cadigo

Descripcion

Referencia de frecuencia

IN-11

IN-09

Entrada V1

IN-08 IN-10

IN-16 V1 Inverting

Invierte la direccién de rotacion. Configure este cddigo a 1 (Si) si necesita el que el
motor gire en la direccién opuesta a la rotacion actual.

IN-17 V1 Quantizing

La cuantificacién puede utilizarse cuando el nivel de ruido es alto en la sefial de
entrada analdgica (borne V1).

La cuantificacién es util cuando se estd operando un sistema sensible al ruido, ya
qgue suprime el ruido de la sefal. Sin embargo, puede disminuir la sensibilidad del
sistema (la potencia de resolucion de la frecuencia de salida para la entrada
analdgica disminuye). También puede activar el filtro pasabajos mediante el cddigo
IN-07 para reducir el ruido, pero el aumento del valor reducird la capacidad de
respuesta y podrian producirse pulsaciones (ondulaciones) en la frecuencia de
salida.

Los valores de los parametros de cuantificacidn se refieren a un porcentaje basado
en la entrada maxima. Por lo tanto, si el valor se establece a 1% de la entrada
analdgica maxima (60Hz), la frecuencia de salida aumentara o disminuira en 0,6Hz, a
un intervalo de 0,1V.

Cuando el valor de entrada analégica aumenta, un aumento a la entrada igual a 75%
del valor de ajuste va a cambiar la frecuencia de salida, y entonces la frecuencia
aumentara de acuerdo con el valor establecido. Del mismo modo, cuando la entrada
analdgica disminuye, una disminucion en la entrada igual al 75% del valor de ajuste
causara un cambio inicial a la frecuencia de salida.

Como resultado, la frecuencia de salida serd diferente en la aceleracion y
deceleracién, mitigando el efecto de los cambios en las entrada analdgicas sobre la
frecuencia de salida.

(ondas)
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Frecuencia de salida (Hz)

60.00 |--------mmmmmmm oo ’L/:y:
L / 41
12| nt
1V n
//‘“i i E i
06 ¢ // | E E i E
/“E L P Entrada Analdgica (V)
0.025 0.1 0.2 9.925 10
0.075 0.175 9.975

[Cuantificacién V1]
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4.2.3.2. Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de -10--10V

Configure DRV-07 (Fuente de referencia de frecuencia) en 2 (V1) y, a continuacién, configure el IN-06
(Polaridad V1) en 1 (bipolar). Utilice la tensidn de salida de una fuente externa para proporcionar entrada a
V1.

o—\J V1
v

[Conexionado borne V1]

Frecuencia de salida en avance

-10~0V 0~10V
<l .

L

Tension de entrada

Frecuencia de salida en retroceso

[Frecuencia de salida y entrada de tension bipolar]

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

Fuente de referencia
DRV 07 . Freq Ref Src 2 V1 0-11 -
de frecuencia

Frecuencia en la .
0 -Frecuencia

01 entrada analdgica Freq tl 100% | 60,00 M3 Hz
ax
maxima
, V1
05 Monitoreo entrada V1 . 0,00 0,00-12,00 Y
. Monitor[V]

06 Opciones polaridad V1 | V1 Polarity 1 ‘ Bipolar 0-1 -
Tensidn de entrada

12 o V1 volt x1 0,00 10,00-0,00V v
minima V1
Salida V1 a tension

13 . V1 Percyl 0,00 -100,00-0,00% | %
minima (%)
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Tensidn de entrada

14 L. V1 voltx2 -10,00 -12,00-0,00V \
maxima V1
Salida V1 a tension -1000,00-

15 L V1 Percy2 -100,00 %
maxima (%) 0,00%

Direcciones de Giro para Diferentes Entradas de Tensiones

FWD Avance Retroceso

REV Retroceso Avance

Detalles de Configuracion de Tensiones de -10 - 10V

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel de la frecuencia de

salida para la tensidon de entrada. Estos cédigos se muestran sélo cuando IN-06 se
IN-12 -V1 volt x1

establece en 1 (bipolar). Como ejemplo, si la tensién minima de entrada (en V1) es -
IN-15 V1 Perc y2

2V, la relacién de salida de -2V es 10%, la tensidn maxima es -8V y la relacién de

salida se define en 80%, la frecuencia de salida se encuentra entre 6Hz-48Hz.
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Entrada V1

IN-13

---------------------- 48HZ .15

Referencia de frecuencia

Para detalles sobre las entradas analogas 0-+10V, consulte las descripciones de
codigos IN-08 V1 voltx1 — IN-11 V1Perc y2 en la pagina 87.
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Configuracion de una Referencia de Frecuencia utilizando Corriente de Entrada (12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando corriente de entrada en el borne 12

después de seleccionar la entrada de corriente SW4. Configure el DRV-07 (Fuente de referencia de

frecuencia) a 5 (12) y aplique corriente de entrada de 0-20mA a 2.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 5 12 0-11 -
de frecuencia
Frecuencia en la .
L. Freq at 0 -Frecuencia
01 entrada analdgica 60,00 , Hz
. 100% Max
maxima
Monitoreo .
50 I2 Monitor 0,00 0,00-24,00 mA
entrada 12
Constante de tiempo )
52 ] 12 Filter 10 0-10000 mseg
filtro entrada 12
Corriente de entrada
53 o 12 Curr x1 4,00 0,00-20,00 mA
minima 12
IN Salida 12 a corriente o
54 o 12 Perc y1 0,00 0-100 %
minima (%)
Corriente de entrada
55 . 12 Curr x2 20,00 0,00-24,00 mA
maxima 12
Salida 12 a corriente
56 o 12 Percy2 100,00 0,00-100,00 %
maxima (%)
Opciones de direccion .
61 L, 12 Inverting 0 No 0-1 -
de rotacidn
Nivel de cuantificacion . 0,00%*; 0,04-
62 2 Qunatizing | 0,04 %

12

10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.

93




Caracteristicas Basicas

Detalles de Configuracion de Corriente de Entrada (12)

Cadigo

Descripcion

IN-01 Freq tl 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a la corriente maxima

(cuando IN-55 estd ajustado a 100%).

* SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-53-56,
la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una referencia de
frecuencia de 40,00Hz.

* Si IN-56 se establece en 50,00 %), y se usan los valores por defecto para IN-01
(60Hz) y IN-53-55, la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una
referencia de frecuencia de 30,00Hz (50 % de 60Hz).

IN-50 12 Monitor

Permite monitorear la corriente de entrada en 12.

IN-52 12 Filter

Permite configurar el tiempo para la frecuencia de operacidn para alcanzar el 63%
de la frecuencia objetivo en base a la corriente de entrada en I2.

IN-53 12 Curr x1
IN-56 12Perc y2

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de
salida.

Referencia de Frecuencia

1) 2T :

IN-54 —

IN-53 IN-55
[Configuracion de pendiente y desnivel en base a la frecuencia de salida]

Entrada |2
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4.2.4. Configuracidon de una Referencia de Frecuencia con la Tensidon de Entrada

(Borne 12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando tensién de entrada en el borne 12 (V2)
después de seleccionar SW2 para V2. Configure el DDRV-07 (Fuente de referencia de frecuencia) en 4 (V2) y

aplique tensién de entrada de 0-12V a 12 (=V2, borne de entrada de corriente/tension analdgica). Los

codigos IN-35-47 no se muestra cuando 12 esté configurado para recibir entrada de corriente (DRV-07 se

define en 5).
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 4 V2 0-11 -
de frecuencia
35 Monitoreo entrada V2 V2 Monitor 0,00 0,00-12,00 Vv
Constante de tiempo .
37 . V2 Filter 10 0-10000 mseg
filtro entrada V2
Tension de entrada V2
38 . V2 voltx1 0,00 0,00-10,00 \Y
minima
% Salida a tensién V2
39 . V2 Percyl 0,00 0,00-100,00 %
minima
IN Tensién de entrada V2
40 o V2 volt x2 10,00 0,00-10,00 \Y
maxima
% Salida a tension V2
41 L. V2 Perc y2 100,00 0,00-100,00 %
maxima
Opciones de direccion .
46 L, V2 Inverting | O No 0-1 -
de rotacién V2
Nivel de cuantificacion V2 0,00%*; 0,04-
47 . 0,04 %
V2 Quantizing 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.

95




Caracteristicas Basicas

4.2.5.

Permite configurar una referencia de frecuencia mediante la configuracion del cédigo (07) de Frec (Fuente

Configuracion de una Referencia de Frecuencia con Entrada de pulsos TI

de referencia de frecuencia) en el grupo DRV a 9 (Pulso) y proporcione frecuencia de pulsos 0- 32.00kHz al

borne TI.
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 12 | Pulso 0-11 -
de frecuencia
Frecuencia enla 0,00-
01 entrada analdgica Freq tl 100% | 60,00 Frecuencia Hz
maxima maxima
Monitoreo entrada Pulse
91 , 0,00 0,00-50,00 kHz
pulsos Monitor
Constante de tiempo .
92 . Tl Filter 10 0-9999 mseg
filtro entrada TI
Pulso minimo entrada
93 - TI Pls x1 0,00 0,00-32,00 kHz
IN % Salida a pulso
94 . Tl Percyl 0,00 0,00-100,00 %
minimo TI
Pulso maximo entrada
95 - Tl Pls x2 32,00 0,00-32,00 kHz
% Salida a pulso
96 - T IPerc y2 100,00 0,00-100,00 %
maximo TI
Opciones de direccion .
97 ., Tl Inverting 0 No 0-1 -
de rotacion Tl
Nivel de cuantificacion TI 0,00%*; 0,04-
98 . 0,04 %
TI Quantizing 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracién de Entrada de pulsos Ti

Cadigo Descripcion

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a entrada de pulsos

maxima. La referencia de frecuencia se basa en el 100% del valor establecido con IN-

96.

IN-01 Freq tl 100% ¢ SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-93-96,
la entrada de 32kHz a Tl produce una referencia de frecuencia de 40,00Hz.

* SiIN-56 se establece en 50,00 y se usan los valores por defecto para IN-01, IN-93-
95, la entrada de 32kHz al borne Tl produce una referencia de frecuencia de

30,00Hz.

IN-91 Pulse Monitor | Muestra la frecuencia de pulsos suministrados en TI.

Permite configurar el tiempo para la entrada de pulsos a Tl para alcanzar el 63% de
IN-92 TI Filter su frecuencia nominal (Cuando la frecuencia de impulsos se suministra en multiples
etapas).

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de
salida.

Referencia de frecuencia

IN-96

IN-93 Tl PIs x1
IN-96 T2 Percy2

Entrada Tl

IN-93 IN-95

IN-97 Tl Inverting Igual a IN-16-17 (consulte IN-16 Inversidn V1/IN-17. Cuantificacién V1 en la pagina
IN-98 Tl Quantizing 88.
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4.2.6. Configuracion de una Referencia de Frecuencia mediante Comunicacion
RS-485

Permite controlar el variador con los controladores de nivel superior, tales como PLC o PLC, a través de la
comunicacion RS-485. Configure el cédigo (07) de Frec (Fuente de referencia de frecuencia) en el grupo DRV
a 6 (RS-485) y utilice los bornes de entrada de sefial RS-485 (S+/S-/SG) para la comunicacion. Consulte la
seccidn 7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485 en la pagina 349.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia
DRV 07 ] Freq Ref Src 6 RS 485 0-11 -
de frecuencia
Numero variador (ID)
01 comunicacion RS-485 Int485StID - 1 1-MaxComlID* | -
integrado
ModBus
0
RTU
Protocolo 2 LS Inv 485
02 comunicacion Int485Proto 4 BACnet 0-6 -
integrada 5 Metasys-N2
IN 6 Modbus
** | Master
Velocidad de
03 comunicacion Int485BaudR | 3 | 9600 bps 0-8 -
integrada
. ., 0 D8/PN/S1
Configuracion marco
L 1 D8/PN/S2
04 de comunicacion Int485Mode 0-3 -
. 2 D8/PE/S1
integrada
3 D8/PO/S1

*Si  AP1-40 se define en 4 (Serve DRV), MaxComID es ‘8‘, y si COM-02 se establece en 4 (BACnet),
MaxComID es ‘127‘. De lo contrario, MaxComlID es ‘250°.

** COM-0 2 se establece automaticamente en 6 (Modbus Master) cuando AP1-40 se establece en 2 o0 3. De
lo contrario, el valor de parametro queda a eleccion del usuario.
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Fijacion de Frecuencia mediante Entrada Analdgica

Si se establece una referencia de frecuencia mediante entrada analdgica en la bornera de control, puede fijar

la frecuencia de operacion del variador asignando una entrada multifuncion como borne de fijacién de

frecuencia analdgica. La frecuencia de operacidn se fija en una sefial de entrada analdgica.

Grupo

Codigo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

DRV Frec

Fuente de referencia
de frecuencia

Freq Ref Src

Teclado-1

Teclado-2

V1

V2

12

RS-485

Field Bus

OO UV AN RL|O

Pulso

10* | V3

11 |12

0-11

IN 65-71

Configuracion borne Px

Px Define
(Px: P1-P7)

Fijacion
23

analdgica

0-55

*10(V3)~11(13)° del DRV-07 se encuentran disponibles cuando estd equipada la Extensién E/S. Consulte el

manual de la Extensidn E/S para obtener informacion detallada.

Referencia de frecuencia

I

Frecuencia de operacion

Px

[ 1

Modo marcha
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4.4. Cambio de Unidades de Velocidad (Hzé>Rpm)

Puede cambiar las unidades utilizadas para mostrar la velocidad de operacion del variador estableciendo
DRV-21 (Seleccion de unidad de velocidad) a O(Hz) o 1(rpm).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
0 Visualizacion
Seleccion de unidad de Hz
DRV |21 , Hz/Rpm Sel — 101 -
velocidad 1 | Visualizacién
Rpm

4.5. Configuracion de Frecuencia Secuencial (Multipaso)

Se pueden llevar a cabo operaciones secuenciales mediante la asignacion de diferentes velocidades (o
frecuencias) a los bornes Px. El Paso 0O utiliza la fuente de referencia de frecuencia establecida en DRV-07.
Los valores de parametro de los bornes Px 7 (Velocidad-L), 8 (Velocidad-H) y 9 (Velocidad-H) son reconocidos
como comandos binarios y trabajan en combinacion con los modos de marcha Fx o Rx. El variador opera de
acuerdo con las frecuencias establecidas con BAS-50-56 (frecuencia secuencial 1-7) y las combinaciones de
comandos binarios.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia secuencial Step Freql4- 0 —Frec Min-
BAS 50-56 - i Hz
1-7 7 Frec Max
. » . 7 | Velocidad-L -
Configuracion bornes Px Define -
65-71 8 | Velocidad-M | 0-55 -
Px (Px:P1-P7) :
IN 9 | Velocidad-H -
Tiempo de retardo de .
89 . InCheckTime | 1 1-5000 mseg
comando secuencial
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Detalles de Configuracion de Frecuencia Secuencial (Multipaso)

Cadigo

Descripcion

BAS-50-56

Permite configurar la frecuencia secuencial 1-7.

IN-65-71 Px Define

Permite elegir los bornes para configurarlos como entradas secuenciales, y luego
establecer los cddigos correspondientes (IN-65-71) a 7 (Velocidad-L), 8 (Velocidad-
M), o 9 (Velocidad-H).

Si los bornes P5, P6 y P7 se han ajustado a Velocidad-L, Velocidad-M y Velocidad-H,
respectivamente, la siguiente operacion secuencial estara disponible.

Secuencia 0

P5 —

P6 — —

P7 [ i

FX |

[Ejemplo de operacidn secuencial]
Velocidad Fx/Rx P7 P6 P5

0 v - - -
1 v - - v
2 Vv Vv -
3 v - v v
4 Vv Vv - -
5 v v - \4
6 Vv Vv v -
7 Vv Vv V' v

IN-89 InChechTime

Permite determinar un intervalo de tiempo de comprobacion de la entrada de la
bornera adicional en el variador después de recibir una sefial de entrada.

Si se define IN-89 a 100mseg y P6 recibe una sefal de entrada, el variador buscara
las entradas en otros bornes por 100mseg, antes de proceder a acelerar o
desacelerar dependiendo de la configuracién de P6.
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4.6. Configuracion de la Fuente de Comando

Se pueden seleccionar diversos dispositivos como dispositivos de entrada de comandos para el variador
H100. Los dispositivos de entrada disponibles para seleccionar incluyen teclado, borne de entrada
multifuncidn, comunicacidon RS-485 y adaptador de Field Bus (bus de campo).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
DRV 06 Fuente de comando Cmd Souce 0-5 -
3 RS-485
4 Field Bus
5 UserSeqLink

4.6.1. El Teclado como Dispositivo de Entrada de Comandos

Para utilizar el teclado como fuente de comando, pulse la tecla [AUTO] para ingresar al modo AUTO. Defina
DRV-06 en 0 (Teclado) para seleccionar el teclado como fuente de comando y establezca la direccion de
operacion en DRV-02 (Dir Marcha Teclado).

Como ahora el teclado es la fuente de comando, se inicia la operacién cuando se pulsa la tecla AUTO y se
detiene cuando se presiona nuevamente la tecla AUTO.

También se puede utilizar la tecla OFF para detener |la operacidn, pero el modo de operacidn del variador
cambiara a OFF.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 0 Teclado 0-5 -
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Bornera como Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos Fwd/Rev)

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura
estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo de DRV a 1 (Fx/Rx). Seleccione 2 bornes para
operaciones de avance y retroceso, a continuacion, establecer los codigos pertinentes (2 de los 7 codigos de

bornes multifuncion, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta aplicacién permite activar o

desactivar ambos bornes, al mismo tiempo, lo que constituye una orden de parada que hara que el variador
detenga la operacion.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Direccidn de operacién | Keypad Run 1 Retroceso
IN 02 ) 0-1 -
para el teclado Dir 2 Avance
DRV 06 Fuente de comando CmdSource* |1 Fx/Rx-1 0-5 -
Configuracion bornes Px Define 1 Fx
IN 65-71 0-55 -
Px (Px:P1-P7) 2 RxX

Detalles de Configuracion de Comandos Fwd/Rev mediante Bornes Multifuncién

Cadigo

Descripcion

DRV-06 Cmd Source | Ajustara 1 (Fx/Rx-1)

IN-65-71 Px Define

Asignar un borne para la operacion en avance (Fx).
Asignar un borne para la operacion en retroceso (Rx).

Referencia de frecuencia

FX —

RX
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4.6.3. Bornera como un Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos de

Marcha y Direccion de Giro)

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura

estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo de DRV a 2 (Fx/Rx-2). Seleccione 2 bornes para

operaciones de marcha y direccién de rotacion y, a continuacion, establecer los cédigos pertinentes (2 de los
5 codigos de bornes multifuncion, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta aplicacion
utiliza una entrada Fx como comando de marcha, y una entrada Rx para cambiar la direccidn de rotacion de

un motor (Rx-On, Rx-Off).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Md Source 1 Fx/Rx-1 0-5 -
Configuracion bornes Px Define 1 Fx
IN 65-71 0-55 -
Px (Px:P1-P7) 2 RxX

Detalles de Configuracion de Cambio de Comando de Marcha y Comandos Fwd/Rev mediante

Bornes Multifuncion

Cédigo Descripcion

DRV-06 Cmd Souce | Ajustar a2 (Fx/Rx-2).

IN-65-71 Definir Px

Asignar un borne para el comando de marcha (Fx).
Asignar un borne para cambiar la direccion de giro (Rx).

Frecuencia

N

. 7

FX I

RX I |
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4.6.4. Comunicacion RS-485 como un Dispositivo de Entrada de Comandos

Se pueden seleccionar la comunicacidon RS-485 interna como un dispositivo de entrada de comandos. Esto
configura estableciendo DRV-06 (fuente de comando) en el grupo DRV a 3 (RS-485). Esta configuracidn utiliza
controladores de nivel superior, tales como PC o PLC para controlar el variador mediante la trasmision y
recepcion de sefiales a través de los bornes S+, S-, y Sg en la bornera. Para mas detalles, consulte la seccidn
7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485 en la pagina 349.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 3 RS-485 0-5 -
Numero variador (ID) 1
01 comunicacion Int485StID 1 -
. MaxComID*
integrada
Protocolo de
02 comunicacion Int485Proto | O Modbus RTU | 0-2 -
integrada
coM -
Velocidad de
L Int485
03 comunicacion 3 9600 bps 0-7 -
. BaudR
integrada
Instalacion del marco
04 de comunicacién Int485 Mode | O D8/PN/S1 0-3 -
integrada

*Si AP1-40 se define en 4 (Serve DRV), MaxComID es ‘8‘, y si COM-02 se establece en 4 (BACnet), MaxComID
es ‘127‘. De lo contrario, MaxComID es ‘250°.

4.7. Prevencion del Giro en Avance o Retroceso

El sentido de rotacién de los motores se puede configurar para evitar que los motores sélo funcionen en una
direccién. Al pulsar la tecla [REV] en el teclado LCD cuando se configura la prevencidn direccion, hara que el
motor se desacelere a OHz y se pare. El variador se mantendra encendido.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Opciones de 0 Ninguno
ADV 09 ., Run Prevent 0-2 -
prevencion de marcha 1 Prev Avance
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Prev

Retroceso
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Detalles de Configuracion de Cambio de Modo Local/Remoto

Caracteristicas Basicas

Cadigo

Descripcion

ADV-09 Run Prevent

Elija la direccién de prevencion

Configuracion

Descripcion

0 | Ninguno No se configura la prevencion de marcha.
1 | Prev Avance Se previene la operacion en avance.
2 Prev Retroceso Se previene la operaciéon en retroceso.

4.8.

Arranque Alimentacion ON

Se puede configurar un comando para que el variador comience a operar cuando recibe alimentacién y el

comando de operacion por bornera estd activado (si se han configurado). En el modo AUTO, el variador

comienza a operar en el encendido cuando se cumplen las siguientes condiciones.

Entrada Bornera como la Fuente de Comando

(Si se ha configurado). Para habilitar la ejecucidon de encendido establecer el DRV-06 (fuente de comando) a

1 (Fx/Rx-1) o 2 (Fx/Rx-2) en el grupo Accionamiento y ADV-10 a 1 en el grupo Avanzado.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Fx/Rx-1 o
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 1,2 0-5 -
Fx/Rx-2
Arranque alimentacién | Power-on i
ADV 10 1 Si 0-1 -
Run
Entrada
Frecuencia
Com Op I 1 I 1
ADV-10=0 ADV-10=1
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Comunicacion como la Fuente de Comando

Para permitir la reposicién en el encendido, establecer COM-96 (Arranque Alimentacién On) en “Si”, y DRV-

06 en 3 (RS-485) o 4 (Field Bus). Si se corta el ingreso de corriente al variador por haberse interrumpido el

suministro eléctrico,

el variador memoriza el comando de operacidn, la referencia de frecuencia y las

configuraciones de tiempo de acel/decel al momento de la interrupcion. Si COM-96 (Arranque Alimentacion

On) estd definida en “Si”, el variador inicia la operacién basandose en dichas configuraciones en cuanto

regresa el suministro eléctrico.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
3 RS-485
DRV 06 Fuente de comando Cmd Source - 0-5 -
4 Field Bus
Arranque alimentacién | Power-on 0 No
CoOM 96 - 0-1 -
ON Run 1 Si
Nota

* Para evitar la aparicion de un disparo por falas repetido, cambie el bit 4 a 1 en CON-71 (opciones de

busqueda velocidad). El variador llevara a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacidn.

* Sila busqueda de velocidad no estd activada, el variador acelerara con el patron normal de V/f. Si esta

funcién no estd seleccionada, la operacidon se reanuda después de que el comando de operacion se

desactiva y vuelve a activar otra vez.

@ Precaucion

Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al

aplicar la alimentacion.
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4.9. Reposicion y Rearranque

Se pueden configurar las operaciones de reposicién y rearranque del variador después de un disparo por
fallas, en base a un comando de la bornera (si estd configurado). El variador interrumpe la salida cuando se
produce un disparo por fallas y el motor pasa a Marcha Libre. Otro disparo por fallas puede producirse si el
variador comienza su operacién mientras que la carga del motor estd en un estado de marcha libre. Se
puede presentar otro disparo por fallas si el variador comienza a funcionar mientras que la carga del motor
se encuentra en estado de marcha libre. En PRT-08, el bit 1 define la opcidn para todos los disparos por
fallas, aparte de los disparos por baja tensién, y el bit 2 establece la opcidn para disparos por baja tension.
PRT- 10 establece el tiempo de demora para el reinicio (el tiempo que debe esperar el variador antes de
reiniciarse).

El nimero de reinicios automaticos (PRT-09) se refiere a la cantidad de veces que el variador intentara
reiniciar su operacién. Si suceden disparos por fallas nuevamente después del reinicio, el contador de
reintentos cuenta hacia atras cada vez que el variador se reinicia hasta que el nimero alcanza 0. Una vez que
el variador se reinicia de forma exitosa después del disparo por fallas inicial, el variador no se reinicia hasta
gue sucede el préximo disparo por fallas. El contador de reinicios automaticos establecidos en PRT-09 que
disminuye después de un reinici o vuelve a su valor de configuracidn original si sostiene un funcionamiento
exitoso durante un determinado periodo de tiempo.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 1 ‘ Fx/Rx-1 0-5 -

Ajuste reinicio .
08 s RST Restart 00 00-11 Bit

reposicion
Numero de reintentos Retry

PRT 09 L. 6 0-10 -
automaticos Number

Tiempo de retardo de
10 . . Retry Delay 5,0 0,1-600,0 seg
reintento automatico

Frecuenciaj —‘

Reposicion

| — 1

Com Op

PRT-08=0 PRT-08=1
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Nota

* Para evitar que se produzcan repetidos disparos por fallas, ajuste el bit 2 igual 1 en CON-71. El variador

llevara a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacidn.

¢ Sila busqueda de velocidad no esta activada, el variador acelerara con el patron normal de V/F. Si esta

funcién no estd seleccionada, la operacidon se reanuda después de que el comando de operacién se

desactiva y vuelve a activar otra vez.

@ Precaucion

Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al

aplicar la alimentacion.

4.10.

Configuracion de los Tiempos de Aceleracion y Deceleracion

4.10.1. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Los valores de los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en base a la frecuencia maxima, no en la

frecuencia de operacidn del variador. Para establecer los valores de los tiempos de Acel/Decel en base a la

frecuencia maxima, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decel) en el grupo Bésico a 0 (Frec Max).

El tiempo de aceleracion definido en DRV-03 (tiempo de aceleracidn) se refiere al tiempo necesario para que

el variador alcance la frecuencia méxima desde un estado de parada (OHz). Del mismo modo, el valor

establecido en DRV-04 (tiempo de deceleracidn) se refiere al tiempo necesario para volver a un estado de

parada (OHz) a partir de la frecuencia maxima.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste

03 Tiempo aceleracién Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
DRV 04 Tiempo deceleracion Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg

20 Frecuencia maxima Max Freq 60,00 40,00-400,00 | Hz

08 Frecuencia referencia Ramp T Mode |0 Frec Max 0-1 -
BAS Acel/Decel

09 Base de tiempo Time scale 1 0,1 seg 0-2 -
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Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Cadigo

Descripcion

BAS-08 Ramp T
Mode

Ajuste el valor del parametro a 0 (Frec Méax) para configurar el tiempo de Acel/Decel
en base a la frecuencia maxima.

Configuracion Descripcion
, Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
0 | Frec Max (o
maxima.

Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
1 Frec Delta

de operacion.

Si, por ejemplo, la frecuencia maxima es 60,00Hz, los tiempos de Acel/Decel se
establecen en 5 segundos, y la referencia de frecuencia para la operacién se fija en
30Hz (la mitad de 60Hz), el tiempo necesario para alcanzar 30Hz es 2,5 segundos (la
mitad de 5 segundos).

Frec. Max. / \
Frecuencia \

ComOp l

B e e e
Tiempo Acel Tiempo Decel

BAS-09 Time Scale

Utilice la base de tiempo para todos los valores relacionados con el tiempo. Es
particularmente Util cuando se requieren tiempos de Acel/Decel mas precisos
debido a las caracteristicas de carga, o cuando el intervalo de tiempo maximo debe

ampliarse.
Configuracion Descripcion
0 | 0,01seg Fijar 0,01 segundo como la unidad minima.
1 |0,1seg Fijar 0,1 segundo como la unidad minima.
2 | 1lseg Fijar 1 segundo como la unidad minima.

@ Precaucion

Tenga en cuenta que el rango de valores maximos de tiempo puede cambiar automaticamente cuando se

cambian las unidades. Si, por ejemplo, el tiempo de aceleracidn se establece en 6000 segundos, un cambio
de escala de tiempo de 1 segundo a 0,01 segundos dara lugar a un tiempo de aceleracién modificado de

60,00 segundos.
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4.10.2. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

Los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en funcion del tiempo necesario para alcanzar la siguiente
frecuencia de paso desde la frecuencia de operacion existente. Para establecer los valores de tiempo de
Acel/Decel en base a la frecuencia de operacion existente, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decl) en el
grupo Basico a 1 (Frec Delta).

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
- 03 Tiempo aceleracién Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleracion Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg
. Ramp T
BAS 08 Referencia Acel/Decel 1 Frec Delta 0-1 -
Mode

Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

Cadigo Descripcion

Ajuste el valor del pardmetro a 1 (Frec Delta) para configurar el tiempo de
Acel/Decel en base a la frecuencia maxima.

Configuracion Descripcion

, Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
0 | Frec Max .
maxima.

Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
1 Frec Delta

de operacion.

BAS-08 Ramp T

ok Si los tiempos de Acel/Decel se establecen en 5 segundos, y se utilizan mdltiples
ode

referencias de frecuencia en la operacion en 2 etapas, a 10 Hz y 30 Hz, cada etapa de
aceleracidon tomara 5 segundos (consulte el siguiente grafico).

Frecuencia ﬁ
— - | Tiempo
57 12 [Seg]
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4.10.3. Configuracion de Tiempos de Acel/Decel Secuenciales

Caracteristicas Basicas

Los tiempos de Acel/Decel se pueden configurar a través de un borne multifuncién al definir los codigos ACC

(tiempo de aceleracion) y DEC (tiempo de deceleracion) en el grupo de DRV.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
e 03 Tiempo aceleracién Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleraciéon Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg
Tiempo aceleracion/ Acc Time 1-7 | x,xx 0,0-600,0 seg
BAS 70-83 deceleracién secuencial )
1.7 Dec Time 1-7 | Xx,xx 0,0-600,0 seg
11 XCEL-L
Configuracion bornes Px Define
65-71 12 XCEL-M 0-55 -
Px (Px:P1-P7)
IN 13 | XCEL-H
Tiempo retardo In Check
89 . . 1 1-5000 mseg
comando secuencial Time

Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel utilizando Bornes Multifuncién

Cadigo Descripcién
BAS-70-82 . ) L, .

. Ajuste tiempo de aceleracion secuencial 1-7.
Acc Time 1-7
BAS-71-83 . . L, .

. Ajuste tiempo de deceleracién secuencial 1-7.
Dec Time 1-7

IN-65-71 Px Define
(P1-P7)

secuenciales.

Elegir y configurar los bornes para usar entradas de tiempo de Acel/Decel

Configuracion Descripcion

11 | XCEL-L Acel/Decel comando L

12 | XCEL-M Acel/Decel comando M
13 | XCEL-H Acel/Decel comando H

Los comandos de Acel/Decel se reconocen como entradas de cédigo binario y
controlaran la aceleracién y la deceleracidon en base a los valores de parametros
establecidos en BAS-70-82 y BAS-71-83.

Si, por ejemplo, los bornes P6 y P7 se establecen como XCEL-L y XCEL
respectivamente, la siguiente operacion estara disponible.
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Cadigo

Descripcion

Frecuencia’

P6 0

P7 — —i

Com Op I ]

Tiempo Acel/Decel P7 P6

0 - -
1 - V'
2 v -
3 Vv Vv

[Configuracion borne multifuncién P6-P7]

IN-89 In Check Time

el tiempo de Acel/Decel se fijard en base a la entrada recibida en P6.

Establece el tiempo para que el variador compruebe si hay otras entradas en la
bornera. Si IN-89 se establece en 100 mseg y se suministra una seial al borne P6, el
variador busca otras entradas en los siguientes 100mseg. Cuando termina el tiempo,

4.10.4. Configuracion de la Frecuencia de Conmutacion de los Tiempos de
Acel/Decel

Se puede cambiar entre dos configuraciones diferentes de tiempos de Acel/Decel (pendientes de Acel/Decel)

mediante la configuracién de la frecuencia de conmutacion sin utilizar los bornes multifuncion.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
SR 03 Tiempo aceleracién Acc Time 10,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleracion Dec Time 10,0 0,0-600,0 seg
Tiempo aceleracién .
70 . AccTime 1 20,0 0,0-600,0 seg
secuencial 1
BAS - —
Tiempo deceleracidon .
71 . Dec Time 1 20,0 0,0-600,0 seg
secuencial 1
Frecuencia cambio Xcel Change 0- Frecuencia
ADV 60 . 30,0 . Hz
tiempo Acel/Decel Freq Fr maxima
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Detalles de Configuracion de la Frecuencia de Conmutacion de los Tiempos de Acel/Decel

Cadigo

Descripcion

ADV-60 Xcel Change
Freq Fr

Después de establecer la frecuencia de cambio de Acel/Decel, las pendientes de
Acel/Decel fijadas en BAS-70 y 71 se utilizardn cuando la frecuencia de
funcionamiento del variador se encuentra en la frecuencia de cambio de debajo de
la misma. Si la frecuencia de operacidn es superior a la frecuencia de cambio, se
utilizara el nivel de pendiente fijado y configurado para los tiempos de aceleracién y
deceleracién (definidos en DRV-03 y DRV-04).

Si configura los bornes de entrada multifuncion P1-P7 para pendientes de
Acel/Decel secuenciales (XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H), el variador operara en base a las
entradas de Acel/Decel en los bornees en lugar de las configuraciones de frecuencia
de cambio de Acel/Decel.

El parametro “Xcel Change Fr” se aplica sdlo cuendo ADV-24 (Modo Limite Frec) se
ajusta a “No”.
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4.11. Configuracion del Patron de Acel/Decel

Los patrones de nivel de pendiente de Acel/Decel se pueden configurar para mejorar y suavizar las curvas de
aceleracion y deceleracién del variador. El patrén lineal presenta un aumento o disminucion lineal de la
frecuencia de salida, a una velocidad constante. Para un patrén de curva S, un aumento aumento o
disminucién mas suave y mas gradual de la frecuencia de salida, ideal para cargas de tipo de elevacién o
puertas de ascensores, etc. El nivel de pendiente de la curva S se puede ajustar usando los cédigos ADV-03-
06 en el grupo Avanzadas.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
BAS 08 Referencia Acel/Decel Ranp T Mode | 0 Frec Max 0-1 -
01 Patrén Aceleracién Acc Patern 0 Lineal 01 -
02 Patréon Deceleracion Dec Patern 1 Curva S -
Pendiente inicio Acel
03 Acc S Start 40 1-100 %
curva S
Pendiente final Acel
ADV 04 Acc S End 40 1-100 %
curva S
Pendiente inicio Decel
05 Dec S Start 40 1-100 %
curva S
Pendiente final Decel
06 Dec S End 40 1-100 %
curva S

Detalles de Configuracion del Patrén de Acel/Decel

Cédigo Descripcion

Establece el nivel de pendiente al inicio de la aceleracidn cuando se utiliza un patrén
de Acel/Decel curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, hasta la mitad de la aceleracién total. Si la referencia de frecuencia y la
frecuencia maxima se establecen a 60Hz y ADV-03 se establece en 50%, Ad.03
ADV-03 Acc S Start . . . . .
configura la aceleracidon hasta 30Hz (la mitad de 60Hz). El variador operara la
aceleracién de curva S en el rango de frecuencia 0-15Hz (50% de 30Hz).

La aceleracién lineal se aplicard a la aceleracidon restante dentro del rango de

frecuencia 15-30Hz.

Establece el nivel de pendiente al final de la aceleracién cuando se utiliza un patrén
de Acel/Decl curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, por encima de la aceleracion total. Si la referencia de frecuencia y la
ADV-04 Acc S End : . .
frecuencia maxima se establecen a 60Hz y ADV-04 se establece en 50%, el ajuste de

Ad.04 configura la aceleracion para aumentar de 30Hz (la mitad de 60 Hz) a 60 Hz

(final de la aceleracion).
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Cadigo

Descripcion

La aceleracion lineal se aplicara dentro del rango de frecuencia 30-45Hz.
El variador realizara una aceleracion de la curva S para la aceleracidn restante en el
rango de frecuencia 45-60Hz.

ADV-05 Dec S Start
ADV-06 Dec S End

Establece la velocidad de deceleracion de curva S. La configuracion de cédigos ADV-
05 y ADV-06 puede realizarse de la misma manera que los cddigos ADV-03 y ADV-04.

Frecuencia

Lineal

Curva s

‘_

Com Op

Tiempo Acel Tiempo Decel
<«  » « »

[Configuracidn patron Aceleracion/Deceleracidn]

Frecuencia
A
60Hz Referencia Frecuencia
40Hz
30Hz ¥ Referencia Frecuencia
15Hz
» Tiempo
— — —
Aceleracion curva S Deceleracioén curva S
Aceleracion Deceleracion
A A
60Hz 60Hz
Acel curva S I Decel curva S
40Hz 40Hz
30Hz Acel curva S 30Hz Decel curva §
15Hz ] 15Hz ]
Tiempo » Tiempo

[Configuracidn patron Aceleracion/Deceleracién Curva S]
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Nota

Tiempo Real de Acel/Decel durante una Aplicaciéon de Curva S

Caracteristicas Basicas

* Tiempo real de aceleracién= tiempo de aceleracién configurado por el usuario + tiempo de aceleracidn

configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de aceleracién configurado por

el usuario x nivel de pendiente de finalizacion/2.

¢ El tiempo real de deceleracidn= tiempo de deceleracidon configurado por el usuario + tiempo de

deceleracién configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de deceleracidn

configurado por el usuario x nivel de pendiente de finalizacién/2.

@ Precaucion

Tenga en cuenta que los tiempos reales de Acel/Decel se vuelve mayores que los tiempos de Acel/Decel

definidos por el usuario cuando se utilizan los patrones de Acel/Decel de curva S.

4.12.

Parar la Operacion de Acel/Decel

Permite configurar los bornes de entrada multifuncién para detener la aceleracién o deceleracién y operar el

variador a una frecuencia constante.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Configuracion bornes Px Define
IN 65-71 14 XCEL Stop 0-55 -
Px (Px:P1-P7)
Frecuencia \
Px
Com Op
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4.13. Control de V/F (Tension/Frecuencia)

Permite configurar las tensiones de salida, niveles de pendientes y patrones de salida del variador para
lograr una frecuencia de salida deseada con el control de V/F. También se puede ajustar el refuerzo de par a
baja velocidad.

4.13.1. Operacion por Patron V/F Lineal

Un patrén de V/F lineal configura el variador para aumentar o disminuir la tensiéon de salida en forma
constante para diferentes frecuencias de operacidn en base a las caracteristicas de V/F. Un patrén V/F lineal
es particularmente util cuando se aplica una carga de par constante.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
09 Modo control Control Mode | O | V/F 0-4 -
IN 18 Frecuencia base Base Freq 60,00 30,00-400,00 | Hz
19 Frecuencia Arranque Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
BAS |07 Patron V/F V/F Patern 0 | Lineal 0-3 -

Detalles de Configuracion del Patrén V/F Lineal

Cadigo Descripcion

Establece la frecuencia base. Una frecuencia base es la frecuencia de salida del
DRV-18 Base Freq variador cuando funciona a su tensiéon nominal. Consulte la placa de caracteristicas
del motor para ajustar el valor del parametro.

Establece la frecuencia de arranque. Una frecuencia de arranque es una frecuencia
en la que el variado arranca la salida de tensidn. El variador no produce tensién de
salida, mientras que la referencia de frecuencia sea menor que la frecuencia
establecida. Sin embargo, si se produce una parada por deceleracién mientras se
opera por encima de la frecuencia de arranque, la tension de salida continuard hasta
que la frecuencia de operacién alcance la parada total (0 Hz).

DRV-19 Start Freq

Tension nominal
variador

Tension

Frec Base
Frecuencia Frec Arran /
[

Com Op
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4.13.2. Operacion por Patron V/F de Reduccion Cuadratica

Caracteristicas Basicas

El patron V/F por reduccidn cuadrética es ideal para cargas tales como ventiladores y bombas. Proporciona
patrones de aceleracién y deceleracién no lineales para sostener el par en todo el rango de frecuencia.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
) 1 Cuadratico
BAS 07 Patrén V/F V/F Patern 0-3 -

3 Cuadratico 2

Detalles de Configuracion de Operacion por Patrén V/F de Reduccién Cuadratica

Cadigo

Descripcién

BAS-07 V/F Patern

Establece el valor del parametro a 1 (Cuadratico) de 3 (Cuadratico 2) de acuerdo con
las caracteristicas de arranque de la carga.

Configuracion

Funcion

1 Cuadrético

El variador produce una tension de salida en una
proporcién de 1,5 vez la frecuencia de operacién.

3 Cuadrético 2

El variador produce una tension de salida en una
proporcién de 2 veces la frecuencia de operacion. Esta
configuracién es ideal para cargas de par variable como
ventiladores o bombas.

Tension

100%

Lineal

Reduccion
cuadratica

Frecuencia

Frecuencia base
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4.13.3. Operacion por Patron V/F del Usuario

El variador H100 permite la configuracion de los patrones V/F definidos por el usuario para adaptarse a las
caracteristicas de carga de un motor especial.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
07 Patrén V/F V/F Patern 2 | V/F Usuario | 0-3 -
. . O-Frecuencia
41 Frecuencia Usuario 1 User Freq 1 15,00 L Hz
maxima
42 Tensidon Usuario 1 User Volt 1 25 0-100 %
. . O-Frecuencia
43 Frecuencia Usuario 2 User Freq 2 30,00 . Hz
maxima
BAS 44 Tensién Usuario 2 User Volt 2 50 0-100 %
. . O-Frecuencia
45 Frecuencia Usuario 3 User Freq 3 45,00 . Hz
maxima
46 Tensién Usuario 3 User Volt 3 75 0-100 %
. . Frecuencia O-Frecuencia
47 Frecuencia Usuario 4 User Freq 4 L. L. Hz
maxima maxima
48 Tension Usuario 4 User Volt 4 100 0-100% %

Detalles de Configuracion de Operacion por Patrén V/F del Usuario

Cadigo

Descripcion

BAS-41 User Freq 1-
BAS-48 User Volt 4

Usu x).

Ajuste los valores de los parametros para asignar frecuencias arbitrarias (Frec Usu x)
para las frecuencias de arranque y maximas. Las tensiones también se pueden
configurar corresponderse con cada frecuencia, y para cada tensidn de usuario (Tens
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La tension de salida del 100% en la siguiente figura se basa en los valores de los pardmetros de BAS-15
(tension nominal del motor). Si BAS-15 se establece en 0, se basara en la tension de entrada.

Tension
100%
BAS-48 =
BAS-46 1
V/F
BAS-44 Lineal
BAS-42
Frec Arra_nq BAS-41 BAS-45 . Frec Bage Frecuencia

BAS-43 BAS-47

® precaucién

* Cuando se usa un motor de induccidon comun, si el patrén se define demasiado afuera del patrén V/f
lineal, el par puede resultar insuficiente o, a la inversa, el motor puede sufrir recalentamiento.

* Cuando se usa el patrén de V/f del usuario, el refuerzo de par en avance (DRV-16) y el refuerzo de par en
retroceso (DRV-17) no operan.
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4.14. Refuerzo de Par

4.14.1. Refuerzo de Par Manual

El refuerzo de par manual permite a los usuarios ajustar la tensién de salida en |la operacién a baja velocidad

o el arranque del motor. Permite mejorar la caracteristica de arranque del motor o subir el par de baja

velocidad aumentando la tensidn de salida de forma manual. Permite configurar el refuerzo de par en forma

manual cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Opciones refuerzo par
15 Torque Boost | 0 Manual 0-1 -
arranque
DRV
16 Par arranque avance Fwd Boost 2,0 0,0-15,0 -
17 Par arranque retroceso | Rev Boost 2,0 0,0-15,0 %

Detalles de Configuraciéon de Refuerzo de Par Manual

Cadigo

Descripcion

DRV-16 Fwd Boost

Ajusta el refuerzo de par en la direccién de avance.

DRV-17 Rev Boost

Ajusta el refuerzo de par en la direccién de retroceso.

Tension
100% Sin refuerzo de par
Refuerzo de
par avance
: Tiempo
Refuerzo de \
par retroceso
2 [—
RX [ 1

@ Precaucion

Tenga cuidado de no definir el refuerzo de par en un valor demasiado alto porque el motor podria

recalentarse por sobreexcitacion.

124




Caracteristicas Basicas

4.14.2. Refuerzo de Par Automatico

Ajuste DRV-15 a Auto 1 o Auto 2 para seleccionar el tipo de refuerzo de par. Mientras que el refuerzo de par
manual ajusta la salida enl variador en base a los valores de ajuste independientemente del tipo de carga
utilizada en la operacién, el refuerzo de par automatico permite al variador calcular automaticamente la
cantidad de tensién de salida necesaria para el refuerzo de par utilizando los pardmetros del motor
introducidos. Debido a que el refuerzo de par automatico requiere pardmetros relacionados con el motor,
como resistencia del estator, inductancia, y corriente sin carga, la sintonizaciéon automatica (BAS-20) tiene
que realizarse antes de la configuracidon del refuerzo de par automatico [Consulte la seccion 5.21
Sintonizacion Automdtica en la pagina 212]. Al igual que en el refuerzo de par manual, permite configurar el

refuerzo de par en forma automatica cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 15 Modo refuerzo de par Torque Boost | 1 Auto 1 0-2 -
Sintonizacion . .
BAS 20 L Auto Tuning | 3 Rs+Lsigma 0-3 -
automatica

4.14.3. Refuerzo de Par Automatico-2 (Sin Ajuste del Parametro del Motor)

Al ajustar la ganancia de tensidn del refuerzo de par automatico establecido en DRV-15 (Ganancia Tens ATB),
se puede operar el refuerzo de par automatico sin ajustar los valores de parametro relacionados con el
motor. Se usa el valor de DRV-15 (Ganancia Tens ATB) para ajustar la cantidad de compensacién que se
necesita para cada carga. Evita la entrada en pérdida o los disparos por fallas causados por sobretension al
arranque.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 15 Modo refuerzo de par Torque Boost | 2 Auto 2 0-2 -
Ganancia filtro refuerzo | ATB Filt
21 . . 10 1-9999 Mseg
de par automatico Gain
CON Ganancia tensién
ATB Volt
22 refuerzo de par Gai 100,0 0-300,0 %
ain
automatico
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4.15. Configuracion de la Tension de Salida

Se necesita configurar la tensién de salida cuando la especificacion de la tensién nominal de un motor difiere
de la tension de entrada al variador. Establecer BAS-15 para configurar la tensién nominal de operacién del
motor. La tensidn de consigna se convierte en la tensién de salida de la frecuencia base del variador. Cuando
el variador opera por encima de la frecuencia base, y cuando la tension nominal del motor es inferior a la
tensién de entrada en el variador, el variador ajusta la tensidn y alimenta al motor con la tensién fijada en
BAS-15 (tensidon nominal del motor). Si la tensién nominal del motor es superior a la tensién de entrada en el
variador, el variador alimentara al motor con la tensidon de entrada del variador.

Si BAS-15 (tensién nominal del motor) se establece en 0, el variador corrige la tensién de salida en funcidn
de la tensién de entrada en la condicién de parada. Si la frecuencia es mas alta que la frecuencia de base,
cuando la tension de entrada es menor que el ajuste del pardmetro, la tensidon de entrada sera la tensién de
salida del variador.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
DRV 15 Tension nominal motor | Rated Volt 0 0, 170-480 \Y

Tensionde salida

480V

170V

Frec base Frec Salida
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4.16. Configuracion del Modo de Arranque

Seleccione el modo de arranque a utilizar se ingresa un comando de operacién con el motor en condicién de
parada.

4.16.1. Arranque de Aceleracion

El arranque de aceleracién es un modo de aceleracién normal. Si no hay ajustes adicionales configurados, el
motor acelera directamente a la referencia de frecuencia cuando el comando de operacidn se introduce.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 07 Modo arranque Start Mode 0 | Acel 0-1 -

4.16.2. Arranque después del Frenado de CC

Este modo de arranque suministra una tensién de CC durante un periodo de tiempo determinado para
proporcionar el frenado de CC antes de que un variador comience a acelerar el motor. Si el motor sigue
girando debido a su inercia, el frenado de CC detendra el motor, permitiendo que el motor acelere desde
una condicidn de parado. El frenado de CC también puede utilizarse en el caso de aplicar el frenado de la
magquina al huso del motor y cuando se necesita algo de par constante después de abrir el freno de la
magquina.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
07 Modo arranque Start Mode 1 Arrang CC 0-1 -
Tiempo arranque .
12 DC-Start Time | 0,00 0,00-60,00 seg
ADV frenado CC
Nivel de inyeccién de .
13 cc Dc Inj Level 50 0-200 %

ADV-12 /
Frecuencia I/

.i."t
Tensién _/“' ADV-13

T

Com Op ]
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No exceda la corriente nominal del variador porque el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del

motor que se encuentra definida. Cuando el frenado de CC es importante o el tiempo de control demasiado

prolongado puede producirse recalentamiento o dafio del motor.

4.17.

Seleccione el modo de parada a utilizar para detener la operacién de variador.

Configuracion del Modo de Parada

4.17.1. Parada de Deceleracion

Este es el modo normal de deceleracién. Si no se selecciona ninguna funcién en particular, el variador

desacelera a OHz y se detiene como se muestra a continuacion.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
ADV 08 Modo parada Stp Mode 0 Decel 0-4 -
Frecuencia
Com Op |

« »
Tiempo deceleracion
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4.17.2. Parada después del Frenado de CC

Cuando la frecuencia de operacion llega al valor predeterminado durante la deceleracién (Frecuencia de

frenado de CC), el variador detendrd el motor mediante el frenado de CC. En ADV-17, el variador aplica

tension directa al motor y lo detiene.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
08 Modo parada Stop Mode 0 Decel 0-4 -
Tiempo bloqueo de .
14 . DC-Block Time | 0,10 0,00-60,00 seg
salida antes de frenado
Tiempo de frenado de )
15 DC-Brake Time | 1,00 0-60 seg
ADV CC
Cantidad de frenado de
16 cc DC-Brake Level | 50 0-200 %
Frecuencia de frenado
17 P DC-Brake Freq | 5,00 0,00-60,00 Hz
e

Detalles de Configuracidon de Parada después de Frenado de CC

Cadigo

Descripcién

ADV-14 DC-Block
Time

de CC.

Ajuste el tiempo para bloquear la salida del variador antes del frenado de CC. Si la
inercia de la carga es grande, o si la frecuencia de frenado de CC (ADV-17) es
demasiado alta, se puede producir un cortocircuito debido a condiciones de
sobrecorriente cuando el variador suministra tension CC al motor. Evite disparos por
fallas por sobrecorriente ajustando el tiempo de bloque de salida antes del frenado

ADV-15 DC-Brake
Time

Ajuste el tiempo de duracién para la alimentacion de tension CC al motor.

ADV-16 DC-Brake
Level

la corriente nominal del motor.

Establece la cantidad de frenados de CC a aplicar. El ajuste de pardmetros se basa en

ADV-17 DC-Brake
Freq

de CC se iniciara en su lugar.

Ajuste de la frecuencia para iniciar el frenado de CC. Cuando se alcanza la
frecuencia, el variador inicia la deceleracion. Si la frecuencia Dwell es mas baja que
la frecuencia de frenado de CC, la operacién de Dwell no va a funcionar y el frenado
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ADV-14 ADV-15

Frecuencia

Tension —

Corriente _ ymmm YADV-16
*

Com Op ‘ |

@ Precaucion
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* Tenga en cuenta que el motor puede recalentarse o dafarse cando el frenado de CC es importante o el

tiempo de control muy prolongado.

e Como el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del motor que se encuentra definida no

exceda la corriente nominal del variador, ya que puede motor puede recalentarse o dafiarse.

4.17.3. Funcionamiento Libre hasta Parar

Cuando el comando de funcionamiento esta apagado, se bloquea la salida del variador, y la carga se detiene

debido a la inercia residual.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Marcha
ADV 08 Modo parada Stop Mode 2 . 0-4 -
Libre
Frecuencia,
tension
Com Op
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@ Precaucion

Tenga en cuenta que cuando hay mucha carga inercial en el lado de salida y el motor esta operando a alta

velocidad, la carga inercial hara que el motor siga girando incluso si se bloquea la salida del variador.

4.17.4. Frenado de Potencia

Cuando la tensién CC del variador se eleva por encima de un nivel especificado debido a la energia

regenerativa del motor, se realiza un control para ajustar el nivel de pendiente de deceleracién o reacelerar

el motor con el fin de reducir la energia regenerativa. El frenado de flujo puede utilizarse cuando se

necesitan tiempos de deceleracion cortos sin resistencias de freno, o cuando se necesita una deceleracidn

6ptima sin causar un disparo por sobretension.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Frenado
ADV 08 Modo parada Stop Mode 4 . 0-4 -
Potencia

@ Precaucion

* Para evitar el recalentamiento o dafio del motor, no aplique el frenado de potencia a cargas que

requieren de deceleracion frecuente.

* La prevencién de la entrada en pérdida y el frenado de potencia sélo estan disponibles durante la

deceleracién y el frenado de potencia tiene prioridad. Esto significa que opera cuando estan definidos

ambos bit 3 de PRT-.50 (prevencion de entrada en pérdida y frenado de flujo) como ADV-08 (frenado de

potencia), el frenado de potencia tendra prioridad y operara.

* Tenga en cuenta que pueden producirse disparos por sobretension en el caso de que el tiempo de

deceleracién sea demasiado corto o la inercia demasiado grande.

* Tenga en cuenta que si se utiliza un la opcién de funcionamiento libre hasta parar, el tiempo de

deceleracién real puede ser mas largo que el el tiempo de deceleracién predeterminado.
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4.18. Limite de frecuencia (operacion con frecuencia limitada)

Se puede limitar la frecuencia de operacion utilizando la frecuencia maxima y la frecuencia de arranque y

definiendo los limites de frecuencia superior e inferior.

4.18.1. Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y la Frecuencia de

Arranque
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
o 19 Frecuencia Arranque Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
20 Frecuencia Maxima Max Freq 60,00 40,00-400,00 | Hz

Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y Frecuencia

de Arranque

Cadigo

Descripcién

DRV-19 Start Freq

arranque, el valor del parametro sera 0,00.

Establece el valor limite inferior para los parametros de la unidad de velocidad que
se expresan en Hz o rpm. Si una frecuencia de entrada es inferior a la frecuencia de

DRV-20 Max Freq

frecuencia utilizando el teclado.

Establece los limites de frecuencia superior e inferior. Todas las selecciones de
frecuencia estdn restringidas a las frecuencias dentro de los limites superior e
inferior. Esta restriccion también se aplica cuando se ingresa una referencia de

4.18.2. Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
24 Limite frecuencia Freq Limit 0 | No 0-1 -
. . 0,0-
Limite frecuencia o )
25 . . Freq Limiti Lo 0,50 Frecuencia Hz
ADV inferior .
maxima
Limite frecuencia o Frecuencia Frec Min -
26 . Freq Limit Hi L. i Hz
superior maxima Max
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Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

Cadigo Descripcion

L El ajuste inicial es 0 (No). Cambiar el valor a 1 (Si) permite el ajuste de frecuencias
ADV-24 Freq Limit o . oL .
entre la frecuencia limite inferior (ADV-25) y la frecuencia limite superior (ADV26).

ADV-25 Freq Limit Establece una frecuencia limite superior para todos los parametros de la unidad de
Lo, velocidad que se expresan en Hz o rpm, a excepcién de la frecuencia base (DRV-18).
ADV-26 Freq Limit Hi | La frecuencia no puede ser mayor.

sin limites superior/inferior

Frecuencia
Frecuencia Max.
AT
-
Limite Sup
Limite Inf
.'/J
//
// | 1ov V1 (entrada de tension)
0 I 20mA | (entrada de corriente)

@ Precaucion

* Cuando ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “Si”, la frecuencia definida en ADV-25 (Limite Frec baja) es la
frecuencia minima (Frec Min). Si ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “No”, la frecuencia definida en DRV-19
(Frec Arranque) se convertira en la frecuencia minima.

* Cuando ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “Si”, la frecuencia definida en a ADV-26 (Limite Frec alta) es la
frecuencia maxima (Frec Max). Si ADV-24 (Limite Frec) se ajusta a “No”, la frecuencia definida en DRV-20
(Frec Max) se convertira en la frecuencia maxima.
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4.18.3. Salto de Frecuencia

Utilice el salto de frecuencia para evitar frecuencias de resonancia mecdnica. Pasa por alto la banda de

frecuencias del salto cuando el motor acelera o decelera. No es posible definir la frecuencia de operacién
dentro de esta banda.

Si se quiere aumentar la frecuencia y la frecuencia definida (por corriente, tensién, comunicacion RS485,

programacion del teclado, etc.) cae dentro de la banda de salto de frecuencia se debe mantener el valor

inferior del salto de frecuencia y subirlo después de que la frecuencia definida haya pasado la banda.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
27 Salto frecuencia Freq Jump 0 0-1 0-1 -
o ) 0,00-Limite
Limite inferior de salto .
28 . Jump Lol 10,00 superior de Hz
frecuencia 1
salto frec 1
Limite
Limite superior de salto ) inferior de
29 _ Jump Hi 1 15,00 Hz
frecuencia 1 salto frec
1-Frec Max
S . 0,00-Limite
Limite inferior de salto .
30 ) Jump Lo 2 20,00 superior de Hz
frecuencia 2
salto frec 2
ADV —
Limite
Limite superior de salto ) inferior de
31 . Jump Hi 2 25,00 Hz
frecuencia 2 salto frec
2-Frec Max
o ) 0,00-Limite
Limite inferior de salto .
32 ) Jump Lo 3 30,00 superior de Hz
frecuencia 3
salto frec 3
Limite
Limite superior de salto i inferior de
33 . Jump Hi 3 35,00 Hz
frecuencia 3 salto frec
3-Frec Max
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Frecuencia

ADV-33
ADV-32
ADV-31
ADV-30

ADV-29 10V  Vi1(entrada de tension)

ADV-28 0 T S0mA

Com Op 1

cuando la referencia de frecuencia disminuye

I(entrada de corriente)

ﬁ/ — cuando la referencia de frecuencia aumenta

4.19. Configuracion del 2do Modo de Operacion
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Se aplican dos tipos de modos de operacidon y se puede cambiar entre los mismos cuando sea necesario.

Tanto para la primera como la segunda fuente de comandos, ajuste la frecuencia después de cambiar los

comandos de operacidn para el borne de entrada multifuncién. El cambio de modo se puede utilizar para

detener el control remoto durante una operacion usando la opcién de comunicacidn y para cambiar el modo

de operacion para operar a través del panel local, o para operar el variador desde otra locacién de control

remoto.

Seleccione uno de los bornes multifunciones de los cédigos IN-65-71 y ajuste el valor del parametro a 15 (22

Fuente).
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
06 Fuente de comando Cmd Source 1 Fx/Rx-1 0-5 -
DRV Fuente de referencia
07 . Freq Ref Src 2 V1 0-11 -
de frecuencia
04 2da Fuente comando Cmd 2nd Src 0 Teclado 0-5 -
BAS 2da Fuente de
05 . . Freq 2nd Src 0 Teclado-1 0-11 -
referencia frecuencia
. . Px Define (Px:
IN 65-71 Configuracion borne PX 17 | 2da Fuente | 0-55 -

P1-+P7)

Detalles de Configuracion del 2do Modo de Operacion

Cadigo Descripcién

BAS-04 Cmd 2nd Src
BAS-05 Freq 2™ Src

Si se proporcionan sefiales al borne multifuncién definido como la fuente de
comandos segundo (Fuente 2), la operacion se puede realizar utilizando los valores
de ajuste de BAS-04-05 en lugar de los valores de ajuste de DRV-7 y DRV-01.
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Los ajustes de fuente de comandos segundos no se pueden cambiar mientras se

opera con la fuente de comandos primeros (Fuente Principal).
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e Al configurar el borne multifuncién a la 2da fuente de comandos (2da Fuente) y entrada (On) la sefial, el

estado de operacion cambia debido a que el ajuste de la frecuencia y el comando de Operacidon

cambiaran al 2do comando. Antes de cambiar de entrada al borne multifuncién, asegurese de que el

segundo comando esté configurado correctamente. Tenga en cuenta que si el tiempo de deceleracidon es

demasiado corto o la inercia de la carga es demasiado alta, puede producirse un disparo por

sobretension.

* Dependiendo de los ajustes de los parametros, el variador puede dejar de funcionar cuando cambia los

modos de comando.

4.20.

Control de Borne de Entrada Multifuncion

Se puede definir la constante de tiempo del filtro y el tipo de punto de contacto para el borne de entrada

multifuncidn del variador para mejorar la respuesta de los bornes de entrada.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Filtro On borne de
85 ] .. DI On Delay 10 0-10000 mseg
entrada multifuncion
Filtro Off borne de
86 . ., DI Off Delay 3 0-10000 mseg
IN entrada multifuncién
Seleccién entrada
87 . L, DI NC/NO Sel 000 0000* - -
borne multifuncion
90 Estado entrada digital DI Status 000 0000* - -

*Desde el ultimo bit hasta el primero, los bits son para las entradas multipropdsito 1-7 (el ultimo bit es para

la entrada 1, y el primer bit para la entrada 7).
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Detalles de Configuracién de Control de Borne de Entrada Multifuncion

Cadigo

Descripcion

IN-85 DI On Delay
IN-86 DI Off Delay

Si el estado de los bornes de entrada no se cambia durante el tiempo establecido,
cuando el borne recibe una entrada se reconoce como encendido o apagado.

IN-87 DI NC/NO Sel

Seleccione los tipos de contactos de bornes para cada borne de entrada. La posicién
de la luz del indicador corresponde al segmento que esta encendido, como se
muestra en la siguiente tabla.

El segmento inferior encendido, indica que el borne esta configurado como contacto
de borne A (normalmente abierto). El segmento superior encendido, indica que el
borne esta configurado como borne B (normalmente cerrado). Los bornes se
numeran P1-P7, de derecha a izquierda.

Tipo Estado borne B (Normalmente | Estado borne A (Normalmente

Cerrado) Abierto)

Teclado H m

IN-.90 DI In Status

Muestra la configuracion de cada contacto. Cuando un segmento estd configurado
como borne A usando DRV-87, la condicidn encendido (On) se indica encendiendo el
segmento superior. La condicién apagado (Off) se indica cuando el segmento
inferior esta encendido. Cuando los contactos estdn configurados como bornes de B,
las luces de segmento comportan la inversa. Los bornes se numeran P1-P7, de
derecha aizquierda.

Tipo Ajuste borne A (On) Ajuste borne A (Off)

Teclado

! "
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4.21. Control de Demora On/Off del Borne de Entrada Multifuncion

Se puede ajustar la disponibilidad del uso de demora On/Off para el borne de entrada multifunciéon

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
Disponibilidad de aplic. 000 0000 —
83 DI On DelayEn | 1111111 -
. retardo DI On 1111111
Disponibilidad de aplic. 000 0000 —
84 DI Off DelayEn 1111111 -
retardo DI Off 1111111

Detalles de Configuracion de Control de Demora del Borne de Entrada Multifuncion

Cadigo Descripcion

IN-83 DI On Delay En
IN-84 DI Off Delay
En

On/Off para el borne de entrada.

para el borne de entrada multifuncién con una secuencia P1~P7.
1: Activar Demora D1 On/Off
0: Desactivar Demora D1 On/Off

Para cada Borne de Entrada, es posible establecer la posibilidad de uso de demora

Desde la derecha se puede ajustar la Disponibilidad del uso de la Demora On/Off
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5 Caracteristicas Avanzadas

En este capitulo se describen las funciones avanzadas del variador H100. Consulte la pagina de referencia en

la tabla para ver acceder a una descripcion detallada de cada una de las funciones avanzadas.

Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Usa las frecuencias de alimentacidn y auxiliares en las férmulas predefinidas
Operacidn de frecuencia para crear diferentes condiciones de funcionamiento. La operacién de 144
auxiliar frecuencia auxiliar es ideal para operacion de Draw * ya que esta
caracteristica permite el ajuste fino de las velocidades de operacién.
» . La operacion por impulsos (jog) es una especie de operacion manual. El
Operacién por impulsos . i i . ] .
. variador trabaja con un conjunto de ajustes de parametros predefinidos para | p. 149
(jog) . . .
el funcionamiento Jog, cuando se pulsa el botén de comando Jog.
Utiliza las sefiales de salida del interruptor de valor limite superior e inferior
Operacion subir-bajar (es decir, las sefiales de un medidor de flujo) como comandos de Acel/Decel p. 151
de los motores.
R Operacion de 3 hilos se utiliza para enganchar una sefial de entrada. Esta
Operacion trifilar . .. . . . p. 152
configuracion se utiliza para operar el variador mediante un pulsador.
Esta caracteristica de seguridad permite el funcionamiento del variador sélo
después de que se introduce una sefial al borne multifuncién designado para
Modo operacién segura el modo de operacidn de la seguridad. Esta funcidn es util cuando se necesita | p. 153
un cuidado especial en el manejo del variador, utilizando los bornees de usos
multiples.
Utilice esta funcidn para las cargas de tipo de elevacidn, tales como
Operacién de Dwell ascensores, cuando el par debe ser mantenido mientras que los frenos son p. 155
aplicados o liberados.
Compensacion de Esta caracteristica asegura que el motor gira a una velocidad constante,
o . - . p. 158
deslizamiento mediante la compensacion de deslizamiento del motor como carga aumenta.
Control PID proporciona un control automatizado constante de flujo, la
Control PID presién y la temperatura mediante el ajuste de la frecuencia de salida del . 159
variador.
Cuando la operacion del variador contintda por debajo de las condiciones de
Operacion reposo/ PID por un periodo establecido, se eleva automaticamente la referencia del
activacion PID para extender el tiempo de espera de la operacién. Esto mantiene al
variador en modo de reposo (sleep) cuando la demanda es muy baja.
. L L. Se utiliza para medir automaticamente los parametros de control del motor
Sintonizacion automatica p. 212

para optimizar el rendimiento del modo de control del variador.
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Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Se utiliza para mantener la tensién del circuito intermedio para el mayor
Operacién de tiempo posible mediante el control de la frecuencia de salida del variador 192
acumulacion de energia durante las interrupciones de energia, por lo tanto retrasar un disparo por
fallas de baja tension.
Operacion ahorro de Se utiliza para ahorrar energia mediante la reduccion de la tensidon 232
energia suministrada a los motores durante condiciones de baja carga y sin carga.
Operacion de busqueda Se utiliza para evitar disparos de falla cuando la tension de salida del variador 236
de velocidad es, mientras el motor esta al ralenti o de funcionamiento libre.
Configuracién de reinicio automatico se utiliza para reiniciar
Operacidn de reinicio automaticamente el variador cuando se libera una condicién de disparo,
(e , . . . . o p. 240
automatico después de que el variador deja de funcionar debido a la activacién de
dispositivos de proteccidn (disparo por fallas).
.. Se utiliza para cambiar el funcionamiento del equipo mediante la conexion
Operacién motor . .
dari de dos motores para un variador. Configurar y operar el segundo motor p. 243
secundario . . .,
usando el terminal de entrada definido para la segunda operacién del motor.
Operacién cambio fuente | Se utiliza para cambiar la fuente de alimentacion al motor de la salida Invertir 246
alimentacién comercial a una fuente de alimentaciéon comercial, o viceversa.
Control ventilador de . . . . .
L Se utiliza para controlar el ventilador de refrigeracién del convertidor. p. 247
enfriamiento
. Permite establecer los valores estandar y encender / apagar los relés de
Control On/Off salida . . . ) o,
. .. salida o terminales de salida multifuncion de acuerdo con el valor de entrada | p. 290
multifuncion L.
analdgica.
Prevencién de ., . L
o Se usa durante una operacion de prensa para evitar la regeneracion del
regeneracion para . . . p. 246
., motor, aumentando la velocidad de funcionamiento del motor.
operacion de prensa
Operacién de Controla el motor del ventilador de forma dptima cuando se usa un
o . . . p. 188
amortiguacion amortiguador de sonido en el sistema.
., L Suministra lubricante a la maquinaria antes de arrancar el variador y el
Operacidn de lubricacidn . . . p. 191
sistema mecdnico conectado al mismo.
Compensacion de flujo Compensa la pérdida de presion en un sistema con tuberias largas. p. 189
Pantalla de ahorro de Muestra la energia ahorrada al usar el variador, comparado con momento 194
energia gue se usa la fuente de energia comercial sin el variador.
Operacién de limpieza de o . . .
Limpia las bombas al quitar costras o restos unidos al impulsor. p. 195
la bomba
Ajustes de pendiente para . o .
» Establece las condiciones de operacidn iniciales para la bomba al ajustar los
la operacidny la p. 200

detencion

tiempos de aceleracion y deceleracion.
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Tarea Avanzada Descripcion Ref.
Ajuste tiempo Evita posibles dafios a la bomba que se pueden generar por una abrupta
deceleracién de vélvula deceleracién.
Genera curvas de carga especifica para las operaciones de carga liviana y de
Puestaapuntodelacarga | . . p. 203
limpieza de la bomba.
Deteccion de nivel Detecta y muestra el nivel establecido por el usuario. p. 205
Deteccidn de rotura en la , »
tuberi Detecta roturas en la tuberia durante la operacion PID. p. 208
uberia
Precalentamiento del Evita que los motores y bombas se congelen cuando no estan en
- ; p. 210
motor funcionamiento.
» Usa el reloj en tiempo real integrado (RTC) para operar el variador segun la
Operacién programada L, . p. 215
programacion de tiempo deseada.
» Opera el variador para poder lidiar con situaciones de emergencia, como
Operacién a modo fuego ., . o p. 233
fuego, al controlar la operacidn de ventiladores (entrada y expulsion).

5.1. Operacion con Referencias Auxiliares

Las referencias de frecuencia se pueden configurar con varias condiciones calculadas que usan las
referencias de frecuencias principales y auxiliares simultaneamente. La principal referencia de frecuencia se
utiliza como frecuencia de operacién, mientras que las referencias auxiliares se utilizan para modificar y
ajustar la referencia principal.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Fuente de referencia de
DRV 06 . Freq Ref Src 0 Teclado-1 0-11 -
frecuencia
Fuente de referencia de
01 . . Aux Ref Src 1 Vi 0-13 -
frecuencia auxiliar
Tipo de célculo de
BAS 02 referencia de frecuencia Aux Calc Typ 0 M+(G*A) 0-7 -
auxiliar
Ganancia de referencia de .
03 . . Aux Ref Gain 100,0 | 100,0 -200,0-200,0 %
frecuencia auxiliar
IN 65-71 Configuracién borne Px Px Define 36 dis Aux Ref 0-55 -
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La tabla anterior enumera las condiciones calculadas disponibles para las referencias de frecuencias
principales y auxiliares. Consulte la tabla para ver cémo se aplican los calculos a un ejemplo en el que el
codigo de frecuencia DRV-06 se ha establecido en 0 (Teclado-1), y el variador esta operando a una frecuencia
de referencia principal del 30,00Hz. Las sefiales en -10 - +10V se reciben en el borne V1, con la ganancia de
referencia establecida en 5%. En este ejemplo, la referencia de frecuencia resultante se ajusta dentro del
rango de 27,00 -33,00Hz [Los codigos IN-01-16 debe ajustarse a los valores por defecto, e IN-06 (V1
Polaridad), en 1 (Bipolar)].

Detalles de Configuracion de Referencias Auxiliares

Cdédigo Descripcion
Permite seleccionar el tipo de entrada que se utilizard como referencia de frecuencia auxiliar.
Configuracion Funcién
0 Ninguno Sin referencia de frecuencia auxiliar.
Selecciona el borne V1 (tensidn) de la bornera como fuente de
! vi la referencia de frecuencia auxiliar.
Selecciona el borne V2 (tensidn) de la bornera como fuente de
BAS-01 Aux Ref Src 3 V2 la referencia de frecuencia auxiliar. (SW4 debe ajustarse en
“Tension”).
Selecciona el borne 12 (corriente) de la bornera como fuente
4 12 de la referencia de frecuencia auxiliar (SW4 debe ajustarse en
“corriente”).
| Selecciona el borne Tl (pulso) de la bornera como fuente de la
> Pulso referencia de frecuencia auxiliar

La relacion de reflejo de la velocidad principal puede definirse mediante cuatro operaciones
después de definir la magnitud de la velocidad auxiliar como ganancia BAS-03 (Gan Ref Aux).
Tenga en cuenta que los elemento 4-7 a continuacidén pueden resultar en referencias mas (+)
o menos (-) (operacién en avance o retroceso), incluso cuando se utilizan las entradas
analdgicas unipolares.

Configuracion Férmula para referencia de frecuencia
0 M+(G*A) Referencia principal + (BAS-03x BAS-01Xin-01)
1 | M*(G*A) x(BAS-03xBAS-01)
2 M/(G*A) Referencia principal/ (BAS-03xBAS-01)
BAS-02 Aux Calc Type 3 M+{M*(G*A)} Referencia principal+ {Referencia principal x(BAS-03x BAS-01)}
4 M+G*2*(A- 50) Referencia principal+ BAS-03x2x(BAS-01-50)x IN-01
5 M*{G*2*(A- 50)} Referencia principalx {BAS-03x2x(BAS-01-50)}
6 M/{G*2*(A-50)} Referencia principal/ {BAS-03x2x(BAS-01-50)}
7 M+M*G*2*(A-50) | Referencia principal+Referencia principal x BAS-03x2x(BAS-01—
50)

M: Referencia de frecuencia principal (Hz o rpm)
G: Ganancia referencia auxiliar (%)
A: Referencia de frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%)
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Cédigo Descripcion

BAS-03 Aux Ref Gain Ajusta la magnitud de la entrada (BAS-01 Seiial Ref Aux) definida como frecuencia auxiliar.

IN-65—-71 Px Define

Si el borne de entrada multifuncién esta definido como 40 (Ref Aux Dis=, el comando de
referencia auxiliar no esta activo; solo esta efectivo el comando de referencia principal.

Frecuencia comando M

d

Frecuencia auxiliar A
definida en BAS-01

efinida en DRV-07 Funcién

Prin., Aux., Gan.

Frecuencia
calculada

Operacidn de Referencia Auxiliar Ej #1

Fre

cuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tensién Analdgica V1 como Frecuencia Auxiliar

Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): V1 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicién de calculo].

Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

IN-01-32: valor por defecto.

Ejemplo: si se aplican 6V de entrada en V1, la frecuencia correspondiente a 10V es 60Hz, de modo tal que la
frecuencia auxiliar A en la siguiente tabla es 36Hz (=60[Hz]x(6[V]/10[V])) o 60% (=100[%]X(6[V]/10[V]),
segun la condicion.

Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 | M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x36Hz(A))=48Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30Hz(M)x(50%(G)x60%(A))=9Hz

2 | M[Hz)/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x60%(A))=100Hz

3 M[Hz]+{ M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x60%(A))}=39Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(60%(A)-50%)x60Hz=36Hz

5 MIHZ]*{G[%]*2*(A[%]-50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(60%(A)-50%)}=3Hz

6 MIHZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—50%)}=300Hz

7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(60%(A)-50%)=33Hz

*M

: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de

frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).

**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.
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Operacidn de Referencia Auxiliar Ej #2

Frecuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tension Analdgica 11 como Frecuencia Auxiliar

e Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia mdxima (DRV-20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicion de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

e [IN-01-32: valor por defecto.

Ejemplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad
auxiliar A en la tabla es 24Hz(=60[Hz]X{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} o 40%(=100[%]X{(10,4[mA]-
4[mA])/ (20[mA] - 4[mA])}.

Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 | M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz

2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz

3 M[Hz]+H{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz

5 | M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%]) 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)} = -3Hz(Reversa)
6 MIHZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—40%)} = -300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x (40%(A) —-50%)=27Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de
frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.
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Operacion de Referencia Auxiliar Ej #3

V1
°
°

Eje

como Frecuencia Principal e 12 como Frecuencia Auxiliar

Ajuste de la frecuencia principal: V1 (comando de frecuencia ajustado a 5V y definido en 30Hz).

Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicion de calculo].

Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

IN-01-32: valor por defecto.

mplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad

auxiliar A en la tabla es 24Hz(=60[Hz]x{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} o 40%(=100[%]x{(10,4[mA]-
4[mA]) /(20 [mA] - 4[mA])}.

Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*
0 | M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz
1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz
2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz
3 M[Hz]+H{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz
4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz
5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3Hz(Reversa)
6 MIHZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—40%)}=-300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(40%(A)-50%)=27Hz
*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de

frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).

**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.

Nota
Si la frecuencia maxima es elevada podria producirse un error de frecuencia de salida debido a la variacién

de la entrada analdgica y errores de calculo.
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5.2. Operacion JOG (Impulsos)

La operacion Jog permite un control temporario del variador. El comando de operacién JOG puede
ingresarse usando los bornes multifuncion o la tecla [ESC] en el teclado.

La operacion Jog es la operacion con segunda prioridad mas alta, luego de una operaciéon de Dwell. Si se
solicita una operacidn Jog cuando se encuentran operando los modos de operacidn secuencial, subir/baja o
trifilar, la operacion Jog anula todos los otros modos de operacion.

5.2.1. Operacion Jog 1- Impulsos en Avance Mediante Bornera Multifuncion

La operacidn Jog esta disponible en direccién de avance o retroceso utilizando las entradas del teclado o del
borne multifuncidn. La siguiente tabla muestra el ajuste de pardmetros para una operacién Jog utilizando las
entradas de terminal multifuncion.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia JOG JOG 0,00-Frec Max —
11 . 10,00 i Hz
(impulsos) Frequency Frec Min

Tiempo aceleracion .
DRV 12 L, JOG Acc Time 20,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

Tiempo deceleracion .
13 L, JOG Dec Time | 30,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

. » Px Define(Px:
IN 65-71 Configuracién Borne Px P1-P7) 6 | JOG - -

Detalles de Descripcidon de Impulsos en Avance

Cadigo Descripcion
Seleccione la frecuencia de Jog entre P1-P7 y luego seleccione 6.Jog en IN-65-71.
—1
o P11
1
IN-65 —71 Px Define 07® P5 [6(JOG)
o

[Ajustes de bornes para la operacién Jog]
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Cdédigo

Descripcion

DRV-11 JOG Frequency

Define la frecuencia de operacion.

DRV-12 JOG Acc Time

Define la velocidad de aceleracidn.

DRV-13 JOG Dec Time

Define la velocidad de deceleracion.

Si se introduce una sefial en el borne Jog mientras el comando de operacién FX esta activado, la frecuencia

de operacidn cambia a la frecuencia jog y la misma comienza.

DRV-13 DRV-03 DRV-12 DRV-04
Frecuencia DRV-11 Frecuencia
P5 | P5 | }
(JoG) | | (JOG) | | |
Com Op Com Op
(FX) (FX) ]

Frecuencia operacion > Frecuencia Jog

Frecuencia operacién < Frecuencia Jog

5.2.2. Operacion Jog 2- Impulsos en Fwd/Rev Mediante Bornera Multifuncion

Para la operacién Jog 1 se debe introducir un comando para iniciar la operacidn, pero al usar la operacién
Jog 2, el borne definido para una operacion de avance/retroceso también comienza a operar. Las prioridades

de la frecuencia, el tiempo de aceleracidon/deceleracion y la entrada de la bornera durante el funcionamiento
en relacidn con otros modos de funcionamiento (Dwell, trifilar, subir/baja, etc.) son idénticas a la operacion
Jog 1. Si se introduce un comando de operacién diferente durante una operacion Jog, se ignora vy la

operacion mantiene la frecuencia Jog.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia JOG JOG 0,00-Frec Max —
11 . 10,00 , Hz
(impulsos) Frequency Frec Min
Tiempo aceleracion .
DRV 12 L JOG Acc Time 20,00 0,00-600,00 seg
operacién Jog
Tiempo deceleracién .
13 L JOG Dec Time | 30,00 0,00-600,00 seg
operacién Jog

150




IN 65-71

Configuracién Borne Px

Px Define(Px:
P1-P7)

JOG Avance

Caracteristicas Avanzadas

0-55

JOG Retroceso

Frecuencia
: ' DRV-12 DRV-13
REV Jog : s —
FWDJog | | E—

5.3.

Operacion Subir/Bajar (S/B)

Se puede controlar la Acel/Decel utilizdndola bornera multifuncién. Puede utilizarse para un sistema que

emplea las sefiales de salida del interruptor de limite superior/inferior de un medidor de flujo, etc. como

comando de Acel/Decel del motor.

Guardar frecuencia de U/D Save i
ADV 65 ., 1 Si 0-1
operacion S/B Mode
19 | Subir
) ., Px Define(Px: -
IN 65-71 Configuracién borne Px P1-p7) 20 | Bajar 0-55
22 | BorrarS/B
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Detalles de Configuracion de la Operacién Subir/Bajar

Cdédigo Descripcion

Define la funcidén correspondiente del borne en 19 (Subir) o 20 (Bajar), respectivamente.

La aceleracién se produce con la sefial Subir durante la operacién. Cuando se desactiva, la
aceleracion se detiene y se produce la operacién a velocidad constante.

La deceleracion se produce con la seial Bajar. La deceleracidon se detiene y se produce la
operacion a velocidad constante si se dan ambas sefiales Subir y Bajar simultdaneamente.

IN-65 —71 Px Define

Frecuencia
P6 (Subir)
P7 (Bajar) | | m

Com Op (FX) | | i

Durante una operacién a velocidad constante, la frecuencia de operacién de guarda
automaticamente en las siguientes situaciones: el comando de operacion (borne FX o RX)
esta desactivado, se produce un disparo, o no hay alimentacion.

Si el comando de operacion se activa, o cuando el variador recibe alimentacion o vuelve al
estado normal tras un disparo, la operacion esta disponible en la frecuencia guardada. Si se
requiere suprimir la frecuencia guardada se debe utilizar la bornera multifuncién. Defina
uno de los bornes multifuncion en 22 (Borrar S/B) y aplique las sefiales de parada u
operacion durante la velocidad constante. La frecuencia que se guardd y la operacion
Subir/Bajar se suprimen.

ADV-65 U/D Save Mode

Frecuencia

guardada

Frecuencia
salida .
PS5 (Borrar S/B) [| |]
P6 (Subir) m T
Com Op (FX) | |

5.4. Operacion Trifilar

En esta funcion se guardan (enclavan) las entradas de sefiales (las sefiales permanecen activas luego de
soltar el botdn) y se utilizan cuando se opera el variador con un botén pulsador.
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
DRV 07 Fuente de comando Cmd Source* 1 Fx/Rx1 0-11 -
. » Px Define(Px: .
IN 65-71 Configuracién borne Px P1.p7) 16 | Trifilar 0-55 -

Para permitir la operacidn trifilar, se necesita el siguiente circuito de secuencia. Para que se produzca el

movimiento, el tiempo de entrada minimo (t) del borne de entrada debe ser superior a 2mseg, y la

operacion se detiene si se aplican los comandos de operacidn en avance y en retroceso en forma simultanea.

5 O Sm

(1): FX

_I_O_S P5

(6): JOG

Spv

(16): Trifilar

SCM

[Conexiones de bornes para operacidn trifilar]

Frec.

Ex | (W

RX

=

Trifilar

[Operacidn trifilar]

5.5. Modo de Operacion Segura

Cuando los bornes multifuncién estan configurados para operar en modo seguro, los comandos de

operacion sélo se pueden introducir en el modo de operacién Seguro. Este modo se utiliza para controlar de

forma segura y cuidadosa el variador a través de los bornes multifuncion.
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccidn de operacion Dependiente de
70 Run En Mode 0 . 0-1 -
segura la Entrada Dig
Modo parada operacién . .
ADV 71 Run Dis Stop 1 Marcha Libre 0-2 -
segura
Tiempo deceleracién de .
72 ., Q-Stop Time 5,0 0,0-600,0 seg
operacion segura
. .. Px Define(Px: Operacion
IN 65-71 Configuracién borne Px 15 . . 0-55 -
P1-P7) Disponible

Detalles de Configuracion del Modo de Operacién Segura

Cdédigo

Descripcion

IN-65-71 Px Define

Desde los bornes multifuncidn, seleccione un borne en el modo de operacion segura 'y

ajustelo a 15 (Operacion disponible).

ADV-70 Run En Mode

Configuracion

Funcidn

0 Siempre activo

Activa el modo de operacién segura.

1 Dependiente de
la Entrada Dig

Reconoce el comando de operacion desde un borne de entrada
multifuncion.

ADV-71 Run Dis Stop

Define los movimientos del variador cuando el borne de entrada multifuncion establecido

para el modo de operacidn segura esta desactivado (Off).

Cuando se da una sefial del borne del modo de operacién segura, el variador decelera, seglin

las configuraciones en el tiempo de detencién Q. El variador decelera y se detiene segun en

la configuracidn del tiempo de deceleracion (Dec Time) si el comando operacidn esta en “off”

(desactivado)

Configuracion

Funcidén

1 Marcha Libre

Bloquea la salida del variador cuando el borne multifuncién
estd desactivado.

2 Parada Rapida

Tiempo de deceleracién (Tmpo ParoRap) usado en el modo de
operacion segura. Se detiene luego de la deceleracion y la
operacion se reanuda cuando se ingresa nuevamente el
comando de operacién. La operacidn no se iniciara incluso si el
borne multifuncidn esta activado (On).

3 Parada Rap Cont

Desacelera el variador hasta el tiempo de deceleracién (Tmpo
ParoRap) del modo de operacion segura. Se detiene luego de la
deceleracidn. La operacion normal se reanuda cuando se
ingresa nuevamente el borne multifuncién con el comando de
operacion activado.

154




Caracteristicas Avanzadas

Cdédigo

Descripcion

ADV-72 Q-Stop Time

Define el tiempo de deceleracidn si ADV-71 (Parada Seguridad) se ajusta a 1 (Parada Rapida)
o 2 (Parada Rap Cont).

Frecuencia

ADV-71 ADV-71
0: Marcha Libre 1:Parada Q

ADV-71
2: Continua

h

Op Disponible

FX

5.6.

Operacion de Dwell

La operacion de dwell se utiliza para mantener el par durante la aplicacién y liberacién de los frenos en las

cargas de tipo ascensor. La operacién del variador se basa en la frecuencia dwell de Acel/Decel y el tiempo

dwell fijado por el usuario. Los siguientes puntos también afectan la operacién de dwell:

e Operacion de Dwell en Aceleracién: Cuando se ejecuta un comando de operacidn, la aceleracion

continla hasta la frecuencia dewell de aceleracién y se alcanza la velocidad constante dentro del tiempo

de operacién de dwell en aceleracion (Tiempo Dwell Acel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell Acel, la

aceleracién se lleva a cabo en base al tiempo de aceleracidn y la velocidad de operacidn que se definieron

originalmente.

e Operacion de Dwell en Deceleracion: Cuando se ejecuta un comando de operacion, la deceleracion

continuda hasta la frecuencia dewell de deceleracién y se alcanza la velocidad constante dentro del tiempo

de operacién de dwell en deceleracion (Tiempo Dwell Decel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell Acel, la

deceleracién se lleva a cabo en base al tiempo de deceleraciéon que se definid originalmente, y luego la

operacion se detiene.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia de
Aceleraciéon durante Arranque-
20 . Acc Dwell Freq | 5,00 . Hz
frecuencia dwell Frecuencia
ADV L.
Maxima
Tiempo de operacion Acc Dwell
21 o . 0,0 0,0-10,0 seg
durante la aceleracion Time
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia de
Deceleracion durante Dec Dwell Arranque-
22 ) 5,00 . Hz
frecuencia dwell Freq Frecuencia
Maxima
Tiempo de operacion Dec Dwell
23 ., . 0,0 0,0-60,0 seg
durante la deceleracién Time
ADV-21
Tiempo Acel Dwell ADV-23
< ’“ Tiempo Decel Dwell
+—
Frecuencia “ADV-20 ; ADV-22 _
Operacion Frecuencia Dwell Acel \Frecuencia Dwell Decel
- Com Op
Nota

La operacion de Dwell no funciona cuando:

e Eltiempo de operacion de dwell se ajusta a 0 seg o la frecuencia dwell se ajusta a OHz.

e Se intenta una reaceleracién desde la parada o durante la deceleracién, ya que sdlo el primer comando

de la operacion de dwell en aceleracidn es valido.

Frecuencia . .
Cambios en la frecuencia
. de referencia
Frecuencia
Dwell Acel
Tiempo dwelliacel
Com Op [ | | |

[Operacidn de dwell en aceleracion]

e Aunque el comando de dwell de deceleracién opera cuando la frecuencia pasa por la frecuencia dwell de

deceleracién después de entrar el comando de parada; no opera con la deceleracién por simple cambio

de frecuencia (que no es una deceleracion debido a la operacidon de parada), o durante aplicaciones de

control de freno externas.
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Frecuencia
Tiempo dwell decel ) . Tiempo dwell decel
| ‘Cambios en la frecuencia [

' de referencia

‘,,-" |

Dwell Decel

I ]

L) 1

I 1

. | i

Frecuencia [~~~ NS TN i
] L) 1

) 1

I 1

I 1

L) 1

Com Op |

[Operacion de dwell en deceleracion]
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5.7. Operacion de Compensacion de Deslizamiento

Deslizamiento se refiere a la variacion entre la frecuencia de ajuste (velocidad sincrénica) y la velocidad de
giro del motor. A medida que aumenta la carga puede haber variaciones entre la frecuencia de ajuste y la
velocidad de giro del motor. La compensacidon de deslizamiento se utiliza para cargas que requieren una
compensacién de estas variaciones de velocidad:

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

09 Modo control Control Mode | 1 Compen Desliz - -
DRV . Motor

14 Capacidad del motor . 2 5,5 Kw 0-20 -

Capacity
11 Numero de polos del motor | Pole Number 4 2-48 -

Velocidad nominal de .
12 . . Rated Slip 40 (5,5 de base) 0-3000 Rpm
deslizamiento

BAS Corriente nominal del
13 Rated Curr 3,6 (5,5 de base) 1,0-1000,0 A
motor
14 Corriente del motor vacio Noload Curr 1,6 (5,5 de base) 0,5-1000,0 A
16 Eficiencia del motor Efficiency 72 (5,5 de base) 70-100 %

Detalles de Configuracion de la Operacion de Compensacion de Deslizamiento

Cédigo Descripcion

Defina DRV-09 a 2 (Compen Desl) para ejecutar la operacién de compensacion de
DRV-09 Control Mode . .
deslizamiento.

DRV-14 Motor

. Define la capacidad del motor conectado al variador.
Capacity

DRV-11 Pole Number Entra el nUmero de polos indicado en la placa del motor.

Entra las revoluciones nominales indicadas en la placa del motor.

Rpm X P

fs=F =5

DRV-12 Rated Slip £;= Frecuencia de deslizamiento nominal

f+= Frecuencia nominal

rpm= Numero de revoluciones nominales del motor
P=Numero de polos del motor
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Cédigo Descripcion

BAS-13 Rated Curr Entra la corriente nominal indicada en la placa del motor.

Entra la corriente medida cuando el motor funciona a la frecuencia nominal después de
haber retirado el dispositivo de carga conectado al eje del motor. Si la corriente sin carga es
dificil de medir, la entrada corresponde al 30-50% de la corriente indicada en la placa del
motor.

BAS-14 Noload Curr

BAS-16 Efficiency Entra la eficiencia indicada en la placa del motor.

Giro del Motor
Velocidad Sincronizada

Compensacién de

. Deslizamiento
Velocidad real

indice de carga

5.8. Control PID

El control PID es uno de los métodos de autocontrol mas comunes. Se utiliza una combinacién de control
proporcional, integral y diferencial (PID) que proporciona un control mds eficaz para los sistemas
automatizados. Las funciones de control PID que se pueden aplicar a la operacién del variador son las

siguientes:
Propdsito Funcidn
Controla la de velocidad mediante el uso de la realimentacion sobre el nivel de velocidad
Control de Velocidad existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene la velocidad
constante u opera a la velocidad objetivo.
Controla la presion mediante el uso de la realimentacidn sobre el nivel de presién existente
Control de Presion del equipo o0 maquinaria que se desea controlar. El control mantiene una presién constante
u opera a la presioén objetivo.
Controla el flujo mediante el uso de la realimentacion sobre la cantidad de flujo existente
Control de Flujo en el equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene un flujo constante u
opera a un caudal objetivo.
Controla la temperatura mediante el uso de la realimentacién la sobre el nivel de
Control de Temperatura | temperatura existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene
una temperatura constante u opera a una temperatura objetivo.
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5.8.1.

Operacion PID Basica

El PID opera mediante el control de la frecuencia de salida del variador, a través del control de proceso del

sistema automatizado para mantener la velocidad, presién, caudal, temperatura y tension.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
01 Opciones PID PID Sel 0 | No 0-1 -
03 Monitoreo salida PID PID Output - - -
04 Monitoreo referencia PID | PID Ref Value - - -
Monitoreo
05 . ., PID Fdb Value - - -
realimentacién PID
06 Monitoreo error PID PID Err Value - - -
10 Fuente referencia PID PID Ref 1 Source | 0 | Teclado 0-11 -
. . Por defecto de la Unidad Min- .
11 Ajuste referencia PID PID Ref Set . . i Unidad
unidad Unidad Maéx
Seleccion fuente auxiliar PID .
12 . 0 | Ninguno 0-13 -
referencia 1 PID ReflAuxSrc
PID Selecciéon modo auxiliar PID
13 . 0 | M+(G*A) 0-13 -
referencia 1 PID ReflAuxMod
Ganancia auxiliar PID Ref 1 .
14 . 0,0 -200,0-200,0 Unidad
referencia PID Aux G
Seleccion fuente auxiliar
15 . PID Ref 2 Src 0 | Teclado 0-11 -
referencia 2 PID
Ajuste teclado referencia Por defecto de la Unidad Min- .
16 PID Ref 2 Set . . . Unidad
2 PID unidad Unidad Max
Seleccién fuente auxiliar PID .
17 . 0 | Ninguno 0-13 -
referencia 2 PID Ref2AuxSrc
Selecciéon modo auxiliar PID
18 . 0 | M+(G*A) 0-12 -
referencia 2 PID Ref2AuxMod
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Ganancia auxiliar PID Ref 2 .
19 . 0,0 -200,0-200,0 Unidad
referencia 2 PID Aux G
Seleccion fuente
20 . ., PID Fdb Src 0 | V1 0-9
realimentacién PID
Seleccién fuente auxiliar .
21 . ., PID Fdb AuxSrc 0 | Ninguno 0-11
realimentacién PID
Seleccion modo auxiliar
22 . ., PID Fdb AuxMod | 0 | M+(G+A) 0-13
realimentacién PID
Ganancia auxiliar .
23 . ., PID Fdb Aux G 0,0 -200,0-200,0 Unidad
realimentacion PID
0-Banda
24 Banda realimentacién PID | PID Fdb Band 0 . Unidad
Unidad
Ganancia proporcional 1 . .
25 PID PID P-Gain 1 50,0 0,0-300,00 Unidad
26 Tiempo integral 1 PID PID I- Time 1 0,00 0,0-200,0 seg
27 Tiempo diferencial 1 PID PID D- Time 1 0,0 0-1,00 seg
28 Ganancia anticipativa PID | PID FF- Gain 0,0 0,0-1000,0 Unidad
29 Filtro salida PID PID Out LPF 0,00 0-10,00 seg
- . . N Lim BajoPID - .
30 Limite superior salida PID | PID Limit Hi 100,00 Unidad
100,00
o . - -100,00 - Lim .
31 Limite inferior salida PID PID Limit Lo 0,00 Unidad
AltoPID
Ganancia proporcional 2 . .
32 PID PID P-Gain 2 5,0 0,0-300,00 Unidad
33 Tiempo integral 2 PID PID I- Time 2 10,00 0,0-200,0 seg
34 Tiempo diferencial 2 PID PID D- Time 2 0,0 0-1,00 seg
35 Ajuste modo salida PID PID Out Mode 0 PID Out 0-3
36 Salida PID inversa PID Out Inv 0 No 0-1
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
37 Escala salida PID PID Out Scale 100,0 0,1-1000,0 Unidad
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
40 . PID Step Ref 1 . . i Unidad
secuencial PID 1 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
41 . PID Step Ref 2 . . i Unidad
secuencial PID 2 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
42 . PID Step Ref 3 . . i Unidad
secuencial PID 3 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
43 . PID Step Ref 4 . . . Unidad
secuencial PID 4 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
44 . PID Step Ref 5 . . . Unidad
secuencial PID 5 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
45 . PID Step Ref 6 . . . Unidad
secuencial PID 6 unidad Unidad Max
Ajuste referencia Por defecto de la Unidad Min- .
46 . PID Step Ref 7 . . i Unidad
secuencial PID 7 unidad Unidad Max
Seleccion unidad .
50 PID Unit Sel 0 | % 0-40 -
controlador PID
51 Escala ajuste control PID PID Unit Scale 2 [ X1 0-4 -
Figura ajuste 0% control . Difiere segun el
52 PID Unit 0% 0,00 .
PID ajuste de PID-50
Figura ajuste 100% . Difiere segun el
53 PID Unit 100% 100,00 .
control PID ajuste de PID-50
Ajuste funciones circuitos | Px Define (Px: .
IN 65-71 1 | Ninguno 0-55 -
Px P1-P7)
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e La salida PID normal (PID OUT) es bipolar y esta limitada por las configuraciones PID-46 (Lim Alto PID) y
PID-47 (Limite Bajo PID). El valor DRV-20 (Frec Max) es igual al 100% de PID OUT.
e Las variables usadas en la operacién PID y la forma en que se calculan son las siguientes:
- Max Unidad= Unidad PID 100% (PID-68)
- Min Unidad= (2x Unidad PID 0% (PID-67)— Unidad PID 100%)
- Por Defecto de Unidad= (Unidad PID 100%- Unidad PID 0%)/2
- Banda Unidad= Unidad 100%-Unidad 0%
e El control PID se puede usar para las siguientes operaciones:

Llenado suave, compensacion referencia PID, control del motor multiple (MMC), compensacién de flujo,

deteccidn de rotura de tuberias.

e Durante una operacion PID, la salida PID se convierte en la referencia de frecuencia. El variador acelera

o decelera a la referencia de frecuencia basada en los tiempos de Acel/Decel.

Detalles de Configuracion de la Operacion PID Basica

Cadigo

Descripcion

PID-01 PID Sel

Ajuste el codigo en 1 (Si) para seleccionar las funciones para el proceso PID.

PID-03 PID Output

Muestra el valor de salida actual del controlador PID, reflejando la unidad, ganancia y escala
definidas en el grupo PID.

PID-04 PID Ref Value

Muestra la referencia definida actual del controlador PID, indicando la unidad, ganancia y
escala definidas en el grupo PID.

PID-05 PID Fdb Value

Muestra la entrada de realimentacién actual del controlador PID, indicando la unidad,
ganancia y escala definidas en el grupo PID.

PID-06 PID Err Value

Muestra la diferencia entre la referencia existente y la realimentacion (valor error),
indicando la unidad, ganancia y escala definidas en el grupo PID.

PID- 10 PID Ref 1 Src

Selecciona la entrada de referencia del control PID. Si el borne V1 esta definido como fuente
de realimentacion PID (Fuente Real PID), el borne V1 no puede definirse como fuente de
referencia PID (Fuente Ref PID). Para definir V1 como fuente de referencia, cambie a fuente
de realimentacion.

Configuracion Funcién

0 Teclado Teclado

1 Vi Borne tensidn entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12

3 v2 [Cuando el interruptor de seleccion de borne de entrada de
tensién/corriente analdgica (SW4) de la bornea se ajusta a |

4 12 (corriente), ingresa una corriente 4-20mA. Se se a justaa V
(tension), ingresa una tension de 10V].

5 RS-485 Borne de entrada RS-485.
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Cdédigo

Descripcion

Configuracion

Funcion

. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de
7 FieldBus L
comunicacion.
Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).
Salida E-PID Salida PID Externo.
Borne de entrada analdgica V3 de la Extension E/S opcional.
10 | V3 Cuando el interruptor de seleccién del borne de entrada de
tensién/corriente (SW2) en la bornera se establece en I3
11 | 13 (corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece
en V3 (tension), la entrada es 0-10 V.

PID- 11 PID Ref Set

Se puede ingresar un valor de referencia si el tipo de referencia PID (PID-10) se establece en

0 (Teclado).

PID-12 PID
Ref1AuxSrc

Selecciona la fuente de entrada externa a usar como la referencia para el control PID. Si se

selecciona una fuente de entrada externa, se determina la referencia usando el valor de

entrada en la fuente (establecido en PID-10) y el valor establecido en PID-13 (Modo Aux Ref

1 PID).

Configuracion Funcién

0 Ninguno No se usa.

1 V1 Borne tensidn entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12

3 v2 [Si el interruptor de seleccién del borne de entrada de
tensién/corriente (SW4) en la bornera se establece en |

4 12 (corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece
enV (tensidn), la entrada es 0-10 V].

Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz)
7 RS-485 Borne de entrada RS-485.
. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de
8 FieldBus

comunicacion.

10 | Salida EPID1

Salida PID Externo 1.

11 | Val Real EPID1

Valor realimentacion PID Externo 1.

12 | V3

13 |13

Borne de entrada analdgica V3 de la Extension E/S opcional.
Cuando el interruptor de seleccién del borne de entrada de
tensién/corriente (SW2) en la bornera se establece en I3
(corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece
en V3 (tension), la entrada es 0-10 V.

PID-13 PID Refl
AuxMod

PID-13 (PID Refl) proporciona férmulas para calcular el valor 1 de referencia. Si PID-12

(Fuente Ref Aux PID) se establece en un v alor distinto a “Ninguno”, el valor 1 de la

referencia final se calcula usando el valor de entrada en la fuente (establecido en PID-10) y el

valor de entrada establecido en PID-12.
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Cdédigo

Descripcion

Configuracion

0 M+(G*A)

1 M*(G*A)

2 M/(G*A)

3 M+(M*(G*A))

4 M+G*2*(A-50)

5 M*(G*2*(A-50))

6 M/(G*2*(A-50))

7 M+M*G*2*(A- 50)

8 (M- A)~2

9 MA2+AN2

10 MAX(M,A)

11 MIN(M,A)

12 (M+A)/2

13 Raiz Cuadrada (M+A)
M= Valor por la feunte definida en PID-10
G= Valor de ganancia definido en PID-14

A= Entrada de valor por la fuente definida en PID-12

PID-14 PID Refl Aux G

Valor de ganancia para las formulas definidas por PID-13.

PID-20 PID Fdb Src

Selecciona la entrada de realimentacién para el control PID. Si el borne V1 se establece como
la fuente de realimentacion PID (Fuente F/B PID Source), no se puede establecer el borne V1
como fuente de referencia PID (Fuente Ref PID). Para establecer V1 como la fuente de
realimentacion, cambie la fuente de referencia.

Configuracion Funcién

0 V1 Borne tensidn entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12

2 v2 [Cuando el interruptor de seleccion de borne de entrada de
tensién/corriente analdgica (SW4) de la bornea se ajusta a |

3 12 (corriente), ingresa una corriente 0-20mA. Se se a justaa V
(tension), ingresa una tension de 0-10V].

4 RS-485 Borne de entrada RS-485.

. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de

5 FieldBus L
comunicacion.

7 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).

8 Salida EPID1 Salida PID Externo 1.

9 Val Real EPID1 Valor realimentacidn PID Externo 1.

PID-21 PID Fdb AuxSrc

Selecciona la fuente de entrada externa a usar como la referencia para un control PID.

Cuando se selecciona la fuente de entrada externa, la referencia se determina usando el

valor de entrada en la fuente (establecido en PID-10) y el valor establecido en PID-13 (Modo

Aux Ref 1 PID).
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Cédigo Descripcion
Configuracion Funcién
0 Ninguno No se usa.
1 Vi Borne tensién entrada -10-10V.
Borne de entrada analdgica 12
3 V2 [Si el interruptor de seleccidn del borne de entrada de
tension/corriente (SW4) en la bornera se establece en |
4 12 (corriente), la entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece
enV (tension), la entrada es 0-10 V1.
6 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz)
7 RS-485 Borne de entrada RS-485.
. Comando de comunicaciéon mediante la tarjeta de opcién de
8 FieldBus L
comunicacion.
10 | Salida EPID1 Salida PID Externo 1.
11 | Val Real EPID1 Valor realimentacién PID Externo 1.
El PID-30 (Modo Aux FDB PID) proporciona formulas para calcular el valor de realimentacion
final. Si PID-31 (Fuente Ref Aux PID) se establece en otro valor diferente a “Ninguno”, la
realimentacién final se calcula usando los valores de entrada en las fuentes (establecidos en
PID-31vy PID-32).
Configuracion
0 M+(G*A)
1 M*(G*A)
2 M/(G*A)
3 M+(M*(G*A))
PID-22 PID FDB 4 M+G*2*(A-50)
AuxMod 5 M*(G*2*(A-50))
6 M/(G*2*(A-50))
7 M+M*G*2*(A- 50)
8 (M- A)A2
9 MA2+AN2
10 MAX(M,A)
11 MIN(M,A)
12 (M+A)/2
13 Raiz Cuadrada (M+A)

M= Valor por la feunte definida en PID-30
G= Valor de ganancia definido en PID-33
A= Entrada de valor por la fuente definida en PID-31

PID-23 PID Fdb Aux G

Valor de ganancia que usa una férmula establecida en PID-22.
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Cdédigo

Descripcion

PID-24 PID Fdb Band

Establece el valor maximo y minimo al sumar o restar el valor Banda Real PID (establecido en
PID-24) desde el valor de referencia. Cuando el valor de realimentacién se encuentra entre el
valor maximo y minimo, este cddigo mantiene la salida PID.

PID-25 PID P- Gainl
PID-32 PID P- Gain2

Definen la relacién de salida de la diferencia (error) entre la referencia y la realimentacién. Si
la ganancia P estda definida en 50%, la salida es 50% del error.

PID-26 PID I-Time 1
PID-33 PID I-Time 2

Define los tiempos para la salida de errores acumulados. Define el tiempo para el 100% de la
salida cuando el error es 100%. Si el tiempo integral (Tmpo | PID) esta definido en 1 segundo,
la salida es 100% después de 1 segundo cuando el error es 100%. El error normal puede ser
reducido mediante el tiempo integral. Si el borne multifuncién se define en 24 (Borrar |
Term) y la bornera estd activada, el valor integral acumulado se suprime.

La salida PID (referencia de frecuencia final) se ve afectada por las ganancias establecidas en
PID-26, PID-33, y los tiempos de Acel/Decel para alcanzar el cambio de la salida PID
basandose en las configuraciones de DRV-03 y DRV-04. Por ello, considere la relacion entre
esos valores cuando se configuran las ganancias y los tiempos de Acel/Decel.

PID-27 PID D-Time 1
PID-34 PID D-Time 2

Define el voiumen de salida para el indice de cambio en errores. Si el tiempo diferencial
(Tmpo D PID) esta definido en 1mseg y el indice de cambio en errores por seg es 100%, la
salida sucede a 1% por 10 mseg.

PID-28 PID FF-Gain

Establece el indice que agrega el objetivo a la salida PID. Si se ajusta este valor se provoca
una respuesta mas rapida.

PID-29 PID Out LPF

Se utiliza cuando todo el sistema es inestable debido a que la salida del controlador PID
cambia demasiado rapido o hay mucha oscilacion. Normalmente, la capacidad de respuesta
mejora al utilizar un valor bajo (el valor inicial es 0), pero la estabilidad también puede
mejorarse utilizando un valor alto. Cuanto mas elevado es el valor usado, mas estable es la
salida del controlador PID, pero puede caer la capacidad de respuesta.

PID-30 PID Limit Hi,
PID-31 PID Limit Lo

Limitan la salida del controlador PID.

PID-35 PID Out Mode

Selecciona uno de los modos de salida PID para modificar la salida PID. Se pueden realizar
cambios al agregar valores de entrada y la frecuencia de operacién principal de la salida PID
al valor de salida PID final. La siguiente tabla enumera los 4 modos disponibles.
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Cdédigo

Descripcion

Selecciona uno de los modos de salida PID para modificar la salida PID. Se pueden realizar
cambios al agregar valores de entrada y la frecuencia de operacion principal de la salida PID
al valor de salida PID final. La siguiente tabla enumera los 4 modos disponibles.

Configuracion

0 Salida PID

1 PID+Frec Principal

2 PID+Salida EPID1

3 PID+EPID1+Principal

PID-36 PID Out Inv

Cuando se establece PID-36 (Var Sal PID) en Si, la diferencia (error) entre la referencia y la
realimentacion se establece como el valor de referencia de realimentacion.

PID 37 PID Out Scale

Ajusta la magnitud de la salida del controlador.

PID-40-46 Step Ref 1-
7

Establece la referencia del PID por las configuraciones de entrada de multifuncién en IN 65—
71.

D-50 PID Unid Sel

Establece la unidad para la variable de control.
0: CUST es la unidad comun definida por el usuario.

Configuracion

0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s

3 °F 24 I/m

4 °C 25 I/h

5 inWC 26 kg/s

6 inM 27 kg/m

7 Bar 28 kg/h

8 mBar 29 gl/s

9 Pa 30 gl/m

10 kPa 31 gl/h

11 Hz 32 ft/s

12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 v 34 3/h (ft3/h)
14 | 35 Ib/s

15 kw 36 Ib/m

16 HP 37 Ib/m

17 mpm 38 Ib/h

18 ft 39 ppm

19 m/s 40 pps

20 m3/s(m3/s)

a

PID-51 PID Unit Scale

Ajustan la magnitud de la unidad definida en PID-50 Sel Unid PID.

PID-52 PID Unit 0 %
PID-53 PID Unit 100%

Establece los valores de la unidad 0% y la unidad 100% como los valores minimo y maximo
establecidos en PID-50
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Bloque de Comandos PID
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Bloque de Realimentacion PID
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Bloque de Salida PID
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Bloque de Salida Modo PID
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5.8.2.

Operacion de Llenado Suave

La operacién de llenado suave se usa para evitar que se genere una presion excesiva en la tuberia en la etapa

inicial de la operacidon de bombeo. Cuando se genera el comando de operacién, empieza una aceleracién

general (sin control PID) y continlda hasta que la salida alcanza la frecuencia establecida en AP1-21, por el

tiempo establecido en AP1-22. Luego, se ejecuta la operacién PID de llenado suave a menos que el valor de

realimentacion haya alcanzado el valor establecido en AP1-23 (Valor Ajuste Llenado Suave). La operacién PID

de llenado suave continlda hasta que la realimentacién o el valor de la referencia PID de llenado suave
alcanza el valor establecido en AP1-23 (Valor Ajuste Llenado Suave). Cuando finaliza la operacién de llenado

suave, comienza una operacién PID normal.

Configuracion

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
20 Opciones Llenado Suave Soft Fill Sel 0 | No 0-1 -
Frecuencia operacion Pre- Frec baja — Frec
21 Pre-PID Freq 30,00 Hz
PID alta
22 Duracién Pre-PID Pre-PID Delay | 60,0 600,0 seg
. Min Unidad — Max
23 Valor escape llenado suave | Soft Fill Set 20,00 . %
Unidad
AP1
Incremento referencia . .
24 Fill Step Set 2,00 0- Banda Unidad %
llenado suave
Ciclo incremento referencia ) .
25 Fill Step Time 20 0-9999 seg
llenado suave
Diferencia realimentacién
26 Fill Fdb Diff 0,00 0- Banda Unidad %

llenado suave

Detalles de Configuracion de la Operacion de Llenado Suave

Cédigo

Descripcion

AP1-20 Soft Fill Sel

Habilita o deshabilita la operacién de llenado suave del PID

AP1-21 Pre-PID Freq

operacion previa, se inicia de inmediato una una operacion PID normal.

Establece el rango de frecuencia para una aceleracidn general sin control PID. Si AP1-21 (Frec
Pre-PID) se establece en 30 Hz, se ejecuta una operacion general hasta que la realimentacion
de PID alcanza el valor establecido en AP1-23 (Ajuste Llenado Suave). Sin embargo, si la
referencia PID o la realimentaciéon exceden el valor establecido en AP1-23 durante la
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Cdédigo

Descripcion

AP1-22 Pre-PID Delay
AP1-23 Soft Fill Set

Por lo general, una operacion PID se inicia cuando el volumen de realimentacién (variables
controladas) del controlador PID excede el valor establecido en AP1-23. Sin embargo, si se
establece AP1-22 (Retardo Pre-PID), la realimentacién después del tiempo establecido se
convierte en el valor por defecto para la referencia PID de llenado suave, y el variador inicia
la operacion de llenado suave.

Cuando la realimentacion o la Referencia PID de Llenado Suave excede el valor de Ajuste de
Llenado Suave, la operacion de llenado suave finaliza y empieza una operacién PID de
proceso normal.

AP1-24 Fill Step Set
AP1-25 Fill Step Time
AP1-26 Fill Fdb Diff

La Referencia PID de Llenado Suave aumenta cada vez que el tiempo establecido [en AP1-25
(Tiempo Sec. Llenado)] transcurrid, por la cantidad establecida en AP1-24 (Ajuste Sec.
Llenado). Sin embargo, tome en cuenta que si la diferencia entre el valor de Referencia PID
de Llenado Suave y el valor de realimentacidén es mayor que el valor establecido en AP1-26
(Valor Dif Real. Llenado), el valor de Referencia PID de Llenado Suave no aumenta.

ComPID 4
Ajuste Llenado
Suave Referencia
PIb o AP PID-04
Tiempo Sec Suave \Valor Ref PID
" ™ o,
AP-24 o i PID-05
Tiempo Sec Suavé r_— Valor Real PID
>t
Frecuencia
Zona Llenado Suave
AP-22
Retardo Pre-PID Zona operacion PID
AP-21 .. General |
Frec Pre-PID
>t

Cuando se ejecuta un proceso PID después de una operacion PID de llenado suave, el valor de Referencia PID

se convierte en el valor establecido en PID-11 PID Ref1.
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5.8.3. Modo de Reposo de la Operacion PID (Sleep)

Si una operacion continda una frecuencia inferior a las condiciones de operacidon PID, se ejecuta una
operacion de refuerzo para extender el modo reposo aumentando la Referencia PID, y luego el variador
ingresa al modo reposo de PID. En el modo reposo de PID, el variador retorna a la operacion PID cuando la
realimentacion de PID cae por debajo del nivel PID Reactivacién y mantiene la condicidn por el tiempo
establecido en AP1-09 (PID Reactivacionl DT) o AP1-13 (PID Reactivacion2 DT).

Nota
El nivel Reactivacion PID puede calcularse usando la siguiente formula:

Nivel Reactivacion PID = PID-04 (Valor Ref PID)-AP1-10 (PID Reactivacion1Dev) o, PID-04 (Valor Ref PID) -
AP1-14 PID (Reactivacién 2Dev).

Hay disponibles dos grupos de configuraciones en el modo PID en reposo para la frecuencia del modo en
reposo, tiempo de demora del modo en reposo, variacién de reactivacion y tiempo de demora reactivacion.
Se puede seleccionar una de las dos configuraciones segun la configuracién del borne de entrada de

multifuncién y las condiciones de entrada.

_ . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
05 Ajuste refuerzo reposo Sleep Bst Set 0,00 0- Max Unidad Unidad
. 0,00, Frec baja —
06 Velocidad refuerzo reposo Sleep Bst Freq 60,00 Hz
Frec alta
Tiempo retardo 1 modo
07 PID Sleep 1 DT 20,0 0-6000,0 seg
reposo PID
Frecuencia 1 modo reposo 0,00, Frec baja —
08 PID SleeplFreq | 0,00 Hz
PID Frec alta
Tiempo retardo 1 PID WakeUp1
09 L, 20,0 0-6000,0 seg
AP1 reactivacion PID DT
S PID ) .
10 Valor 1 reactivacion PID 20,00 0-Banda Unidad Unidad
WakeUp1Dev
Tiempo retardo 2 modo
11 PID Sleep 2 DT 20,0 0-6000,0 seg
reposo PID
Frecuencia 2 modo reposo 0,00, Frec baja —
12 PID Sleep2Freq | 0,00 Hz
PID Frec alta
Tiempo retardo 2 PID WakeUp2
13 L, 20,0 0-6000,0 seg
reactivacion PID DT

176




Caracteristicas Avanzadas

A . Configuracién . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
L PID . .
14 Valor 2 reactivacion PID 20,00 0-Banda Unidad Unidad
WakeUp2Dev
20 Opciones Llenado Suave Soft Fill Sel 0 No 0-1 -

Detalles de Configuraciéon del Modo de Reposo de la Operacién PID

Cadigo

Descripcion

AP1- 05 Sleep Bst Set

Establece el volumen de refuerzo en reposo. La realimentacién debe alcanzar el nivel de
aumento (Referencia PID+Ajuste Refuerzo Reposo) para que el variador ingrese al Modo
Reposo

AP1- 06 Sleep Bst Freq

Establece la frecuencia de operacién del variador para alcanzar en nivel de aumento en
reposo.

AP1-07 PID Sleepl DT
AP1-11 PID Sleep2 DT
AP1-08 PID Sleep1Freq
AP1-12 PID Sleep2Freq

Si la frecuencia de operaciéon permanece por debajo de las frecuencias establecidas en
AP1-08 y AP1-12 por los tiempos establecidos en AP1-07 y AP1-11, el variador acelera a la
frecuencia de aumento en reposo PID (Frec Ref Reposo PID). Luego, cuando la
realimentacién alcanza el valor establecido en el nivel de refuerzo, el variador ingresa al
modo reposo.

AP1-09 PID WakeUp1 DT
AP1-3 PID WakeUp2 DT
AP1-10 PID

Establece la referencia para la operacion PID en el modo PID en reposo. La operacion PID
se reanuda cuando la variacion de realimentacién PID (desde la referencia PID) excede los

WakeUp1Dev valores establecidos en AP1-10 y AP1-14, y mantiene la condicién los tiempos establecidos

AP1-14 PID en AP1-09 o AP1-13.

WakeUp2Dev

g Cuando se establece y se ingresa el terminal 2 PID en reposo-en movimiento, funciona el
. modo operacién PID en reposo basandose en las configuraciones de parametro en

P1-7 Define

AP1-11-14.
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ComPID 4
4
Referencia - APl_GS _AJUSte Ref Reposo v 0N
PID ¢

" AP1-10 PID Reactivacién1 Dev
B . SO, “U O AU

>t
Frecuencia T AP1-06 FrecRefReposo
/ AP1-08 Frecl Reposo PID
‘a-----»! dt< AP-07 PR PR
Y« | dt ' :
>t
AP-07 AP-09
PID Reposol DT PID Reactivacionl DT

5.8.4. Cambio PID (Lazo Abierto PID)

Cuando uno de los bornes multifuncion (IN-65-71) se establece en 25 (Lazo Abierto PID) y si estd encendido,
la operacion PID se detiene y se cambia a la operacion general. Cuando el borne se apaga, la operacion PID

comienza de nuevo.

Modo Operacion | Operacion 'Operaaon
. PID 1 general . PID

operacion : re— e >

Com ‘

operacién . L

Lazo abierto : ‘

PID - e
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PID Externo

El PID externo se refiere a las caracteristicas PID que no son las caracteristicas basicas P

ID que se necesitan para controlar el variador. La siguiente tabla muestra las dreas donde se pueden aplicar

los controles PID externos.

Propésito

Funcion

Control de Velocidad

Controla la velocidad al monitorear los niveles de velocidad actuales del equipo o
magquinaria a controlar. El control mantiene la velocidad constante u opera a la velocidad
gue se tiene por objetivo.

Control de Presion

Controla la presion al monitorear los niveles de presion de corriente del equipo o
magquinaria a controlar. El control mantiene la presion constante u opera a la presion que
se tiene por objetivo.

Control de Flujo

Controla el flujo al monitorear la cantidad de flujo en el equipo o maquinaria a controlar. El
control mantiene el flujo constante u opera al valor de flujo que se tiene por objetivo.

Control de Temperatura

Controla la temperatura al monitorear los niveles actuales de temperatura del equipo o
maquinaria a controlar. El control mantiene la temperatura constante u opera a la

temperatura de objetivo.

Segun el modo de salida de PID, el valor de salida EPID se puede superponer a la salida PID. La salida externa

también esta disponible a través de las configuraciones de la salida analégica OUT-01 y OUT-07.

L . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste

00 Salto a Cadigo Jump Code 40 1-99

01 Seleccion Modo EPID 1 EPID1 Mode 0 | Ninguno 0-3
Valor monitoreo salida -100,0 - .

02 EPID1 Output 0,00 Unidad
EPID 1 100,00%
Valor monitoreo

03 X EPID1 Ref Val - - -
referencia EPID 1
Valor monitoreo

EPI 04 ] ., EPID1 Fdb Val - - -

realimentacién EPID 1
Valor monitoreo error

05 EPID1 Err Val - - -
EPID 1
Seleccion fuente

06 EPID1 Ref Src 0 Teclado 0-10 -
comando EPID 1
Valor comando teclado 3 . Min Unidad-

07 EPID1 Ref Set Min Unidad ) . %
EPID 1 Max Unidad
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion fuente
08 . ., EPID1 Fdb Src 0 V1 0-9 -
realimentacién EPID 1
Ganancia proporcional . .
09 EPID1 PGain 50,0 0,0-300,0% Unidad
EPID 1
10 Tiempo integral EPID 1 EPID1 I- Time 10,0 0,0-200,0 Seg
Tiempo diferenciacion .
11 EPID1 DTime 0,00 0-0,00 Seg
EPID 1
Ganancia . .
12 . ., EPID1 FFGain 0,0 0,0-1000,0 Unidad
proalimentacién EPID 1
13 Filtro salida EPID 1 EPID1 Out LPF 0 0-10,00 Seg
Limite superior salida o Lim BajoEPID 1
14 EPID1 Limit Hi 100,00 -
EPID 1 —100,00
Lo . o -100,00- Lim
15 Limite inferior EPID 1 EPID1 Limit Lo 0,00 -
AltoEPID1
16 Variador salida EPID 1 EPID1 Out Inv 0 No 0-1 -
Consulte tabla
17 Unidad EPID 1 EPID1 Unit Sel 1:% detalles unidad | -
EPID
0: X100
1: X10
18 Escala unidad EPID 1 EPID1 Unit Scl 2: X1 2: X1 -
3:X0,1
4:X0,01
X100: -32000-
Unidad 100%
X10: -3200,0-
. . Unidad 100%
Difiere dependiendo
. . . ., X1:-320,00-
19 Valor % unidad EPID1 EPID1 Unit0% de la configuracion -

de la unidad

Unidad 100%
X0,1: -32,000-
Unidad 100%
X0,01:-3,20000-
Unidad 100%
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
X100: Unidad
0%-32000
X10: Unidad 0%-
. . 3200,0
Difiere dependiendo .
. . . ., X1: Unidad 0%-
20 Valor 100% Unidad EPID EPID1 Unit100% | de la configuracion 32000 -
de la unidad U
X0,1: Unidad
0%-32,000-
X0,01: Unidad
0%-3,20000
31 Seleccion Modo EPID2 EPID2 Mode 0 | Ninguno 0-3 0
Valor monitoreo salida -100,00 — .
32 EPID2 Output 0,00 Unidad
EPID 2 100,00
Valor monitoreo
33 ] EPID2 Ref Val - - -
referencia EPID 2
Valor monitoreo
34 ] . EPID2 Fdb Val - - -
realimentacion EPID 2
Valor monitoreo error
35 EPID2 Err Val - - -
EPID 2
Seleccion fuente
36 EPID2 Ref Src 0 Teclado - -
comando EPID 2
Valor comando teclado 3 . Min Unidad — .
37 EPID2 Ref Set Min Unidad i . Unidad
EPID 2 Max Unidad
Seleccion fuente
38 . ., EPID2 Fdb Src 0 V1 0-9 -
realimentacion EPID 2
Ganancia proporcional . .
39 EPID2 PGain 50,0 0,0-300,0 Unidad
EPID 2
40 Tiempo integral EPID 2 EPID2 I- Time 10,0 0,0-200,0 Seg
41 Tiempo diferencial EPID 2 | EPID2 DTime 0,00 0-1,00 Seg
Ganancia . .
42 EPID2 FFGain 0,0 0,0-1000,0 Unidad

proalimentacion EPID 2
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Grupo

Codigo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

43

Filtro salida EPID 2

EPID2 Out LPF

0

0-10,00

Seg

44

Limite superior salida
EPID 2

EPID2 Limit Hi

100,00

Lim BajoEPID 2-
100,00

45

Limite inferior salida EPID
2

EPID2 Limit Lo

0,00

-100,00 - Lim
AltoEPID 2

46

Variador salida EPID 2

EPID2 Out Inv

0: No

0 No

1 Si

47

Unidad EPID 2

EPID2 Unit Sel

0: CUST

Consulte tabla
detalles unidad
EPID

48

Escala unidad EPID 2

EPID2 Unit Scl

2: X1

0: X100
1: X10
2:X1
3:X0,1
4:X0,01

49

Valor % unidad EPID2

EPID2 Unit0%

Difiere dependiendo
de la configuracidn
de la unidad

X100: -32000-
Unidad 100%
X10: -3200,0-
Unidad 100%
X1:-320,00-
Unidad 100%
X0,1: -32,000-
Unidad 100%
X0,01:-3,20000-
Unidad 100%

50

Valor 100% Unidad EPID 2

EPID2 Unit100%

Difiere dependiendo
de la configuracidn
de la unidad

X100: Unidad
0%-32000

X10: Unidad 0%-
3200,0

X1: Unidad 0%-
320,00

X0,1: Unidad
0%-32,000-
X0,01: Unidad
0%-3,20000
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Nota

* Lla salida EPID1-2 (Salida EPID) es bipolar y estd limitada por las configuraciones de EPI-14 (Lim
AltoEPID1) y EPI-15 (Lim BajoEPID 1).
* Se usan las siguientes variables en la operacién PID y se calculan asi:
- MAX Unidad = EPID1 (EPID2) 100% Unidad (PID-68)
- Min Unidad= (2xEPID1 (EPID2) 0% Unidad -EPID1 (EPID2) 100% Unidad)
- Por defecto unidad = (EPID1 (EPID2) 100% Unidad-EPID1 (EPID2) 0% Unidad)/2

Detalles de Configuracidon de Operacion Basica EPID

Cadigo

Descripcion

EPI-01 EPID1 Mode

Configura los modos EPID 1.

Funcién
No se usa EPID 1.
EPID 1 opera todo el tiempo.

Configuracion

0 Ninguno

1 Siempre activo

2 Durante marcha Opera sélo cuando el variador estd en marcha.

Dependiente de .
3 . Opera cuando la entrada del borne (Marcha EPID1) esta activa.
la Entrada Dig

4

EPI-02 PID Output

Muestra el valor de salida actual del controlador EPID. La unidad, ganancia y escala
establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-03 EPID Ref Value

Muestra el valor de referencia actual establecido para el controlador EPID. La unidad,
ganancia y escala establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-04 EPID1 Fdb
Value

Muestra el valor de realimentacién actual establecido para el controlador EPID. La unidad,
ganancia y escala establecidas en el grupo EPID se aplican en la pantalla.

EPI-05 EPID1 Err Value

Muestra la diferencia entre la referencia actual y la realimentacién (valor de error). La
unidad, ganancia y escala establecidas en el grupo PID se aplican en la pantalla.

EPI1-06 EPID1 Ref Scr

Selecciona la entrada de referencia para el control EPID. Si el terminal V1 se establece a una
fuente de realimentacion EPID1 (EPID1 F/B Source), no se puede establecer V1 como la
fuente de referencia EPID1 (EPID1 Ref Source). Para establecer V1 como una fuente de
referencia, cambie la fuente de realimentacion.

Configuracion Funcién
0 Teclado Teclado
1 Vi Borne de tensién de entrada -10 — 10V.
Borne de entrada analdgica 12 [Cuando se establece un
3 V2 interruptor de seleccién de borne de entrada analdgica de
tensién/corriente (SW2) en la bornera en | (corriente), la
4 |12 entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece en V (tension),
la entrada es 0—10V].
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Cdédigo

Descripcion

Configuracion Funcién
5 RS-485 Borne de entrada RS-485.
. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de
7 Fieldbus L
comunicacion.
8 Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz).
4

EPI-07 EPID1 Ref Set

Establece el tipo de referencia de control EPI (EPI-06) en O (teclado) para ingresar el valor de
referencia.

EPI-09 EPID1 P-Gain

Establece la proporcidon de salida de las diferencias (errores) entre la referencia y la
realimentacién. Si la Ganancia-P x 2 se establece en el 50%, entonces el 50% del error es de
salida. El rango de configuracién para Ganancia-P es 0,0-1,000%.

EPI-08 EDPID1 Fdb Src

Selecciona la entrada de realimentacion para el control EPID. Cuando el borne V1 se
establece en una fuente de realimentacién de EPID (Fuente F/B PID), no se puede establecer
V1 como la fuente de referencia PID (Fuente Ref PID). Para establecer V1 como una fuente
de referencia, cambie la fuente de realimentacion.

Configuracion Funcién

0 Ninguno Teclado

1 Vi Borne de tensién de entrada -10 — 10V.
Borne de entrada analdgica 12 [Cuando se establece un

3 v2 interruptor de seleccién de borne de entrada analdgica de
tension/corriente (SW4) en la bornera en | (corriente), la

4 |2 entrada es 0-20 mA de corriente. Si se establece en V (tension),
la entrada es 0—10V].

5 RS-485 Borne de entrada RS-485.

. Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de

7 Fieldbus L,

comunicacion.

EPI-10 EPID1 I-Time

Establece el tiempo para los errores acumulados de salida. Cuando el error es100%, se
establece el tiempo que le lleva para la salida del 100%. Cuando el tiempo integra | (Tiempo |
EPID) se establece en 1 segundo, la salida del 100% sucede después de 1 segundo del error
restante al 100%. El Tiempo | EPID puede reducir las diferencias en un estado normal.

Se pueden borrar los errores acumulados al establecer la bornera multifuncién en 42 (Borrar
Term | EPID1) o 48 (Borrar Term | EPID2).

EPI-11 EPI1 D-Time

Establece el volumen de salida para el indice de cambio en errores. Si se establece el tiempo
diferencial (Tiempo-D EPID1) en 1 mseg y el indice de cambio en los errores por seg. es
100%, la salida sucede a 1% por 10 mseg.

EPI-12 EPID1 FF-Gain

Establece el indice que agrega el objetivo a la salida EPID. Al ajustar este valor se obtiene una
respuesta mas rapida
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Cédigo Descripcion

Se usa cuando la salida del controlador PID cambia demasiado rapido o cuando todo el
sistema es inestable debido a una oscilacidn severa. Por lo general, se usa un valor mas bajo
EPI-13EPID1 Out LPF (valor por defecto=0) para acelerar el tiempo de respuesta pero, en algunos casos, un valor
mas alto incrementa la estabilidad. Cuando mas alto es el valor, mas estable es la salida del
controlador EPID, pero mas lento el tiempo de respuesta.

EPI-14 EPID1 Limit Hi,
EPI-15 EPID1 Limit Lo

Limita la salida del controlador.

Si Var Sal EPID se define en Si , el valor de diferencia (error) entre la referencia y la
EPI-16 EPID1 Out Inv . L, . . L.
realimentacion se establece como el valor de referencia de realimentacion.

Establece la unidad para la variable de control.
0: CUST es la unidad comun definida por el usuario.

Configuracion
0 CUST 21 m 3/m(m 3/min)
1 % 22 m 3/h(m 3/h)
2 PSI 23 I/s
3 °F 24 I/m
4 °C 25 I/h
5 inWC 26 kg/s
6 inM 27 kg/m
7 Bar 28 kg/h
EPI- 17 EPID1 Unit Sel 8 mBar 29 gl/s
9 Pa 30 gl/m
10 kPa 31 gl/h
11 Hz 32 ft/s
12 Rpm 33 3/s(ft3/min)
13 Vv 34 £3/h (ft3/h)
14 | 35 Ib/s
15 kw 36 Ib/m
16 HP 37 Ib/m
17 mpm 38 Ib/h
18 ft 39 ppm
19 m/s 40 pps
20 m3/s(m3/s)

a

EPI-18 EPID1 Unit Scl Ajusta la escala para que entre en la unidad seleccionada en EPI-17 Sel Unidad EPI1.

EPI-19 EPID1 Unit 0 % Establece el valor de la unidad 0% EPID1 y el valor de la unidad 100% EPID1 como los valores
EPI-20 EPID1 Unit100% | minimos y maximos establecidos en EPI1-17.
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Bloque Control EPID1
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Bloque Control EPID2
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5.10. Operacion del Amortiguador (Damper)

El Damper es un dispositivo que controla el flujo en un sistema de ventilacién. Si un ventilador y un damper
se usan juntos en un sistema, el variador puede configurarse para operar segun el estado de operacion del
damper. Durante una operacidon del damper, una de las salidas de relé OUT-31-35 (Relé 1-5) puede
ajustarse a 3 (Control damper) para sacar una sefial basada en el estado de operacién del amortiguador. Una
de las entradas del borne multifuncién (IN-65—-71) también puede ajustarse a 45 (Apertura damper) para
recibir la entrada de estado del amortiguador. El variador comienza a funcionar cuando tanto la orden de
marcha y la sefial de apertura del amortiguador se activan (configurar la salida del relé en OUT- 31-35 no es
necesario).

Cuando la diferencia de tiempo entre la orden de marcha y la sefial de apertura del amortiguador excede el
tiempo de retraso establecido en AP2-45 (DT Amortiguador), ocurre un error en el amortiguador (Err
Amortiguador). Si la salida de relé del amortiguador y la entrada de control del amortiguador se fijan al
mismo tiempo, y si la sefial de apertura del amortiguador no se recibe antes de que el tiempo establecido en
AP2-45 (DT Amortiguador) haya transcurrido (cuando el inversor no esta en funcionamiento), ocurre un
error en el amortiguador (Err Amortiguador).

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Tiempo verificacidon
AP2 45 . Damper DT - 0,1-600,0 (seg)
amortiguador(Damper)
Configuracién borne P1- . 45 (Apertura
IN 65-71 P1-P7 Define . - -
7 Px amortiguador)
, . » 33 (Control
ouT 31-35 Relé multifuncidon 1-5 Relay 1-5 . - -
amortiguador)

Detalles de Configuracion de la Operacion de Amortiguacion (Damper)

Cdédigo Descripcion

Establece el tiempo de retraso de apertura del amortiguador. Detecta cuando la orden de
marcha del variador o la sefial de apertura del variador (lo que se reciba primero) y envia un
AP2-45 Damper DT . . N .
error del amortiguador (Err Damper) si la otra sefial no se recibe antes de que transcurra el

tiempo fijado en AP2-45.
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Cdédigo

Descripcion

IN-65—71 P1-7 define

funcionamiento del amortiguador

Establece uno de los bornes multifuncion en 45 (Apertura Amortiguador) para habilitar el

OUT-31-35 Relay 1-5

salida de relé cuando la orden de marcha del variador esta activada.

Establece una de las salidas del relé en 33 (Control Amortiguador) para proporcionar una

Frecuencia
salida

Com Op

Apertura
Amaortiguador
(entrada)

Disparo

Nota

A

1 ] ' ) o _’ ‘
ol g
E t1<DT Amortiguator t1<DT Amortiguador E t1‘::==DT Amortiguador
P : <> ; -
ot ! R : . § i
: on[ | o
| ! o TR
T2<DT Amortiguador —
....... RS PREREEE

El funcionamiento del amortiguador (Damper) es una de las caracteristicas esenciales del sistema
disponibles tanto en modo MANUAL como AUTOMATICO.
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5.11. Operacion de Lubricacion

Durante la operacién de lubricacidn, el variador emite la sefial mediante uno de los relés de salida cuando el
variador recibe una orden de marcha. El variador no comienza funcionar hasta que el tiempo establecido en
AP2-46 (Tiempo Op Lub) ha transcurrido y la sefial de Lubricacion se desactiva.

L. . Configuracién Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Tiempo operacién .
AP2 46 o Lub Op Time - 0,1-600,0 (seg)
lubricacion
33 (Control
ouT 31-35 Relé multifuncién 1-5 Relay 1-5 amortiguador - -
Damper)

Detalles de Configuracidn de la Operacion de Lubricacién

Cdédigo Descripcion
Emite la sefial de lubricacién para un tiempo establecido cuando la orden de marcha del
AP2-46 Lub Op Time variador se activa. El variador comienza a funcionar luego de transcurrido el tiempo
programado.

Ajusta uno de los relés de salida (OUT-31-35) en 30 (Lubricacién) para habilitar la funcién de
OUT - 31-35 Relay 1-5 Lubricacid
ubricacién.

F' s
Com Operacion
>
Lubricacion Ti lub
3 , < > iempo op lu
(Salida Rele) o op
>
Frecuencia
salida
.
»~
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Nota

* La funcién de lubricacién puede utilizarse para retardar las operaciones del variador, dependiendo del

entorno de trabajo, debido a que el variador espera el momento programado en AP2-46 (Tiempo Op

Lub) cada vez que se recibe una orden de marcha.
* La operacién de Lubricacidn es una de las caracteristicas esenciales del sistema disponibles tanto para
modo MANUAL como AUTOMATICO.

5.12.

Compensacion de Flujo

En un sistema con tuberia, tuberias mas largas y un volumen de flujo mas alto provocan una pérdida de

presion mayor. Una operacion de compensacion de flujo puede compensar la pérdida de presidon

incrementando el volumen de la referencia PID.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Opciones funcidn 0 No
30 ., . Flow Comp Sel - - -
il compensacion flujo 1 Si
Cantidad Compensacion .
31 . Max Comp Value | - 0-Banda Unidad | -
Maxima

Detalles de Configuracidon de la Compensacién de Flujo

Cdédigo

Descripcion

AP1-30 Flow Comp Sel

Establece las opciones de la funcion de Compensacion de Flujo.

AP1-31 Max Comp
Value

Establece el volumen maximo de compensacion. Esta funcidon se basa en una operacién PID.

Se le da al volumen la misma unidad usada para la referencia PID.
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4 presion
/Valor referencia definida por el usuario
é “‘---t:::.‘.::::::::: _________ ¢ Pérdida
. : g Trmeellles-Y presion
Diferencia de presion con flujo bajo (A)
' Diferencia de presién con flujo alto (B) |
P Longitud
Ubicacion sensor de presion Salida tuberia

Tuberias mds largas provocan que la presién disminuya, lo que a la vez aumenta la diferencia entre Ila
referencia de presion y la presion real. Cuando las longitudes de la tuberia son iguales en dos sistemas
diferentes, se produce mas presion en el sistema con mayor flujo. Esto explica la diferencia de presidén entre
(A) y (B) en el grafico (cuando los flujos son diferentes). Para compensar la pérdida de presidén de arriba, el
valor de AP1-31 se establece al volumen maximo de compensacion cuando el variador tiene la frecuencia
maxima, y se agrega a la referencia PID luego de calcular el volumen de compensacién basado en la
frecuencia de salida.

La referencia final de PID =PID-11+cantidad de Compensacion y la cantidad de compensacién se muestran
abajo.

Frec salida — Frec Inicial (AP1 —31)
* (PID — 53) =

Cantidad de C ion =
antidad de Lompensacion Frec Max — Frec Inicial 100%

PID-53: Valor Maximo Salida PID

Referencia de presidn sin flujo

» Flujo
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5.13. Contador de Recuperacion

El contador de recuperacion muestra la informaciéon de ahorro de energia comparando la eficiencia de
energia media para operaciones con y sin el variador. La informacién de ahorro de energia se muestra como
kWh, costo de energia ahorrada y nivel de emision de CO2.

L. . Configuracién Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Potencia media del 1ler . .
87 M1 AVG PWR Capacidad variador 0,1-90,0 kw
motor
Potencia media del 2do . .
88 M2 AVG PWR Capacidad variador 0,1-90,0 kw
motor
89 Costo por kWh Cost per kWh 0 0,0-1000,0 kw
90 kWh ahorrados Saved kWh 0 -999,9-999,9 kWh
91 MWh ahorrados Saved MWh 0 -32000-32000 MWh
Costo ahorrado por
92 . . Saved Costl 0 -999,9-999,9 -
AP2 debajo de 1000 unidades
Costo ahorrado por
93 . . Saved Cost2 0 -32000-32000 -
encima de 1000 unidades
Factor de conversién CO2
94 . CO2 Factor 0,5 0,1-5,0 -
reducido
95 CO2 Reducido (Ton) Saved CO2 -1 0 -9999-9999 Ton
96 CO2 Reducido (1000 Ton) | Saved CO2 -2 0 -160-160 Ton
Reinicio del Parametro de 0 No
97 . i Reset Energy 0 - -
Recuperacion de Energia 1 Si

Detalles de Configuracion de la Funcion del Valor de Recuperacion

Cadigo

Descripcion

AP2-87 M1 AVG PW

en este valo

Establece el valor de potencia medio del motor #1 y calcula los ahorros de energia basandose

AP2-88 M2 AVG PWR

valor.

Establece la potencia media del motor #2 y calcula el ahorro de energia basandose en ese

194




Caracteristicas Avanzadas

Cdédigo

Descripcion

AP2-89 Cost per kW

Fija el costo por 1 kWh. Multiplique el valor del contador de recuperacién de energia con el
valor establecido en AP2-89 para calcular el costo ahorrado total. Este valor se muestra en
AP2-92-93.

AP2-90 Saved kWh
AP2-91 Saved MWh

Muestra la energia ahorrada en kWh (AP2-90) y MWh (AP2-91). Cuando el valor alcanza
999,9 (kWh) y continia aumentando AP2-91 se vuelve 1 (MWH), AP2-90 restablece a 0,0, y
contindia aumentando

AP2-92 Saved Cost1
AP2-93 Saved Cost2

Muestra el costo ahorrado en el décimo lugar en AP2-92. Cuando el valor alcanza 999,9 y
continda aumentando, AP2-93 se vuelve 1, AP2-92 se restablece a 0,0, y contintda
aumentando.

AP2-94 CO2 Factor

Fija la tasa de reduccion de CO2 por 1 MW (valor por defecto=0,5). El valor se multiplica con
AP2-90 y AP2-91, y los valores resultantes se muestran en AP2-95 y AP2-96.

AP2-95 Saved CO2- 1
AP2-96 Saved CO2- 2

Muestra la tasa de reduccion de CO2 en toneladas (AP2-95) y kilotoneladas (AP2-96).

AP2-97 Reset Energy

Restablece todos los pardmetros de ahorro de energia.

Nota

Notese que la energia ahorrada real puede diferir de los valores mostrados debido a que los valores

resultantes son afectados por cddigos definidos por el usuario como AP2-87 y AP2-88.

5.14.

Operacidon de Limpieza de la Bomba

La operacidn de limpieza de la bomba se utiliza para quitar sarro y depdsitos adheridos al propulsor dentro

de una bomba. Esta operacién mantiene la bomba limpia realizando una operacién repetitiva de arranque-

parada de la bomba. Esto previene una pérdida en el desempefio de la bomba y fallas prematuras.

2 , Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Ninguno
N Dep E Dig
Modo 1 de Limpieza de Pump Clean . - -
AP2 15 0: Ninguno Potencia salida | -
Bomba Model -
3 Corriente
salida
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Ninguno
L Arranque

Modo 2 de Limpieza de Pump Clean .

16 0: Ninguno Parada -
Bomba Mode2

3 Arranque y
Parada

Ajuste de carga de

17 O PC Curve Rate 100,0 100,0-200,0 %
limpieza de bomba
Banda de referencia de

18 L PC Curve Band 5,0 0,0-100,0 %
limpieza de bomba
Tiempo de retraso de

19 operacién de limpieza de | PC Curve DT 60,0 0-6000,0 Seg
bomba
Tiempo de retraso de

20 inicio de limpieza de PC Start DT 10,0 0-6000,0 Seg
bomba
Tiempo de operacion de

21 velocidad 0 en PC Step DT 5,0 1,0-6000,0 Seg
conmutacién Fx/Rx
Tiempo de acel. de .

22 . PC Acc Time 10,0 0-600,0 Seg
limpieza de bomba
Tiempo de decel de .

23 . PC Dec Time 10,0 0-600,0 Seg
limpieza de bomba
Tiempo de servicio de

24 Fwd Steady T 10,0 1,0-6000,0 Seg
avance
Frecuencia de servicio de | Fwd 0,00 Frec baja — Frec

25 30 Hz
avance SteadyFreq alta
Tiempo de servicio de

26 Rev Steady T 10,0 1,0-6000,0 Seg
retroceso
Frecuencia de servicio de 0,00 Frec baja — Frec

27 Rev SteadyFreq | 30 Hz
retroceso alta
Ndmero de pasos Fx/Rx PC Num of

28 -~ 5 0-10 .
para limpieza de bomba Steps

29 Supervision de ciclo de Repeat Num
limpieza de bomba Mon
Numero de repeticion de | Repeat Num

30 - 5 0-10 -
limpieza de bomba Set
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L. X Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Operacion luego de 0 Parada
31 'p . lon lueg PC End Mode 0 -
limpieza de bomba 1 Marcha
Limite de tiempo
32 continuo de limpieza de PC Limit Time 10 6-60 Min
bomba
Limite de nimero o
. . PC Limit
33 continuo de limpieza de 3 0-10 -
Num
bomba

Arrangue Limpieza [AP2-25]

[AP2-21][AP2-22] [AP2-26] [AP2-23]

[ L

[AP2-20][AP2-22] [AP2-24] [AP2-23]

<Operacion de Limpieza de Bomba Basica>

[AP2-27]

>

Cuando se da una orden de marcha de limpieza de bomba, el variador espera hasta que el tiempo de retraso

establecido en AP2-19 haya transcurrido, acelera en el tiempo de aceleracién establecido en AP2-22, y

funciona a la frecuencia fijada en AP2-25. La bomba funciona durante el tiempo establecido en AP2-24,

decelera en el momento fijado en AP2-23 y luego se detiene. Esta operacidn se repite en las direcciones de

avance y retroceso (una luego de la otra) la cantidad de veces establecidas en AP2-28 (Num de Pasos PC).

Cada vez que cambian los pasos (Fx/Rx), el variador espera en estado detenido por el tiempo establecido en

AP2-21 antes de comenzar con el paso siguiente. Un paso en la direccion de avance y otro de retroceso hace

un ciclo. El nimero de ciclos de limpieza de bomba se establece en AP2-30. En la figura de arriba, AP2-28 se
fijaen ‘1‘, y AP2-3 0 se fija en ‘1°.

Detalles de Configuracién de la Funcion de Limpieza de Bomba

Cadigo

Descripcion

AP2-15 PumpClean
Mode

Establece el modo de la bomba.

Configuracion

Funcidn

0 Ninguno No se utiliza la funcion de limpieza de bomba.
. Fija una de las entradas de borne en 46 (Sel Limp Bomba) y
1 Dep E Dig . .
realiza la limpieza de bomba
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Cdédigo

Descripcion

Configuracion Funcidn

Realiza la limpieza de bomba cuando una bomba consume
2 Potencia mas potencia de lo que deberia consumir en funcionamiento

normal.

Realiza una limpieza de bomba cuando una bomba consume
3 Corriente mas corriente de lo que deberia consumir en un

funcionamiento normal.

AP2-16 PumpClean Sel

Establece el modo de inicio de limpieza de bomba.

Configuracion Funcién

La limpieza es realizada solo por la funcién establecida en
AP2-20
La limpieza es realizada cada vez que el variador comienza a

0 Ninguno

1 Arranque .
funcionar.

La limpieza es realizada cada vez que el variador deja de
2 Parada

funcionar
3 Arranque y La limpieza es realizada cada vez que el variador comienza a
Parada funcionar o se detiene

AP2-17 PC Curve Rate
AP2-18 PC Curve Band
AP2-19 PC Curve DT

Si AP2-15 se fija en Potencia o Corriente, multiplique la curva caracteristica de carga
establecida en AP2-2-AP2-10 por el valor fijadoen AP2-17 (100[%]+AP2-17[%]), y
restablezca la curvacaracteristica de carga para la operaciéon de limpieza de bomba (ver los
valores de ajuste de funciones de afinacion de carga para AP2-2-AP2-10). Aplique
(corriente nominal del variador x valor de ajuste de AP2-18) y (motor nominal x valor de
ajuste de AP2-18) a la curva de carga de limpieza de bomba calculada por AP2-17 para
calcular la curva de carga de limpieza de bomba final.

El variador realiza la limpieza de bomba cuando continia operando por el tiempo
establecido en AP2-19.

AP2-20 Clean Start DT

Cuando AP2-15 se fija en Potencia o Corriente, se realiza una limpieza de bomba si la
potencia o corriente de operacion del variador se mantiene por encima de la curva
caracteristica de carga de limpieza de bomba (definida por AP2-17y AP2-18) por el tiempo
establecido en AP2-19.

AP2-21 Clean Step DT

Fija el tiempo para que el variador mantenga una velocidad 0 (detenido) antes de que el
variador cambie de avance a retroceso durante una limpieza de bomba.

AP2-22 PumpClean AccT
AP2-23 PumpClean DecT

Fija los tiempos de Aceleracién/Deceleracion para las operaciones de limpieza de bomba.

AP2-24 Fwd Steady Time
AP2- 26 Rev Steady Time

Fija el tiempo para mantener las operaciones de avance y retroceso.
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Cdédigo

Descripcion

AP2- 25 Fwd SteadyFreq
AP2- 27 Rev SteadyFreq

Establece las frecuencias de avance y retroceso.

AP2- 28 PC Num of Steps

Determina el nimero de pasos (aceleracién/ deceleracion/ parada) en un ciclo. Cada

operacion, ya sea de avance o retroceso, constituye un paso. Si se fija en 2, un paso de

avance y uno de retroceso constituyen un ciclo.

AP2- 31 PC End Mode

Determina la operacion del variador luego de la operacién de limpieza de bomba.

Configuracion

Funcion

0 Parada

Detiene el variador luego de la limpieza.

1 Arranque

El variador opera basado en el estado de orden del mismo
luego de la limpieza de bomba. (Si una orden de borne se
recibe, el variador realiza la operacidn que estaba realizando
antes de la limpieza de bomba.).

AP2- 29 Repeat Num
Mon

Muestra el numero del ciclo de limpieza de bomba actual.

AP2- 30 Repeat Num Set

Fija el nimero de ciclos para una operacion de limpieza de bomba establecida en AP2-21—

AP2-28.

AP2- 32 PC Limit Time
AP2-33 PC Limit Num

Frecuentes operaciones de limpieza de bomba pueden indicar problema serio del sistema.

Para advertir a los usuarios de potenciales problemas del sistema, ocurre un error (Err RPT

Limp) si el nimero de limpiezas de bomba excede el nimero fijado en AP2-33 dentro del

periodo de tiempo establecido en AP2-32.

Nota

* Cuando la caracteristica de prevencion de marcha se activa y se requiere una operacion en la direccién

prevenida para realizar una operacion de limpieza de bomba, el variador opera a velocidad 0 para el
tiempo fijado en AP2-24y AP2-26 (Tiempo Reposo).
* Para detener la operacién de limpieza de bomba, presione la tecla OFF en el teclado o apaguelo en la

entrada del borne.

* Sila operacién de limpieza de bomba se configura mediante entrada de borne y se enciende, y si ADV-10

(Rearranque alimentacion On) se fija en Si, se realiza una limpieza de bomba cuando el variador se

enciende.

* Cuando se lleva a cabo una limpieza de bomba mediante entrada de borne,

- sila entrada de borne se apaga instantdneamente luego de encenderse (la operacién se dispara), se

realiza 1 ciclo de limpieza de bomba.
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- Si ADV-10 (Rearranque alimentacién On)se ajusta en Si,y la entrada de borne se apaga al instante
luego de ser encendida(se dispara la operacion), y si el variador se apaga durante una limpieza de
bomba la operacion de limpieza de bomba no se reanuda (porque el borne de entrada no esta
encendido cuando se enciende el variador).

- Si la entrada del borne se mantiene encendida luego de encenderse inicialmente, se realiza 1 ciclo
de limpieza de bomba.

5.15. Operacion de Arranque y Parada de la Rampa

Esta funcion se utiliza para acelerar rdpidamente la bomba al nivel de operacién normal, o para decelerarla'y
detenerla rapidamente. La operacion de rampa de Arranque y Parada se realiza cuando ADV-24 (Limite Frec)
se fija en 1 (Si).

L. . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Pendiente de Arranque 0 No
40 Start&End Ramp | 0: No — -
y Parada 1 Si
Acel Rampa de
AP2 41 StartRampAcc 10,0 0-600,0 Seg
Arranque
Decec Rampa de
42 EndRampDec 10,0 0-,600,0 Seg
Parada
Opciones de limite de o 0 No
24 . Freq Limit 0: No » -
frecuencia 1 Si
Valor minimo de Baja L Frec Arran —
ADV 25 . Freq Limit Lo 30,00 B Hz
Frecuencia Frec Max
Valor maximo de Baja o Lim BajoFrec —
26 . Freq Limit Hi 60,00 ) Hz
Frecuencia Frec Max

Detalles de Configuracion de la Operacidn de Arraque y Parada de la Rampa

Cédigo Descripcion
Establece las opciones de Arranque y Parada de la rampa.
Configuracion Funcién
AP2-40 Start&End Ramp —
0 No No se usa la operacion de Arranque y Parada de la Rampa
1 Si Usar la operacion de Arranque y Parada de la Rampa

Se refiere al tiempo que toma alcanzar la frecuencia minima de operacion de bomba para
AP2-41 Start Ramp Acc la operacién de Arranque y Parada de la Rampa (Lim BajoFrec) fijado en ADV-25 cuando el
variador arranca (diferente de la pendiente de aceleracién DRV-03).
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Cédigo Descripcion

Se refiere al tiempo que tarda en alcanzar el paso 0 (parada) desde la frecuencia minima
AP2-41 Start Ramp Acc de operacidn de la bomba para la operacién de la Rampa de Inicio y Fin (Lim BajoFrec)
ajustada a ADV-25 (es diferente de la pendiente de deceleracion DRV-03).

\Frecuencia de salida

I
»

AP-2-41 T A DRV-04 Tiempo B
el 'er';Pot rcel Nivel pendiente Acel
ivel pendiente Ace por AP2-42
por DRV-03

< Ajuste de la Rampa de Inicio y Fin>

En la figura de arriba, AP2-41 define el tiempo de aceleracion a la frecuencia minima de operacion ADV-25
(Lim BajoFrec). AP2-42 define el tiempo de deceleracion desde la frecuencia minima de operacion hasta un
estado de parada. El Tiempo A (tiemponormal de aceleracion ajustado a DRV-03) y el Tiempo B (tiempo
normal de deceleracion ajustado a DRV-04) en la imagen cambiardn segun las pendientes de Acel/Decel
definidas por AP2-41 y AP2-42.

5.16. Rampa de la Valvula en Deceleracion

Esta funcion se utiliza para prevenir dafios a | a bomba debidos a una deceleracién abrupta. Cuando la
frecuencia de operacién de la bomba alcanza la frecuencia de la rampa de la valvula (AP2-38 Frec Valvula
Decel) mientras desacelera rapidamente basada en el tiempo de deceleracién de la rampa (fijado en AP2-
42), comienza a ralentizar la desaceleracion basandose en el tiempo de desaceleracion de la rampa de la
valvula (fijado en AP2-39 Tiempo Valvula Decel). La rampa en deceleracion funciona cuando ADV-24 (Lim
Frect) se fija en 1 (Si).

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia de inicio de .
i Frec baja —
38 rampa de valvula en Dec Valve Freq 40,00 Hz
Frec Alta

AP2 deceleracién

Tiempo de rampa de .
39 i DecValve Time 0,0 0-6000,0 Seg
valvula en decel
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L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Opciones de limite de L 0 No
24 . Limit Mode 0: No - -
frecuencia 1 Si
L. . L Frec Inicio—
ADV 25 Valor minimo Frec Baja | Freq Limit Lo 30,00 , Hz
Frec Max
s . T Lim Frec Bajo—
26 Valor maximo Frec Baja | Freq Limit Hi 60,00 ) Hz
Frec Max

Detalles de Configuracidon de la Rampa de Valvula en Deceleracién

Cdédigo

Descripcion

AP2-38 Dec Valve Freq

frecuencia bajo para operacion de la bomba).

Fija la frecuencia de inicio en donde comienza la deceleracion lenta para prevenir dafios a
la bomba cuando el variador se detiene. La rampa de valvula en deceleracién se realiza
desde la frecuencia fijada en AP2-38 al limite de frecuencia fijado en ADV-25 (limite de

AP2-39 DecValve Time

bomba).

Fija el tiempo que toma la desaceleracién desde la frecuencia fijada en AP2-38 hasta el
limite de frecuencia fijado en ADV-25 (limite de frecuencia bajo para operacién de la

Frecuencia
Valvula Decel

Limite bajo
frecuencia

4 Frecuencia de salida

b

Tiempo deceléracién regular

L

. Tiempo deceleracién vélvula

AP2-42

B

<

Décel Rampa Fins*}\f >

t

El tiempo fijado en AP2-39 se refiere al tiempo absoluto que le toma a la bomba decelerar desde la

frecuencia fijada en AP2-38 al limite de frecuencia fijado en ADV-25.
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5.17. Optimizacion de Carga

La optimizacidn de carga se refiere a una operacion que detecta | a carga aplicada a una seccién especifica
del funcionamiento del variador (corriente y tensién) y crea una curva de carga ideal para las operaciones
bajo carga y limpieza de bomba. Los dos puntos de ajuste para definir la seccidon son definidos por el
usuario, y se fijan a 50% y 85% de la frecuencia base (Frec Base DRV-18) de manera predeterminada. Los
valores resultantes del ajuste de carga se salvan en los cédigos AP2-2—AP2-10. Estos valores también son
definidos por el usuario.

El punto de ajuste minimo para la optimizacion de carga comienza en 15% de la frecuencia base (Frec Base
DRV-18), y el punto de ajuste maximo puede ajustarse a la frecuencia base. Si el limite de frecuencia se fija
en 1 (Si) en ADV-24 (Lim Frec), el rango se limita dentro de las frecuencias fijadas en ADV-25 (Lim Frec Bajo) y
ADV-26 (Lim Frec Alto).

L. . Configuracion Rango de .
Grupo Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Optimizacién de curva de 0 No
01 Load Tune No -
carga 1 Si
. . Frec Base*15%-
02 Frec Baja curva de carga Load Fit LFreq 30,00 Hz
Frec A Carga
03 Corriente para Frec Baja Load Fit LCurr 40,0 0,0-200,0 %
AP2 04 Potencia para Frec Baja Load Fit LPwr 30,0 0,0-200,0 %
. Frec B Carga —
08 Frec Alta curva de carga Load Fit HFreq 51,00 Hz
Frec Alta
09 Corriente para Frec Alta Load Fit HCurr 80,0 0,0-200,0 %
10 Potencia para Frec Alta Load Fit HPwr 80,0 0,0-200,0 %
11 Corriente de carga p/ frec | Load Curve Cur - - %
12 Potencia de carga p/ frec | Load Curve Pwr - - %
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Detalles de Configuracién de la Optimizacion de Carga

Cdédigo Descripcion
El variador realiza una optimizacion automatica para generar una curva de carga del
sistema ideal.
AP2-01 Load Tune Configuracion Funcidon
0 Ninguno No se utiliza la optimizacién de carga.

1 Optimizcion carga | Comenzar optimizacidn de carga.

AP2-02 Load Fit LFreq Define el 1° punto de ajuste de frecuencia p/optimizacidn de carga (definida por usuario)

. Muestra la corriente y potencia medidas a la frecuencia fijada en AP2-02 como valor de
AP2-03 Load Fit LCurr

: porcentaje (%), basado en la intensidad nominal del motor y la potencia nominal. Los
AP2-04 Load Fit LPwr

valores para AP2-03 y AP2-04 son definidos por el usuario.

. Define el segundo punto de ajuste de frecuencia para optimizacion de carga (definido por
AP2-08 Load fit HFreq | io)
el usuario).

. Muestra la corriente y potencia medidas a la frecuencia fijada en AP2-08 como valor de
AP2-09 Load Fit HCurr

. porcentaje (%), basado en la intensidad nominal del motor y la potencia nominal. Los
AP2-10 Load Fit HPwr

valores para AP2-09 y AP2-10 son definidos por el usuario.

AP2-11 Load Curve Cur Controla el valor de curva de carga fijado en AP2-1 (Op Carga) basado en la frecuencia de
AP2-12 Load Curve PWR | salida de corriente.

Cuando se realiza una optimizacién de carga, el variador mide durante 10 segundos la potencia y corriente
del motor, a las frecuencias fijadas en AP2-02 y AP2-09. Los valores de corriente y potencia del motor aqui
medidos generan una curva de carga ideal.

4

L

Frecuencia

Frec Alta Carga

Frec Baja Carga
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* No esta disponible la optimizacion de carga mientras el variador esta en funcionamiento.

@ Precaucion

e Silas frecuencias para AP2-02 (Frec Baja) y AP2-08 (Frec Alta) se fijan una muy cerca de la otra, la curva

de carga resultante puede no reflejar la verdadera (ideal) curva de carga. Por lo tanto, se recomienda

mantener las frecuencias AP2-02 y AP2-08 lo mas cerca posible de las predeterminadas.

e Si esta en uso un motor secundario, nétese que la curva de carga existente para el motor principal se

aplicarad al motor secundario, a menos que se haya realizado una optimizacién de carga para el motor

secundario.

5.18.

Deteccion del Nivel

Cuando el variador esta en funcionamiento a la frecuencia fijada en PRT-74 (Nivel LDT) o por encima, esta

funcién se utiliza para disparar una desconexion por falla o ajusta la salida de un relé si el valor fuente esta

fuera del rango de valores definidos por el usuario. Si se enciende la caracteristica de restablecer reiniciar, el

variador continda funcionando basado en la orden de marcha luego de que la desconexion por falla LDT se

libera.
Configuracion Rango de
Grupo Codigo | Nombre Display LCD , . i 2 Unidad
Parametro Ajuste
Ninguno/Advert
Modo de deteccidn de . g / )
70 . LDT Sel Advertencia encia/Desconexi
nivel i
on
Rango de deteccion de .
71 . LDT Area Sel 1. Sobre el nivel 0-1 -
nivel
Origen de deteccidn . .
72 ) LDT Source 0: Corriente de salida | 0-12 -
PRT de nivel
Tiempo de retraso de .
73 . . LDT Dly Time 2,0 0-9999 Seg
deteccién de nivel
Valor de referencia de Se esta usando ajuste | Se estd usando
74 N ) LDT Level . . . -
deteccidén de nivel de origen ajuste de origen
75 Ancho de banda de LDT Band Se esta usando ajuste | Se estd usando
deteccidén de nivel width de origen ajuste de origen
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L. . Configuracion Rango de .
Grupo Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

Frec. de deteccion de 0,00—-Frec Max

76 . LDT Freq 20,00 Hz
nivel (Hz)
Tiempo de reinicio de

77 desconexion de LDT Restart DT | 60,0 0,0-3000,0 Min
deteccidn de nivel

Detalles de Configuracion de la Deteccidon de Nivel

Cadigo

Descripcion

PRT-70 LDT Sel

Determina la operacion del variador cuando ocurre una desconexion por deteccion de

nivel.
Configuracion Funcidn
0 Niguno Sin actividad

1 Advertencia

El variador muestra un mensaje de advertencia.

2 Mercha libre

El variador funciona en modo libre, luego se detiene.

3 Deceleracién

El variador decelera, luego se detiene.

PRT-71 Level Detect

Determina el rango de deteccidn del nivel.

Configuracion

Funcion

1 Abajo Dispara una desconexidn por falla de deteccion de nivel
cuando funciona debajo de la frecuencia ajustada por el
usuario.

2 Arriba Dispara una desconexidn por falla de deteccion de nivel

cuando funciona debajo de la frecuencia ajustada por el
usuario.

Selecciona una fuente para la deteccidn de nivel.

Configuracion

Funcion

0 Corriente de Fija la corriente de salida como fuente.
salida
1 Tencidn Enlace Fija la tensién CC como fuente.
cC
2 Tension de Saida Fija la tensidn de salida como fuente.
3 kw Fija la potencia de salida como fuente.
PRT-72 LDT Source 4 hp Fija la potencia de salida como fuente.
5 Vi Fija la entrada del borne V1 como fuente.
6 V2 Fija la entrada del borne V2 como fuente.
7 12 Fija la entrada del borne 12 como fuente.
8 Valor Ref PID Fija la referencia PID como fuente.
9 Valor Ret PID Fija la realimentacion PID como fuente.
10 | Salida PID Fija la salida PID como fuente.
11 | Valor Real. EPID1 | Fija la realimentacion PID 1 externa como fuente.
12 | Valor Real EPID2 Fija la realimentacion PID 2 externa como fuente.

206




Caracteristicas Avanzadas

Cdédigo

Descripcion

PRT-73 LDT Dly Time

Fija el tiempo de retraso para la operacién ajustada en PRT-70.

PRT-74 LDT Level

Ajusta el nivel para la deteccién de nivel.
Los siguientes son los rangos de ajuste y valores por defecto por fuente.

Fuente Valor por defecto Rango de ajuste
Corriente de salida Corriente nominal 0-150% de la corriente nominal
Tension CC 350 0-450V (Tipo 2)
700 0-900 V (Tipo 4)
Tension de salida 230 0-250 (Tipo 2)
460 0-500 (Tipo 4)
kW 90% de la potencia | 0-150% de la potencia nominal del
nominal del variador variador
Vi 9,00V 0,00-12,00
V2 9,00 -12,00-12,00
12 18,00 0,00-25,00
Valor Ref PID 50 Min Unidad PID — Max Unidad PID
Valor Real PID 50 Min Unidad PID — Max Unidad PID
Salida PID 50 -100,00%-100,00%
Valor Real EPID1 50 Min Unidad EPID1- Max Unidad EPID1
Valor Real EPID2 50 Min Unidad EPID2— Max Unidad EPID2

PRT-75 LDT Band Width

Si la fuente se detecta por debajo del nivel fijado debe ajustarse para estar por encima del
valor del Nivel ‘LDT+Ancho de Banda LDT para liberar la desconexion por falla de nivel de
deteccion.

Si la fuente se detecta por encima del nivel fijado, debe ajustarse para estar por debajo
del valor del Nivel LDT — Ancho de Banda LDT para liberar la desconexién de falla de
deteccién de nivel.

El ancho de banda de desconexion por deteccién de nivel es 10% del valor de fuente
maximo.

PRT-76 LDT Freq

Ajusta la frecuencia de inicio para la deteccidn de nivel. Cuando se ajuste la frecuencia de
deteccidn de nivel, tener en cuenta el tipo de fuente y el nivel LDT.

PRT-77 LDT Restart DT

Si PRT-08 (Reinicio RST) se fija en Si, el variador se reinicia luego de que transcurra el
tiempo fijado en PRT-76 cuando una desconexién LDT se libera. El Reinicio LDT funciona
cada vez que una desconexién LDT se libera.

Si PRT-77 se ajusta en otro valor que no sea 0 y el variador esta funcionando en modo
MANUAL, este se reajusta y se libera la desconexion LDT. Sin embargo, el variador queda
en modo APAGADO y no reinicia el funcionamiento al instante.

OUT-31-35 Relay 1-5

Fija uno de los relés de salida a 40 (LDT) para controlar el estado de deteccién de nivel.

207




Caracteristicas Avanzadas

PRT-74

PRT-75 PRT-72 Fuente
T LDT

LDT | T

OFF |Advertencia LDT| OFF

<Un ejemplo de PRT-71 ajustado en (1: Sobre el Nivel)>

Como se muestra en la figura de arriba, la deteccién de nivel puede realizarse (salida de relés On) mientras la

frecuencia de salida estd por sobre PRT-76 y el valor de deteccion es mayor al valor de PRT-74. La operacién

LDT se libera si el valor es menor al valor restado del valor de la banda, cuando el valor de la realimentacién
se establece desde PRT-74 a PRT-75.

@ Precaucion

La operacién LDT se lleva a cabo si el funcionamiento del variador esta sobre PRT-74.

Modifique PRT-74 y PRT-75 adecuadamente cuando modifique la Fuente LDT de PRT-71.

PRT-74 y PRT-75 se vuelven valores predeterminados si la Fuente LDT se modifica.

Las caracteristicas PRT-77 (Restart DT) y PRT-08 (RST restart) operan separadamente.

El variador espera hasta que el tiempo de retraso fijado en PRT-73 (Tiempo Retr LDT) antes de funcionar
basado en el juste en LDT-70 cuando la condicién de tiempo de deteccidén de nivel se cumple.

5.19. Deteccion de Rotura de Tuberias

Esta funcion detecta Rotura de Tuberias mientras la operacidn PID estd encendida. La desconexién por fallas

o sefial de advertencia ocurrirdn si la realimentacién no alcanza el nivel fijado por los usuarios durante la

operacion con la salida maxima (salida maxima PID o la maxima velocidad fijada).

L . Configuracion . .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
0 Ninguno
Ajuste de Deteccién de . 1 Advertencia
PRT 60 , PipeBroken Sel | O -
Rotura de Tuberia 2 Libre
3 Decel
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L. . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Variacion de Deteccion de .
61 , PipeBroken Dev | 97,5 0-100 %
Rotura de Tuberia
Tiempo de Deteccién de .
62 i PipeBroken DT 10,0 0-6000,0 Seg
Rotura de Tuberia
ouT 31-36 Salida Relé 1-5 Relayl-5 28 Tuberia Rota -

Detalles de Configuracion de la Deteccion de de Rotura de Tuberias

Cadigo

Descripcion

PRT-60 PipeBroken Sel

Seleccione la operacidon mientras se detectan Roturas de Tuberia.

Configuracion Funcidn

0 Niguno Sin actividad

1 Advertencia El variador muestra un mensaje de advertencia.

2 Mercha libre El variador funciona en modo libre, luego se detiene.
3 Deceleracién El variador decelera, luego se detiene.

PRT-61 PipeBroken Dev

Ajusta el nivel de Deteccion de Rotura de Tuberia. Ajuste el nivel de deteccidon
multiplicando el valor fijado para PRT-61 por la Referencia PID.

PRT-62 PipeBroken DT

Ajusta el tiempo de retraso de deteccion. Rotura de Tuberia funciona si la situacién de
Rotura se mantiene por un periodo de tiempo fijado.

0OUT-31-36 Define

Si se ajusta Rotura de Tuberia (28), cuando ocurre una Rotura, el variador envia una salida
con Relé.

Frecuencia

Referencia PID

referencia PID

A

Realimentacién

Referencia PID x PRT-61

Frecuencia de salida,

Limite PIDoFrecMax| ... . ___

(el que sea menor) )

- >
Tiempo
-
. PRT-62
>
Tiempo
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En el grafico anterior, la Rotura de Tuberia ocurre si la realimentacion es menor al valor calculado
multiplicando los dos valores fijados en PID-04 y PRT-61(PID-04 x PRT-61) en la salida maxima del variador
(cuando la salida PID es el valor maximo fijado, o el variador esta funcionando a la frecuencia ajustada en
DRV-20).

5.20. Funcion de Precalentamiento

Esta funcidn utiliza corriente para calentar el motor o bomba para evitar que el motor o la bomba se
congelen cuando no estén en funcionamiento.

Configuracion
Grupo | Coédigo | Nombre Display LCD g Rango de Ajuste Unidad

Parametro

Corriente salida de
48 . o Pre Heat Level 20 1-100 %
calentamiento inicial

Servicio de
AP2 49 . Lo Pre Heat Duty 30 1-100 %
calentamiento inicial

Tiempo retraso de .
50 DC InjDelay T 60,0 0,0-600,0 Seg
entrada CC

IN 65-71 Entrada bornera 1-7 P1-7 Define 44 Pre calentamiento | -

Detalles de Configuracion del Calentamiento Inicial

Cédigo Descripcion

Ajusta la corriente que se usara para el calentamiento inicial. Fija la corriente al valor
AP2- 48 Pre Heat Curr .
motor sin carga %.

Fija el servicio (tiempo) para utilizar la corriente para calentamiento inicial, desde 10
AP2- 49 Pre Heat Duty
segundos al valor %.

Fija un cierto tiempo de retraso para prevenir una desconexidn por sobrecorriente que

AP2-50 DC Inj Delay T puede ocurrir cuando una entrada CC se realiza luego de que el variador se detiene en
modo Libre.
IN - 6571 P1-7 Define Realiza la funcién Precalentamiento (44) si el borne esta definido.

La funcidn de calentamiento inicial opera continuamente cuando la entrada multifuncion fijada esta
encendida y hasta que el comando del variador esté encendido. Si se introduce un comando del variador
mientras la funcion de calentamiento inicial estd operando, el variador comienza a funcionar
inmediatamente.
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Frecuencia
salida

Corriente

salida

Tarea pr[ei:a}en

| | >

Comando
operacion

Sefial borne [ ]
precalentamiento

v

La operacion de calentamiento inicial comienza a ejecutarse luego de que el funcionamiento del variador se
detiene, cuando la entrada del borne de la funcidn de calentamiento inicial esta activado luego de que se
desactiva el comando de operacién del variador.

A

Frecuencia

salida 10 seg A'P2-5.010 seg

. o
salida |
ITarea preoalgn

Comando ‘ - | : >
operacion |

Sefal borne [ |
precalenta miknto

El diagrama de anterior muestra la forma de onda de la operacién relacionada con AP2-50 (Tiempo Ret Iny
CC). La funcion de Precalentamiento se lleva a cabo cuando el modo de detencién del variador se fija en
Libre y se suministra la sefal Precalentamiento.

Entonces, si el comando de operacion del variador estd activado, el variador mantiene la aceleracion y una
frecuencia fija. Si el comando de operaciéon del variador esta desactivado, el motor esta en modo Libre y la
operacion de Precalentamiento comienza luego de que se fija la cantidad de tiempo en AP2-50.
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@ Precaucién

e Sj el valor para AP2-48 (Corr Pre Calent) se encuentra sobre el valor nominal de corriente del motor,
esta limitado por el valor nominal de corriente del motor.

e Si el valor para AP2-48 (Corr Pre Calent) es demasiado alto o el tiempo de salida de corriente CC es
demasiado largo, el motor puede sobrecalentarse o dafarse y el variador también puede funcionar mal.

Reduzca la cantidad de corriente de salida CCy el tiempo de salida CC para evitar estos dafios.

5.21.

Los parametros del motor pueden medirse automaticamente y puede usarse

automatico.

Ejemplo — Sintonizacion Automatica Basada en un Motor de 5,5KW, 200V

Sintonizacion Automatica (Auto tuning)

para el refuerzo de par

L. X Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
DRV 14 Capacidad del motor Motor Capacity | 9 ‘ 5,5 kW 7-20 -
Numero de polos del
11 Pole Number 4 2-48 -
motor
Veloc. deslizamiento .
12 . Rated Slip 45 0-300 Rpm
nominal
Corriente nominal del
13 Rated Curr 21,0 1,0-1000,0 A
motor
506 14 Corriente del motor vacio | Noload Curr 17,1 0,5-1000,0 A
15 Tension nominal motor Rated Volt 220 170-480 \Y
16 Eficiencia del motor Efficiency 85 70-100 %
20 Sintonizacion automatica | Auto Tuning 0 Ninguno -
. . Depende del
21 Resistencia del estator Rs 0,314 . Q
ajuste del motor
. . Depende del
22 Inductancia de fuga Lsigma 3,19 . mH
ajuste del motor
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Detalles de Parametros por Predeterminados de Sintonizacién Automatica

Capacidad del Corriente Corriente sin Frecuencia Desl Resistencia del Inductancia de
Motor (kW) Nominal (A) carga (A) Nominal (Hz) estator (Q) Fuga (mH)

0,75 3,4 1,7 300 2,60 17,94
1,5 6,4 2,6 2,67 1,17 2,29
2,2 8,6 3,3 2,3 0,84 6,63
3,7 13,8 5,0 2,3 0,50 4,48

200V 5,5 1,0 7,0 1,50 0,314 3,19
7,5 28,2 9,3 1,33 0,169 2,844
11, 40,0 12,4 1,00 0,120 1,488
15 53,6 15,5 1,00 0,084 1,118
18,5 65,6 19,0 1,00 0,0676 0,819
0,75 2,0 1,0 3,00 7,81 53,9
1,5 3,7 1,5 2,67 3,52 27,9
2,2 5,0 1,9 2,3 2,52 19,95
3,7 8,0 2,9 2,3 1,50 13,45
5,5 12,1 4,1 1,50 0,940 9,62
7,5 16,3 5,4 1,33 0,520 8,53
11 23,2 7,2 1,00 0,360 4,48

400V 15 31,0 9,0 1,00 0,250 3,38
18,5 38,0 11,0 1,00 0,168 2,457
22 44,5 12,5 1,00 0,168 2,844
30 60,5 16,9 1,00 0,1266 2,133
37 74,4 20,1 1,00 0,1014 1,704
45 90,3 24,4 1,00 0,0843 1,422
55 106,6 28,8 1,00 0,0693 1,167
75 141,6 35,4 1,00 0,0507 0,852
90 167,6 41,9 1,00 0,0399 0,715
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Detalles de Configuracion de Parametros de Sintonizacion Automatica

Cdédigo Descripcion
DRV - 14 Motor Fija la capacidad del motor que se usara. La capacidad maxima estd limitada por la capacidad
Capacity del variador y el teclado sélo muestra la capacidad del variador.

BAS-20 Auto Tuning

Selecciona el tipo de sintonizacidn automatica y la implementa. Seleccione una de las
opciones y luego presione la tecla [ENT] para ejecutar la sintonizacion automatica.

Configuracion Funcién

0 Ninguno La funcidn de sintonizacidon automatica no esta disponible.
Ademas, si selecciona una de las opciones de sintonizacidn
automatica y la ejecuta, el parametro volvera a “0” cuando se
complete la sintonizacion automatica.

1 Todo (tipo Los parametros del motor son medidos con el motor girando.
rotacion) Se miden la resistencia del estator (Rs), la inductancia de fuga
(Lsigma), la inductancia del estator (Ls), la corriente sin carga
(Corriente Vacio) y la constante de tiempo del rotor (Tr).

Si la carga esta conectada al eje del motor, el parametro puede
no ser medido correctamente porque el motor mide el
pardmetro mientras esta girando. Por lo tanto, para una
medicidn correcta, retire antes la carga conectada al eje del
motor. Sin embargo, la constante de tiempo del rotor (Tr) se
sintoniza mientras esta estatico.

2 Todo (tipo Mide todos los parametros con el motor en reposo, incluyendo
estatico) la resistencia del estator (RS), la corriente de vacio ( Noload
Curr), la constante de tiempo del rotor (Tr), etc. Como el motor
esta en reposo mientras se efectua la medicion, los parametros
no se veran afectados por la carga. Evite girar el motor
mientras se realiza la medicidn.

4

BAS-14 Noload Curr,
BAS-21 Rs—BAS- 24 Tr

Muestra los parametros del motor medidos en la sintonizacion automatica. Para los
parametros no incluidos en los elementos de medicidn se muestra el valor por defecto.

@ Precaucion

e Realizar sintonizacién automatica sélo después de que el motor haya dejado de funcionar.

e Lasintonizacién automatica funciona cuando el modo automatico del variador se encuentra apagado.

e Antes de realizar la sintonizacidon automatica aseglrese de ingresar el nimero de polos del motor, el

deslizamiento nominal, la corriente nominal, la tensién nominal y la eficiencia como se indican en la

placa del motor. Se utilizard los valores definidos automaticamente para los items no ingresados.
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@ Precaucién

e Al medir todos los parametros después de seleccionar 2 (Todo - tipo estatico) en BAS-20: en
comparacion con la sintonizacién automatica tipo de rotacion, donde se miden parametros mientras el
motor estd girando, los valores de los parametros medidos con la sintonizacion automatica estatica
pueden ser menos precisos. La inexactitud de los parametros medidos puede degradar el rendimiento
de la operacion Sensorless. Por lo tanto, ejecutar la sintonizacién automatica de tipo estdtico
seleccionando 2 (Todos) sélo cuando el motor no puede girar (cuando se prepara y correas no pueden
ser separados facilmente, o cuando el motor no puede ser separada mecanicamente de la carga).

e Sila sintonizacion automatica funciona sin cablear el motor, se muestran los mensajes de advertencia
‘Err Sint Rs‘ o ‘Err Sint Lsig’. Se puede restablecer presionando el boton ‘STOP/RESET’ en el teclado .

5.22. Programacion de Eventos de Tiempo

La funcidn de Eventos de Tiempo habilita al usuario para operar el variador usando la funciéon RTC (Reloj en
Tiempo Real) en ciertos momentos que el usuario quiera fijar. Una bateria RTC estd instalada en el panel E/S
del variador H100, y dura aproximadamente 25.800 horas con el variador apagado y 53.300 horas con el
variador encendido.

Para usar un Evento Temporal, fije la fecha y la hora actuales. Se necesitan ajustar tres parametros para
configurar la caracteristica de Evento Temporal: Mddulo de Periodo de Tiempo, Evento Temporal y Fecha de
Excepcién

Periodo de Tiempo Descripcion

Period de Tiempo Se utiliza para fijar la hora de operacidn

Evento Temporal Se utiliza para fijar la hora de operacion

., Se utiliza para especificar la fecha de excepcion. La fecha de excepcién tiene la mayor
Fecha de Excepcion

prioridad.

4 tipos de Mddulo de periodo de Tiempo, 8 tipos de Mddulo de Evento Temporal, y 8 tipos de dia de
Excepcidon pueden usarse para configurar Eventos de Tiempo. La funcién de Evento Temporal funciona
basada en una serie de configuraciones usando los mddulos enumerados en la tabla de arriba.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD s . Unidad
Parametro Ajuste
01/01/2000 ~
01 Fecha actual Now Date 01/01/200 12/31/2099 Hz
(Fecha)
e 02 Hora actual Now Time 0: 00 0: 00-23: 59 Seg
, 0000000-
03 Dia de la semana actual Now Weekday | 0000001 -
1111111
Fecha de Comienzo del Summer T 01/01 ~ Parada ,
04 04/01 . Dia
Verano Start Fin Verano
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
. Inicio T Verano — ;
05 Fecha de Fin de Verano Summer T Stop | 11/31 Dia
12/31 (Fecha)
Estado de conexién de .
10 , Period Status - - -
Periodo
Hora de inicio del Periodo . .
11 . Period1 StartT 24:00 00:00 - 24:00 Min
de Tiempo 1
Hora de fin del Periodo de . Periodo Tiempo Inicio .
12 . Period1 Stop T | 24:00 , Min
Tiempo 1 1-24:00 (Min)
Dia de semana del Periodo .
13 . Period1 Day 0000000 0000000-1111111 -
de Tiempo 1
Hora de inicio del Periodo . .
14 . Period2 StartT 24:00 00:00 - 24:00 Min
de Tiempo 2
Hora de fin del Periodo de . Periodo Tiempo Inicio .
15 . Period2 Stop T | 24:00 i Min
Tiempo 2 2 —24:00 (Min)
Dia de semana del Periodo .
16 . Period2 Day 0000000 0000000-1111111 -
de Tiempo2
Configuracién de Tiempo
17 de Inicio del Periodo de Period3 StartT 24:00 00:00 —24:00 Min
Tiempo 3
Hora de fin del Periodo de . Periodo Tiempo Inicio .
18 . Period3 Stop T | 24:00 , Min
Tiempo 3 3 —24:00 (Min)
Dia de semana del Periodo .
19 . Period3 Day 0000000 0000000-1111111 -
de Tiempo3
Hora de inicio del Periodo . .
20 . Period4 StartT 24:00 00:00 - 24:00 Min
de Tiempo 4
Hora de fin del Periodo de . Periodo Tiempo Inicio .
21 . Period4 Stop T | 24:00 i Min
Tiempo 4 4 —24:00 (Min)
Dia de semana del Periodo .
22 . Period4 Day 0000000 0000000-1111111 -
de Tiempo 4
Excepcionl Tiempo de .
30 . i Exceptl StartT 24:00 00:00 - 24:00 Min
Inicio de Dia
Excepcion 1 Fecha Hora de Excepcion T Inicio 1 — .
31 Exceptl Stop T | 4:00 Min

Fin

24:00 (Min)
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
32 Excepcidnl Fecha Exceptl Date 01/01 01/01-12/31 Dia
33.53 Parametro de Fecha de Excepcion 2—Fecha de Excepcion 8 (La misma condicidn y ajuste que Fecha
de Excepcidn 1).
Funciones de Evento . No
70 Time Event En 0: No -
Temporal 1 Si
Estado de configuracion de
71 T-Event Status - -
Evento Temporal
Conexion de Evento . 000000000000
72 T-EventlPeriod | 000000000000
Temporal 1 ~111111111111
0 Ninguno
1 Fx
2 Rx
3 Velocidad-L
4 Velocidad-M
5 Velocidad-H
7 Xcel-L
8 Xcel-M
9 Xcel-H
10 Parada Xcel
Funciones de Evento Habilit
73 T-Eventl1Define | 0:Ninguno 11 abiirtar
temporal 1 Marcha
12 2da Fuente
13 Intercambio
14 Fija Analdgico
15 Borrar I-Term
Lazo Abierto
16
PID
17 Ganacia PID2
Cambio Ref
18
PID
19 2do Motor
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L. . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro

Entrada

20 .
Temporizador

21 Ref Aux Dis

22 Operar EPID1
Control Term |

23
EPID1

24 Precalentam

25 Operar EPID2
Control Term |

26
EPID2
Cambio Sleep

27
Wake

28 Ref L Paso PID

29 Ref M Paso PID

30 Ref H Paso PID

70.87 Parametro de Evento Temporal2—Evento Temporal8 (El mismo rango de ajuste y valor que el
Evento Temporal 1).

Detalles de Configuracion de la Funcién de Evento Temporal

Cdédigo

Descripcion

AP3-01 Now Date

AP3-02 Now Time
AP3-03 Now Weekday

ajuste.

Fija la fecha, hora y dia de la semana actuales. La funcién de Evento Temporal se basa en el

AP3-04 Summer T

Start

AP3-05 Summenr T

Stop

Fija el comienzo del verano y la fecha de finalizacion.

AP3-06 Date format

Selecciona el formato deseado para la fecha.

Configuracion

Funcidén

0 \ YYYY/MM/DD

Se muestra el Afio/Mes/Dia
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Cdédigo

Descripcion

Funcién
Se muestra Mes/Dia/Afio (USA)
Se muestra el formato deDia/Mes/Afio (Europa)

Configuracion
1 MM/DD/YYYY
2 DD/MM/YYYY

AP3-10 Period Status

Los Bits 0-3 se utilizan para indicar el médulo de tiempo que se estd usando entre los 4
modulos de tiempo diferentes fijados en AP3-11-AP3-22.
Los Bits 4-11 se usan para indicar el dia de excepcion fijado en AP3-30-AP3-53

AP3-11-AP3-20 Period
1-4 Start T

La hora de inicio de los 4 periodos de tiempo puede configurarse hasta 4.

AP3-12-AP3-21 Period
1-4STop T

La hora de finalizacidon de los 4 periodos de tiempo puede configurarse hasta 4.

AP3-13-AP3-22 Period
1~4 Day

La fecha del periodo de Tiempo para la operaciéon puede configurarse hasta 4. Puede
configurarse con una frecuencia semanal. Si el bit es 1 (on-activado), indica que el dia
relevante fue seleccionado. Si el Bit es ‘0 (off-desactivado)’, indica que el dia relevante no fue
Seleccionado

Bit
6 5 4 3 2 1 0
Domingo Lunes Martes Miércoles | Jueves Viernes Sabado

AP3-30-AP3-51
Exception1-8 Start T

Puede establecerse la hora de inicio de la operacidn para los 8 dias de Excepcion

AP3-31-AP3-52
Exception1-8 Stop T

Puede establecerse la hora de finalizacion de la operacién para los 8 dias de Excepcidn.

AP3-32-AP3-53
Exception1-8 Date

Puede establecerse la fecha para los 8 dias de Excepcidn.

Habilita o deshabilita el Evento Temporal.

) Configuracion Funcion
AP3-70 Time Event En
0 No No se usa el Evento Temporal.
1 Si Se usa el Evento Temporal.
Muestra cual Evento Temporal de 1-8 se esta llevando a cabo.
AP3-71 T-Event Status 7 6 5 4 3 2 1 0
Evento 8 | Evento7 | Evento6 | Evento5 | Evento4 | Evento3 | Evento2 | Evento 1

AP3-72-86 T-Event1-8
Period

Selecciona el mdédulo deseado para el Mddulo de Tiempo y Dia de Excepcidn establecido en
AP3-11-AP3-53 para los eventos relevantes. Si el bit es 1, indica que el Médulo de Tiempo o
Dia de Excepcidn relevante no ha sido seleccionado.
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Cédigo Descripcion
Bit
11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
m m m m m m m m m m m m m T m m B e o o
SRl |58 |58 5858158158 | 2| 2| 3
33 0o |03 |03 (03 |03 |8 |G8 ] g S ]
o, Q. a. a. Q. Q. Q. Q. s s 2 s
g\ g\ g~ g\ g\ g~ g\ g\ IS w N} =
oo ~ [e)} w EY w N =
Seleccione el Evento Deseado.
Configuracion
0 Ninguno 16 Lazo Abierto PID
1 Fx 17 Ganacia PID2
2 Rx 18 Cambio Ref PID
3 Velocidad-L 19 2do Motor
4 Velocidad-M 20 Entrada Temporizador
5 Velocidad-H 21 Ref Aux Dis
AP3-73-87 T-Eventl- 6 Acel-L 22 Operar EPID1
8 Define 7 Acel-M 23 Control Term | EPID1
8 Acel-H 24 Precalentam
9 Parada Xcel 25 Operar EPID2
10 Habilitar Marcha 26 Control Term | EPID2
11 2da Fuente 27 Cambio Sleep Wake
12 Intercambio 28 Ref L Paso PID
13 Fija Analdgico 29 Ref M Paso PID
14 Borrar I-Term 30 Ref H Paso PID
15 Ninguno

Configuracion de Parametros para Periodo de Tiempo

Hay 4 ajustes de Periodo de Tiempo en el Evento Temporal. Cada Periodo de Tiempo tiene: Periodo 1-4 Start
(hora de Inicio), Periodo1l-4 Stop T (hora de Finalizacién), y Periodo1-4 Day (dia de Operacion) que se

pueden establecer.

Las tablas de abajo muestran los valores de pardmetro para el Periodo de Tiempo 1, Periodo de Tiempo 2, y
Periodo de Tiempo 3. Cuando los parametros se fijen para los Periodos de Tiempol-3 como se muestra en
las tablas de abajo, esto indica que la funcién de Evento Temporal se activa y desactiva en los siguientes dias

y horas.
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Cada Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves y Viernes a las 06: 00 (On Activado) y a las
18:00 (Off-Desactivado).

Horario
Periodo de Tiempo 1 Cédigo Funcién Configuracion
AP3-11 T Inicio Periodo 1 06:00
AP3-12 T Fin Periodo 1 18:00
AP3-13 Fecha Periodo 1 1101110
Cada Domingo y Sdbado por 24 horas (On).
Horario
Periodo de Tiempo 2 Cadigo Funcion Configuracion
AP3-14 T Inicio Periodo 2 00:00
AP3-15 T Fin Periodo 2 24:00
AP3-16 Fecha Periodo 2 1000001
Cada Domingo, Jueves, Viernes y Sdbado a las 10:00 (On) y 14:00 (Off).
Horario
Periodo de Tiempo 3 Cadigo Funcién Configuracion
AP3-17 T Inicio Periodo 3 10:00
AP3-18 T Fin Periodo 3 14:00
AP3-19 Fecha Periodo 3 1000111

[ S S

Dom Lun Mar Mie Jue Vie Sab

<Grafico de ajuste de Periodo de Tiempo>

Configuracion de Parametros para Fecha de Excepcién

Hay 8 moddulos de fecha de Excepcion en la funcion Evento Temporal. Se utilizan para especificar la
operacion en dias especificos (feriados publicos, etc.).
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Los ajustes para la hora de inicio y de finalizacién son los mismos que los ajustes para los mddulos y pueden
programarse para dias especificos.

Las fechas de Excepcién pueden fijarse redundantemente con los periodos de Tiempo. Si los periodos de
Tiempo y las Fechas de Excepcién se fijan redundantemente, el variador funcionard en las Fechas de
Excepcidn programadas.

Titulo Rango de Ajuste Descripcion

T Inicio Excepcién 1-8 | 00:00 — 24:00 Hora: Minutos (por minuto)

T Fin Excepcién 1-8 00:00 —-24:00 Hora: Minutos

Fecha Excepcion 1-8 1/1-12/31 Seleccione la fecha especifica(entre 1/1y 12/31)
Periodo de Tiempo Horario

Cada Domingo, Lunes, Martes, Miércoles, Jueves y Viernes a las 06: 00 (On Activado) y a las
18:00 (Off-Desactivado).

Horario
Fecha Excepcion 1 Codigo Funcién Configuracion
AP3-30 T Inicio Excepcién 1 06:00
AP3-31 T Fin Excepcién 1 18:00
AP3-32 Fecha Excepcién 1 12/25
Cada Domingo y Sdbado por 24 horas (On).
Horario
Fecha Excepcion 2 Cadigo Funcién Configuracion
AP3-33 T Inicio Excepcidn 2 00:00
AP3-34 T Fin Excepcidn 2 24:00
AP3-35 Fecha Excepcidén 2 01/01
Cada Domingo, Jueves, Viernes y Sdbado a las 10:00 (On) y 14:00 (Off).
Horario
Fecha Excepcion 3 Codigo Funcion Configuracion
AP3-36 T Inicio Excepcidén 3 10:00
AP3-37 T Fin Excepcidén 3 14:00
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Cddigo

Funcidén

Configuracion

AP3-38

Fecha Excepcion 3

01/01
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T Inicio Excepcién 1-8 | 00:00 — 24:00 Hora: Minutos (por minuto)
T Fin Excepcion 1-8 00:00 — 24:00 Hora: Minutos
Fecha Excepcion 1-8 1/1-12/31 Seleccione la fecha especifica(entre 1/1y 12/31)

Fecha Excepcion 1 Fecha Excepcion 2 Fecha Excepcion 8
(e — | — /|
:00:00 :00:00 : :00:00--—--1:
| 02:00 | 02:00 | I 02:00 ”***i |
|04.00 |04.00 | |04:00"_"||
IOG:OO IOG:OO | IOG:OO”*’“ll
|08:00 |08:00 I |08:00“_“i|
| 10:00 | 10:00 I ] 1000 F-—--
| 12:00 | 12:00 | REEEEEEEEEEE 12200 - — -
| 14:00 | 14:00 | | 14:00 —-I I
| 16:00 | 16:00 | | 1600 -— -~ |
| 18:00 | 18:00 | | 1800 -—-- |
| 20:00 | 20:00 | | 20:00 "—"i I
| 22:00 | 22:00 | | 22200 - — - |
| 24:00 | 24:00 | | 24:.00 — |
I | 01/01 | | 01/01 |
N b o o —_— = T — o

<El Grafico de Tiempo para la Fecha de Excepcidn>
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Las Configuraciones Conexidn para el Periodo de Tiempo y el Evento Temporal

Hay 8 mddulos de eventos de Tiempo en la funcidén Evento Temporal. Los pardmetros para los Eventos
(Eventos-T) 1-8 se usan para establecer las conexiones para cada mddulo para el Periodo de Tiempo vy la
Fecha de Excepcién. Los parametros para Eventos-T 1-8 se usan para especificar la operacion en dias
especificos. Cada mdodulo de Evento Temporal puede programarse para las conexiones a 4 médulos de
periodo de Tiempo y 8 dias de Excepcidn. Los mdédulos de evento de Tiempo se establecen como una unidad
bit en los parametros para los Eventos 1-8. El diagrama de abajo muestra las conexiones entre los mdédulos
de evento de Tiempo y los médulos de periodo de Tiempo. El Evento Temporal 1 esta conectado al Periodo
de Tiempo 4. El Evento Temporal 8 esta conectado a los Periodos de Tiempo 1-4 y las Fechas de Excepcion 2.

Time Event 1
(AP372)
T-Event1Period
000/0/00/00/0

Time Period 1
Perlod1 StartT
Perlod1 Stop T
Perlod1 Day

Time Perlod 2
Perlod2 StartT
Perlod2 Stop T
Period2 Day

Time Period 3
Perlod3 StartT
Perlod3 Stop T ,
Perlod3 Day :

E

Perlod4 StartT
Perlod4 StopT |-
Perlod4 Day

pescscassa

EXcep

£

1
Exceptl StartT
Exceptl StopT
Period1 Date

Excep

¥

2
Except2 StartT
Except2 StopT
Perlod2 Date

Except8 StanrtT
Except8 StopT
Perlods Date

Configuraciones de Funciones del Mddulo de Evento Temporal

Pueden programarse las funciones que se realizaran en el Evento Temporal para los Eventos (Eventos-T)1-8.
Pueden programarse 30 funciones (consulte la pagina 220). Hay 8 mddulos de evento de Tiempo en el
Evento Temporal. Los pardmetros para los Eventos1-8 se utilizan para establecer las conexiones a cada
maddulo para el Periodo de Tiempo y la Fecha de Excepcion. Los pardmetros para Eventos1-8 se utilizan para
especificar la operacion en dias concretos.
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Ejemplo de las Operaciones de Eventos de Tiempo

Si los eventos de Tiempo se ajustan como en los parametros de abajo, el variador opera como se ilustra

Configuracion

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
06 Fuente de Comando Cmd Ref Src 5: Evento Tiempo 0-9 -
DRV Fuente de comando de
07 . Freq Ref Src 0: teclado 0-11 -
Frecuencia
Hora de Inicio del . .
11 i . Period1 StartT 10:00 00:00 —24:00 Min
Periodo de Tiempo 1
Hora de Fin del Periodo . .
12 . Period1 Stop T 20:00 00:00 —24:00 Min
de Tiempo 1
Dia de semana del .
13 , . Period1 Day 0110000 0000000-1111111
Periodo de Tiempo 1
Hora de Inicio del . .
14 i . Period2 StartT 12:00 00:00 —24:00 Min
Periodo de Tiempo 2
Hora de Fin del Periodo . .
15 . Period2 Stop T 17:00 00:00 —24:00 Min
de Tiempo 2
Dia de semana del .
16 , . Period2 Day 00100000 0000000-1111111 -
AP3 Periodo de Tiempo 2
Configuracion del . i 0 No
70 Time Event En 1:Si - -
Evento Temporal 1 Si
Configuracién de la
L, . 000000000001
72 conexion del Evento T-Eventl1Period 00000000001
111111111111
Temporal 1
0 Ninguno
1 Fx
Funciones del Evento . 2 Rx
73 T-Event1Define 1: Fx -
Temporal 1 3 Velocidad-L
4 Velocidad-M
5 Velocidad-H

226




Caracteristicas Avanzadas

Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
7 Fx
Rx
9 Velocidad-L
10 Velocidad-M
11 Velocidad-H
12 Acel-L
13 Acel-M
14 Acel-H
15 Parada Xcel
16 Habilitar
Marcha
17 Lazo Abierto
PID
18 Ganacia
PID2
19 Cambio Ref
PID
20 2do Motor
Entrada
21 | Temporizad
or
22 Ref Aux Dis
23 Operar
EPID1
24 Control
Term | EPID1
25 Precalentam
26 Operar
EPID2
27 Control
Term | EPID2
)8 Cambio
Sleep Wake
29 Ref L Paso
PID
30 Ref M Paso
PID
Conexion Evento —
74 T- EventlPeriod | 00000000010 000000000001
Temporal 2 111111111111
Funciones Evento . .
75 T - Event2Define | 3: Velocidad-L Consulte AP3-73

Temporal 2

Los parametros en la tabla anterior muestran las fuentes de comando de frecuencia para el teclado y las

fuentes de comando de operacidn para el Evento Temporal.
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El siguiente es un ejemplo de una operacién del variador utilizando los médulos 1 y 2 del Periodo de Tiempo
y los Eventos de Tiempo 1y 2:

El Periodo de Tiempo 1 se utiliza para operar el variador los lunes y martes desde las 10AM a las 8PM. El
Periodo de Tiempo 2 se utiliza para operar el variador los martes desde las12PM a las 5PM.

El Evento Temporal 1 dispara operaciones basadas en la frecuencia ingresada en el teclado y continda la
operacion por el tiempo establecido en el médulo 1 de Periodo de Tiempo. El Evento Temporal2 opera el
variador a Velocidad-L durante el tiempo establecido en el médulo de Periodo de Tiempo 2.

Los lunes, el variador opera en la direccion de avance basado en la frecuencia ingresada en el teclado de
10AM a 8PM (Evento Temporal 1). Los martes, opera de nuevo en direccién de avance basado en la
frecuencia ingresada en el teclado de 10AM a 12PM (Evento Temporal 1), y luego opera a Velocidad-L desde
las 12PM a las 5PM (Evento Temporal 2). Cuando la operacién asignada por el Evento Temporal 2 se
completa, el variador reanuda su operacion del Evento Temporal 1 (el variador opera basado en la
frecuencia ingresada en el teclado desde 5PM a 8PM).

Frecuencia
. Lunes
salida

Kpd Fred / \

| Evento Tiempo 1 |
0000 0200 0400 0600 08:00 1000 1200 1400 1600 1800 20:00 2200 24:00

v

v

Periodo Tiempo 1

Frecuencia _
Martes —
Periodo Tiempo 2

Kpd Fred
Frecuencia [ - / \
Velocidad-L

FX | ___Evento Tiempo 1 |

Efento Tiempd 2

.
00:00 02:00 04:00 06:00 O08:00 1000 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 24:1:0'

salida

A J

v

Velocidad-L

<Ejemplo de Evento Temporal>

Nota

Cuando ocurren comandos de frecuencia repetitivos relacionados con el comando de entrada de frecuencia
mientras la funcién de Evento Temporal se esta llevando a cabo, el Evento Temporal realiza su funcidén en el
orden de las fuentes de comando de frecuencia establecidas en Fuente Ref Frec para DRV-07 (seguido de
operacion por Impulsos y Acel/Decel secuencial).
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@ Precaucién

Si se presenta una desconexién por fallas durante una operacidn de evento temporal, el variador se detiene

y queda en un estado de desconexién. Cuando esto sucede, hay dos opciones para reanudar la operacién

detenida:

e Definir PRT-08 (Reinicio RST) en Si para permitir que el variador se reinicie automaticamente luego de
que la condicidn de desconexidn se libere .

e Actualizar el ajuste en AP3-70 (En Evento Tiempo). Definir AP3-70 en Si desde No. Si uno de los bornes
de entrada (IN-65-71 Px Define) es asignado a éste, apague el interruptor y enciéndalo de nuevo para
reanudar la operacién de evento temporal.

5.23. Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

Si hay una interrupcion de la alimentacién, la tensién de la conexidon de CC baja y se produce una falla de
baja tension que da como resultado un bloqueo de la salida. Esta funcién mantiene la tensidn de la conexion
de CC mediante el control de la frecuencia de salida del variador mientras dura la interrupcién,
contribuyendo a mantener durante mds tiempo el intervalo entre la interrupcion instantanea y la falla de
baja tension.

L. . Configuracién Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
77 Seleccion operacion KEB KEB Select 1 |Si 0-1 -
78 Nivel de arranque KEB KEB Start Lev 130 110-140 %
79 Nivel de parada KEB KEB Stop Lev 135 125-145 %
CON 80 Ganancia P de KEB KEB P Gain 300 1-20000 -
81 Ganancia | de KEB KEB I Gain 1000 1-20000 -
Ganancia deslizamiento . .
82 KEB Slip Gain 500 1-20000 -
KEB
83 Tiempo de aceleracion KEB | KEB Acc Time 10,0 0,0-600,0 Seg
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

Cdédigo

Descripcion

CON-77 KEB Select

Seleccione la operacion de acumulacién de energia cinética con la alimentacién de entrada
desconectada.

Configuracion Funcién

0 No Se realiza la deceleracidn general hasta la ocurrencia de un
disparo por baja tensidn.
1 Si La frecuencia de potencia del variador es controlada y la

energia de regeneracion desde el motor es cargada por el

variador.

CON-78 KEB Start Lev,
CON-79 KEB Stop Lev

Definen los puntos de arranque y parada de la operacién de acumulacion de energia cinética.
Los valores deben basarse en el nivel de disparo por baja tension como 100% vy el nivel de
parada (CON-79) debe ser superior al nivel de arranque (CON-78).

CON-80 KEB Slip Gain

Se utiliza para prevenir un mal funcionamiento provocado por baja tensién de una
acumulacion de energia cinética inicial ocurrida debido a interrupciones de alimentacion.

CON-81 KEB P Gain

Se utiliza para mantener la tension durante la operacion de acumulacion de energia
cinética. Opera el variador modificando el valor establecido para prevenir un mal
funcionamiento provocado por baja tensidn luego de interrupciones de alimentacion.

CON-82 KEB | Gain

Se utiliza para mantener la tension durante la operacion de acumulacién de energia cinética.
Fija el valor de ganancia para mantener la operacion hasta que la frecuencia se detiene
durante la operacién de acumulacidn de energia cinética.

CON-83 KEB Acc Time

Establece el tiempo de aceleracion para la referencia de frecuencia cuando el

funcionamiento del variador se vuelve normal luego de la operacidon de acumulacién de

energia cinética

Nota

e Las funciones KEB pueden desempefiarse de manera diferente dependiendo del tamafio de las cargas.

Las Ganancias KEB pueden ajustarse para un mejor desempeiio.

e Siocurre un disparo por baja tensién luego de una interrupcién de energia indica que la inercia de carga

y el nivel son altos. En estos casos, las funciones KEB pueden ser mejor realizadas incrementando la

Ganancia KEB | y la Ganancia de Deslizamiento KEB.

e Siocurre una vibracién de motor o variacién de torque durante la operacién de la funcién KEB luego de

interrupciones de energia, las funciones KEB pueden ser mejor realizadas incrementando la Ganancia

KEB P o disminuyendo la Ganancia KEB I.
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@ Precaucién

Dependiendo del tiempo de la interrupcidn instantanea y la inercia de la carga, la acumulacién de energia
cinética puede causar un disparo por baja tension al desacelerar. Cuando el variador opera la funcién de
acumulacidn de energia cinética, el motor vibrara, excepto con carga de par variable (ventilador, bomba,
etc.).

5.24. Regulacion Anti-Oscilacion(Prevencion de Resonancia)

Esta funcidn se utiliza para prevenir la oscilacién de un ventilador o motor controlados por V/F causada por
una distorsion o penduleo, debido a una resonancia mecanica u otras razones.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Habilita o deshabilita la 0 No
13 regulacién anti-oscilacién AHR Sel 1 |Si -
(prevencién de resonancia) 1 Si
Regulacién anti-oscilacion .
14 . AHR P-Gain 1000 0-32767 -
Ganancia-P
Frecuencia de inicio de 0—Frec Alta
CON 15 ., o AHR Low Freq | O Hz
Regulacidén antioscilacion AHR
Frecuencia de fin de . Frec Baja AHR —
16 L, . L, AHR High Freq | 400,00 Hz
Regulacién anti-oscilacion 400,00
Limite de tension de
17 compensacion de AHR Limit 2 0-20 %
Regulacién antioscilacion
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Cdédigo

Descripcion

CON-13 AHR Sel

Selecciona la operacion del regulador anti-oscilacion.

Configuracion Funcidn
0 No Deshabilita la regulacion anti-oscilacion.
1 Si Habilita la regulacion anti-oscilacion.

CON-14 AHR P-Gain

Aumentar la ganancia proporcional AHR mejora la capacidad de respuesta de la regulacidon
anti-oscilacion. Sin embargo, la oscilacién actual puede resultar si la ganancia proporcional
AHR se ajusta demasiado alta

CON-15 AHR Low Freq
CON-16 AHR High Freq

Establece la frecuencia limite minima (CON-15) y la frecuencia limite maxima (CON-16) la
regulacidn anti-oscilacion.

5.25.

Operacion en Modo Fuego

Esta funcidn se utiliza para permitir al variador ignorar fallas menores durante situaciones de emergencia

como incendios,y proporciona una operacidon continua para proteger otros sistemas, por ejemplo

ventiladores. En modo Fuego, el variador continla funcionando basado en la direccién de marcha del modo

Fuego continte en la frecuencia establecida en PRT-46 y PRT-47.

Configuracion

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Contrasefia del modo .
44 Fire Mode PW | 3473 - -
fuego
0 Ninguno
45 Ajuste del modo fuego Fire Mode Sel | 0: Ninguno 1 Modo Fuego -
2 Modo Prueba
PRT Direccion de marcha del . . 0 Avance
46 Fire Mode Dir | 0: Avance -
modo fuego 1 Retroceso
Frecuencia de marcha del Fire Mode i
47 60,00 0-Frec Max Hz
modo fuego Freq
Contador de operacién del .
48 Fire ModeCnt | O - -
modo fuego
Configuracién de entrada .
IN 65-75 Px Define 40: Modo Fuego | 0-55 -

digital
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L. . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Configuracién de salida
31-35 . Relay1-5 27: Modo Fuego | 0-41 -
ouT digital
36 Configuracidn de salida TR | Q1 define 27: Modo Fuego | 0-41 -

Cuando el borne multifuncidon configurado para el modo Fuego se enciende, el variador ignora todas las
otras érdenes y opera en la direccion establecida en PRT-46 (direccién de marcha de modo Fuego) a la
velocidad fijada en PRT-47 (Frecuencia de marcha de modo Fuego). En modo Fuego, el variador ignora
cualquier falla que no sea ASHT, Sobrecorriente 1, Sobre Tensidn, Tierra F, y continda funcionando. Si ocurre
alguna de las fallas que pueden detener el variador, este automaticamente realiza un reinicio para continuar
la operacion.

Detalles de Configuracién de las Funciones del Modo Fuego

Cdédigo Descripcion

La contrasefia para el modo Fuego es 3473.
PRT-44 Fire Mode PW | Debe crearse una contrasefia para habilitar el modo Fuego. PRT-45 (Sel Modo Fuegol) puede
modificarse solo luego de ingresar la contrasenia.

Define el Modo Fuego

Configuracion Funcidn

0 Ninguno No se utiliza el modo Fuego
PRT-45 Fire Mode Sel 1 Modo Fuego Modo Fuego normal

2 Modo Prueba Modo de prueba de modo Fuego

En modo de prueba del modo Fuego, las fallas se procesan
normalmente. Usar el modo de prueba no aumenta el valor
de conteo en PRT-48 (Cont Modo Fuego)

PRT-46 Fire Mode Dir Establece la direccién de marcha para la operaciéon en modo Fuego.

PRT-47 Fire Mode Freq | Establece la frecuencia de operacién para el modo Fuego.

Cuenta el numero de operaciones de modo Fuego. El nimero aumenta solo cuando PRT-45
PRT-48 Fire Mode Cnt | (Sel Modo Fuego) se ajusta en Modo Fuego.
La cuenta aumenta hasta 99, luego deja de contar.
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@ Precaucién

e Sj se establecen las operaciones del regulador de ventilacion o de lubricacién para el variador, la
operacion en modo Fuego se realiza luego de los tiempos de retraso fijados en las operaciones
relevantes.

e Notese que la operacion en modo Fuego invalida la garantia del producto.

e En modo de prueba del modo Fuego, el variador no ignora los disparos por baja tension ni realiza un
reinicio. Todas las desconexiones por fallas se procesardn normalmente. El modo de prueba del modo
Fuego no aumenta el contador de modo Fuego (PRT-48).

e Cuando se completa la operacidon de modo Fuego, el variador se detiene y se apaga.

5.26. Operacion de Ahorro de Energia

5.26.1. Operacion de Ahorro de Energia Manual

Si la corriente de salida del variador es inferior a la corriente definida en BAS-14 (Corriente Sin Carga), la
tension de salida se reduce en la magnitud definida en ADV-.51 (Ahorro de Energia). El valor estandar es la
tensidn antes de que se inicie la operacién de ahorro de energia. Esta funcién no estd activa durante la
aceleracion y deceleracion.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
» 0 Ninguno
Operacion de ahorro de
50 , E-Save Mode 1 Manual 1 Manual | -
energia
ADV 2 Auto
Cantidad de ahorro de
51 i Energy Save 30 0-30 %
energia

Corriente

Salida tension
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5.26.2. Operacion de Ahorro de Energia Automatica

El variador encuentra el punto de ahorro de energia dptimo para el tiempo fijado en ADV-52 basado en la
corriente nominal del motor y la tensién de salida. La operacion de ahorro de Energia es efectiva para las
operaciones de trabajo normales. Opera cuando el nivel de carga es mayor al 80% de la corriente nominal

del motor.
Configuracion Rango de
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD , . i 2 Unidad
Parametro Ajuste
Operacion de ahorro de
50 , E-Save Mode 2 | Auto 0-2 -
energia
ADV Tiempo de busqueda de
52 punto de ahorro de E-Save Det T 20,0 (Seg) 0,0-100,0 Seg
energia

@ precaucion

Debe tenerse en cuenta que el tiempo requerido para la aceleracién o la deceleracion por un cambio de la
frecuencia de operacion o un comando de parada durante la operacidn de ahorro de energia podria ser mas
prolongado que el periodo definido para la aceleracidn y la deceleracion, debido al tiempo de control que la
operacion de ahorro de energia requiere para volver a la operaciéon normal.

5.27. Operacion de Busqueda de Velocidad

Se utiliza para prevenir la falla que podria producirse cuando el variador genera tensiéon durante el
funcionamiento en vacio del motor con la tensién de salida del variador bloqueada. No es una deteccién
exacta de la velocidad, ya que la velocidad de giro del motor se determina facilmente sobre la base de la
corriente de salida del variador.

L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion modo busqueda Arranque
70 . SS Mode 0 . - -
velocidad Rapido-1

Seleccion operacion .
71 j . Speed Search 0000 - bit
busqueda velocidad

Corriente referencia SS Sup-
72 i . 90% 50-120 %
busqueda velocidad Current
CON Ganancia proporcional .
73 SS P-Gain 100100 0-9999 -

busqueda velocidad

Ganancia integral .
74 i . SS I-Gain 200200 0-9999 -
busqueda velocidad

Tiempo bloqueo salida
75 antes de busqueda de SS Block Time | 1,0 0-60 seg
velocidad
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L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Elemento 1 relé
31 . . Relay 1 i
multifuncién Busqueda
ouT : 19 : ; ]
Elemento 1 salida . Velocidad
33 . ., Q1 Define
multifuncién
Detalles de Configuracion de la Operacion de Busqueda de Velocidad
Cédigo Descripcion
Seleccione un tipo de busqueda de velocidad.
Ajuste Funcién
0 Arranque Rapido- | La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que controla la
1 corriente de salida del variador durante el vacio por debajo

del ajuste de parametros CON-72 (SS Sup-actual). Si la
direccion del motor vacio y la direccion del comando de
operacion al reiniciar son las mismas, se puede realizar una
funcidén de busqueda de velocidad estable a alrededor de
10Hz o menos. Sin embargo, si la direccién de marcha del
motor vacio y la direccidn del comando de operacidn al
reiniciar son diferentes, la busqueda de velocidad no produce
un resultado satisfactorio, porque la direccidn de marcha en
vacio no se puede establecer.

CON-70 SS Mode 1 Arranque Rapido- | La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que PI controla
2 la corriente de rizado que se genera por la fuerza contra-
electromotriz durante la rotacion sin carga. Dado que este
modo establece la direccién de la marcha en vacio del motor
(avance / retroceso), la funcién de busqueda de velocidad es
estable, independientemente de la direcciéon de marcha del
motor en vacio y la direccidn del comando de operacidn.

Sin embargo debido a que la corriente de rizado se usa es
generada por la fuerza contraelectromotriz en vacio (la fuerza
contraelectromotriz es proporcional a la velocidad de vacio),
la frecuencia de vacio no se determina con precisién y re-
aceleracion puede empezar desde la velocidad cero cuando la
busqueda se realiza para el motor marcha en vacio a baja
velocidad (alrededor de 10-15 Hz, aunque depende de las
caracteristicas del motor).

La busqueda de velocidad se puede seleccionar entre las siguientes 4 opciones. Si el
CON- 71 Speed Search | segmento superior de la pantalla esta activado (On), y si el segmento inferior esta
desactivado (Off).
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Cdédigo

Descripcion

CON-71 Speed Search

Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Teclado H E

Tipo y Funciones de la Configuracion de Busqueda de Velocidad

Configuracion Funcién
Bit4 | Bit3 | Bit2 Bit 1
v Busqueda de velocidad para aceleracion general.
v Arranque de reposicion después de un disparo.
v Rearranque después de una interrupcion instantanea.
' Arranque simultaneo con el encendido

e Busqueda de velocidad para aceleracién general: Si el bit 1 esta definidoen 1y se
ingresa el comando de operacidn del variador, la aceleracion se produce en la operacién
de busqueda de velocidad. Si se genera tensidon cuando se ingresa un comando de
operacion del variador mientras el motor esta rotando, de acuerdo con las condiciones
de carga podria producirse un disparo y, por lo tanto, el funcionamiento exigido del
motor. En tal caso, la aceleracién puede continuar sin disparos si se utiliza la funcién de
busqueda de velocidad.

e Arranque de reposicion después de un disparo: Si el bit 2 estd definido en 1y PRTr.80
(Rearranque RST) esta definido en 1 (Si), la aceleracion se realiza a la frecuencia antes del
disparo en operacion de busqueda de velocidad cuando se pulsa la tecla RESET (o
reposicion por bornera).

e Rearranque después de una interrupcion instantanea: Si la alimentacién de entrada del
variador se desconecta, se produce un disparo de baja tensién y la alimentacidn se
recupera antes de la desconexién de la alimentacion interna del variador, la aceleracion
se realiza a la frecuencia antes del disparo de baja tension en operacion de busqueda de
velocidad.

Cuando la alimentacién de entrada se bloquea debido a la interrupcién instantanea, el

variador bloquea la salida mediante un disparo de baja tension. Si la alimentacion de

entrada se recupera se produce salida de frecuencia y la tensién aumenta por el control Pl
antes de que se produzca el disparo de baja tension.

Si la corriente supera el valor definido en CON-72, tensidon deja de aumentar y la frecuencia

disminuye (zona t1). Si la corriente cae por debajo del valor definido en CON-27, la tensién

aumenta nuevamente y la frecuencia deja de disminuir (zona t2). Se produce la aceleracién
normal antes de que se produzca el disparo en condiciones de frecuencia y tension
normales.
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Cdédigo

Descripcion

Entrada potencia

Frecuencia
t1, 12
—_— Q—Inl—':f,
‘_',-‘-‘
Tension -
CON-72
Carriente

Salida multifuncién

Busqueda VelocidacHl—Q—}—l

e Arranque simultaneo en el momento del encendido: el bit 4 esta definido en 1 y ADV-10
(Arr Alim ON) esta definido en 1 (Si). Si se aplica la alimentaciéon de entrada al variador
con el comando de operacion activado, la aceleracién se realiza a la frecuencia objetivo
en operacion de busqueda de velocidad.

CON-72 SS SupCurrent

Controla la corriente durante la operacién de busqueda de velocidad, sobre la base de la
corriente nominal del motor. Si CON-70 (Modo SS) se ajuste a 1 (Arranque Rapido-2), este
cadigo no es valido.

CON-73 SS PGain,
CON-74 SS I- Gain

La ganancia P/I del controlador de busqueda de velocidad se puede ajustar. Si CON-70
(Modo SS) se establece en 1 (Arranque Rapido -2), se utilizan diferentes valores de fabrica
en base a la capacidad del motor y se definen en DRV-14 (Capacidad del Motor).

CON- 75 SS Block Time

El parametro de tiempo de bloque previene disparos por sobretensidondebidos a la fuerza
contraelectromotriz.

Nota

e Si opera dentro de la salida nominal, la serie h100 esta disefiada para funcionar normalmente en el caso

de producirse una interrupcién instantanea de menos de 8 mseg cuando se utiliza con la salida nominal.
La tensién CC del variador puede variar de acuerdo con la carga de salida. Por lo tanto, cuando el tiempo
de la interrupcién instantanea supera los 8mseg o la salida es mayor que la salida nominal podria
producirse un disparo de baja tension.
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@ Precaucion

Seleccione la funcidn de busqueda de velocidad (aceleracidén normal) para volver al funcionamiento durante

el modo libre.

Si la funcién de busqueda de velocidad (aceleracién normal) no se selecciona durante la aceleracidn,

pueden ocurrir desconexiones por sobrecorriente o sobrecarga.

5.28.

Configuracion de Rearranque Automatico

Cuando la operacion del variador se detiene debido a una falla y se activa un disparo por falla, el variador se

reinicia automaticamente basado en los ajustes de los parametros.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion arranque a
08 L. . RST Restart 0-1 -
reinicio por disparo
Conteo rearranques
PRT 09 . Retry Number 6 0-10 -
automaticos
Tiempo de retardo
10 L. Retry Delay 1,0 0,1-60,0 seg
rearranque automatico
Seleccion operacion .
71 , . Speed Search - 0000-1111 bit
busqueda velocidad
Corriente referencia
72 i . SS SupCurrent 90 70-120 %
busqueda velocidad
Ganancia proporcional .
73 , . SS P-Gain 100 0-9999
CON busqueda velocidad
Ganancia integral .
74 , . SS I-Gain 200 0-9999
busqueda velocidad
Tiempo bloqueo salida
75 antes de busqueda de SS Block Time 1,0 0,0-60,0 seg
velocidad

Detalles de Configuracion del Rearranque Automatico

Cdédigo Descripcion
PRT — 08 La funcidn rearranque puede ser realizada por uno de los dos tipos diferentes.

Si el segmento superior esta encendido, indica que la funcidn esta activada. Si el segmento
RST Restart

inferior esta encendido, indica que la funcién esta desactivada
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Cédigo Descripcion
Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
Display LCD H E
Funcién Rearranque
Configuracion Funcién
PRT - 08 Bit 1 Bit 0
RST Restart v Para otras desconexiones por fallas que no sean por baja
tension.
v Para disparos por baja tension.

Para desconexiones por fallas que no sean por baja tension: Si el Bit 0 se enciende, el
variador se reinicia luego de la desconexién y dispara un reajuste.

Para disparos por baja tension: Si el Bit 1 esta encendido, el variador se reinicia luego de una
desconexidn y dispara un reajuste.

PRT-09 Retry Number,
PRT- O Retry Delay

Opera cuando PRT-08 (Reinicio RST) esta definido en 1 (Si) y el nimero disponible de
reintentos de rearranque automatico estd definido en PRT-09 (Conteo Rearranques
Automaticos).

En el caso de que se produzca un disparo en operacion, el variador efectua el rearranque
automatico después del tiempo de PRT-10 (Ret Reintent).

Con cada rearranque automatico, el variador cuenta el nUmero de reintentos y disminuye en
1 el nimero definido en PRT-09 hasta que la cantidad de reintentos llega a 0.

Si no se produce un disparo dentro de los 60 segundos después del rearranque automatico,
el nimero de reintentos que se redujo en el variador vuelve a aumentar. El nimero maximo
de aumentos esta limitado al nimero de reintentos definido en PRT-09 (Conteo Rearranques
Automaticos).

El rearranque automadtico no se realiza en el caso de que se produzca una parada causada
por baja tension, emergencia (Bx), recalentamiento o problema de hardware (Diag HW). La
aceleracion del rearranque automatico es la misma que en la operaciéon de busqueda de
velocidad. En tal sentido, los cddigos CON-72-75 pueden definirse de acuerdo con la carga.
Para la funcién de busqueda de velocidad consulte la seccion 5.27. Operacidn de Busqueda

de Velocidad en la pagina 236.

.

y: Disparo
Op Normal Y —T v ¥
Frecuencia 55 /_
Tension ‘ —‘ [ [ /
—— S

Reinicio BL’quVeIocidadSS PRT-20 =
Com Op 'SS' | [
60 segundos
| Reintentos [ 2 1 | [2] 1 [ o | [ 2 |

[Ejemplo de rearranque automatico definido en 2]
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@ Precaucién
e En caso de operar con el nimero definido de reintentos de rearranque automatico, la reposicién es
cancelada y el motor es activado automaticamente por el variador.
e En modo MANUAL, el reinicio automatico restablece la condicién de desconexion pero no reinicia el
funcionamiento del variador.
e En modo AUTO,
- Si se configura el reinicio automatico, el variador se reinicia luego de que se libera la condicién de
desconexién (se utiliza un comando de ingreso digital para reiniciar el funcionamiento).
- Siel reinicio automatico no se configura y se libera la condicién de desconexidn usando la tecla OFF
o los interruptores en la entrada de borne, el variador se queda en estado OFF (apagado).
Debido a que la informacidon de comando se restablece junto con la condicidn de desconexién, se
requiere un nuevo comando para operar el variador.

5.29. Configuracion de Sonido de Operacion (Ajustes de Frecuencia

Portadora)
Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , & i 2 Unidad
Parametro Ajuste
o 04 Frecuencia portadora Carrier Freq 3,0 1,0-15,0 kHz
05 Modo seleccion PWM* Mode 0 PWM Normal 0-1 -

* PWM: Modulacién de ancho de pulso.

Detalles de Configuracion del Sonido de Operacion

Cdédigo Descripcion

Selecciona el sonido de operacion del motor al cambiar los ajustes de le frecuencia
portadora. El dispositivo de potencia (transistor bipolar de puerta aislada) en el variador
CON- 04 genera la tension de conmutacion de alta frecuencia que se alimenta al motor. Aqui la alta
Carrier Freq frecuencia se denomina frecuencia portadora. Cuanta mas alta es la frecuencia portadora,
mas bajo es el sonido de operacion generado desde el motor, y cuanto mas baja, mas alto es
el sonido de operacidn.

La pérdida de calor y la corriente de fuga del variador pueden reducirse de acuerdo con el
indice de carga en CON-05 (Modo PWM). Seleccionando 0 (Normal PWM), la pérdida de
calor y la corriente de fuga se reducen mas que cuando se selecciona 1 (MinFugas PWM),
CON-05 PWM Mode . - L
pero el sonido del motor aumenta. Las minifugas PWM usan el modo de modulacion PWM

de 2 fases, que ayuda a minimizar la degradacién y reduce la pérdida de conmutacién en

aproximadamente un 30%.
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Cédigo Descripcion
Elemento Frecuencia portadora
1,0kHz 15kHz
Minifugas PWM PWM Normal
Ruido del motor 0 N2
Generacion de calor N2 N
Generacién de ruido N2 N
Corriente de fuga N\ 0
Nota

e Frecuencia Portadora a la Configuracion por Defecto de Fabrica: 3kHz

e Estandar de Degradacion del Variador Serie H100: La tasa de sobrecarga representa una cantidad de

carga aceptable que supera la carga nominal, y se expresa en una proporcién basada en la carga nominal

y la duracion. La capacidad de sobrecarga en el variador de la serie H100 es 150% / 1min para cargas

pesadas, y el 120% / 1min para cargas normales. En el uso de carga media en el variador serie S100, el

indice de sobrecarga es 150% por minuto para cargas pesadas, y 120% por minuto para cargas normales.

e El régimen de corriente varia segun el indice de carga y estd limitado por la temperatura ambiente. Para

mas especificaciones, consulte la seccidon 11.8. Degradacidon de Corriente Nominal Continua en la pagina
569.

e Régimen de corriente para temperatura ambiente en operacidn de carga normal.

100%

75%

5.30.

40"6 50C

Operacion del 2do Motor

En la operaciéon de cambio, con dos motores diferentes conectados al mismo variador, la operacion del

segundo motor esta disponible cuando el borne definido como la segunda funcién esta en 1 para el

parametro 2° motor.
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. Configuracion Rango de .
Grupo Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
. ., Px Define(Px: P1—
IN Configuracién borne Px p7) 28 | 2do Motor 0-55 -

Detalles de Configuraciéon de Operacion del 2do Motor

Cadigo

Descripcion

IN-65—71 Px Define

parametro 2do Motor.

M2 Cont).

Si se define la funcion del borne de entrada multifuncion (P1-P5) en 26 (2do motor) para
visualizar el grupo M2 (Grupo 2° Motor). Si se ingresa el borne multifuncién que esta
definido en 2do Motor, la operacidn se realiza en los cddigos indicados a continuacion.
Durante la operaciodn, la entrada del borne multifuncién no hace operar al variador en el

Primero se debe definir PRT-50 (Prevencion Entrada en Pérdida) antes de que se puedan usar
los ajustes de M2.28 (Nivel Ent. Pérd M2) en M2-08 (Modo Ctrl M2). Asimismo, se debe
definir PRT-40 (Sel Falla ETH) antes que los ajustes de M2.29 (ETH M2 1min) y M2.30 (ETH

Configuracion de Parametros en la Entrada del Borne Multifuncion en un 2do Motor

Cdédigo Descripcion Cédigo Descripcion

M2-04 Acc Time Tiempo de aceleracidn M2-15 Efficiency Eficiencia del motor
M2-05 M2-Dec Time Tiempo de deceleracién M2-17 Rs Resistencia del estator
M2-06 M2-Capacity Capacidad del motor M2-18 Lsigma Inductancia de fuga

M2-07 M2-Base Freq

Frecuencia base del motor

M2-25 V/F Patt

Patrén de salida de tensién

M2-08 M2-Ctrl Mode

Modo de control

M2-26 Fwd Boost

Refuerzo de par en avance

M2-10 M2- Pole Num

Numero de polos

M2-27 Rev Boost

Refuerzo de par en retroceso

M2-11 M2-Rate Slip

Deslizamiento nominal

M2-28 Stall Lev

Nivel de entrada en pérdida

M2-12 M2-Rated Curr

Corriente nominal

M2-29 ETH 1min

Nivel termoelectrénico nominal
incesante durante 1 minuto

M2-13 M2-Noload Curr

Corriente sin carga

M2-30 ETH Cont

Nivel de operacién
termoelectrénico

M2-14 M2-Rated Volt

Tensidn nominal del motor
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Use la operacién del 2do motor al cambiar la operacidn entre un motor de 7,5kW y un motor de 3,7 kW

secundario conectado al borne P3. Consulte los siguientes ajustes.

IN 67 Configuracién borne P3 P3 Define 26 | 2do Motor -
B 06 Capacidad del motor M2-Capacity - 3,7kW -
08 Modo de control M2-Ctrl Mode | 0 | V/F -

Motor

7.5kw

Variador -
O—@ Motor
P3| 3.7kw
5.31. Transicidon de Alimentacion

La transicion de alimentacion se utiliza para cambiar el la fuente de alimentacién para el motor conectado al
variador desde la potencia de salida del variador a la fuente de alimentacién principal (fuente de

alimentacién comercial), o viceversa.

. » Px Define(Px: .
IN 65-71 Configuracion borne PX 18 | Cambio 0-55
P1-P7)
Elemento 1 relé i .
31 . .. Relay 1 17 | Linea Variador 0-41
multifuncion
ouT :
Elemento 1 salida . ,
33 . .. Q1 Define 18 | Linea Com 0-41
multifuncion
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Cdédigo

Descripcion

IN-65—-71 Px Define

Para invertir la transicion, apague el borne.

Cuando la fuente de alimentacion del motor cambia de salida del variador a la fuente de
alimentacién principal, seleccione un borne a utilizar y configure el valor del cédigo a 18
(Cambio). La alimentacién se desconectara cuando el borne seleccionado esté encendido.

OUT-31 Relay 1-
OUT-36 Q1 Define

Frecuencia de
salida

La secuencia de operacion del relé es la siguiente.

Busqueda Velocidad

Com Op

Px (Cambio)

Relé 1
(Linea Variador)

Q1
(Linea Com)

Define el relé multifuncion o la salida multifuncién en 17 (Linea Variador) o 18 (Linea Com).

5.32.

Control del Ventilador de Enfriamiento

Esta es la funcién de control de encendido/apagado del ventilador conectado al disipador del variador. Se

utiliza con cargas de arranque y parada frecuentes o para ambientes silenciosos donde el ventilador de

enfriamiento no produce ruido al detenerse. También ayuda a prolongar la vida util del ventilador de

enfriamiento.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Control del ventilador de .
ADV 64 o Fan Control 0 | Activar Marcha 0-2 -
enfriamiento
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Detalles de Configuracién del Control del Ventilador de Enfriamiento

Cdédigo Descripcion
Ajuste Funcidn
0 Activar Marcha Si se ingresa un comando de operacién con la alimentacion

conectada al variador, el ventilador de enfriamiento deja de
operar. Si el comando de operacidn se desactiva y la salida del
variador esta bloqueada, el ventilador se detiene. Si la
temperatura del disipador del variadores superior a un valor
definido, el ventilador opera independientemente del

comando de operacion.
ADV-64 Fan Control

1 Siempre Activo El ventilador esta siempre activo cuando el variador esta
conectado a la alimentacidn.

2 Control Temp El ventilador de enfriamiento no esta activo cuando el
variador estd conectado a la alimentacidn y se ingresa un
comando de operacion. Sin embargo, si la temperatura del
disipador del variador supera un determinado valor en
grados, el ventilador se activa.

vb

Nota
Aungue se ajuste ADV-64 a 0 (Activar Marcha), el ventilador podria ser activado, con temperatura superior
a la normal, mediante la armodnica de entrada de corriente o ruidos.

5.33. Configuracion de la Frecuencia de Alimentacion de Entrada y
Tension

Selecciona la frecuencia de entrada del variador. Si se cambia de 60Hz a 50Hz, los cédigos relacionados con
la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 60Hz cambian todos a 50Hz. Si se cambia de 50Hz a
60Hz, los codigos relacionados con la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 50Hz cambian todos
a 60Hz.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia alimentacion de
BAS 10 60/50Hz Sel 0 | 60Hz 0-1 -
entrada
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Defina la tensién de la alimentacién de entrada del variador. El nivel de disparo por falla de baja tensidn

cambia automaticamente al estandar de tension definido.

Confi = R
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD on’ el -ango de Unidad
Parametro Ajuste
Tensidn alimentacién de 200 220 170-240
BAS 19 AC Input Volt \
entrada 400 380 320-480
5.34. Escritura, Lectura y Guardado de Parametros

Use las funciones de leer, escribir y guardar los parametros en el variador para copiar parametros desde el

variador al teclado o del teclado al variador.

— - Configuracion Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
A Parameter 3
46 Lectura Parametros 1 Si - -
Read
. B Parameter 3
CNF 47 Escritura Parametros . 1 Si - -
Write
B Parameter 3
48 Guardado Parametros 1 |Si - -
Save

Detalles de Configuracidn de Escritura, Lectura y Guardado de Parametros

Cédigo

Descripcion

CNF-46 Parameter
Read

Copia el pardmetro del variador al teclado. Todos parametros guardados en el teclado se
suprimen y se reemplazan por los parametros copiados.

CNF-47 Parameter
Write

Copia el parametro del teclado al variador. Todos los pardmetros guardados en el variador se
suprimen. En caso de producirse un error durante la operacion de escritura, los datos
guardados previamente pueden ser utilizados directamente. Si no hay datos guardados en el
teclado se visualiza un mensaje que dice “EEPRom Vacia”.

CNF-48 Parameter
Save

Como los parametros definidos en la comunicacion se guardan en el area de la RAM
desparecen todos cuando el variador se apaga o enciende. Los parametros definidos en la
comunicacién cuando CNF-48 esta en 1 (Si) permanecen sin cambios, incluso aunque se
apague o encienda el variador.
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5.35. Inicializacion de Parametros

El parametro modificado por el usuario puede ser inicializado al valor por defecto establecido a la entrega
del equipo. La inicializacién no esta disponible en caso de producirse un disparo o durante la operacién del

variador.
Configuracion Rango de

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , & i 2 Unidad
Parametro Ajuste

CNF 40 Inicializacion de parametros | ParameterInit | 0 | No 0-15

Detalles de Configuracion de la Inicializacion de Parametros

Cdédigo Descripcion
Ajuste Display Funcidn
LCD
0 No No -
1 Inicializar todos los All Grp Se inicializan todos los datos. Si se selecciona
grupos 1 (Todos los Grupos) y se pulsa la tecla
[PROG/ENT], la inicializacion comienza y se
visualiza 0 (No) cuando termina.
2 Inicializar grupo DVR DVR Grp Esta disponible la inicializacion de cada grupo
CNF-40 Parameter Init 3 Inicializar grupo BAS BAS Grp individual. Si se selecciona el grupo deseado y
4 Inicializar grupo ADV ADV Grp se pulsa la tecla [PROG/ENT], la inicializacidon
5 Inicializar grupo CON CON Grp comienza y se visualiza 0 (No) cuando
6 | Inicializar grupo IN IN Grp termina.
7 Inicializar grupo OUT OUT Grp
8 Inicializar grupo COM | COM Grp
9 Inicializar grupo PID PID Grp
10 | Inicializar grupo EPI EPI Grp
11 | Inicializar grupo AP1 AP1 Grp
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Cdédigo

Descripcion

CNF-40 Parameter Init

Ajuste Display Funcidn
LCD

12 | Inicializar grupo AP2 AP2 Grp
13 | Inicializar grupo AP3 AP3 Grp
14 | Inicializar grupo PRT PRT Grp
15 | Inicializar grupo M2 M2 Grp

5.36.

Bloqueo de Visualizacion de Parametros

El usuario puede definir el modo Parametro para que no se lo visualice utilizando una contrasefia de teclado.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Bloqueo visualizacion .
50 , View Lock Set | Desbloqueado 0-9999
parametro
CNF -
Contrasefia bloqueo . N
51 . L. i View Lock Pw | Contrasefia 0-9999
visualizacién parametro

Detalles de Configuracién del Bloqueo de Visualizacién de Parametros

Cdédigo

Descripcion

CNF-51 View Lock Pw

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear la visualizacion del modo Parametro.
Para definirla, siga el procedimiento que aparece a continuacion.

No. Procedimiento

1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-51 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
entre 0.

Si hay una contrasefia anterior registrela.

Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacion para
registrar una contrasefia nueva. Sila contrasena ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contrasefa registrada previamente.

Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el codigo CNF-51.
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Cédigo Descripcion

Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de visualizacion desbloqueado se visualiza
CNF-50 View Lock Set [Bloqueado] y no se visualiza el grupo de parametros en el teclado. Al volver a entrarla se
visualiza “Desbloqueado” y pulsando la tecla MODE se visualiza el modo Parametro.

5.37. Bloqueo de Parametros

El usuario puede prevenir la modificacién de los parametros utilizando la contraseia registrada. Para
acceder a esta funcién, primero ingrese y registre una contrasefia de usuario.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD s . Unidad
Parametro Ajuste
52 Bloqueo parametros Key Lock Set Desbloqueado 0-9999 -
CNF Contrasefia bloqueo de N
53 ) Key Lock PW Contrasefia 0-9999 -
parametros

Detalles de Configuracién del Bloqueo de Parametros

Cadigo Descripcion

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear el teclado de parametros. Registre la
contrasefia con el siguiente procedimiento.

No. Procedimiento

1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-53 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
entre 0.

CNF-53 Key Lock Pw - — - -
Si hay una contrasefia anterior registrela.

Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacion para
registrar una contrasefia nueva. Sila contraseia ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contrasefa registrada previamente.

Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el codigo CNF-53.
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Cédigo Descripcion

Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de teclado desbloqueado se visualiza
[Blogueado] y pulsando la tecla [PROG/EN] en el cédigo de funcidn cuyos parametros quiere
CNF-52 Key Lock Set cambiar desde el teclado no se puede cambiar al modo de edicidn. Entrando la contrasefia
una vez mas, la indicacion [Desbloqueado] desaparece y sale de la funcién de bloqueo del

teclado del modo Parametro.

@ Precaucion
Si la funcién de bloqueo de visualizacion esta activada no se puede cambiar las funciones relacionadas con
la operacidn del variador. Debe memorizarse la contraseifia registrada.

5.38. Visualizacion de Parametros Modificados

Esta funcidn se utiliza sélo cuando los pardmetros son diferentes de los valores por defecto. Se emplea para
rastrear las modificaciones de parametros.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Visualizacion de parametros
CNF 41 . Changed Para | 0 | Ver todos - -
modificados

Detalles de Configuracidn de la Visualizacion de Parametros Modificados

Cdédigo Descripcion
Ajuste Funcidn
CNF-41 Changed Para 0 Ver Todo Muestra todos los parametros
1 Ver Modificados Muestra sélo los parametros modificados
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5.39. Grupo Usuario

Se pueden agrupar datos elegidos de cada grupo de parametros y modificarlos. Pueden registrarse hasta 64
parametros en el grupo Usuario.

0 . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
42 Ajuste de tecla multifuncidon | Multi Key Sel 3 | SelGrupo Param | -
CNF Borrar todos los cadigos e
45 . . UserGrp AllDel | 0 No - -
usuarios registrados

Detalles de Configuracion del Grupo Usuario

Cédigo Descripcion

Seleccione 3 (SelGrupo Param) entre las funciones de las teclas multifuncién. Si no se
registran parametros del grupo Usuario, el grupo de usuario (Grp USR) no aparecer3, incluso
aunque la tecla multifuncién esté definida en SelGrupo Param.

Siga los siguientes procedimientos para registrar parametros en un grupo de usuarios.

No. Procedimiento

1 Si selecciona 3 (SelGrupo Param) en el codigo 42 del modo CNF se visualiza el

icono en la parte superior del display.

2 Vaya al parametro que desea registrar en el modo PAR y pulse la tecla
[MULTI]. Por ejemplo, si pulsa la tecla [MULTI] en Consigna Frec, que es el
codigo 1 del grupo DRV, se vera el siguiente display:

CNF-42 Multi-Key Sel | USR—REG [U STP 60.0Hz | 9
DRV01 Cmd Frequency
40 CODEs— 6

o\milfﬂﬁ Step Freq-1,— 0

00~64 CODE

1: El grupo y el nimero de cddigo del parametro a registrar

2: Nombre del parametro a registrar

3: Numero de cddigo a registrar en el grupo Usuario (si pulsa la tecla
[PROG/ENT] en 40 quedara registrado en el codigo 40 del grupo Usuario)
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Cdédigo

Descripcion

4: Informacion sobre el pardmetro ya registrado en el cédigo 40 del grupo

Usuario
5: Rango de ajuste del grupo Usuario (0 es para eliminar la definicién)

3 Puede definir el numero 3 del display. Se registra seleccionando el nimero
de cdédigo deseado y pulsando la tecla [PROG/ENT].

4 Si el valor cambia a 3, los valores visualizados en el nimero 4 también

cambian. Es decir, el nUmero 4 muestra informacion sobre los pardmetros
registrados y se visualiza la indicacidn “Cédigo Vacio” si no hay nada

registrado con el nimero de cddigo deseado. 0 es para eliminar la definicidn.

5 Los parametros registrados mediante el procedimiento anterior quedan
registrados en el grupo Usuario del Modo Usuario/Macro. (Cuando es
necesario, los parametros pueden registrarse de manera redundante. Por
ejemplo, un determinado parametro puede registrarse en el cddigo 2, en el
codigo 11...y asi sucesivamente.)

Siga los siguientes procedimientos para borrar parametros en un grupo de usuarios.

No. Procedimiento

1 Si selecciona34. SelGrupo Param con la tecla MULTI en el modo CNF, cédigo

42, se visualizara el icono en la parte superior del display.

2 Mueva el cursor al cédigo que desea suprimir en el grupo USR del modo
Usuario/Macro.

3 Pulse la tecla [MULTI].

Se le pregunta si desea suprimir. Pulse Siy luego la tecla [PROG/ENT].

5 La supresion se ha completado.

CNF- 25 UserGrp
AllDel

Si se selecciona 1 (Si) se suprimen todos los pardmetros registrados en el grupo Usuario
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5.40. Arranque Facil

Ejecute el Arranque Fécil para configurar facilmente los parametros del motor bdsicos necesarios para hacer

operar un motor en un lote. Defina CNF-61 (Arranque Facil) e 1 (Si) para activar la funcidén, inicializar todos
los parametros mediante la definicion de CNF-40 (Parametros de inicializacion) en 1 (Todo Grp), y reiniciar el
variador parara activar el Arranque facil.

Grupo

Cdodigo

. Configuracion Rango de .
Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

CNF

61

Ajuste de parametros para 3
Easy Start On 1 Si - -

arranque facil

Detalles de Configuracion del Arranque Facil

Cdédigo

CNF-61 Easy Start On

Descripcion
Siga los siguientes procedimientos para definir el arranque facil de parametros.
No. Procedimiento
1 Defina CNF-61 (Arranque Facil) en 1 (Si).
2 Seleccione 1 (Todos los Grupos) en CNF-40 (Inicial de Para) e inicialice todos

los parametros.

3 Cuando se conecta/desconecta por primera vez la alimentacion del variador

se inicia el Arranque Facil. En el display del cargador digital defina los valores

apropiados. (Pulsando ESC en el cargador digital se puede salir de inmediato

del Arranque Fécil.)

e Definicion del Arranque Facil: seleccione Si.

e CNF-99: seleccione un macro

e BAS-10 60/50 Hz Sel: Ajuste la frecuencia nominal del motor.

e DRV-14 Capacidad del Motor: Ajuste la capacidad del motor.

e BAS-13 Corriente Nominal: Ajuste la corriente nominal del motor.

e BAS-15 Tesion Nominal: Ajuste la tension nominal del motor.

e BAS-11 NUm Polos: seleccione el numero de polos del motor.

e BAS-19 Tens Entrada CA: defina la tensién de entrada.

e PRT-08 Rearranque: Ajuste la tensidn de rearranque cuando se realiza un
reajuste por desconexion.

e PRT-09 Numero de Intentos: Ajuste el nUmero de intentos de rearranque
cuando se realiza un reajuste por desconexion.

e COM-96 Reinicio Alimentacidn On: Ajuste la funcién de reinicio de
comunicacion serial.

e CON-71 Busqueda de Velocidad: Ajuste la busqueda rapida.

e DRV-06 Fuente de Comando: Ajuste la fuente de comandos.

e DRV-07 Fuente Ref Frec: Ajuste la fuente de Referencia de Frecuencia.

256




Caracteristicas Avanzadas

Cdédigo

Descripcion

Tras haber definido los parametros minimos para hacer funcionar el motor,
éste opera por el método de comando de operacion definido en DRV-06.

@ Precaucion

Tenga cuidado al encender el variador luego de la configuracidon de Inicio Facil. Si cédigos como PRT-08

(Rearranque), COM-96 (Reinicio Alimentacién On), o CON-71 (Busqueda de Velocidad) se configuran en

Inicio F4cil, el inversor puede comenzar a funcionar tan pronto como es encendido.

5.41. Modo Configuracion (CNF)
Los pardametros del modo configuracidon se usan para configurar las funciones relacionadas con el teclado
LCD.
Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , 2 i 2 Unidad
Parametro Ajuste
Ajuste del brillo/contraste
2 LCD Contrast - - -
LCD
10 Versidén S/W variador Inv S/W Ver X,XX - -
Keypad S/W
11 Versidon S/W teclado vp / X, XX - -
Ver
iE 12 Version titulo teclado KPD Title Ver X,XX - -
30-32 Tipo ranura potencia Option-x Type | Ninguno - -
44 Borrar historia de disparos Erase All Trip No - -
Agregar actualizacién de
60 ,g 8 Add Title Up No - -
titulo
Inicializar energia eléctrica WH Count
62 No - -
acumulada Reset
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Detalles de Configuracion del Modo Configuracion

Cdédigo Descripcion

CNF-2 LCD contrast Permite ajustar el brillo del display digital LCD.

CNF- 10 Inv S/W Ver,

Comprueban la versidn de sistema operativo del variador y el display digital.
CNF-11 Keypad S/W Ver

CNF-12 KPD title Ver Permite comprobar la versién del titulo del display digital

. Verifica el tipo de tablero opcional instalado en la ranura de opcidn.
CNF-30-32 Option-x

) Los variadores H100 usan tableros opcionales tipo-1 solamente (CNF-30 Tipo Opcién-1).
ype

CNF-31y CNF-32 no se usan.

CNF-44 Erase all trip Suprime todo el historial de fallas guardadas.

Esta funcidn define la habilitacién de cddigos afiadidos en la version previa para visualizar y
. operar funciones afiadidas cuando se actualiza el software del variador con cddigos

CNF-60 Add Title Up . . , . L . . ,
nuevos. Si se define en Si, retirando el cargador digital del gabinete e insertandolo

nuevamente se actualiza el titulo del cargador digital.

CNF-62 WH Count Reset | Se despeja el valor de electricidad acumulada.

5.42. Seleccion Macro

La funcidn de seleccion Macro se usa para poner varias funciones de aplicacion juntas en un grupo. Para
aplicaciones con los variadores serie H100, hay 7 configuraciones basicas Macro actualmente disponibles.
Las funciones Macro no pueden ser agregadas por el usuario, pero la informacion puede modificarse.

o . . .. . Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD Configuraciéon Parametro Alust Unidad
juste

Basico

Compresor

Ventilador

CNF 43 Seleccién macro Macro Select 0-7 -

Extractor

Torre Refrigerante

V| WIN|RL|O

Bomba Circulacién
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6 Bomba de Vacio

7 Par Constante

Detalles de Seleccion Macro

Se muestra una lista de ajustes de Macro para seleccién del usuario.

Cuando se selecciona una funciéon Macro, todos los pardametros relacionados se cambian
automaticamente basados en los ajustes Macro del variador. Si se selecciona 0 (Basico),
CNF-43 Macro Select todos los parametros del variador, incluyendo los parametros controlados por la funcién
Macro se inicializan.

Para otros ajustes de la aplicacion macro (ajustes1-7), consulte la seccion 5.42 Seleccion
Macro en la pagina 258.

CNF-44 Erase all trip Suprime todo el historial de fallas guardadas.

5.43. Configuracion del Temporizador

Esta es la funcién de temporizador del borne de entrada multifuncién. Se puede desactivar la salida
multifuncion (relé incluido) después de un cierto periodo.

. » Px Define(Px: Entrada
IN 65-71 Configuracién borne Px 35 . 0-55 -
P1-P7) Temporizador
31 Relé multifuncién 1 Relay 1 9 Salida 0-a1
33 Salida multifuncion 1 Q1 Define Temporizador
. Timer on
ouT 55 Retardo temporizador On del 3,00 0,00-100,00 seg
elay
. Timer off
56 Retardo temporizador Off del 1,00 0,00-100,00 seg
elay
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Detalles de Configuracion del Temporizador

Cdédigo

Descripcion

IN-65—71 Px Define

Define cual de los bornes de entrada multifuncién operara como temporizador en 37 (En

Temporizador).

OUT-31 Relay 1,

OUT-36 Q1 Define

Define un borne de salida multifuncién o relé para usar como temporizador en 22 (Sal

Temporizador).

OUT-55 TimerOn
Delay,
OUT-56 TimerOff
Delay

Ingrese una sefial (On) al borne de temporizador para operar una salida del temporizador
(Sal Temporizador) después de que ha pasado la hora fijada en OU.55. Cuando el borne de
entrada multifuncion esta apagado, la salida multifuncidon o el relé se apagan después del
tiempo fijado en OUT-56.

Px (En Tempo)

OUT-56

|1 »

Q1 (Sal Tempo)

5.44. Control de Motor Multiple (MMC)

La funcion MMC (Control de Motor Multiple) se usa para controlar multiples motores para un sistema de
bombas. El motor principal conectado con la salida del variador es controlado por el controlador PID. Los
motores auxiliares estdn conectados con el suministro de energia y encendidos y apagados por el relé dentro

del variador.
2 . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
0 Ninguno
1 | Control Unico
5 Esclavo
AP1 40 Seleccion de funcion MMC | MMC Sel 0: Ninguno Multiple -
3 Maestro
Mudltipe
4" | Serve Drv

! AP1-47~87 y AP1-91~98 no se muestran cuando AP1-40 se define en 4(Serve Drv)".
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2 . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
., 0 No
41 Seleccion de bypass Regul Bypass 0: No 1 5 -
i

Numero de motores 1 — Motor Max

42 o Num of Aux 5 3 -
auxiliares Aux

3 Selecciéon de motor de .

43 _ o Starting Aux 1 1-5 -
inici o auxiliar

a4 Numero de motores Aux Motor
auxiliares funcionando Run
Prioridad de motor auxiliar o

45 Aux Priority 1 - - -
(#1-4)
Prioridad de motor auxiliar o

46 Aux Priority 2 - - -
(#5—8)
Operacion de motor 0 No

48 . : Aux All Stop 0: No - -
auxiliar detenida 1 Si

» 0 FILO

Orden de detencién para

49 o FIFO/FILO 0: FILO 1 FIFO hz
motores auxiliares

2 Orden T Op

Diferencia de presién de Actual Start .

50 o . 2 0-100 Unidad
motor auxiliar Diff
Tiempo de aceleracién de
motor principal cuando el .

51 . Aux Acc Time 2 0-600,0 Seg
motor auxiliar # es
reducido
Tiempo dedeceleracion del

52 motor principal cuando se | Aux Dec Time | 2 0-600,0 Seg
agrega motor auxiliar

*Sise equipa la Extension E/S o AP1-40 se configura en 2 o 3, Motor Max Aux se configura en 8. De lo contrario Motor

Max Aux se configura en 5.

*Si AP1-4 9 se configura en 2(Orden T Op), el parametro no puede ser establecido por un usuario y se cambia

automaticamente como el tiempo de operacion de motores auxiliares.
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Tiempo de r etraso de
53 . Aux Start DT 5 0,0-999,9 Seg
arranque de motor auxiliar
Tiempo de retraso de
54 . Aux Stop DT 5 0,0-999,9 Seg
parada de motor auxiliar
0 Ninguno
» Intercambio
Seleccién de modo de . 1
55 . L. Auto Ch Mode | 0: Ninguno AUX -
cambio automadtico -
5 Intercambio
PRIN
Tiempo de cambio . .
56 L. Auto Ch Time | 72:00 00:00 —99:00 Min
automatico
Frecuencia de cambio Frec Baja — Frec
57 L. Auto Ch Level | 20,00 Hz
automatico Alta
Tiempo de operacion de .
58 . L. Auto Op Time | - - -
cambio automadtico
Diferencia de presién de . .
59 o Aux Stop Diff 2 0-100 Unidad
motor auxiliar
Frecuencia objetivo de .
. . Frec Baja — Frec
60 Motor Aux mientras Multi Follower Freq | 60,00 Alt Hz
a
Master estd funcionando
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
61 o Start Freq 1 45 Hz
motor auxiliar #1 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
62 . Start Freq 2 45 Hz
motor auxiliar #2 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
63 . Start Freq 3 45 Hz
motor auxiliar #3 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
64 . Start Freq 4 45 Hz
motor auxiliar #4 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
65 . Start Freq 5 45 Hz
motor auxiliar #5 Alta
4 Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
66 Start Freq 6 45 Hz

motor auxiliar #6

Alta

*AP1-66~68 , AP1-75~77 y AP1-85~87 se muestran cuando la opcion Extensidn E/S se equipa o AP1-40 se configura en 2

o 3.
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Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
67 o Start Freq 7 45 Hz
motor auxiliar #7 Alta
Frecuencia de arranque de Frec Baja — Frec
68 o Start Freq 8 45 Hz
motor auxiliar #8 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
70 - Stop Freq 1 20 Hz
motor auxiliar #1 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
71 - Stop Freq 2 20 Hz
motor auxiliar #2 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
72 o Stop Freq 3 20 Hz
motor auxiliar #3 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
73 o Stop Freq 4 20 Hz
motor auxiliar #4 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
74 o Stop Freq 5 20 Hz
motor auxiliar #5 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
75 o Stop Freq 6 20 Hz
motor auxiliar #6 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec .
76 . Stop Freq 7 20 Unidad
motor auxiliar #7 Alta
Frecuencia de parada de Frec Baja — Frec
77 o Stop Freq 8 20 Hz
motor auxiliar #8 Alta
Compensacion de
] Aux1 Ref . .
80 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
. Comp
auxiliar #1
Compensacion de
] Aux2 Ref . .
81 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
- Comp
auxiliar #2
Compensacion de
. Aux3 Ref ) .
82 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
o Comp
auxiliar #3
Compensacion de
] Aux4 Ref . .
83 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
- Comp
auxiliar #4
Compensacion de
. Aux5 Ref ) .
84 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
- Comp
auxiliar #5
Compensacion de
. Aux6 Ref . .
85 referencia de motor 0 0-Banda Unidad Unidad
Comp

auxiliar #6

263




Caracteristicas Avanzadas

Configuracion

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Compensacion de T
ux7 Re
86 referencia de motor 0 0 — Banda Unidad Unidad
- Comp
auxiliar #7
Compensacion de
. Aux8 Ref . .
87 referencia de motor 0 0 —Banda Unidad unidad
. Comp
auxiliar #8
» . 0 No
90 Seleccidn de interbloqueo | Interlock 0: No 1 5 -
i
Tiempo de retraso antes
de una operacién para el
préoximo motor cuando
91 . Interlock DT 5,0 0-360,0 Seg
ocurre un interbloqueo o
un cambio automatico en
el motor principal.
0 Aux 1
1 Aux 2
2 Aux 3
Seleccién de motor auxiliar .
5 o AuxRunTime 3 Aux 4
95 para indicar en [AP1-96]
Sel 4 Aux 5
[AP1-97]. -
5 Aux 6
6 Aux 7
7 Aux 8
Tiempo de Operacidn (Dia) .
. . AuxRunTime
96 de motor auxiliar elegido b 0 0-65535
a
en [AP1-95] y
Tiempo de operacién de .
- . AuxRunTime
97 motor auxiliar elegido en 00:00 00:00 —23:59

[AP1-95].

Min

> AP1-95~98 estan disponibles cuando las funciones MMC y Maestro Esclavo se llevan a cabo.
®5(Aux6)~7(Aux8) de AP1-95 y 7(Aux6)~9(Aux8) de AP1-98 y se muestran cuando la opcién Extensién E/S esta equipada
0 AP1 -40 se configuraen 2 o 3.
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Ninguno
Todos 2
Aux 1
Aux 2
Aux 3
Aux 4
Aux 5
Aux 6
Aux 7
Aux 8

Borrar tiempo de AuxRunTime
98 operacion de motor Clr

auxiliar.

| N[O UV DB W[IN| L] O
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Detalles de Configuracion del MMC

Cdédigo

Descripcion

AP1-40 MMC Sel

Selecciona los ajustes de operacion de MMC.

- Ninguno: Desactiva la funcion MMC

- Control Unico: Activa la funcién general MMC

- Esclavo Mudltiple: Activa Maestro Esclavo como modo Multi Esclavo

- Maestro Multipe: Activa Maestro Esclavo como modo Multi Maestro
- Serve Drv: Establece Serve Drv usado en Maestro Esclavo

AP1-42 Num of Aux

Decide la cantidad de motores auxiliares a usarse.

AP1-43 Starting Aux

Establece el motor auxiliar de arranque.

AP1-44 Aux Motor Run

Indica el nUmero de motores auxiliares operativos.

AP1-45-46 Aux
Priorityl-2

Indica la prioridad de operacién de motores auxiliares. Segun el ajuste hecho por los
usuarios, puede ser influenciado por Interlock (interbloqueo), AutoChange (cambio
automatico) y tiempo de operacién.

Cada numero de cuatro digitos para el parametro se refiere a los nimeros de los motores
auxiliares e indican la prioridad de los mismos. En otras palabras, el nUmero mds a la derecha
de [AP1-45 Prioridad Aux1] indica la prioridad del Motor Auxiliar 1 y el segundo ndmero
desde la derecha de [AP1-45 Prioridad Aux1] indica la prioridad del Motor Auxiliar 2.

[AP1-45 Prioridad Aux 1] [AP1-46 Prioridad Aux 2]
?IXI‘?IfI lﬁl‘?‘l?lf
La Prioridad del  « - « La Prioridad del La Prioridad del + « « La Prioridad del
motor Aux 4 motor Aux 1 motor Aux 8 motor Aux 5

AP1-48 Aux All Stop

Cuando [AP1-48 Parada Todo Aux] se configura en No durante la entrada para dejar de
funcionar, los motores auxiliares se apagan al mismo tiempo. Cuando [AP1- Parada Todo
Aux] se configura en Si, los motores auxiliares se apagan gradualmente basados en el tiempo
de [AP 1-54 DT Parada Aux].

AP1-49 FIFO/FILO

Establece la prioridad de MMC.
FIFO: El mismo orden On/Off (Encendido/Apagado) de los motores auxiliares.
FILO: Orden opuesto a On/Off de los motores auxiliares.
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Cdédigo

Descripcion

Orden T Op: Ajuste automatico segun el tiempo operativo de los motores auxiliares.

AP1-50 Aux Start Diff
AP1-59 Aux Stop Diff

Una de las condiciones para encender y apagar los proximos motores auxiliares. Parametros
para ajustar la diferencia cuando la diferencia entre la referencia y la realimentacion es
mayor al valor regular.

AP1-51 Acc Time
AP1-52 Dec Time

Parametros usados cuando AP1-40 se ajusta a Control Unico. Cuando un motor auxiliar
arranca o se detiene, el motor principal detiene el control PID y realiza una aceleracién y
deceleracién generales. Cuando un motor auxiliar arranca, el motor principal decelera a la
frecuencia de deceleracion del motor auxiliar establecida en AP1-70-74 (Frec Parada 1-5)
basado en el tiempo de deceleracién establecido en AP1-52 (Tiempo Decel Time).

Cuando el auxiliar se detiene, el motor principal acelera hasta la frecuencia de reinicio de
motor auxiliar establecida en AP1-61-65 (Frec Arranque 1-5) basado en el tiempo de
aceleracion establecido en AP1-51 (Tempo Acel).

AP1-53 Aux Start DT
AP1-54 Aux Stop DT

Los motores auxiliares se encienden o apagan luego de que transcurre el tiempo de retraso
de detencion de motor auxiliar o el tiempo de retraso de motor auxiliar, o si la diferencia
entre la referencia actual y la realimentacion es mayor al valor establecido en AP1-50 (Dif Pr
Actual).

AP1-61-65 Start
Freql-5

Establece la frecuencia de arranque del motor auxiliar.

AP1-70-74 Stop Freq
1-5

Establece la frecuencia de parada del motor auxiliar.

AP1-95 AuxRunTime
Sel

Selecciona el motor auxiliar a usarse en AP1-96 y AP1-97.

AP1-96 AuxRunTime
Day

Indica el tiempo de operacidn (dia) seleccionado en AP1-95.

AP1-97 AuxRunTime
Min

Indica el tiempo de operacidn de los motores auxiliares seleccionado en AP1-95

AP1-98 AuxRunTime
Clr

Elimina el tiempo de operacién de los motores auxiliares.
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Cdédigo

Descripcion

OUT-31-35 Relay 1-5

OUT-36 Q1 Define

auxiliares que se usara.

Configura los bornes de salida a 21 (MMC) para usar los bornes a fin de controlar los motores
auxiliares. El nimero de bornes de salida configurado determina el nimero total de motores

5.44.1.

Secuencia Basica de Control de Motor Miiltiple (MMC)

El control de motores multiples (MMC) es una operacién basada en el control PID. Durante una operacion

MMC, los motores principal y auxiliar funcionan juntos organicamente. Durante una operacién PID, los

motores auxiliares se encienden cuando la frecuencia del variador alcanza a las frecuencias de arranque

establecidas en AP1-61-65 (Frec Arranque), y la diferencia entre la referencia PID y la realimentacién es

mayor al valor establecido en AP1-50. Entonces, los motores auxiliares dejan de funcionar cuando la

frecuencia de operacidn alcanza a la frecuencia de parada establecida en AP1- 70-74 (Frec Parada 1-5) y la

diferencia entre la realimentacion PID y la referencia se vuelve mayor al valor establecido en AP1-50.

2 . Configuracion . .
Grupo | Cadigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
Frecuencia de arranque de Valor de frecuencia Frec Baja — Frec
61-65 . Start Freq 1-5 Hz
motor auxiliar #1-5 dentro del rango Alta
Diferencia de presién de . Valor de porcentaje
AP1 50 . Actual Pr Diff 0-100(%) %
motores auxiliares dentro del rango
Frecuencia de parada de Valor de frecuencia Frec Baja — Frec
70-74 - Stop Freq 1-5 Hz
motor auxiliar #1-5 dentro del rango Alta
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El siguiente diagrama describe la secuencia basica de MMC basado en los ajustes FILO y FIFO.

Frecuencia
F Y

Frecuencia de
Salida

Frec Max

AP1-65

AP1-64

AP1-63

On |
Motor Aux 1 | |—

Motor Awux 3 1

Motor Aux 2

Motor A 4

Motor Aux 5

Referencia PID

AP1-50

Realimentacion PID

Operacion basica MMC (FILO)
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Frecuencia
A
ecuencia
AP1-B5 oo aas de salida AP1-65
AP1-64 | o e AP1-6
o AP163 | 7~
AP163 |- AP1-74 “N| AP1-74
o AP1-62 -
AP1-62 [ === ===-==~ AP1-73 N[ AP1-73
AP1-61-| - - AP1-72 P1-61| ap1.72
AP1-T1 AP1:71
AP1-70 AP1-70
On,
Motor Aux 1 |
Off
Motor Aux 2 | i
Motor Aux 3 | L
Motor Aux 4 | I )
Motor Aux 5 |
AP1-59
Referencia PIDr v,
AP1-50

Retroalimentacion PID
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Prioridad al momenio

M3IEa3M2ZE>M1T Prioridad al momento
M4 &> M5 M3 &>M2 &>M1/J
Priofidad al momento | Mq'(.__) b5
MZESMIE€IMIT | Vo \
F . M4 €3 M5 I o
recuencia | v
Priaridad al momento | Lo
A mieosmzeamar | | Vot
M4 <> M5 | | Frecuencia de o
MaxFreq-————T————:————r —————— salida VL
|
AP1-65 : | |
[ I
| . |
AP1-64 : : :
| I I
AP1-63 ._____:____:___ I
|
| | |
AP1-62 |-~~~ g, :
[ I ,
AP161 |- : : AP1-72
[
| .
| AP1-T1
- AP1-71 -
AP1-70
>
i5min:
W Suponiendo que esté operando en
——menas de 4 minuto
30min Tiempo de opsracion
M1(30min) / M2(25min) /4
M3(20min)
Motor Aux 1 ‘ '
|
Motor Aux 2 ‘ |
|
Motor Aux 3 |
Motor Aux 4
Motor Aux 5
100%
etroalimentacion
0%

Operacion basica MMC (Orden Tiempo OP)

El siguiente diagrama es un grafico de operacidn basado en los tiempo de arranque y parada establecidos en
AP1- 53 (Aux start DT) y AP1-54 (Aux stop DT). Cuando se alcanzan las frecuencias de arranque o parada, el
motor auxiliar espera por el tiempo fijado en AP1-53 (DT Arranque Aux) o AP1-54 (DT Parada Aux) antes de

arrancar o parar.
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Frecuencia salida
motor principal

Tiempo retardo operacion
motor aux

Frecuencia operacion AP1-53
4 >
motor aux

AP1-61-65
Frecuencia parada

~rm_» MOtOr aux

/ AP1-70-74

+ *
Tiempo deceleracién motor principal cuando aumenta el nimero de bombas
AP1-52

Borne salida

Operacion motor aux
| 1

Secuencia operacion motor auxiliar por carga aumentada

Frecuencia salida
motor principal

Tiempo retardo Frecuencia parada
operacidon motor aux motor aux
AP1-54 AP1-61-65
PR
Frecuencia /’\/vAV —

operacion motor a

Tiempo aceleracién motor principal cuando aumenta el nimero de bombas
AP1-51

Borne salida

Operacion motor aux
[ |

Secuencia operacion motor auxiliar por carga disminuida

5.44.2. Motor en Espera

En caso de que el nimero establecido para MMC en [Relé 1~5] del grupo de SALIDA sea menor al nimero de

[NUm de Aux], el motor auxiliar queda como motor en Espera tanto como la diferencia.

Ej.) En caso de que los relés 1, 2, 3, 4, y 5 se establezca a MMC y el nimero de [NUm de Aux] sea 3.

Relé 1

Relé 2

Relé 3

Relé 4

Relé 5

Operable

Operable

Operable

Espera

Espera

En este caso, aunque solo los relés 1, 2,3 operan la funcién MMC vy la salida del relé esté establecida para

MMC, no funciona mientras no se cambie la orden mediante Interlock y Auto Change (Interbloqueo y

Cambio Automatico).
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El motor auxiliar en Espera se vuelve operable cuando hay Interbloqueo o Cambio Automatico en un motor

auxiliar Operable.

5.44.3.

Cambio Automatico

La funcion de cambio automatico habilita al inversor para intercambiar automaticamente las operaciones

entre los motores principal y auxiliares. El funcionamiento continuo y prolongado de un motor deteriora las

capacidades del mismo. La funcion de cambio automatico intercambia automaticamente los motores cuando

se cumplen ciertas condiciones para protegerlos del deterioro.

Configuracion

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
0 Ninguno 0 Ninguno
Seleccion de modo de 1 Motor Auxiliar 1 Cambio Aux
55 . L. Auto Ch Mode -
cambio automatico L Cambio
2 Motor Principal 2 o
Principal
Tiempo de cambio Valor de tiempo
AP1 56 L. Auto Ch Mode 0:00 —99:00 Seg
automatico dentro del rango
Frecuencia de cambio Valor de frecuencia Frec Baja — Frec
57 L. Auto Ch Level Hz
automatico dentro del rango Alta
Tiempo de operacién de . Valor de tiempo
58 Auto Op Time - Seg

cambio automatico

dentro del rango

Detalles de Configuracién de Cambio Automatico

Cadigo

Descripcion

Seleccione los motores para aplicar la funcidon de cambio automatico.

Configuracion

Descripcion

0

Ninguno

AP1-55 Auto Ch Mod 1

Intercambio auxiliar

2

Intercambio principal

Consultar los Ejemplos de Secuencias de Cambio Automatico de abajo para mas detalles.
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Cédigo Descripcion

AP1-56 Auto Ch Time Establece los intervalos de cambio automatico.

El parametro es para Intercambio Principal. En caso de que [AP1-55 Modo Cambio Auto]
auste a Intercambio Principal, todas las condiciones para el Cambio Automatico se cumplen
AP1-57 Auto Ch Level . i ) . . .
bajo la frecuencia a la que se ajustan las frecuencias de salida de los motores Principales en

AP1-57. AP1-57 es la frecuencia para activar el Cambio Automatico.

Indica el tiempo para activar el Cambio Automatico. En caso de que otras condiciones para
Cambio Automatico no se cumplan a pesar de cumplir con la condicion de AP1-56, el valor
del tiempo en AP1-58 puede ser mayor al fijado en Tiempo Cambio Auto de AP1-56 debido a
la falla del Cambio Automatico

AP1-58 Auto Op Time

Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se ajusta a 0 (Ninguno), los motores auxiliares funcionan basados en el
orden (secuencia) establecido en AP1-43 (Arranque Aux). La funcién de Cambio Automatico esta
deshabilitada.

Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se ajusta a 1 (Cambio Aux), los motores auxiliares funcionan basados
en el orden (secuencia) establecido en AP1-43 (Arranque Aux). EIl Cambio Automatico se activa cuando los
motores auxiliares estan en estado operativo durante el tiempo de AP1- 56 y luego cada motor se detiene.

Una vez que el cambio automatico se opera, el motor auxiliar que arrancé primero tiene la prioridad mas
baja y el nivel de prioridad del resto de los motores auxiliares aumenta en 1. Luego, la operacién MMC
general continta.

Nota

El cambio automatico no funciona mientras los motores auxiliares estan en funcionamiento. El cambio
automatico soélo se opera cuando todos los motores auxiliares estan detenidos y si todas las condiciones
establecidas para el cambio automatico se cumplen. Cuando el variador se detiene, todos los motores dejan
de funcionar y el motor auxiliar con la mayor prioridad se vuelve el motor auxiliar de puesta en marcha. Si la
potencia del variador se apaga y luego se enciende, el motor auxiliar establecido en AP1- 43 (Arranque Aux)
se vuelve el motor auxiliar de puesta en marcha.
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Entrada trifasica

I
RST

Variador

UVWI[ & ¢

KD1 KD2 KD3 KD4 KD5

{0
o
e
o L
o
Uy
e
o

El orden de arranque y parada de los motores auxiliares se basa en el orden establecido en AP1-49
(FIFO/FILO).

Los siguientes diagramas representan la secuencia de arranque y parada del motor auxiliar, basados en una
configuracion FIFO, cuando el tiempo de operacién del inversor excede el intervalo de cambio automatico
establecido en AP1-58. Si todos los motores auxiliares son apagados y la frecuencia de operacion del
inversor esta por debajo de la frecuencia establecida en AP1-58 (Tiempo Op Auto), el cambio automatico se
lleva a cabo. Entonces, cuando la frecuencia del variador aumenta debido a una disminucién en la
retroalimentacion, el motor auxiliar #2 arranca en vez del motor #1 debido a este cambio automatico (el
motor auxiliar #1 arranca ultimo, ya que tiene la prioridad mas baja).

Luego, durante el funcionamiento, cuando la realimentacién aumenta y los motores auxiliares comienzan a
detenerse, el ajuste FILO se aplica para controlar el orden en que se detienen los motores auxiliares.
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Frecuencia de Opcion 1: [AP1-58 Auto Op Time] == [AP1-56: Auto Ch Time]
Salida
A Aux Start D Aux Stop D'
‘ L ] L P 1
Frec Max
AP1-65 AP1-65

Realizar Aux_Exch

AP1-64 Reajustar [Auto Op Time]

[

AP1-63 ‘
[

AP1-62 ‘
[

AP1-61

AP1-57

On

Fx
Off O hcién 2: Todes los 'motores auxdliares | estan

apagados
Motor Aux 1

Motor Aux 2

Motor Aux 3 |

Motor Aux 4 |

Motor Aux 5 | |
Retroalimentacion 10p%

0%
Operacion de Cambio Automatico Auxiliar (FILO)
Frecuencia de salida opcion 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]
A [Aux Start DT)
: —_—
Frec Max .- Realizar Aux_Exch

r- Reajustar [Auto Op Time]

AP1-65 | _

AP1-64 |

AP1-63 || AP1-74

Cutput
AP1-62 frequency
AP1-61 AP1-61
AP157 APT-70
»
On
Fx

Off  Option 2: All auxiliary motofs are off.
Aux Motor 1| \—

Aux Motor 2 |

|
Aux Motor 3 | L

Aux Motor 4 | I—
Aux Motor 5 | ‘—

100%

Retroalimentacion

0%

Operacién de Cambio Automatico Auxiliar (FIFO)
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Pricridad el momeno
M3ESMZES M
M4 EFM5
Prioridad del momento
M EFMSEIMI
Pricridad del momenin v Mzesmn

M3 €3 M2 &3 M1/ N
MA€3MS '
Priorided del momenio (I
MZ&FM1EIMIT 1 !
Frec de M4 &3NS |
Salida Prioridad del momento | o
del M1€3 MZEFMIL!
|
|

Inversorh |

i
i
'
i
i
i
Frec Max Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch Time]

AP1-B5

Realizar Aux_Exch
Reajustar [Auto OpTime] AP1-64

AP1-84

AP1-83
Frioridad del mamenio 1
v M4 €5 M5 €3 M3/ -
AP1-62 bt AP1-73
AP1-61-

A\ J

bp'lion 2: All auxiliary motors are off,

1 Suponiendo que estéoperativo en

= menos da 1 min
30min Tiempo debperaciol
M1(30min] / M2(ZBMin) / 1
on M3(20min) 1
Fx off |
Motor Aux 1 | I
i
Motor Aux 2 | | I
Motor Aux 3 | !
I
Motor Aux 4 1
Motor Aux 5 |
100% I
Retroalimentacion 1
0% 1
Motor para operar MMC : M1, M2, MB‘ | Motor para operar MMC : M3, M4, M5
Motor en espera : M4, M5 | Motor en espera : M1, M2

Operacion de Cambio Automatico Auxiliar ‘OQ Time Order) cuando el motor ngerable ¥ el motor en espera se ajustana 3
¥ 2 cada uno

Cuando AP1-55 (Modo Cambio Auto) se establece en 2 (Cambio Principal), el sistema utiliza todos los
motores (principal y auxiliares) sin importar los tipos. EI motor auxiliar con la mayor prioridad se opera
primero y se usa como motor principal. Entonces, cuando las condiciones de cambio automatico se cumplen,
este motor se detiene y se reorganizan las prioridades. De esta manera el sistema siempre opera el motor
con la prioridad mas alta y lo usa como motor principal de la operaciéon MMC. En este caso, antes de operar

el cambio automatico para el motorprincipal se aplica el tiem po de retraso de interbloqueo establecido en
AP1-91 (Interlock DT).
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Entrada trifasica

[
RST

Variador

uvw

Nota

El cambio automatico no funciona mientras los motores auxiliares estan en funcionamiento. El cambio
automatico funciona solo cuando todos los motores auxiliares estdn detenidos y si secumplen todas las
condiciones establecidas para el cambio automadtico. Cuando el variador se detiene, todos los motores
dejande funcionar, y el motor auxiliar con la prioridad mas alta se vuelve el motor auxiliar de arranque. Si se
apaga y se enciende la potencia del variador, el motor auxiliar establecido en AP1-43 (Arranque Aux) se
vuelve el motor auxiliar de arranque.

Los siguientes diagramas muestran la operacion de cambio automatico cuando AP1-55 (Modo Cambio Aut)
Mode) se ajusta a 2 (Principal), cuando el tiempo de operacion del inversor excede el intervalo de cambio
automatico fijado en AP1-58. Si la frecuencia de operacidn del variador estad por debajo de la frecuencia
establecida en AP1-57, todos los motores auxiliares, incluyendo el motor auxiliar de arranque, se apagan.
Luego de que transcurre el tiempo de retraso establecido en AP1-91 (DT Interbloqueo), se opera el cambio
automatico Pincipal. Luego del cambio automatico Principal, el motor auxiliar que fue encendido luego del
motor auxiliar de arranque se vuelve el motor principal.

En los siguientes diagramas, debido a que el motor auxiliar #1 es el motor auxiliar de arranque, el motor
auxiliar #2 se vuelve el motor principal luego del cambio automatico. La operacién de encendido/apagado
del motor auxiliar es idéntica a la del Intercambio Automatico, y las condiciones ‘off’ (apagado) difieren
basadas en la configuracion FIFO/FILO.
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Option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56: Auto Ch

Frecuencia Time ]
b
Frec. Max. Frecuencia
AP1-65y S A\ W de salida_
n

AP1=64 | ooobii S N
AP1-63 |

AP1-62 |
PN o3 o) | WSS E—

Fx o P )
Inv State = Opcién 3: AP1-91: [Interlock DT]
Aux Motor L[~ | | |
Aux Motor 2 | Motor principal
Aux Motor 3 |

Aux Motor 4 | |
Aux Motor 5 | |

100%
Feedback

0%
Operacion de cambio automatico principal (FILO)
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280

Frecuencia
A

Frec. Max

AP1-65

AP1-64

Frecuencia
\% salida

AP1-63 -

AP1-62

AP1_61 ..........

Option P:

On

A 4

Fx o

pua ~» € Opcién 3: AP1-91: [Interlock DT]

Inv State
Stop

Aux Motor 1 |

| L

Aux Motor 2 |

Aux Motor 3

Motor Principal

Aux Motor 4

Aux Motor b

Feedback {00%

0%

Operaciin Intercambio Principal (FIFO)
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Pricridad en el momento Pricridad en &l momento
M1 € M3 €5 M2/ Ma €3 M5 € M3/
M4 €3 M5 M2 € Mt
Prioridad en el
. momento J
Frecuencia M1 €3 M2 6> M3/ |

I
| '
V
Md €3 MS ‘ L
u 1
| U
I

—>Option 1: [AP1-58 Auto Op Time] >= [AP1-56 Auto Ch Time]

Frec Max f '

Vo ' AP1-65
AP1-65 g G Realizar Main_Exch

[ Reajustar[Auto Op Time]
AP1-64 '

AP1-63

AP1-62

AR1LT2

|

|

|

|

|

|

AP1-61 |
|
|

Npption 2: AP1-57/{Auto Ch Level]

Y

Suponiendo que esté operativo

en-menos-de-l-mimuto

30min - - ‘_/
Tiempo de operacion

M1 (30min)/M2(25min)/
M3(20min)

Motor Ppal Opcion'3: AP1-91: [Interlack
Aux Motor 1 !

Aux Motor 2 |

Aux Motor 3 | '

T
Aux Motor 4 | Motor Ppal

Aux Motor 5

Retroalimentacion

0%

Motor para operar MMC : M1, M2, M3 < » Motor para operar MMC : M3, M4, M5
Motor en espera : M4, M5 Motor en espera: M1, M2

Operacion de Cambio Automético Ppal Time Order) cuando el Motor ble v el motor en seagjustana3y2cu

5.44.4. Interbloqueo

Cuando hay problemas con un motor, la funcidn interbloqueo se usa para detener el motor afectado y
reemplazarlo con otro que no esté operando en ese momento (estado off-apagado). Para activar la funcidn
interbloqueo, conecte los cables para sefal anormal del motor al borne de entrada del variador y configure

los bornes como entradas de interbloqueo 1-5. Asi el variador decide la disponibilidad del motor basado en
las sefiales de entrada.
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El orden en el que el motor alternativo. El orden en que el motor alternativo es elegido se decide en base a

las opciones de seleccién del cambio automadtico establecidas en AP1-55.

. - Configuracion - -
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
S No
AP1 90 Seleccion interbloqueo Interlock 1 5 -
i

Luego de configurar los bornes de entrada multipropdsito IN-65—71 como entrada de Interbloqueo 1-5, si se

recibe una sefial de interbloqueo de un motor auxiliar, los contactos de salida se apagan para el motor y el

motor se excluye de la operacién MMC. Esto provoca que el nivel de prioridad de los motores auxiliares con

menor nivel de pri

oridad aumente en 1.

El interbloqueo se libera cuando los bornes de entrada (IN-65—71) se apagan, y el motor auxiliar relevante

estd incluido en la operacion MMC de nuevo, con la menor prioridad.

Cuando el variador se detiene, todos los motores dejan de funcionar, y el motor auxiliar con la mayor

prioridad se vuelve el motor auxiliar de arranque.

Cuando los bornes de entrada multipropdsito (IN-65-71, P1-7 Define) se establecen para la funcién de
interbloqueo, un interbloqueo esta ‘Off’ cuando los contactos son validos, y ‘On‘ cuando son invélidos .

Detalles de Configuracién del Interbloqueo

Cadigo

Descripcion

AP1-90 InterLock

Habilita o deshabilita el interbloqueo.

AP1-91 Interlock DT

Establece el tiempo de retraso antes de que ocurra el interbloqueo.
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Nota

IN -65—71 PxDefine: Seleccione el borne del grupo de funciéon del borne de entrada (IN-65-71) y ajuste
Interbloqueo 1-5 respectivamente con el orden de motores correcto. Cuando se ajusta la seleccion de modo
de cambio automatico (AP1-55) a ‘O (Ninguno)‘o ‘1 (Aux)‘, y si 5 motores estan funcionando, incluyendo el
motor principal, los nimeros de interbloqueo 1,2,3,4,5 se refieren a los motores conectados a los relés
1,2,3,4,5 (si los nimeros de interbloqueo 1,2,3,4,5 estan conectados a los relés 1,2,3,4,5 en el borne de
salida del variador ).

Sin embargo, si la seleccion de modo de cambio automatico (AP1-55) se ajusta en 2 (Principal), y los
motores principal y auxiliares estan conectados a los relés del borne de salida del variador 1,2,3,4, los
Interbloqueos 1,2,3,4 son los monitores conectados a los relés 1,2,3,4.

La figura de abajo muestra el motor operando como una secuencia mediante FILO. El motor se enciende
desde el motor auxiliar de arranque (Starting Aux) por orden, y se apaga dependiendo del aumento de la
realimentacion PID. En este punto, el interbloqueo ocurre en el motor auxiliar #2 mediante la entrada
multifuncidn, el motor auxiliar se apaga. La frecuencia de salida cae hasta la frecuencia fijada en AP1-71, y
vuelve a aumentar.

Entonces es cuando ocurre el interbloqueo en el motor auxiliar #1. El motor auxiliar se detiene y cae hasta la
frecuencia establecida en AP1-71, y luego aumenta otra vez. El interbloqueo #2 debe liberarse primero,
luego liberar el interbloqueo #1 para permitir operar al motor auxiliar (cuando se liberan los interbloqueos,
estos tendran la prioridad mas baja de los motores en funcionamiento). Si el motor auxiliar se apaga a causa
de la realimentacién, los motores auxiliares se apagaran en orden de 1 a 5 debido a que el motor auxiliar #1
se encendid ultimo. El motor auxiliar interbloqueado tendra la prioridad mas baja.

Frecuencia
Frec Max t — | ﬁ\
AP1-65 /-~ Frecuencia salida '
A/ | / \ AN
AP1-64 VA '| \ f N
AP1-63 | / |/ AP1-74 Il / \ \\
AP1-62 4/ AP1-T3 A \ Ap173\
AP161 | /| / / AP1-72 o\ L AR
/ AP1-71 AP1-71 L/ \/AP1-71 ‘\
/ dpr:70 AP1-70 AP1-70 X
Fx % .
Motor AUX 1 — _ L ‘
T
Motor AUX2 —————— —
Motor AUX3 ———————— | o
Motor AUX 4 I —
Motor AUX 5 -~ ) 100%
Realimentacion 0%

Interbloqueo 1

Interbloqueo 2 |

Operacién interblogueo (FILO)

283



Caracteristicas Avanzadas

Frec_‘dencja

" Frec Max
 AP1-65
AP1-64
AP1-63

AP1-62 .

AP1-61

Frecuencia salida

FX off
Motor AUX 1 —

Motor AUX 2 —

Motor AUX 3

E—

Motor AUX 4

Motor AUX 5

Realimentacidn
Interblogueo 1

Interbloqueo 2

:l

Frecuencia
' 3

Frm Ma!. e 0 el et 0 0 el

AP1-65

AP1-B4

AP1-63

AP1-B2 T

APA-E] s

Operacion interbloqueo (FILO)

AP1:74

AP1iT3

AP1-T2

Y

Motor Aux 1

Motor Aux 2

Motor Aux 3

Motor Aux 4

Motor Aux 5

Interbloguasc 1

Interbloguac 3

Retroalimentacion
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Cuando se libera el interbloqueo, la prioridad del motor auxiliar se vuelve diferente. Cuando el Interbloqueo
ocurre en el motor auxiliar #2, la prioridad es el nimero 1>3>4>5>2. Cuando ocurre en el motor auxiliar #1,
la prioridad es el numero 3>4>5>2>1. El grafico de abajo muestra el orden de los motores auxiliares
activandose dependiendo de la prioridad (del interbloqueo ocurriendo y liberandose). En el grafico, el orden

es el mismo que para FILO/FIFO, porque el motor auxiliar se enciende.

Frecuencia
'y
Max
Freg
AP1-65
AP1-R4
AP1=-63

AP1=-62

AP1-61
AP1=-T1

AP1=70

. Un
FFx

Oif

Aux Motor 1 |

5]

Aux Motor

Aux Motor 3 I

Aux Motor 4 |

Awx Motor 5 |

Realimentation

Interbloquen 1

Interbloqueo 2
Operacién de interblogueo

En caso de que el Motor Operable y el Motor en Espera se ajusten en 3 y 2 respectivamente, opera en el
orden de — Motor Aux 2 > < Motor Aux 4 - < Motor Aux 5.
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5.44.5.

Cambio de Tiempo de Motor Auxiliar

Se utiliza para ajustar un motor al menor nimero entre Dispositivos no interbloqueados por [AP1-43

Arranque Aux] y colocar otros en orden en base a esto cuando el tiempo de operacidon de cada motor se
elimina mediante <1:Todo> de [AP1-98 Borrar Tiempo Marcha Aux].

En caso de que el tiempo de operacidn de cada motor se elimine mediante <2: Aux1>~ <6:Aux5> de [AP1-98

Borrar Tiempo Marcha Aux] o se cambie combinando [AP1-96 Dia Tiempo Marcha Aux] y [AP1-97 Min

Teimpos Marcha Aux], el motor detenido cambia la prioridad con el motor detenido como lo hace el motor

operativo con el motor operativo.

La tabla de abajo muestra el caso para cambiar el tiempo operativo de Motor Aux2 funcionando en la misma

condicién de la Secuencia 1.

Secuencias

Prioridad Aux 1

Prioridad Aux 2

Prioridad Aux 3

Prioridad Aux 4

Prioridad Aux 5

(Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de
operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min)
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
1
<Operando> <Operando> <Operando> <Operando> <Operando>
P
Etaﬁlecer <3 Aux2 de [API-98 Borrar Tiempo Marcha Aux]
Motor Aux 2 (00:00) | Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
2
<Operando> . <Operando> <Operando> <Operando> <Operando>
Establecer el tiempo de Auxi'e?fZaQQitravés de [API-97 Min Tiempo Marcha Aux]
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 2 (00:00) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
3

<Operando>

<Operando>

<Operando>

<Detenido>

<Operando>

La siguiente tabla muestra el caso para cambiar el tiempo operativo del MotorAux 5 detenido en la misma

condicién de la Secuencia 1

Secuencias

Prioridad Aux 1

Prioridad Aux 2

Prioridad Aux 3

Prioridad Aux 4

Prioridad Aux 5

(Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de (Tiempo de
operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min) operacién: min)
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (01:50)
1
<Operando> <Operando> <Operando> <Detenido> . <Detenido>
.O
L
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Establecer <6 Aux5> en [API-98 Borrar Tiempo Marcha Aux]

Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) Motor Aux 5 (0) Motor Aux 4 (01:30)
2
<Operando> <Operando> <Operando> < Detenido> <Detenido>
"‘
Establecer el tiempo de Aux5 en 2:00 a través de [API-97 Min Tiempo Marcha Aux] \’
<
Motor Aux 3 (00:30) | Motor Aux 2 (00:40) | Motor Aux 1 (00:50) | Motor Aux 4 (01:30) | Motor Aux 5 (02:00)
3
<Operando> <Operando> <Operando> <Detenido> < Detenido >
5.44.6. Operacion de Bypass

Esta funcidn controla la velocidad del motor en base a la cantidad de realimentacién en lugar de usar el PID.

Los motores auxiliares pueden ser controlados mediante esta funcién en base a la cantidad de

realimentacion.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) . Unidad
Parametro Ajuste
. 0 No
41 Seleccion de Bypass Regul Bypass 1 5 - -
i
. . Limite Bajo
#1-5 frecuencia de arranque Valor de frecuencia o
61-65 . Start Freq 1-5 Frec — Limite Hz
del motor auxiliar dentro del rango
AP1 Alto Frec
#1-5 frecuencia de parada Valor de frecuencia Frec Baja —
70-74 o Stop Freq 1-5 Hz
del motor auxiliar dentro del rango Frec Alta
, . » Control de
31-35 Relé multifuncién 1-5 Relay 1-5 21 L - -
motor multiple
. L, . Funcionamiento
ouT 36 Elemento multifuncion 1 Q1 Define 40 KEB - -
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Detalles de Configuracién de la Operacion de Bypass

Cdédigo Descripcion
Establece el modo de Bypass.
Modo Configuracion
AP1-41 Regular Bypass
0 No
1 Si

AP1-61-65 Start Freq

= Establece la frecuencia de arranque del motor auxiliar

AP1-70-74 Stop Freq

= Establece la frecuencia de parada del motor auxiliar

Seleccione OUT31-35 to ‘21 (MMC)‘ con el fin de utilizar la terminal de salida para la

OUT-31-35 Relay 1-5
i operacion del motor auxiliar. El nimero de terminales de salida configuradas determina el

OUT-36 Q1 Define i o
numero total de motores auxiliares a usarse.

Cuando una entrada, establecida por la realimentacién PID del borne de entrada analdgica (I o V1 o Pulso),
esta al 100%, divide el area por la cantidad de motores que estan siendo utilizados (incluyendo el motor
principal). Cada motor auxiliar se enciende cuando la realimentacion alcanza el nivel correspondiente y se
apaga cuando la realimentacion cae por debajo del nivel correspondiente. La velocidad del motor primario
aumenta en base a la realimentacién cuando alcanza la frecuencia de arranque del motor auxiliar
correspondiente y disminuye en la frecuencia de parada. El motor primario vuelve a acelerar cuando la
frecuencia aumenta, en funcién del aumento de la realimentacién. Si el motor auxiliar correspondiente esta
apagado a causa de la disminucion de la realimentacidn, el motor primario acelera desde la frecuencia de
parada hacia la frecuencia de arranque.

Para usar la funcién de bypass, se debe seleccionar 1 (Si) en las funciones MMC y PID. Solo FILO opera entre
elAP1-49 (FIFO/FILO) en una funcidn de bypass
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Fregkde Salida

area(1)' area(2) area(3) érea(4) area(5) area(6)
Frec Max -
AP1-65 -
AP1-64 -
AP1-63
AP1-62
AP1-61 -
AP1-71
AP1-70
B 16.6% 33.3% 499% 66.6% 83.3%
0% 10% 2B°u 3@%4 % 40“1 BE% TB% BE% Qg% 130%
Enc
Motor Aux 1 Apa
Motor Aux 2
Motor Aux 3
Motor Aux 4
Motor Aux 5 |

Operacion de ByPass

5.44.7. Compensacion del PID del Motor Auxiliar

Cuando el numero de motores auxiliares en funcionamiento aumenta, el flujo de la tuberia también
aumenta y la presion del conducto disminuye. Cuando el numero del motor auxiliar aumenta, la
compensaciéon PID del motor auxiliar compensa la presidon. Al anadir a la referencia actual el valor de
referencia PID adicional (correspondiente al motor auxiliar), se puede compensar la pérdida de presion.

Detalles de Configuracion de la Compensacion del PID del Motor Auxiliar

Cédigo Descripcion

Establece el indice de compensacion de la referencia PID correspondiente cada vez que el
AP1-80-84 Aux 1-5 motor auxiliar se enciende. La referencia PID puede ser ajustada por sobre el 100%, pero
Ref Comp cuando lo excede, el valor maximo de la referencia PID estara limitado al 100%. El valor de la

unidad de banda es el valor entre la unidad 100%—0%
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Y
Referencia

PID Comando PID antes de la I E Referencia
compensacion del motor Final PID

>
T

AUX1
t

Compensacidn Referencia PID
3
| f A B | f C D E

AUX1 AUX2 AUX3 AUX4 AUX5
Comp Ref Comp Ref Comp Ref CompRef Comp Ref

<Compensacion PID del Motor Auxiliar>

Nota

Cuando el valor de referencia auxiliar esta ajustado en 100%, la referencia PID final se convierte en 100%.
En este caso, la frecuencia de salida del variador no decelera debido a que la salida PID no decelera aun si el
valor de la realimentacién de entrada es de 100%.
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5.44.8. Maestro/Esclavo

Se utiliza para controlar con un solo variador multiples varidores. Cuando [AP1-40 Sel MMC] se configura
como <2: Esclavo Multiple> o <3:Maestro Multiple>, es denominado {Unidad Primario}. Los variadores en
descanso configurados como <4: Unidad Serve> se denominan {Unidad Secundaria}

Unidad Primaria

Es un variador que ejecuta el control PID con la realimentacion PID del sensor, control Motor Mdltiple y
funciona como un Maestro de comunicacién.Ademas, si se lo configura en Unidad Primario, cuando el
Variador se enciende ejecuta las funciones de Llenado Suave (Pre-PID), Sleep/WakeUp y Compensacion PID
del Motor Auxiliar.

Variador Secundario

Es un variador que opera motores con Unidad Primaria. Cada conjunto de variador y motor tiene el mismo
numero identificador, [COM-01, ID St RS-485].

Entre los motores en funcionamiento, el motor con la menor prioridad es denominado Motor Principal y el
resto seran Motores Auxiliares.

S Ante la eventualidad de que se detengan todos los motores, el motor con mayor prioridad sera llamado
Motor Principal. Es decir, el Motor Principal y el Motor Auxiliar cambian de acuerdo a la situacién pero la
Unidad Primaria y la Unidad Secundaria permanecen fijas.

La siguiente imagen ilustra la composicion fundacional.

Unidad secundaria Configuracian

Unidad prirmaria | Unidad secundaria § Unidad secundana [l Unidad secundaria

Ic 1 o & ohe variador
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5.44.8.1. Modo Muiltiples Maestros

Solo el Motor Principal puede ser controlado por PID y el Motor Auxiliar lleva a cabo el modo operacional

con frecuencia de esclavo.
La siguiente imagen muestra que la prioridad es “Motorl (M1)> €Motor2 (M2) = <Motor3 (M3)”. (La

prioridad podrd cambiar automaticamente de acuerdo al tiempo de operacion).

Frec Salida
A

Limite Alto PID M1, M2 M1, M2, M3 M1, M2
Frec Esclavo |T— — — — — — — ) " "

Frec Arranque 34— — — — — — —|— — — — — — — —

Frec Arranque 24— — — — — —

Frec Arranque 1

M3 Frec salida

M2 Frec salida

Y

|
I
|
Frec Esclavo |
|
|
|

I
|
|
f
Frec Com M1 Motor Principal = Motor Aux I i
Ctrl PID ! Ctrl PID »
T »
|
| Frec Esclavo I
Frec Com M2 Motor Aux l—)Molor Principal Motor Auxr > Motor Principall> Motor Aux
i Ctr PIDI ciPD__| -
>
- | ‘
Frec Com M3 Motor Aux > Motor Principal > Motor Aux ‘
| Crl PID -
>

Condicidn en la que se enciende un Motor Auxiliar extra

Luego de que una frecuencia operacional real alcanza la frecuencia establecida en la Frec de Arranque del
numero siguiente de prioridad y pasado el tiempo establecido en AP1-53 (DT Arranque Aux), AP1-44
(Marcha Motor Aux) aumenta (+1) y se convierte en Motor Auxiliar acelerando en base al tiempo de [DRV-03
Tiempo Acel]/[DRV-04 Tiempo Decel] hasta [AP1-60 Frec Esclavo].

Al mismo tiempo, conforme se enciende un variador correspondiente a la siguiente prioridad, el motor se
convierte en Motor Principal (control PID disponible). Las prioridades pueden ser controladas en [AP1-45/46

Prioridad Aux].
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Condicién en la que un Motor Auxiliar se apaga

Si la frecuencia operacional real del Motor Principal es menor que la de la frecuencia establecida en Frec de
Parada, AP1-44 (Marcha Motor Aux) disminuye (-1) pasado el tiempo establecido en AP1-54(DT Parada Aux)
y el Motor Principal actual se convierte en Motor Auxiliar, decelerando en base al tiempo en [DRV-04 Tiempo
Decel] hasta losOHz.

Al mismo tiempo, el motor correspondiente a la prioridad previa se convierte en Motor Principal (control PID
disponible). Las prioridades pueden ser controladas en [AP1-45/46 Prioridad Aux].

5.44.8.2. Modo Muiltiples Esclavos

Consiste en un modo que controla motores encendidos con la misma frecuencia de salida PID.
La siguiente imagen muestra que la prioridades “Motorl(M1)&—->Motor2(M2)<—>Motor3(M3)”. (La
prioridad podrd cambiar automaticamente de acuerdo al tiempo de operacidn).

Frec Salida
A
mite Alto P %
Frec Alta SumsAOPID_ e
I
|
FrecAmnqued +— — ———————————3 ] I Frec Parada 3
. _ |
I
| I c Parada 2
Salida PID | I |
FrecAmanque1 -+ | | | l
|
| : : | M2 M1
M1 Salida | |
e M3 Frec Salida | l [ _
1 v »~
| | | | t
Com Op t ! L |
| | | | _
I
| ' : !
Realimentacion .| | Referencia PID I~ = T

v

|
T f
| |
Frec Com M1 Motor Principal }" Motor Aux | B> Motor Principal I
i I Ctil PID | I | »
¥ >
| | I
I I
H Motor
Frec Com M2 Molor Aux F* Motor Principal =] Motor Aux x4 Principal L—) Motor Aux
I CtiPD | .
| |
Frec Com M3 Molor Aux > Motor Principal [E3
Ctd PID |

v

Condicidn en la que se enciende un Motor Auxiliar extra

Luego de que una frecuencia operacional real alcanza la frecuencia establecida en la Frec de Arranque del
numero siguiente de prioridad y pasado el tiempo establecido en AP1-53 (DT Arranque Aux),AP1-44 (Marcha
Motror Aux) aumenta (+1).Ademas, el Motor Auxiliar con la siguiente prioridad de Motor Principal se
enciende y el nuevo Motor Auxiliar en funcionamiento se convierte en Motor Principal. Los motores en
funcionamiento se pueden controlar en conjunto mediante PID. Las prioridades pueden ser controladas en
[AP1-45/46 Prioridad Aux].
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Condicién en la que el Motor Auxiliar se apaga

Si la frecuencia operacional real del Motor Principal es menor que la de la frecuencia establecida en
Frecuencia de Parada, AP1- 44 (Marcha Motor Aux) disminuye (-1) luego de pasado el tiempo establecido en
AP1-54 (DT Parada Aux) y el Motor Principal actual se convierte en Motor Auxiliar, decelerando en base al
tiempo en [DRV-04 Tiempo Decel]hasta losOHz.

Al mismo tiempo, al resto de los motores en funcionamiento les falta el control PID. Las prioridades pueden
ser controladas en [AP1-45/46 Prioridad Aux].

5.44.8.3. Reorganizacion de prioridades en base al tiempo operacional

La prioridad de cada Motor se establece automaticamente en base al tiempo operacional.
Entre los Motores en funcionamiento, el Motor con el tiempo operacional mas largo es colocado al final.
El momento para organizar las prioridades es cuando se cambia el nimero de motor.

Priofidad al momenilo
M2 &> M3 €3> M1

Frec Salida !
F 9 H
Pricridad al mamenio |
M2 &3 M1 <> M3 !
1 1
Limita Alio FID H ! M2, M3, M1 M2, M3
Fre cEsdavo :_——————:——— H ia #
! i
! i
Frec Arranque 3 —— — — — —— — i— —
i
I
i
Frec Amanque2 — — — —— —— —
Frec Amrangue 1 —
Prioridad Inicial M1 Frec Salida M2 Fioe: St M3 Frec Salida -
»

M1 &3 M2 £3 M3 ’ Mas de 1min 4 Menos de imin

Com Op |

Y

|
T
Realimenlacinrh—-rmu@ B o | -------------- J _______________________

Y

[
Com Frec M1 = Motor Principal | | [~ Motor Aux
I cuAD | >
| | :
Frac Esdavg |
Com Frec M2 Mctor Aux | | I Motor Principal
CHPD -
| Ll
Frec Esdavo Motor
Com Frec M3 . X I Princpal Motor Aux
otor Al CHAD

Y

La siguiente imagen muestra que el tiempo operativo de M1 es el mas extenso durante el modo de Mdltiples
Esclavos.
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Prioridad a mamenio
M2 €3> M3 €3> M1

Frec Salida
A Priocidad al momerio
M2 & M1 €5 M3

Limite Ao FID '

Frec Alta ——

Frec Arrangua 3

Frec Amrangue 2 —

Frec Armangue 1 -

Prioridad Inicial
M1 €3 M2 €5 M3

A 4

Com Op | T

h 4

|
T
|
T

|
i | T } i =
Com Frec M1 | Mok Piinciped | | b brot
| I [ CilPID | »
- | . ™ =
| | I,
ComFrecM2 | Jior Au | | Motor Principsl
[ | crPD [ »
T »
| |
Com Frec M3 Mobor Aux | Mo tor Princpsl H7 tor Au
| CHiRD "

Las condiciones en las que el Motor Auxiliar estd encendido y apagado son las mismas que en las
descripciones de los modos de Multiples Maestros y Multiples Esclavos.

5.44.8.4. Interbloqueo de Maestro y Esclavo

Conforme se envian las sefiales del Interbloqueo desde la Unidad Secundaria, La Unidad Primaria las junta a
través de la Linea de Comunicacion. Cada disparo, como el Estado MANUAL o APAGADO de la Unidad
Secundaria, es procesado por el Interbloqueo en la Unidad Primaria.

Es decir, todas las demas Unidades Secuendaria contintan realizando la funciéon Maestro/Esclavo excepto en
los casos en el que se encuentren en Estado MANUAL/APAGADO o que se presenten disparos.

Si la Unidad Primaria estd definida Estado MANUAL o en Estado APAGADO, el sistema Maestro/Esclavo
estara desactivado.

En el caso que la Tuberia Rota y el Disparo de Interbloqueo se hayan originado en la Unidad Primaria, todas
las unidades en funcionamiento se detienen y la funcién Maestro/Esclavo se continua ejecutando, excepto
en la Unidad Primaria en caso de que haya otro disparo.

(La Unidad Primaria realiza controles PID y de todo el sistema constantemente.)
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En esta prioridad operacional (M1 ¢ M24> M3 M4 M55 M6&> M7&> M8), si se produce un
interbloqueo3 o algln disparo y el Estado MANUAL/APAGADO, el motor se activa en este orden (M1 &
M24> M4é> M55 M6 M745>M8).

l.lnidad Unidad Unidad Unidad Unidad Ajuste
Primaria Secundaria ID2 | Secundaria ID3 § Secundaria ID4 Secundaria ID8 VETEL LT

2 v =

Linea

Interbloqueo1
oq | terbloqueo. terbloqueod Interbloqueod Comirlcacion

GG@@ Q

La siguiente imagen muestra la funcidn en el caso de que M3 se defina en MANUAL/APAGADO o
interbloqueado y se produzca una disparo (suponiendo que la prioridad no ha cambiado), (Interbloqueo es la
funcién correspondiente al borne B (cerrado normal)).

Tiempo para definir la

Frec Esclave =

|Lirnite Allo PI D 1, M1, M2, M3
#

Free Arranque 3 =
Frec Arranque 2 -

Free Arangue 1

Realimenacion - -

Com Frec M1 Motor Principalls, pypinr v
Lalv]

%
L J

| [Frec Esdavo

Com Frec M2 Mator Aux ingy > Motor Aux [ hotor Princy Motor Aux [ Pringi Mator Aux
QdPID aidFID CuPID

ComFrecM3  Moior Aux Motor Princi [#Motor Aux I"Lbum ¥ Motor Aux
QD [ anFD

M3
Estado
Cambio Inteshlogquen

o Dispany

v

L J

Y
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5.45. Control de Activacion/Desactivacion de la Salida Multifuncion

Si el valor de entrada analdgica es superior al valor definido, el relé de salida o el borne de salida

multifuncidon pueden ser activados (ON) o desactivados (OFF).

Displa Configuracio
Grupo | Cédigo | Nombre Ay g Rango de Ajuste Unidad
LCD n Parametro
Modo control on/off borne de On/Off Ctrl
66 . 1 (vl 0-8 -
salida Src
. . Nivel desac borne
ADV 67 Nivel On borne de salida On-C Level | 90,00 . %
salida -100,00%
. . 0,00 — nivel activ
68 Nivel off borne de salida Off-C Level | 10,00 . %
borne salida 0,00
31 Elemento 1 relé multifuncién Relay 1
ouT - - — - 26 | On/Off | - -
33 Elemento 1 salida multifuncion Q1 Define

Detalles de Configuracion de Control de Activacién/Desactivacion de Salida Multifuncién

Cédigo

Descripcion

ADV-.66 On/Off Ctrl Src

Seleccione el control de activacion/desactivacion de entrada analdgica.

ADV-67 On-C Level,
ADV-68 Off-C Level

Seleccione el nivel de activacidn/desactivacién en el borne de salida.

Entrada analogica

ADV-67

ADV-68

|

Salida Multifuncién
Control OnfOff (26)
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5.46. Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Esta funcion se utiliza para impedir la regiéon de regeneracion, aumentando la velocidad de operacién del
motor durante la operacion de prensado.

Displa Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre A ) 4 i 2 Unidad
LCD Parametro Ajuste
Selecciona la funcidn de prevencion
.. .. RegenAvd
74 de regeneracién para la operacién sel 0 No 0-1 -
e
de prensado.
Nivel de prevencion de la 350V 200V: 300-400V
L. ., RegenAvd
75 regeneracion para la operacion de Vv
Level 700V 400V: 600-800V
prensado
Limita la frecuencia de
compensacion de prevencién de la CompFreq
ADV 76 ., L, o 1,00(Hz) 0,00-10,00Hz Hz
regeneracion para la operacion de Limit
prensado.
Ganancia P para la funcion de
L. .. RegenAvd
77 prevencion de regeneracién en la Peai 50,0(%) 0,0-100,0% %
ain
operacion de prensado 8
Ganancia | para la funcion de
L. L, RegenAvd
78 prevencion de regeneracién en la leai 500(mseg) 20-30000mseg mseg
ain
operacion de prensado 8

Detalles de Configuracidon de Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Cdédigo Descripcion

Selecciona la funcidn de prevencion de regeneracién para la operacién de prensado.
Durante la operacién del motor a velocidad constante, se selecciona cuando hay tensién de
ADV-74 RegenAvd Sel regeneracion frecuente, cuando la unidad de frenado dindmico sufre dafios y su vida util se
reduce debido a su excesivo funcionamiento o cuando la operacidn de la unidad de frenado
dindmico se evita limitando la tensidn de la conexién de CC

Define el nivel de prevencidn de la regeneracién para la operaciéon de prensado.
ADV-75 RegenAvd Level | Define la tensién de prevencion de la operacion de frenado dinamico cuando la tensién de
la conexidn de CC supera la tension de regeneracion.

L Limita la frecuencia de compensacién de prevencion de la regeneracion para la operacion
ADV-76 CompFreq Limit
de prensado.

ADV-77 RegenAvd Pgain, | Definen las ganancias P e | de la maquina de control Pl del limite de tensidn de la conexién
ADV-78 RegenAvd Igain | de CC para la region de operacion de regeneracion.
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ADV-75 Tension de nivel de prevencion de regeneracion
e, GOn EETE
1 1 1
1 1
Tension directa (VCC) | !
: :
I I
| T ADV-76 Rango de limite de frecuencia de
L _L— compensacion
T T |
Frecuencia de Frecuendade M <2 M—h\
salida (Hz) comando : "\'\ Estado durante la prevencion de
regeneracion
Nota

La funcién de prevencion de la regeneracion para la operacién de prensado esta disponible sélo cuando el

motor estda operando en el tramo de velocidad constante (no disponible en el tramo de
aceleracién/deceleracion). La frecuencia de salida puede modificarse tanto como el valor de la frecuencia
definida en ADV-76 (Lim Frec Comp) a pesar de operar a velocidad constante durante la operacién de

prevencion.

5.47. Salida Analdgica

Un terminal de salida analdgica proporciona una salida de tensidn de 0-10V, corriente de 4-20mA o pulsos de
0-32kHz.

5.47.1. Salida Analégica de Tension y Corriente

Se puede ajustar un tamafo de salida mediante la seleccién de una opcién de salida en el borne de salida
analdgica. Defina el interruptor de ajuste del borne de salida de tension/corriente analdgica (SW5) para
cambiar el tipo de salida (tensidn/corriente).

- . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

01 Entrada analdgica 1 AO1 Mode 0 Frecuencia | 0-15 -

02 Ganancia entrada analdgica 1 AO1 Gain 100,0 -1000,0-1000,0 %
ouT 03 Bias entrada analdgica 1 AO1 Bias 0,0 -100,0-100,0 %

04 Filtro entrada analdgica 1 AOL1 Filter 5 0-10000 mseg

05 Salida constante analdgica 1 AO1 Const% | 0,0 0,0-100,0 %

06 Monitoreo salida analdgica 1 AO1 Monitor | 0,0 0,0-1000,0 %
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L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
06 Monitoreo salida analdgica 1 AO1 Monitor | 0,0 0,0-1000,0 %

Detalles de Configuracidn de Salida Analégica de Tensidn y Corriente

Cdédigo

OUT-01 AO1 Mode

Descripcion
Define un valor constante para salida. El siguiente ejemplo es para el ajuste de la tensidn
de salida.

Configuracidn Férmula para referencia de frecuencia

0 Frecuencia Frecuencia de operacion de salida. Se generan 10V a la
frecuencia definida en DRV-20 Frec Max.

1 Corriente de Se generan 10V al 150% de la corriente nominal del variador

salida (carga pesada).

2 Tension de salida | Establece la salida en base a la tension de salida del variador.
Hay una salida de 10 V de la tensién definida en BAS-15
(Rated V). Si se establecen 0 V en BAS-15, para modelos de
200 V/400 V la salida serd de1l0 V en base a la tensién de
entrada real (240 V y480 V respectivamente).

3 Tension del bus Establece la tensién de bus CC de la salida del variador como

de CC estandar. Habra salida de10 V cuando la tensién de bus CC sea
410V CC en modelos de 200V, y 820 V CC en los de 400 V.

4 Potencia de salida | Monitoreo de tensidn de salida. Tensién mdxima del visor es
de 150% de salida nominal (10 V).

7 Frecuencia Establece a frecuencia de salida como estandar. Las salidas de

alcance 10V a la max. frecuencia (DRV-20).

8 Frecuencia rampa | La frecuencia que ha pasado por las funciones de aceleracién
y deceleracién y que puede ser diferente de la frecuencia de
salida real. Genera 10V a la frecuencia maxima (DRV-20).

9 Valor Establece los valores de comando de salida de un

RefPID controlador PID como estandar. Salidas de aprox. 6,6 V al
100%.
10 | Valor Establece los valores de comando de salida de un controlador
Realm PID PID como estandar. Salidas de aproximadamente 6,6 V al
100%.

11 | Salida PID Valor de salida de las salidas de un controlador PDI como
estandar. Salidas de aprox. 10V al 100%.

12 | Constante Valor de OUT-05 Const%SalAnal.
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Cdédigo

Descripcion

12 | Valor Valores de comando del controlador PID. Genera 6,6V al
RefPID 100% de la referencia.
13 | Valor Muestra la magnitud de la realimentacion del controlador PID.
RetPID Genera 6,6V al 100% de la referencia.
14 | Salida PID Muestra el valor de salida del controlador PID. Genera 6,6V al
100% de la referencia.

OUT-02 AO1 Gain,
OUT-03 AO1 Bias

Permiten ajustar la magnitud y el desnivel. Los elementos de salida

se seleccionan como frecuencia y la operacién se realiza del siguiente modo:

Frecuencia
FrecM?

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de tension analdgica (SA1) que dependen

De lo valores de OUT-02 (Ganancia SA1) y los valores OUT-3 (Bias SA1). El Eje Y es la tensidn

de salida analdgica (0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la frecuencia

SalAnal = x Gan SalAnal + Bias SalAnal

de salida actual es de 30 Hz, entonces el valor del eje x en la siguiente grafica es del 50%.

OUT-02 Ganancia SA1

100,0% (Valor de Fabrica) 80,0%
ouT-03 | 0,0% 4 A
AO1Bias | Valorde Fabrica | 10V f-mcomoommoomoo |
T - R :
I a4
SV -------- 1 1 1 1
A PY] E— |
i P i P
] 1 1 ] 1 1
| 1 ) | 1 )
: . > : . >
0% 50% 80% 100% 0% 50% 80% 100%
20,0% TGV‘k ____________ A
! ! 10V ]======mmmmmmmmm ey d
Do 84V [-========s 7
N SR L
Lo 6V|-----— P
| | | 1 i 1
| 1 I | 1 I
i b i b
2V | | ] : I :
' o 2V i b
iy Ly
0,
0% 50% 80% 100% 0%  50% 80% 100%

OUT-04 AO1 Filter

Define la constante de tiempo del filtro de la salida analdgica.

OUT-05 A01 Const %

Si la salida analdgica en OUT-01 (Modo SA1) se ajusta a 12 (Constante), la salida de tension
analdgica depende de los valore de parametros (0-100%).

OUT-06 AO1 Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica, el cual esta representado en un
porcentaje basado en los 10V de tensidn de salida maxima.
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Cdédigo

Descripcion

OUT-06 AO1 Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica, el cual esta representado en un
porcentaje basado en los 10V de tensién de salida maxima.

5.47.2.

Salida de Pulso Analdgica

La seleccién del elemento de salida y el ajuste del tamafio del pulso puede realizarse para el borne TO (Salida

de Pulso).
Grupo | Cédigo | Nombre Display Con’figuracién R-ango de Unidad
LCD Parametro Ajuste
61 Ajuste de salida de pulso TO Mode 0 | Frecuencia | 0-15 -
62 Ganancia de salida de pulso TO Gain 100,0 -1000,0-1000,0 | -
63 Bias de salida de pulso TO Bias 0,0 -100.0-100.0 -
ouT 64 Filtro de salida de pulso TO Filter 5 0-10000 -
65 Salida constante de salida de pulso 2 | TO Const% | 0,0 0,0-100,0 %
66 Monitoreo salida de pulso T0 . 0,0 0,0-100,0 %
Monitor

Detalles de Configuracion de Salida de Pulso Analégica

Cdodigo

Descripcion

OUT-62 TO Gain,
OUT-63 TO Bias

Permiten ajustar el valor y la compensacion. Si la frecuencia se selecciona como una salida,
la operacion se realiza del siguiente modo:

Frecuencia

TO = X Ganancia TO + Bias TO

FrecMax

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de pulsos (TO) que dependen de los
valores de OUT-62 (Ganancia TO) y los valores OUT-63 (Bias TO). El Eje Y es la tension de
salida analdgica (0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DRV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la
frecuencia de salida actual es de 30 Hz, entonces el valor del eje x en la siguiente grafica es
del 50%.
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Cédigo Descripcion
OUT-62 Ganancia TO
100,0% (Valor de Fabrica) 80,0%
OuUT-63 | 0,0% A A
TO Bias | Valor de 32:HZ --------------- : }
e 26.9kHz | ---------- 256kHz | -------------
Féb !
apriea b 20.5kHz |-------=--5 a4
16kHz[ """ A 12.8kHz }-==--- Do
i P i P
1 1 ] 1 ] 1
1 1 ] I ] 1
1 1 I I ] 1
: —Pp : —p
0% 50% 80%100% 0% 50% 80%100%
20,0% A A
32kHz 32kHz f--=========--
269kHz |- __ H
22.4kHz Lo
19.2kHz [------ b
I 1
I
6.4kHz 6.4kHz Lo
_ L iy
0% 50% 80%100% 0%  50% 80%100%

OUT-64 TO Filter

Define la constante de tiempo del filtro de la salida analdgica.

OUT-65 TO Const %

Si la salida analdgica se ajusta a constante, la salida de pulso analdgica depende de los
valore de pardmetros.

OUT66 TO Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica. Muestra el pulso de salida maximo
(32kHz) como porcentaje (%) del estandar.
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Nota

Modo OUT-08 Ganancia SA2 y OUT-09 Sintonizacion Bias SA2 en salida de 0-20mA

1  Ajuste OUT-07 (Modo SA2) a constante, y ajuste OUT-11 (SA2 Const%) a 0,0%.

2 Ajuste OUT-09 (Bias SA2) al 20,0% y luego verifique la salida de corriente. La salida de 4mA se debe
mostrar.
- Sielvalor es inferior a 4mA, aumente gradualmente OUT-09 (Bias SA2) hasta medir 4mA.
- Sielvalor es superior a 4mA, disminuir gradualmente OUT-09 (Bias SA2) hasta medir 4mA.

3  Ajuste OUT-11 Const%SA2 a 100,0%

4  Ajuste OUT-08 (Ganancia SA2) de 80,0% y mida la salida de corriente a 20 mA.
- Sielvalor es menos de 20 mA, aumente gradualmente OUT-08 (Ganancia AO2) hasta medir 20mA.
- Sielvalor es mayor a 20 mA, disminuya gradualmente OUT-08 (Ganancia AO2) hasta medir 20mA.

Las funciones para cada cddigo son idénticas a las descripciones de las salidas de 0-10 V de tensidn con un

rango de salida de 4-20 mA.
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5.48. Salida Digital

5.48.1. Configuracion del Relé y Borne de Salida Multifuncion

Grupo | Cédigo | Nombre Display Con,figuracién R?ngo de Unidad
LCD Parametro Ajuste
31 Ajuste relé multifuncién 1 Relay 1 23 | Disparo - -
32 Ajuste relé multifuncién 2 Relay 2 14 | Marcha - -
33 Ajuste relé multifuncién 3 Relay 3 0 Ninguno - -
34 Ajuste relé multifuncién 4 Relay 4 0 Ninguno - -
ST 35 Ajuste relé multifuncién 5 Relay 5 0 Ninguno - -
36 Ajuste salida multifuncion Q1 Define | 0O Ninguno - -
41 Monitoreo salida multifuncién DO Status | - 0-11 bit
57 Frecuencia de deteccion FoT 30,00 0,00~ .
Frequency Frecuencia Hz
58 Banda de frecuencia de deteccién FDT Band 10,00 maxima
IN 65-71 Configuracién de borne Px Px Define 18 ‘ Cambio 0-55 -
Detalles de Configuracidn del Relé y Borne de Salida Multifuncién
Cdédigo Descripcion
Define las opciones de salida del relé (Relé 1-5).
Configuracion Funcidn
0 Ninguno Sin sefial de salida.
1 FDT-1 Inspecciona si la frecuencia de salida del variador ha alcanzado la

frecuencia definida por el usuario. Comienza a operar cuando se ha
OUT - 31-35 Relay1l-5 cumplido la siguiente condicion:

Valor absoluto (frecuencia definida — frecuencia de salida) <
Amplitud de frecuencia detectada/2 La amplitud de frecuencia
detectada se define como se indica a continuacion; la ilustracion
muestra la amplitud de frecuencia definida en 10Hz.
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Cédigo Descripcion
40 Hz
Frecuencia 20 Hz
definida n
40z
15 Hz 20Hz 35Hz
Frecuencia
Q1 |
Comando | |
de operacion
2 FDT-2 Se activa cuando la frecuencia definida por el usuario es igual a
Detect Frec y se da simultaneamente la condicién 0 FDT-1 antes
descrita.
[valor absoluto (frecuencia definida — frecuencia detectada) <
amplitud de frecuencia detectada/2] & [FDT-1]
En este caso se asume que la amplitud de la frecuencia detectada es
10Hz y la frecuencia detectada es 30Hz.
Frecuencia 30 Hz ’50—HZ
definida |
Frecuencia 2Hz
Q1 o
Comando |
de operacion
3 FDT-3 Se activa cuando la frecuencia de operacién cumple con la siguiente
condicién:
Valor absoluto (frecuencia detectada — frecuencia de salida) <
amplitud de frecuencia detectada/2
La amplitud de frecuencia detectada se define como se indica a
continuacion; la ilustracion muestra la amplitud de frecuencia
definida en 10Hz.
30 Hz 35Hz
25Hz
Frecuencia
o - [
Comando de |
operacion
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Cédigo

Descripcion

FDT-4

Puede operar definiendo las condiciones de aceleracidon y
deceleracién al mismo tiempo.

Aceleracion: frecuencia de operacion >= frecuencia
detectada

Deceleracion: frecuencia de operacion > (frecuencia
detectada — frecuencia detectada de ancho/2)

La amplitud de frecuencia detectada se define como se
indica a continuacion; la ilustracién muestra la amplitud de
frecuencia definida en 10Hz

30 Hz
25Hz

Frecuencia
a1

Comandode |
operacion

Sobrecarga

Se activa cuando el motor recibe sobrecarga.

I0L

Se activa en caso de falla por proteccién (caracteristica de
tiempo inverso) contra sobrecarga del variador.

Subcarga

Se activa en caso de advertencia por carga insuficiente.

Advertencia
Ventilador

Con 8 Ven Alarma definido en la salida multifuncién se
activara cuando haya un problema con el ventilador.

Entrada en pérdida

Se activa en caso de entrada en pérdida causada por
sobrecarga del motor.

10

Sobretension

Se activa si la tensidn de alimentacion de CC del variador
supera la tensién de la accién de proteccion.

11

Baja Tension

Se activa si la tensidn de alimentacion de CC del variador es
inferior al nivel de la accién de proteccion por baja
Tension.

12

Sobrecalentamiento

Se activa si el ventilador de enfriamiento del variador no
funciona.

13

Pérdida de
Comando

Se activa en caso de perderse el comando del borne de
entrada analdgica y el comando de comunicacion RS-485
de la bornera del variador. Cuando la opcién de
comunicacion y la tarjeta de opcion E/S extendida estan
instaladas también se activa en caso de perderse el
comando del borne de entrada analdgica y el comando de
comunicacién en la opcion.

14

Marcha

Se activa cuando el variador genera tensién con el comando
de operacion aplicado. No se activa durante el frenado de
CC.
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Cdédigo

Descripcion

Frecuencia

Q1 |

Comando de |
Bperacion

15 | Paro Se activa cuando el comando de operacion esta desactivado y
no hay tension de salida del variador.

16 | Estable Se activa durante la operacion a velocidad constante.

17 | Linea variador Se activa cuando el motor es manejado por la linea del
variador

18 | Linea Com Se activa cuando el motor es manejado por fuente de energia
comercial. Para mas detalles, consulte la seccion 5.31.
Transicion de Alimentacion en la pagina 246.

19 | Busqueda Se activa cuando el variador opera en busqueda de velocidad.

velocidad Para mds detalles consulte la seccién 5.27. Operacidn de
Busqueda de Velocidad en la pagina 236.

20 | Listo Se activa cuando el variador estd operando normalmente y
esta listo para operar a la espera del comando externo de
operacion.

21 | MMC Usada como funcién de control multimotor. Al configurar la
salida de relé y la salida multifuncion a MMC, y configurando
el AP1-40-AP1-92, puede realizar las operaciones necesarias
para la funcién de control multimotor.

22 | Salida Con esta funcidn se activa la salida del punto de contacto

temporizador después de un determinado periodo utilizando el borne de
entrada multifuncién. 5.43. Configuracidn de Temporizador en
la pagina 259.

23 | Disparo Se activa después de un disparo por falla. Consulte la seccién
5.45. Control On/Off de Salida Multifuncidn en la pagina 259.

25 | Adv FD %ED Consulte la seccién Configuracion de Resistencia de Frenado
Dindmico en la pagina 295

26 | Control On/Off Se activa usando u valor de entrada analdgica como estandar.
Consulte la seccion 5.45. Control On/Off de Salida
Multifuncidon en la pagina 259.

27 | Modo incendio Emite una sefal cuando funciona el modo incendio.

28 | Tuberia rota Emite una sefal cuando una tuberia estd rota.

29 | Error de valvula Emite una sefial cuando la sefial de apertura de la valvula no
ha sido ingresada. Para mas detalles, consulte la seccion
Operacidn de Vdlvula en la pagina 188

30 | Lubricacién Emite una sefial cuando una funcién de lubricaciéon esta en

funcionamiento.
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Cdédigo

Descripcion

31 | Sel Limpieza de Emite una sefial cuando una funcidn de limpieza de bombas
Bomba estd en funcionamiento.
32 | Disparo LDT Emite una sefial cuando ocurre un disparo LDT.
33 | Control de Emite una sefial cuando una sefial de apertura de la valvula es
Valvula establecida en las terminales multifuncion IN-65-71 y el
comando de ejecucién esta encendido.

34 | Advertencia CAP Emite una sefial cuando el valor de PRT-85 es menor que el
valor de PRT-86 (la examinacion del ciclo de vida no opera
debidamente.

35 | Recambio Emite una sefial cuando los ventiladores necesitan ser

Ventiladores reemplazados.

36 | Estado AUTO Emite una sefial en modo AUTO.

37 | Estado MANUAL Emite una sefial en modo MANUAL.

38 | TO Emite una sefial ante la salida de pulso.

39 | Dia Exento Emite una sefial cuando se opere el programa de dia exento.

40 | KEB en operacion | Emite una sefial ante la operacién KEB.

41 | Correa Rota Emite una sefial cuando hay una correa rota operando.

OUT-36 Q1 Define

Selecciona opciones de salida para borne de salida multifuncion (Q1). Q1 es la salida de

colector abierto TR.

OUT-41 DO State

Define terminal de salida y funciones de los relés de acuerdo con OUT-57 FDT (Frecuencia),

OUT-58 (FDT Band) los ajustes y las condiciones de disparo por Defecto.

@ Precaucion

* Las funcionesFDT-1 y FDT-2 estdn relacionadas con la configuracién de la frecuencia del variador. Si el

variador entra en modo de reposo al presionar la tecla de apagado durante el modo de operaciéon

automatico, las funciones de operacién FDT-1 y FDT-2 pueden variar ya que la frecuencia del variador

sera diferente en comparacion a la frecuencia establecida del modo automatico.

* Si las sefialesde monitoreo, tales como Subcarga o LDT, estdn configuradas en los bornes de salida

multifuncion, la salida de estas sefiales se mantendra a no ser que surjan condiciones determinadas que

definan el corte de las mismas.
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5.48.2. Salida de Disparo por Falla usando el Borne Multifuncion y el Relé

El variador puede activar un estado de disparo por falla usando el borne de salida multifuncién (Q1) y un relé
(Relé 1).

— - Configuracion Rango de -
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
30 Elemento de salida de falla Trip Out Mode | 010 - bit
31 Relé multifuncién 1 Relay 1 23 | Disparo - -
32 Relé multifuncién 2 Relay 2 14 | Marcha -
33 Relé multifuncién 3 Relay 3 0 | Ninguno -
34 Relé multifuncion 4 Relay 4 0 | Ninguno -
ouT 35 Relé multifuncién 5 Relay 5 0 | Ninguno -
36 Salida multifuncién 1 Q1 Define 0 | Ninguno - -
Retardo On salida de disparo .
53 TripOut OnDly 0,00 0,00-100,00 seg
por falla
Retardo Off salida de disparo .
54 fall TripOut OffDly | 0,00 0,00-100,00 seg
por falla

Detalles de Configuracidn Salida de Disparo por Falla usando el Borne Multifuncién y el Relé

Cdédigo Descripcion
El retardo de disparo por falla opera en base a a configuracién de salida de disparos por
falla.
Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Display teclado H E

Seleccione 29 Modo Disparo en OUT-31, 33 después de seleccionar el borne y el relé que se
OUT-30 Trip Out Mode | utilizaran para la salida de falla. El borne y el relé se activan cuando se produce una falla del
variador. Su activacion puede definirse segun el tipo de falla, como se indica a continuacion

Configuracion Funcidn
Bit3 | Bit2 | Bitl
' Se activa en caso de falla de baja tension
v Se activa en caso de falla, excepto falla de baja tensién
v Se activa en caso de falla de rearranque automatico
(PRT08-09)
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Cdédigo

Descripcion

OUT - 31-35 Relayl-5

Define la salida de relé (Relé 1-5).

0U.36 Q1 Define

Selecciona la salida del borne de salida multifuncién (Q1). Q1 es la salida de colector
abierto TR.

5.48.3. Configuracion del Tiempo de Retardo del Borne de Salida Multifuncion

Define los tiempos de retardo On y retador Off por separado para controlar los tiempos de salida y de

operacion del relé. El tiempo de retardo definido en el cédigo OUT-50-51 se aplica al terminal de salida

multifuncion (Q1) y el relé (Relé 1), excepto cuando la funcién de salida multifuncional esta en el modo de

disparo por falla.

L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
50 Retardo On salida multifuncién DO On Delay | 0,00 0,00-100,00 seg
G 51 Retardo Off salida multifuncion DO Off Delay | 0,00 0,00-100,00 seg
Seleccion de borne de salida DO NC/NO .
52 . L, 000000* 00-11 bit
multifuncion Sel

*Los bornes de salida multifuncidn se encuentran numerados, empezando desde la derecha (nimero 1), los nimeros

aumentan hacia la izquierda.

Detalles de Configuracion del Tiempo de Retardo del Borne de Salida Multifuncion

Cadigo

Descripcion

OUT-50 DO On Delay

Cuando se produce una sefial de operacion de relé (establecida en OUT 31-35, 36), el relé
se enciende o la salida multifuncion opera luego del tiempo de retardo establecido en OUT-
50.

OUT-51 DO Off Delay

Cuando se inicia el relé o la salida multifuncion (se produce la sefial de apagado), el relé o
la salida multifuncién se apaga luego del tiempo de retardo establecido en OUT-54

0U.52 DO NC/NO Se

Selecciona el tipo de punto de contacto del relé y el borne de salida multifuncién. Si la
tarjeta de opcidn E/S extendida esta instalada se afiadiran tres bits para el tipo de punto de
contacto de la bornera. Si el bit apropiado se define en 0 opera como punto de contacto A
(NA) y si se define en 1 opera como punto de contacto B (NC).

Comenzando por el bit de la derecha se muestran los ajustes de Relé 1-5y Q1.

Elemento Borne B Borne A
(normalmente cerrado) (normalmente abierto)

Display Teclado H H
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Com Op

Salida
multifuncién

5.49.

Monitoreo del Estado de Operacion

La condicion de la operacion del variador se puede monitorear usando el teclado LCD. Si se selecciona la

opcion de monitorizacion en el modo de configuracién (CNF), un maximo de cuatro elementos se puede

monitorizar simultdneamente. El modo de monitorizacion muestra tres elementos diferentes en el teclado

LCD, pero sdélo un elemento se puede mostrar en la ventana de estado a la vez.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Muestra ventana de display de . .
20 .. Anytime Para 0 Frecuencia | - -
condicién de elemento
21 Display de modo de monitoreo 1 | Monitor Line-1 | 0 | Frecuencia | - Hz
. . . . Corriente
22 Display de modo de monitoreo 2 | Monitor Line-2 | 2 . - A
CNF de salida
. . . . Tensién de
23 Display de modo de monitoreo 3 | Monitor Line-3 | 3 Iid - \Y
salida
Inicializacion modo de .
24 ] Mon Mode Init | 0 No - -
monitoreo
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Detalles de Configuracion del Monitoreo del Estado de Operacién

Cdédigo

Descripcion

CNF-20 AnyTime Para

Seleccione los datos para mostrar en la parte superior derecha de la pantalla del teclado

LCD. Elija los ajustes de los pardmetros en base a la informacién que se mostrara.

Cadigos de CNF-20-23 comparten las mismas opciones de ajuste como se indica en la

siguiente tabla.

Configuracion Funcién

0 Frecuencia Durante la parada se visualiza la frecuencia definida y durante
la operacion se visualiza la frecuencia de salida actualmente
operativa en unidades de Hz.

1 Velocidad Igual al anterior (0); se visualiza en unidades de rpm.

2 Corriente salida Muestra la magnitud de la corriente de salida.

3 Tensidn salida Muestra la tension de salida.

4 Potencia salida Muestra la potencia de salida.

5 Contador WHora | Muestra la electricidad consumida por el variador.

6 Tensién de Bus Muestra la tension de la alimentacidn de CC. dentro del

cC variador. Durante la parada representa el valor maximo de la

tensién de entrada de CC..

7 Estado ED Muestra el estado de los bornes de entrada del variador.
Desde la derecha estan representados como P1, P2...P11.

8 Estado SD Muestra el estado de los bornes de salida del variador.
Desde la derecha estan representados como Relé 1, Relé 2,
Q1.

9 Monitoreo V1 [V] | Muestra los valores que entran en V1, el borne de entrada de
tension del variador, en unidades de tension.

10 | Monitoreo V1 [%] | Muestra la unidad de tension anterior en porcentaje. Si
entran -10~0~+10V se representa como -100~0~100%.

13 | Monitoreo V2 [V] | Muestra la entrada de tensién del borne V2 de la tarjeta de
opcion E/S cuando se utiliza la opcidn de E/S extendida.

14 | Monitoreo V2 [%] | Muestra la entrada de tensidn V2 en porcentaje.

15 | Monitoreo I12[mA] | Muestra la entrada de corriente del borne 12 de la tarjeta
de opcidn E/S cuando se utiliza la opcion de E/S extendida.

16 | Monitoreo 12 [%] Muestra la entrada de corriente del borne 12 en porcentaje.
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Cédigo Descripcion

17 | Salida PID Muestra la salida del controlador PID.

18 | Valor Ref PID Muestra la referencia del controlador PID.

19 | Valor Real PID Muestra la realimentacidn del controlador PID.

20 | Par Si el método de comando de referencia de par definido en
DRV-08 es distinto del teclado (0 6 1) se visualiza la referencia
de par.

21 | Limite de Par Si el método de definicidn del limite de par definido en CON-
53 es distinto del teclado (0 6 1) se visualiza el limite de par.

23 | Limite Velocidad Si el método de limitacidon de la velocidad definido en
CON-62 en el modo de control de par es distinto del teclado
(0 6 1) se visualiza la magnitud del limite de velocidad.

. Seleccionan los elementos que se visuaizaran en el modo Monitoreo. El modo Monitoreo
CNF-21-23 Monitor

T se visualiza la primera vez que se aplica la alimentacién y pueden verse simultaneamente
ine-x

los tres elementos de las lineas de monitoreo 1-3.

CNF-24 Mon Mode Init La seleccion de 1 (Si) inicializa CNF-20-23.

Nota
Consumo de potencia del variador

Los valores se calcularon utilizando la tensién y corriente. La potencia se calcula cada segundo y los
resultados se acumulan. La definicién de CNF-62 (Reinicio recuento WH) en 1 (Si) restablecera el consumo
de potencia acumulado. El consumo de energia se visualiza como se muestra a continuacion:

* Menos de 1,000 kW: Las unidades estan en kW, que se muestra en formato de 999,9 kW.

* 1-99 MW: Las unidades estan en MW, que se muestra en formato de 99,99 MWh.

* 100-999 MW: Las unidades estan en MW, que se muestra en formato 999,9 MW.

* Mads de 1.000 MW: Las unidades estdn en MW, que se muestra en formato de 9.999 MWh y se pueden
mostrar hasta 65.535 MW. (Valores superior 65,535MW se restablecerd el valor a 0, y las unidades
volverdn a kW. Se muestra en formato 999,9 kW).

5.50. Monitoreo del Tiempo de Operacion

Monitorea el tiempo de operacion del variador y el ventilador.

Displa Configuracion Rango de
Grupo | Codigo | Nombre L ) . i 2 Unidad
LCD Parametro Ajuste
Tiempo acumulado de operacion del . .
70 ) On-time 0/00/00 00:00 | - min
iE variador
Tiempo acumulado de operacion del . .
71 . Run-time 0/00/00 00:00 | - min
variador
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Displa Configuracion Rango de
Grupo | Codigo | Nombre L ) . i 2 Unidad
LCD Parametro Ajuste
Inicializacion del tiempo acumulado .
72 L, . Time Reset | O No 0-1 -
de operacion del variador
Tiempo acumulado de operacién del . .
74 ) o Fan time 0/00/00 00:00 | - min
ventilador de enfriamiento
Inicializacion del Tiempo acumulado .
L . Fan Time
75 de operacion del ventilador de 0 No 0-1 -
L Resert
enfriamiento

Detalles de Configuracion del Monitoreo del Tiempo de Operacion

Cédigo

Descripcion

CNF-70 On-time

El tiempo acumulado mientras el variador recibe alimentacién. La informacion se
visualiza del siguiente modo: aa:mm (mes) :dd:hh:mm (minutos) 0 / 00 / 00 00 : 00

CNF-71 Run-time

Muestra el tiempo acumulado de salida de tensidn del variador con entrada de comando de
operacion. La informacion en el display se muestra igual que para el tiempo acumulado
(Tmpo Encendido).

CNF-72 Time Reset

Si se define en 1 Si se suprimen ambos tiempos acumulados de alimentacién (Tmpo
Encendido) y de operacion (Tmpo Marcha) y la visualizacion es 0/00/00 00:00.

CNF-74 Fan time

Muestra el tiempo total de encendido del ventilador de enfriamiento del variador. La
informacion en el display se muestra igual que para el tiempo acumulado total.

CNF-75 Fan Time Reset

Si se define en 1 Si, ambos tiempos totales de encendido y de marcha se suprimen vy la
visualizacién es 0/00/00 00:00.

5.51. Reanudar Encendido Mediante la Comunicacion Serial

Si hay un comando de marcha cuando se estd recuperando la energia, luego de una interrupcion

momentanea de energia, usando la comunicacidon en serie (Serial Communication [BAC net, LonWorks,

Modbus RTU]), el variador ejecuta el comando de marcha que haya sido establecido previo a la interrupcion

momentdnea de energia.
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Displa Configuracion Rango de
Grupo | Codigo | Nombre L ,g i 2 Unidad
LCD Parametro Ajuste
Reinicio automatico de la PowerOn
COM 96 L, 0 No 0-1 0
comunicacién Resume

@ Precaucion

* Si no hay una buena comunicacion luego de la interrupcién momentanea de energia, aun si la funcidn
de Reanudaciéon de Encendido COM-96 esta establecida en Si, no operar el variador.
* La funcion de Marcha de Encendido opera de forma separada (las funciones de Marcha de Encendido y
de Reanudaciéon de Encendido estan ajustadas en Si‘ y la energia se apaga y se enciende, el variador se
mantiene en la funcién de Marcha de Encendido por el tiempo establecido y luego, debido a la funcién
de Reanudacién de Encendido, si el variador esta en funcionamiento, por el comando de comunicacidn,

antes de las interrupciones de energia, estard en funcionamiento luego de la recuperacién de la
energia.).
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Las funciones de proteccion que ofrecen los variadores de la serie S100 se dividen en dos grandes grupos.

Uno es para casos de recalentamiento y dafos y el otro es para proteger el variador propiamente dicho y

prevenir su mal funcionamiento.

6.1. Proteccion del Motor

6.1.1.

Prevencidon Termoelectronica - Recalentamiento del Motor (ETH)

La funcion termoelectrénica (ETH) predice automaticamente los aumentos de temperatura utilizando la

corriente de salida del variador, sin sensor de temperatura, y proporciona proteccién adecuada para la

caracteristica térmica de tiempo inverso del motor.

1 . Configuracion Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion disparo por fallas . .
40 o L ETH Trip Sel 0 Ninguno 0-2 -
prevencion termoeléctrica
Tipo motor ventilador de .
41 o Motor Cooling | 0 Auto Vent - -
enfriamiento
PRT Calificacién minuto uno .
42 L ETH 1min 120 100-150 %
termoeléctrico
Calificacién continua
43 prevencion ETH Cont 100 50-150 %

termoelectrdnica

Detalles de Configuracidon de Funcidn de Prevencion Termoelectronica (ETH)

Cadigo

Descripcion

PRT-40 ETH Trip Sel

teclado se visualiza el estado de falla como T-Thermal.

Define la operacion del variador en caso de activarse la proteccion termoelectrénica. En el

Configuracion

Funcion

0 Ninguno

La funcidn termoelectrdnica no esta activa.

1 Marcha Libre

marcha libre.

La salida del variador se bloquea y el motor no funciona en

2 Deceleracion

Se produce la parada después de la deceleracion.
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Cdédigo

Descripcion

PRT-41 Motor Cooling

Selecciona el método de operacion del ventilador de enfriamiento instalado en el motor.

Configuracion Funcién

Con el ventilador de enfriamiento conectado al eje del motor,
el efecto de enfriamiento varia segun la velocidad de rotacidn.
La mayoria de los motores de induccidon comunes tienen una
estructura de este tipo

0 Auto Vent

Esta estructura suministra alimentacion separada al ventilador
de enfriamiento. Se aplica a cargas que deben operar durante
periodos prolongados a baja velocidad y el motor tiene una

1 Vent Forzada

estructura asi exclusivamente para el variador.

Corriente nominal
continua (%)

PRT-41=0

: Frecuencia (Hz)
20 60

PRT-42 ETH 1 min

Ingresa el valor de corriente que puede circular de manera continuada durante un minuto
sobre la base de la corriente nominal (BAS-13) del motor.

PRT-43 ETH Cont

Define la magnitud de la corriente a la que se activa la funcidon de proteccion
termoelectrdnica. La operacion ininterrumpida esta disponible sin proteccion por debajo
del valor definido.

Corriente

PRT-42

PRT-43

60 Tiempo disparo ETH (segundos)
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6.1.2. Sensor de Recalentamiento del Motor

Para operar la protecciéon de recalentamiento del motor, conecte el sensor de prevencién de
recalentamiento (PT 100, PTC) instalado dentro del motor en el borne de entrada analdgica del variador.

— - Configuracion Rango de -
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) . Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion de la operacién luego
34 de detectar el sensor de Thermal-T Sel 0 Ninguno 0-1 -
recalentamiento del motor
Seleccionar la entrada del
BHE 35 sensor de recalentamiento del Thermal In Src 0 En Térmica | 0-1
motor
Nivel de falla del sensor de
36 . Thermal-T Lev 50,0 0,0-100,0 %
recalentamiento del motor
Area de falla del sensor de .
37 . Thermal-T Area | 0 Bajo 0-1
recalentamiento del motor
ouT 07 Item de salida analdgica 2 AO2 Mode 14 | Constante 0-18
08 Ganancia de la salida analdgica 2 | AO2 Gain 100 0-100 %

Detalles de Configuracion del Sensor Protector de Recalentamiento del Motor

Cdédigo Descripcion
Establece el estado de operacion del inversor cuando el motor se sobrecalienta.
Configuracion Funcidn
0 Ninguno No operar cuando se detecte sobrecalentamiento.
PRT-34 Thermal-T Sel Cuando el motor se sobrecalienta, la salida del variador se

1 Marcha Libre - . .
bloquea y el motor marchara libre por inercia.

., Se produce la parada después de la deceleracién cuando el
3 Deceleracion .
motor se sobrecalienta.

Selecciona el tipo de borne cuando el sensor protector de recalentamiento del motor esta
conectado al borne de entrada de tensién (V1) o de corriente (12) de la bornera del
variador.

Configuracion Funcidn

PRT-35 Thermal In Src - —
L. Configure la conexién del sensor protector de
0 En Térmica .
sobrecalentamiento del motor a la bornera V1.

1 V2 Configure la conexién del sensor protector de
sobrecalentamiento a la bornera V2.
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Cédigo Descripcion
PRT-36 Thermal-T Lev Configura el nivel de fallo del sensor de recalentamiento del motor.
Configuracion Funcidn

. Opera cuando la entrada del sensor de sobrecalentamiento del
PRT-37 Thermal-T Area 0 Bajo
motor es menor que PRT-36.

1 Alt Opera cuando la entrada del sensor de sobrecalentamiento del
o
motor es mayor que PRT-36.

OUT-07 AO2 Mode,OUT- | Utilizado durante el abastecimiento de corriente constante al sensor de temperatura, la

08 AO2 Gain cual recibe la entrada por la bornera 12 0 V1 mediante la terminal de salida analdgica.

Uso del sensor de temperatura (PTC) conectandolo al borne de entrada analdgica

Cuando el borne AO 2 (salida de corriente analdgica) se encuentra conectada al sensor de temperatura
instalado en el motor, el variador provee al sensor de corriente constante. Luego, se conecta el cable de
sefial del motor a uno de los bornes de salida analdgica del variador, lo que le permite al variador detectar
cambios en la resistencia PTC y traducirla en tension.

Si se utiliza el borne 12 para recibir la sefial, mover el interruptor de seleccién en la tarjeta E/S hacia V2. Si se
utiliza e borne V1, mover el interruptor hacia T1. El sensor no funcionara si el SW3 estd en V1.

SwW3

viC_lm

SW3
VI(TI) cM
Sensor T
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Para recibir sefial PTC en el borne de entrada V1, seleccione PRT-35 (Fuente En Térmica) en O (En Térmica) y
mueva el interruptor de seleccién entrada analdgica 1(SW3) hacia T1.

Sw4

12 [CB]v2

AO2 12(V2) M

Sensor T

Para recibir sefial PTC en el borne de entrada 12, seleccione PRT-35 (Fuente En Térmica) en 1 (V2) y mueva el
SW4 (interruptor de seleccién de entrada analdgica 2) hacia V2. El sensor no funcionara si el SW4 esta en 12.

Cuando el variador detecta un sobrecalentamiento del motor, se produce un disparo por
sobrecalentamiento con tiempo de retardo interno. El tiempo de retardo del disparo no se resestablecerd de
manera instantanea cuando se libere el disparo, sino que solo disminuira al pasar del tiempo.

6.1.3. Disparo y Advertencia Temprana de Sobrecarga

Esta funcion se utiliza para emitir una advertencia y realizar la deteccion de problemas cuando el motor esta
sometido a sobrecarga en relacidon con la corriente nominal del motor. Se puede definir la magnitud de
corriente para que se produzca la advertencia y la deteccidn de problemas.

0 . Configuracién Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion alarma ,
17 OL Warn Select 1 Si 0-1 -
sobrecarga
18 Nivel alarma sobrecarga OL Warn Level 110 30-150 %
e 19 Tiempo alarma sobrecarga OL Warn Time 10,0 0-30 seg
Movimiento al disparo por . .
20 OL Trip Select 1 Marcha Libre | -
sobrecarga
21 Nivel disparo sobrecarga OL Trip Level 120 30-150 %
22 Tiempo disparo sobrecarga | OL Trip Time 60,0 0-60,0 seg
Elemento Relé 1-5
31-35 . .. Relay 15
multifuncién
ouT - 5 Sobrecarga - -
Elemento 1 salida .
36 . ., Q1 Define
multifuncién

321




Caracteristicas de Proteccidon

Detalles de Configuracién de Disparo y Advertencia Temprana de Sobrecarga

Cdédigo

Descripcion

PRT-17 OL Warn Select

La sefal de advertencia se emite utilizando el borne de salida multifuncion de la bornera o
el relé cuando se aplica una carga del nivel de advertencia de sobrecarga. Se activa si se
selecciona 1 (Si) y no se activa si se selecciona 0 (No).

PRT-18 OL Warn Level,
PRT-19 OL Warn Time

La salida multifuncion (Relé 1, Q1) emite la sefial de advertencia si la corriente que circula
por el motor supera el valor definido en el nivel de alarma de sobrecarga (OL Warn Level) y
si la corriente sigue circulando durante el tiempo definido en alarma de sobrecarga (OL
Warn Time). El borne de salida multifuncidn y el relé emiten sefiales si se selecciona
Sobrecarga en OUT-31-33. La salida del variador no se bloquea.

PRT-20 OL Trip Select

Selecciona la accion protectora del variador en caso de un disparo por falla de sobrecarga.

Configuracion Funcién

0 Ninguno No se realiza ninguna accién para proteger contra sobrecarga.

. La salida del variador se bloquea en caso de falla de
1 Marcha Libre . .
sobrecarga. El motor funciona en marcha libre.

3 Deceleracion En caso de falla se produce la deceleracion hasta parar.

PRT-21 OL Trip Level,
PRT-22 OL Trip Time

La salida del variador se bloquea o se produce la deceleracién hasta parar segun el modo
definido en PRT-17, si la corriente que circula en el motor supera el valor definido en el
nivel de disparo por sobrecarga (OL Trip Level) y si la corriente sigue circulando durante el
tiempo definido en tiempo de disparo por sobrecarga (OL Trip Time).

Corriente

Salida multifuncion
Sobrecarga (5)
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Nota

La sefial de sobrecarga de una sobrecarga se produce antes de la ocurrencia del disparo por fallas de
sobrecarga. La sefial de advertencia de sobrecarga no funcionara en una situacién de disparo por falla por
sobrecarga, si el nivel de alarma por sobrecarga (OL Warn Level) y el tiempo de alarma de sobrecarga (OL
Warn Time) se definen por encima del nivel de disparo por sobrecarga (OL Trip Level) y el tiempo de disparo
por sobrecarga (OL Trip Time).

6.1.4. Prevencion de Entrada en Pérdida y Frenado de Flujo

La funcidén de prevencidon de entrada en pérdida evita que el motor entre a pérdida por sobrecargas. Si se
produce una entrada a pérdida por una sobrecarga, la frecuencia de operacidon del variador se ajusta
automaticamente. En la entrada en pérdida por sobrecarga se produce la circulacion de sobrecorriente en el
motor, posiblemente causando el recalentamiento o dafios al motor, interrumpiendo el proceso del sistema
del lado de carga del motor.

En este caso, el motor decelera dptimamente frenando por flujos en lugar de utilizar el resistor. Si el tiempo
de deceleracion es muy corto, puede producirse un disparo por falla por sobretension a causa de la energia
regenerativa del motor. El frenado por flujo hace que el motor use la energia regenerativa, razéon por la cual
es posible una deceleracién dptima, evitando un disparo de fallo por sobretension

Para proteger el motor contra las fallas de sobrecarga, la frecuencia de salida se ajusta automaticamente, en
funcién del tamafio de la carga.

L . Configuracién Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

Prevencidon de entrada en .

50 Lo . Stall Prevent | 0100 - bit
pérdida y frenado de flujo
Frecuencia de entrada en Frec Arranque

51 Lo Stall Freq 1 60,00 i Hz
pérdida 1 -Frec Ent. Pérl

52 Nivel de entrada en pérdida 1 | Stall Level1 | 130 30-150 %
Frecuencia de entrada en Frec Ent. Pérl-

53 Lo Stall Freq 2 60,00 ] Hz

A pérdida 2 Frec Ent. Pér3

54 Nivel de entrada en pérdida 2 | Stall Level 2 | 130 30-150 %
Frecuencia de entrada en Frec Ent. Pér2-

55 Lo Stall Freq 3 60,00 i Hz
pérdida 3 Frec Ent. Pérd

56 Nivel de entrada en pérdida 3 | Stall Level 3 | 130 30-150 %
Frecuencia de entrada en Frec Ent. Pér3-

57 Lo Stall Freq 4 60,00 . Hz
pérdida 4 Frec Maxima

58 Nivel de entrada en pérdida 4 | Stall Level4 | 130 30-150 %
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o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
59 Ganancia Frenado por flujo Flux Brake kp | O 0-150 -
Elemento Relé 1 -5
31-35 . ., Relay 1-5
multifuncion Entrada en
ouT - 9 L - -
Elemento 1 salida . pérdida
36 ) . Q1 Define
multifuncion

Detalles de Configuraciéon de Prevencion de Entrada en Pérdida y Frenado de Flujo

Cadigo Descripcion
La accidn de prevencion de la entrada en pérdida puede seleccionarse durante la
aceleracion, deceleracion o en la operacion a velocidad constante. Si el segmento LCD esta
en la posicidn superior, el bit apropiado esta definido. Si el segmento LCD estd en la
posicién inferior, la operacién no se produce.
Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
Display Teclado H E
Configuracion Funcién
Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1l
v Prevencién de entrada en pérdida durante la aceleracién
' Prevencién de entrada en pérdida durante la operacion
PRT-50 Stall Prevent constante
v Prevencidn de entrada en pérdida durante la deceleracién
v Frenado de flujo durante la deceleracién
Configuracion Funcién
0001 | Prevencién de La aceleracion se detiene y la deceleracidn comienza si la
entrada en corriente de salida del variador durante la aceleracion
pérdida durante supera el nivel de entrada en pérdida definido (PRT-52, 54,
la aceleracién 56, 58). Si la corriente continua a un nivel mas alto que el
nivel de entrada en pérdida se produce la deceleracidn
hasta la frecuencia de arranque (DRV-19). La aceleracion se
reanuda si la corriente baja a un nivel inferior al definido
durante la operacién de prevencion de entrada en pérdida.
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Cdédigo

Descripcion

0010 | Prevencion de
entrada en
pérdida durante
la operacion a
velocidad
constante

La frecuencia de salida se reduce automaticamente para
producir deceleracion si la corriente supera el nivel de
entrada en pérdida definido durante la operacién a
velocidad constante, del mismo modo que en la funcién de
prevencion de entrada en pérdida durante la aceleracién. La
aceleracion se reanuda si la corriente de carga baja a un
nivel inferior al definido.

0100 | Prevencion de
entrada en
pérdida durante
la deceleracién

La tensidn de CC de la parte de alimentacion de CC se
mantiene por debajo de un determinado nivel y se produce
la deceleracidn para prevenir el disparo por sobretension
durante la deceleracidn. Por lo tanto, el tiempo de
deceleracidn podria ser mas prolongado que el tiempo
definido de acuerdo con la carga.

1000 | Frenado de flujo
durante la
deceleracién

Cuando se usa el frenado de flujo, el tiempo de deceleracidn
se puede reducir porque la energia regenerativa se gasta en
el motor.

1100 | Prevencion de
entrada en
pérdida y frenado
de flujo durante
la deceleracién

La prevencién de entrada en pérdida y frenado de flujo
operan en conjunto durante la deceleracion para lograr la
deceleracién mas corta y estable.

Mivel de entrada en pérdida

Corriente o ST I
e P g 111101 il

A — - — -

. R e
Frecuencia
al [ | 1

Aceleracian Deceleracidn
Tensidgn CC
R'\-\.

. E‘—"\-\.\
Frecuencia .
0l ]

Deceleracidn

PRT-51 Stall Freq 1-
PRT-58 Stall Level 4

Permiten definir el nivel de prevencion de entrada en pérdida para cada banda de
frecuencia, de acuerdo con el tipo de carga. Asimismo, permiten definir el nivel de entrada
en pérdida arriba de la frecuencia base. Los limites inferior y superior se definen en la
secuencia numérica de la frecuencia de entrada en pérdida. Por ejemplo, el rango de ajuste
de Lim DinFrec 2 esta entre Lim DinFrec 1 (limite inferior) y Lim DinFrec 3 (limite superior).
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Cédigo Descripcion

Nivel de entrada en pérdida

Nivel EP 1
Nivel EP 2
Nivel EP 3
Nivel EP 4
Frecuencia EP 2 Frecuencia EP 4
Frecuencia
FrecuencaEP1  FrecuenciaEP 3 de salida

Una ganancia que se utiliza para decelerar sin que se produzca un disparo por sobretension
PRT-59 Flux Brake Kp . . .
y compensa la tensién de salida del variador.

Nota

La proteccion de parada en pérdida y el frenado de flujo operan juntos solamente durante la deceleracion.
Active el tercer y cuarto bits de PRT-50 (Prevencion de parada en pérdida) para lograr una deceleraciéon mas
corta y mas estable sin disparar una falla por sobretensidon para cargas con alta inercia y tiempos de
deceleracién cortos. No utilice esta funcidn cuando se necesita una deceleracion frecuente de la carga, ya
que el motor puede sobrecalentarse y estropearse facilmente.

Cuando se opera la resistencia de frenado, el motor puede vibrar bajo la operacién de frenado de flujo. En
este caso, apague el frenado de flujo (PRT-50).

® precaucién

* El tiempo de deceleracidn podria superar el tiempo definido de acuerdo con la carga si la funcidn de
prevencion de entrada en pérdida se define durante la deceleracién. El tiempo de aceleraciéon real se
prolonga mas que el tiempo de aceleracion definido porque la deceleracion se interrumpe si la funcion
de prevencién de entrada en pérdida se activa durante la aceleracion.

* Cuando el motor esta operando, el Nivel de Entrada en Pérdida 1 aplica y determina la operacién de
proteccion de entrada en pérdida.

* Si la tensiéon de entrada excede la tensidon nominal, existe la posibilidad de que el bloqueo de
deceleracién no esté funcionando correctamente.
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6.2. Proteccidn del Variador y la Secuencia

6.2.1. Proteccion de Fase Abierta

La funcién de proteccién de fase abierta se utiliza para prevenir la sobrecorriente en el borne de entrada del
variador debida a la apertura de la fase de alimentacién de entrada. Si se abre una fase en la conexidn entre
el motor y la salida del variador, el motor podria entrar en pérdida por insuficiencia de par.

1 . Configuracién Rango de .
Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste

Proteccidn fase abierta .
05 . Phase Loss Chk 0o0* - bit
BRE entrada/salida

Banda de tensién de
06 ] IPO V Band 40 1-100V \Y,
entrada fase abierta

Detalles de Configuracion de Proteccion de Fase Abierta de Entrada y Salida

Cdédigo Descripcion
Cuando opera una fase abierta del variador del variador, las configuraciones de entrada y
salida se muestran en forma diferente. Si el segmento LCD esta en la posicion superior, el
bit apropiado esta definido. Si el segmento LCD esta en la posicion inferior, la operacion no
se produce.
Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
PRT-05 Phase Loss Chk, | | [\ oo H H
PRT-06 IPO V Band |
Configuracion Funcién
Bit 2 Bit 1
v Proteccion fase abierta de salida
v Proteccién fase abierta de entrada
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6.2.2. Seiial de Disparo Externo

Definiendo en 4 (Disparo Externo) entre las funciones del borne de entrada multifuncién se puede parar el
variador en caso de haber un problema con el sistema.

Opciones de ajuste del Px Define Disparo
borne Px (Px: P1-P7)

0-55 -
Externo

4
Seleccién contacto de .
87 . ., DI NC/NO Sel - bit
entrada multifuncion

Detalles de Configuracién de Seinal de Disparo Externo

Permite seleccionar el tipo de punto de contacto de entrada. Si la marca del punto del
interruptor estd en la posicién inferior es el punto de contacto A (Normalmente Abierto) y
si estd arriba opera como punto de contacto B (Normalmente Cerrado).
IN87 DI NC/NO Sel . . . L.
Los bornes de cada bit se indican a continuacion.
Bit 7 6 5 4 3 2 1

Borne | P7 P6 P5 P4 P3 P2 P1

Disparo Externo A Borne On (]

Disparo Externo BBorne On 1l

Frecuencia

P (A) =
P7(B) j
Com O
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6.2.3. Proteccion Sobrecarga del Variador

Si circula mas corriente que la corriente nominal del variador, la funcidon de proteccién se activa para
proteger al variador de acuerdo con la caracteristica de tiempo inverso.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Elemento Relé 1 -5
31-35 . ., Relay 1 -5
multifuncion
ouT - 6 IOL - -
Elemento 1 salida .
36 ) . Q1 Define
multifuncion
Nota

El borne de salida multifuncién puede proporcionar una salida de sefial de alarma adelantada antes de que
opere la funcién de proteccién de sobrecarga del variador (IOLT). Cuando el tiempo de sobrecorriente
alcanza 60% del permitido (120%, 1 min; 140%, 5 seg), se proporciona una salida de sefal de alarma (salida
de la sefial a 120%, 36seg).

6.2.4. Pérdida de Comando de Velocidad

Si la velocidad se define mediante la entrada analégica de la bornera, la opcién de comunicacidon o el teclado
puede seleccionarse la accion del variador cuando se pierde el comando de velocidad, por ejemplo, debido a
un corte en la linea de sefiales.

o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
0 Ninguno
Modo de operacion pérdida | Lost KPD . 1 Advertencia
11 0 Ninguno -
de comando del teclado Mode 2 Marcha Libre
3 Decel
1 Modo de operacién pérdida | Lost Cmd 1 Marcha
de comando de velocidad Mode Libre
PRT Tiempo para determinar la
13 pérdida de comando de Lost Cmd Time | 1,0 0,1-120,0 seg
velocidad
. » Frecuencia de
Frecuencia de operacién en
g Arranque-
14 caso de pérdida de Lost Preset F 0,00 . Hz
i Frecuencia
comando de velocidad L.
Maxima
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o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Nivel de decision de pérdida Mitad de
15 L. Al Lost Level 0 -
de entrada analdgica X1
Elemento Relé 1-5
31-35 . » Relay 1-5 .
multifuncion Sin
ouT : 13 - -
Elemento 1 salida . Comando
36 . ., Q1 Define
multifuncion

Detalles de Configuracion de Pérdida de Comando de Velocidad

Cdédigo

Descripcion

PRT-11 Lost KPD Mode

Establezca el teclado como la fuente del comando de operacién. Si ocurre un error de

comunicacién con el teclado o un problema de conexidén entre el teclado y el variador,

seleccione la operacion del variador.

Configuracion

Funcion

0 Ninguno

El comando de velocidad es la frecuencia de operacion
directamente, sin acciones de proteccion.

1 Advertencia

Seleccione 24: Ante la pérdida de teclado de OUT-31-36, una
de las borneras multifuncidn, esta emite una sefal de
advertencia cuando surjan condiciones anormales de
operacion.

2 Marcha Libre

El variador bloquea la salida con el motor funcionando en
marcha libre.

3 Decel

Se produce la deceleracidn hasta parar durante el tiempo
definido en PRT-07 (Tiempo decel Disparo).

PRT-12 Lost Cmd Mode

Selecciona la accidn del va

riador en caso de pérdida del comando de velocidad.

Configuracion

Funcidon

0 Ninguno

El comando de velocidad es la frecuencia de operacion
directamente, sin acciones de proteccion.

1 Marcha Libre

El variador bloquea la salida con el motor funcionando en
marcha libre.

2 Decel

Se produce la deceleracién hasta parar durante el tiempo
definido en PRT-07 (Tiempo decel Disparo).

3 Entrada Fija

Continda operando al valor de entrada promedio durante los
ultimos 10 segundos hasta el momento en que se detectd la
pérdida del comando de velocidad.
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Cdédigo Descripcion
Configuracion Funcién
4 Salida Fija Continta operando al valor de salida promedio durante los
ultimos 10 segundos hasta el momento en que se detecto la
pérdida del comando de velocidad.
5 Pérdida Presel Opera a la frecuencia definida en PRT-14 (Lost Preset F).

Configure la tension y el tiempo de decision para la pérdida del comando de velocidad
cuando se use la entrada analdgica.

Configuracion Funcién

0 Mitad de x1 Basado en los valores definidos en IN-08 e IN-12, la operacidn
de proteccion arranca cuando la sefial de entrada se reduce a

la mitad del valor inicial del ajuste de la entrada analdgica
usando el comando de velocidad (Cédigo de Frec del grupo
Operacion) y continua por el tiempo (tiempo de decisién de
pérdida de velocidad) definido en PRT-13 (Tiempo Com Per).
Por ejemplo, si el comando de velocidad estd definido en 2
PRT-15 Al Lost Level, (V1) en DRV-07, e IN-06 (Polaridad V1) a O (Unipolar), la
PRT-13 Lst Cmd Time accion de proteccion se activa cuando la entrada de tension
estd por debajo de la mitad del valor definido en IN-.08 Tens
V1x1.

1 Menos de X1 Si una sefal inferior al valor minimo de entrada analdgica

definida como comando de velocidad continda durante el
tiempo definido en PRT-13 Tmpo PerRefVel se activa la accién
de proteccidn. Los valores estandar son los definidos en IN-08
e IN-.12 del grupo de entrada de la bornera.

Si el valor establecido de IN-08 y de IN-12 es ‘0° la funcién de pérdida de comando

(LostCmd) no funcionara.

Si el método de operacién (PRT-12 ModPerSefialRef) esta definido en 5 Pérdida Presel, en
PRT-14 Lost Preset F caso de pérdida del comando de velocidad se activa la accidn de proteccién definiendo la

frecuencia para que la operacion continte.

331



Caracteristicas de Proteccidon

Seleccione Unipolar en IN-06 (Polaridad V1) y 5 (V) en IN-08. Si PRT-15 (Nivel PerEntAn) estad definido en 1
(Menos de x1), PRT-12 (ModPerSefalRef) estd en 2 (Decel) y PRT-13 (Tmpo PerRefVel) esta definido en 5
segundos, la operacién se produce de la siguiente manera:

IN-08
Tension 5
entrada analdégica > Se8r

Frecuencia / ¥ PRT-14
Relél: ¢

Pérdida comando __

Nota

En caso de pérdida del comando de velocidad originada en la tarjeta de opcidén o comunicacién RS-485

incorporada, la accidon de proteccién se activa cuando no hay comando de velocidad durante el tiempo
definido en PRT-13 (Lst Cmd Time).
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6.2.5. Configuracion de Resistencia de Frenado Dinamico (DB)
En la serie H100, el circuito de resistencia de frenado estd incorporado en el variador.
Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , . i 2 Unidad
Parametro Ajuste
Configuracién de la
PRT 66 . . DB Warn %ED | O 0-30 %
resistencia de frenado
Elemento Relé 1-5
31-35 . » Relay 1-5
multifuncion
ouT 25 DB Warn %ED | - -
Elemento 1 salida .
36 . . Q1 Define
multifuncion

Detalles de Configuracion de la Resistencia de Frenado Dinamico

Cdédigo

Descripcion

PRT-66 DB Warn %ED

Define el indice de uso de la unidad de resistencia (%ED: Tiempo de conexidn). Este indice
define la relacidn de operacion de la resistencia de frenado en un ciclo operativo. La
resistencia de frenado continuo puede aplicarse durante 15 segundos y después de
transcurridos los 15 segundos, el variador deja de emitir la sefial de uso de la resistencia de
frenado.

T
YWED — _desac

x100[%0]
T acel+T constante+7T desac+T _parada

y ,

s B /

/ , 7
y

Frecuencia /

-
T acel T_constanteT desac T_parada

[Ejemplo 1]

T desac

%ED =
T desac+T constantel+7T acel+T constante2

x100[%]
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Cdédigo

Descripcion

'--\ ST
y N
. .
N p .
. p .
. p .
R .
Frecuencia
T C T ace
<« e ra<Tra »
T_constante 1 T_constante 2
[Ejemplo 2]

e T _acel: Tiempo previo de aceleracion a la frecuencia definida

e T_constante: Tiempo de accionamiento a velocidad constante, a la frecuencia definida

e T_desac: Tiempo de disminucion a frecuencias inferiores a la frecuencia de velocidad
constante o el tiempo que lleva parar desde la frecuencia de velocidad constante

T_parada: Tiempo que permanece ocioso hasta el préximo arranque

@ Precaucion

Debe tenerse cuidado al utilizar la resistencia de frenado por encima de la potencia eléctrica consumida

(vatios) de la unidad de resistencia de frenado porque podria generarse un incendio causado por

recalentamiento de la resistencia. Si utiliza una unidad de resistencia con sensor térmico puede utilizar la

salida del sensor como senal de falla externo del borne de entrada multifuncion.

6.2.6.

Advertencia de Baja Tension de Bateria

La serie H100 tiene una funcion de advertencia ante la baja tension de la bateria. Si se establece la funcién

en Si, se producird una advertencia de baja tensidn de bateria cuando la tensién de la bateria se encuentre

por debajo de los 2 V (la tensidén normal es de 3 V). Reemplace la bateria cuando se muestre la advertencia.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
- L 0 | No
PRT 90 Deteccidn de bateria baja Low Battery 0 No 1 5 -
|
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Detalles de Configuracion de Advertencia de Baja Tension de Bateria

Cdédigo

Descripcion

PRT-90 Low Battery

debajo delos 2 V.

Se puede habilitar o deshablitar la advertencia de baja tension de bateria para la funcion
RTC instalada en el inversor. Esta se producird cuando la tensién de la bateria caiga por

@ Precaucion

* Sea precavido al reemplazar la bateria. La tensidn restante en la bateria puede causar una descarga

eléctrica.

* Asegurese que la bateria no caiga dentro del variador.

6.3.

Advertencia y Falla por Carga Insuficiente

La siguiente tabla enumera las funciones de la serie de inversores H100 en relacidn a la advertencia y el

disparo de falla por carga insuficiente.

L . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste

Fuente de deteccién de Corriente de

23 . . UL Source 0 . 0-1 -
carga insuficiente salida
Banda de deteccion de

24 . L UL Band 10,0 0,0-100,0 %
carga insuficiente
Seleccion advertencia carga 3

25 . . UL Warn Sel 1 |Si 0-1 -
insuficiente

PRT - -

Tiempo advertencia carga .

26 . . UL Warn Time | 10,0 0-600,0 seg
insuficiente
Seleccion disparo carga . .

27 . . UL Trip Sel 1 | Marcha Libre - -
insuficiente
Temporizador disparo carga Lo

28 UL Trip Time 30,0 0-600,0 seg

insuficiente
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Detalles de Configurac

iéon de Advertencia y Falla por Carga Insuficiente

Cdédigo

Descripcion

PRT-23 UL Source

Seleccione una fuente para detectar el disparo por carga insuficiente, lo que puede hacerse
a través de la corriente o la potencia de salida

PRT-24 UL Band

Establezca un valor estandar en caso se produzca un fallo por carga insuficiente mediante
el valor de sistema de carga %-UL Band establecido en cada frecuencia de la curva de las
caracteristicas de carga, producida por el Ajuste de Carga AP2-01

PRT-25 UL Warn Sel

Define la advertencia de carga insuficiente. Definir a 1 (Si) y si el borne de salida
Multifuncidn (OUT-31y 33) estd en 7 (Sub Carga), las sefiales son emitidas en condicién de
advertencia de carga insuficiente.

PRT-26 UL Warn Time

La funcidn de proteccion se activa si la condicion de nivel de carga insuficiente antes
descrita continta durante el tiempo de advertencia o el tiempo de falla.

PRT-27 UL Trip Sel

Define el método de operacidn del variador en caso de falla por carga insuficiente. Si se
define en 0 (Ninguno), no detecta la falla por carga insuficiente. Si se define en 1 (Marcha
Libre) mantiene la salida en situacion de falla por carga insuficiente. Si esta definido en 2
(Decel) produce la parada después de desacelerar.

PRT-28 UL Trip Time

La funcion de proteccidn se activa si la condicion de nivel de carga insuficiente antes
descrita continta durante el tiempo de advertencia o el tiempo de falla.

@ Precaucion

Para que el disparo por carga insuficiente opere adecuadamente, se debe realizar un ajuste de carga (AP2-

01 Load Tune) con antel

acioén. Si este no se puede llevar a cabo, defina manualmente las frecuencias de

ajuste de carga (AP2-02 Load Fit Lfreq—AP2-10 Load Fit Hfreq). La operacidon de Carga Insuficiente no

operara mientras la funci

6n de Ahorro de Energia esté en funcionamiento.

6.3.1. Deteccion de Falla del Ventilador
Configuracion Rango de
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) 2 i . Unidad
Parametro Ajuste
Seleccion de falla del vent. FAN Trip .
PRT 79 L. 0 Disparo
de enfriamiento Mode
Elemento Relé 1 -5
31-35 . .. Relay 1-5
multifuncion Alarma
ouT 8 i - -
Elemento 1 salida . Ventilador
36 . L, Q1 Define
multifuncion
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Detalles de Configuracidn de la Deteccion de Falla del Ventilador

Cdédigo

Descripcion

PRT-79 FAN Trip Mode

Define el modo de falla del ventilador de enfriamiento.

Configuracion Funcién

0 Disparo Se bloque la salida del variador y el disparo del ventilados se
muestra cuando se detecta un error en el ventilador de
enfriamiento.

1 Alarma Cuando OUT-36 (Definir Q1) y OUT-31-35 (Relé 1-5) se definen
en 8 (Alarma de Ventilador), se emite la sefial de error del

ventilador y la operacion continua.

OUT36 Q1 Define,
OUT-31-35 Relay1-5

Si se selecciona 8 (Alarma de Ventilador) como borne de salida multifuncion o relé, la sefial
de falla de ventilador se libera y la operacién continuda. Sin embargo, si la temperatura en el
variador supera un determinado nivel, la salida se bloquea debido a la falla en el ventilador
de enfriamiento.

6.3.2. Disparo por Falla de Baja Tensidon

Si la tension CC interna cae por debajo de un determinado nivel porque la tensidon de entrada del variador

esta bloqueada, el variador bloquea la salida y muestra una indicacion de falla de baja.

L . Configuracién Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Tiempo de retardo de
PRT 81 decisidn de disparo por baja | LVT Delay 0,0 0-60,0 seg
tensién
31-35 Relé multifuncién 1-5 Relay 1-5 . »
ouT - - — - 11 Baja Tension -
36 Salida0 multifuncién 1 Q1 Define

Detalles de Configuracion del Disparo por Falla de Baja Tension

Cdédigo

Descripcion

PRT-81 LVT Delay

Si el cédigo de valor esta definido en 11 (Baja Tension), en caso de producirse una falla de
baja tensidn, la salida del variador se bloquea y se maneja como una falla después del
periodo definido. Puede emitirse una sefial de advertencia de falla de baja tensién
utilizando la salida multifuncién o el relé. Sin embargo, en caso de producirse esta sefial, el
tiempo de Retardo de Baja Tensidn no se aplica.
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6.3.3. Seleccion de Fallo de Baja Tension 2 Durante la Operacion
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD Con’flguracmn R.ango de Unidad
Parametro Ajuste
Decision de disparo por baja 0 No
PRT 82 tension durante la Low Voltage2 0-1
operacion 1 Si

Si se desconecta la potencia de entrada durante la operacion del inversor y la tensién CC interna cae por

debajo de un nivel de tension determinado, el inversor desconecta la salida y muestra la baja tensiéon '2 (Low
Voltage 2)'.

Incluso si la tensidn aumenta y vuelve al estado normal (a diferencia de una falla de baja tensién), se

mantiene en un estado de fallo hasta que el usuario lo libere.

6.3.4.

Bloqueo de Salida por el Borne Multifuncion

Cuando el borne de salida multifuncion se define como el borne de sefial de bloqueo de salida y la sefial

ingresa al borne, la operacién se detiene.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Opciones de ajuste del Px Define (Px:
IN 65-71 5 BX 0-55 -

borne Px

P1-P7

Detalles de Configuracién del Bloqueo de Salida por el Borne Multifuncién

Cdédigo

Descripcion

IN-65 -71 Px Define

borne BX se desactiva con una entrada de comando de operacién.

Si se define la funcidn del borne de salida multifuncién en Ne5 BX y éste ingresa
durante la operacidn, el variador bloquea la salida y se visualiza BX en el display del
teclado. Debe monitorearse la informacion sobre la frecuencia y la corriente en el
momento de producirse la entrada de BX. La aceleracién se reanuda cuando el
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Reiniciar el variador usando el teclado el el borne de entrada analégica para cancelar el estado de falla.

Grupo

Caédigo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

IN

65-71

Opciones de ajuste del

borne Px

Px Define (Px:
P1-P7

3 RST

0-55

Detalles de Configuracion de la Cancelacion del Estado de Falla

Cdédigo

Descripcion

IN-65 -71 Px Define

en caso de falla después de haber definido la funcién del borne de entrada
multifuncidon en Ne3 (RST).

Para cancelar el estado de falla pulse la tecla [Stop/ReseT] del teclado o utilice el
borne de entrada multifuncién. El estado de falla se cancela si se ingresa el borne

6.3.6.

Modo de Operacidon en Caso de Falla de la Tarjeta de Opcidn

Si hay un problema con la comunicaciéon entre la tarjeta de opcidn y el gabinete del variador o si la tarjeta de

opcidn se separa durante la operacion seleccione el estado de accidn del variador.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Modo de operacion en caso 0 Ninguno
PRT 80 de falla de la tarjeta de Opt Trip Mode | 1 Marcha Libre 0-3 -

opcién

2 Decel

Detalles de Configuracidon del Modo de Operacidén en Caso de Falla de la Tarjeta de Opcion

Cdédigo

Descripcion

PRT-80 Opt Trip Mode

Configuracion

Funcidon

0 Ninguno

Sin operacion.

1 Marcha Libre

visualiza en el teclado

La salida del variador se bloquea y la informacion de la falla se

2 Decel

Dis)

El equipo decelera al valor definido en PRT-07 (Tmpo Decel
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6.3.7.

Disparo por Falta de Motor

Si se aplica un comando de operacidn con el motor no conectado al borne de salida del variador se libera la

sefial de Falla No Motor para proteger el sistema.

— - Configuracién Rango de -
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
Operacion en disparo por . .
31 No Motor Trip | O Ninguno - -
falta de motor
Nivel de corriente disparo No Motor
PRT 32 5 1-100 %
por falta de motor Level
Tiempo de deteccion de No Motor
33 . 3,0 0,1-10 seg
falta de motor Time

Detalles de Configuracién del Disparo por Falta de Motor

Cadigo

Descripcion

PRT-32 No Motor Level,
PRT-33 No Motor Time

La Falla Falta de Motor ocurre cuando la corriente de salida del variador, en relacién con la
corriente nominal (BAS-13), sigue estando por debajo de PRT-32 (Niv sin Motor) durante
PRT-33 (Tmpo sin Motor).

® precaucién
Si BAS-07 (Patron V/F) esta definido en 1 (Cuadratico), defina PRT-32 (Niv sin Motor) en un valor inferior al
valor definido al momento de la entrega de fabrica. De lo contrario podria ocurrir una Falla por Falta de

Motor porque la corriente de salida es baja en el arranque inicial.

6.3.8.

Correa Rota

Es una funcidn para detectar problemas en casa que se rompa una Correa o un Acoplamiento mientras que

una bomba esté siendo utilizada.

Configuracion

Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste Unidad
Parametro
» 0 Ninguno
Establecer la funcion de . -
91 BrokenBelt Sel | 0: Ninguno Advertencia -
correa rota -
PRT 2 Marcha Libre
Frecuencia de funcién de BrokenBelt i
92 15,00 15,00 — Max Frec Hz
correa rota Freq
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93 Corriente de par motor Current Trq - 0-100,0 %
Funcién de corriente de

94 BrokenBelt Trq 10,00 0-100,0 %
par de la correa rota
Tiempo de retardo de la

95 . BrokenBelt Dly 10,00 10,0 S
funcién de correa rota

Luego de que el variador opere en una frecuencia por sobre PRT-92, la corriente de par alcance el limite
establecido en PRT-94 y luego de que cumpla con las condiciones en el tiempo definido en PRT-95, se

activara la funcion de Correa Rota.

Corriente de Par
[A]
A

[Par de Corriente %]

a [Frec de Correo Rota)

[Correa Rota Trq %}

Conteo de tiempo
[Correa Rota Dly,

Correa Rota

>t

Advertencia o Disparo

Sin accién

>t
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6.4. Expectativa de Vida de la Piezas

Analice el ciclo de vida de las piezas del variador (ventilador y condensador principal), esto le dara la
posibilidad de utilizar el variador de forma mds segura.

6.4.1.  Estimacion de la Vida Util del Capacitor Principal

Se puede predecir la vida util del capacitor principal del variador observando los cambios en el valor de
capacitancia.

. . Configuracién . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD , Rango de Ajuste | Unidad
Parametro
Nivel de corriente estimada | CAP.Diag
83 . . 0,0 10,0-100,0 %
de capacitancia Perc
0 Ninguno
. . . 1 Diag CAP 1
PRT 84 Modo estimado de CAP CAP.Diag 0: Ninguno - %
2 Diag CAP 2
3 Inicio CAP
85 Nivel de deterioro de CAP CAP.Levell 0 10,0-100,0 %
86 Nivel de CAP.detect CAP.Level2 0 10,0-100,0 %
ouT 31-35 Relé de salida 1-5 Relay 1-5 34 Advertencia CAP | -

Detalles de Configuracion de la Estimacion de Vida Util del Capacitor Principal

Cadigo Descripcion
Configure el nivel de corriente de la salida del variador cuando se esté realizando el analisis
PRT-83 CAP. Diag Perc de capacitancia de vida. Para el andlisis de vida, el valor debe estar ajustado por sobre el
0%
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Cdédigo

Descripcion

PRT-84 CAP. Diag

Configure el modo de analisis de la capacitancia de vida, el cual se separa entre el modo de
instalacion del variador y el modo de mantenimiento. Para utilizar la funcion de analisis se
requiere una correcta configuracion.

Configuracion Funcién

0 Ninguno No utiliza la funcidn de andlisis de la capacitancia de vida.

1 Diag CAP 1 Al instalar el variador por primera vez, calcule la capacitancia
inicial.

2 Diag CAP 2 Estime la capacitancia mientras se realiza el mantenimiento
del variador.

3 Inicio CAP Inicializar el valor estimado de capacitancia en 0.

PRT-85 CAP. Level 1

Establecer el nivel estandar para el reemplazo de capacitancia

PRT-86 CAP. Level 2

Se muestra el valor estimado de capacitancia segin el modo de PRT-84. Si este valor es
menor que el del valor establecido en PRT-85, el mensaje de advertencia “CAP Warning”

aparecera en la pantalla.

@ Precaucion

* Sea precavido al reemplazar la bateria. La tension restante en la bateria puede causar una descarga

eléctrica.
e Aseglrese de

qgue la bateria no caiga dentro del variador. El analisis de vida del condensador principal

solo se debe tomar como referencia y no puede ser utilizado como valor absoluto.

e El andlisis de vida del condensador principal opera solo en modo AUTOMATICO cuando el variador se

encuentra detenido.

6.4.2. Estimacion de la Vida Util del Ventilador

El variador registra la cantidad de tiempo que el ventilador esta en uso y acciona la alarma para reemplazarlo

en caso sea utilizado por mas tiempo que el determinado.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Porcentaje acumulado de .
PRT 87 . FAN Time Perc | 0,0 0,0-6553,5 %
uso del ventilador
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o . Configuracion . .
Grupo | Cédigo | Nombre Display LCD ) Rango de Ajuste Unidad
Parametro
Nivel de aviso de cambio FAN Exchange
88 . 0,0-100,0 90,0 %
del ventilador level
Inicializar tiempo de 0 No
CNF 75 operacién de ventiladores FAN Time Rst -
de enfriamiento 1 Si
ouT 31-35 | Salida0 multifuncién 1-5 Relay 1-5 35 Interc. de ventilador -

Detalles de Configuracién de la Estimacion de Vida Util del Ventilador

Cadigo Descripcion

. Muestra el tiempo de uso del ventilador en % en relacién a 50.000 horas. Si este valor es
PRT-87 Fan Time Perc o " ,
mayor que el valor en PRT-88, el mensaje “Fan Exchange” aparecerd en la pantalla

PRT-88 Fan Exchange Muestra en % el reemplazo estandar de vida del ventilador.
Inicializa la acumulacién del tiempo de operacion del ventilador.
Configuracion Funcién
0 No No inicializa la acumulaciéon del tiempo de operacién del
CNF-75 Fan Time Rst ventilador.
1 Si aliza la acumulacion el tiempo de operacidn del ventilador.

® Precaucion

* Sea precavido al reemplazar la bateria. La tensidn restante en la bateria puede causar una descarga
eléctrica.

e Aseglrese de que la bateria no caiga dentro del variador. El andlisis de vida del condensador principal
solo se debe tomar como referencia y no puede ser utilizado como valor absoluto.

e El andlisis de vida del condensador principal opera solo en modo AUTOMATICO cuando el variador se
encuentra detenido.
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La siguiente lista muestra los tipos de fallas y advertencias que pueden ocurrir durante el uso del variador

H100. Consulte la seccidn 6. Caracteristicas de Proteccion en la pdgina 317 para obtener mas informacion

acerca de fallas y advertencias.

Categoria Display LCD Detalles
Over Currentl Disparo por sobrecorriente
Over Voltage Disparo por sobretension
External Trip Disparo por una sefial externa
NTC Open Disparo por falla del sensor de temperatura
Over Current2 Disparo por falla corriente ARM
Option Trip- x* Disparo por falla de opcional*
Over Heat Disparo por falla por sobrecalentamiento
Out Phase Open Disparo por falla de fase abierta de entrada
In Phase Open Disparo por falla de fase abierta de salida
Ground Trip Disparo por falla de tierra
Fan Trip Disparo por falla del ventilador
E- Thermal Disparo por falla de sobrecalentamiento del motor
10 Board Trip Disparo por falla en la conexidn del Panel E/S
Falla mayor Tipo enclavamiento | No Motor Trip Disparo por falla de falta de motor

Low Voltage 2

Disparo por falla de baja tensidn durante la operacion

ParaWrite Trip**

Disparo por falla en el parametro de escritura de par

Pipe Broken Disparo por falla por Tuberia Rota

Damper Err Disparo por falla de error de valvula

Over Load Disparo por falla por sobrecarga del motor
Under Load Disparo por falla por carga insuficiente del motor
CleanRPTErr Disparo de limpieza de bombas

Level Detect

Disparo de deteccién de nivel

MMC Interlock

Disparo de interbloqueo MMC

Inverter OLT

Disparo de recalentamiento del variador

Termal Trip

Disparo de recalentamiento del moto

Lost Keypad

Disparo de pérdida de teclado

Broken Belt

Disparo de correa rota
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Categoria Display LCD Detalles
Pipe Broken Disparo por Tuberia Rota
Low Voltage Disparo por fallas baja tension
BX Disparo por fallas por parada de emergencia

Lost Command

Disparo de pérdida de comando

Lost Keypad

Disparo de pérdida de teclado

Dafio de hardware

EEP Err Error de memoria externa
ADC Off Set Error de entrada analdgica
10 Board Trip Disparo por fallas conexidn tablero E/S.
Watch Dog-1 .

Disparo por fallas por falla de Watch Dog
Watch Dog-2

Advertencia

Lost Command

Advertencia de disparo por pérdida de comando

Over Load

Advertencia de sobrecarga

Under Load

Advertencia de subcarga

Inv Over Load

Advertencia de sobrecarga del variador

Fan Warning

Advertencia de operacion del ventilador

DB Warn %ED

Advertencia del indice de frenado de resistencia

Low Battery

Advertencia de bateria baja

Fire Mode

Advertencia de modo de incendio

Pipe Broken

Advertencia de tuberia rota

Level Detect

Advertencia de deteccién de nivel

CAP. Warning

Advertencia de vida util del condensador

Fan Exchange

Advertencia de reemplazo del ventilador

Lost Keypad

Advertencia de pérdida de teclado

Load Tune Advertencia de ajuste de curva de carga
Broken Belt Advertencia de correa rota

ParaWrite Fail Advertencia de copiador inteligente

Rs Tune Err Advertencia de ajuste automatico (Rs)

Lsig Tune Err

Advertencia de ajuste automatico (Lsigma)
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Nota

* En un disparo del tipo de enclavamiento, el variador no puede desbloquear la falla si el usuario no
restablece el variadpr, incluso si el estado de disparo es liberado luego de que haya ocurrido.

* En un disparo del tipo de nivel, el variador puede desbloquear la falla por si mismo si el estado de
disparo esta liberado luego de que haya ocurrido.

e Enun disparo del tipo grave, no hay forma de desbloquear la falla mds que apagando el variador y luego
encendiéndolo, luego de que el disparo haya ocurrido.
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7 Caracteristicas de Comunicacion RS-485

Esta seccion en el manual del usuario explica cdmo controlar el variador con un PLC o una computadora a
larga distancia utilizando las caracteristicas de comunicacion RS-485. Para utilizar las funciones de
comunicacién RS-485, conecte los cables de comunicacidn y ajuste los paradmetros de comunicacién en el
variador. Consulte los protocolos y parametros de comunicacidn para configurar y utilizar las caracteristicas
de comunicacion RS-485.

7.1. Estandares de Comunicacion

Siguiendo los estandares de comunicacion RS-485, los productos H100 intercambian datos con un PCL y una
computadora. Los estdandares de comunicacion RS-485 soportan el sistema de enlace multipunto y ofrecen
una interfaz que es muy resistente al ruido. Consulte la tabla siguiente para obtener mas informacién acerca
de los estandares de comunicacion.

Elemento Estandar

Método de comunicacion/ . . .
. . Tipo bus, sistema de enlace multipunto RS-485
Tipo de transferencia

Serie del variador H100

Numero de variadores conectados/ Mdéximo 16 variadores / Maximo: 1.200m (distancia recomendad: entro
Distancia de transferencia de los 700m)

Cable de comunicacion recomendado 0,75mm°’ (18AWG), cable de par retorcido del tipo blindado

Tipo de instalacion Conectar bornes especificos (5S+/S-/SG) en la bornera de control

. » Utilizar la alimentacion que estd aislada de la parte interna del variador
Alimentacion . L, L . .
como alimentacion para comunicaciéon (suministrada del variador)

1.200/2.400/4800/9.600/19.200/38.400/57.600/115.200 bps

Velocidad de comunicacion
BACNET: 9600/19200/38400/76800 bps

Procedimiento de control Sistema de comunicacidén no sincronizado
Sistema de comunicacién Sistema half duplex

Sistema de letras Modbus-RTU: Binario LS Bus: ASCII
Longitud de bit de parada 1 bit/2 bits

Suma de verificacion 2 bytes

Comprobacion de paridad Ninguna/Par/Impar
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7.2.  Configuracion del Sistema de Comunicacion

En un sistema de comunicacién RS-485, el PLC o la computadora es el dispositivo maestro y el variador es el
dispositivo esclavo. Cuando se utiliza una computadora como maestro, el variador RS-232 debe estar
integrado la computadora, de forma tal que pueda comunicarse con el variador a través del convertidor RS-
232/RS-485. Las especificaciones y operaciones de los convertidores pueden variar dependiendo del
fabricante, pero las funciones basicas son idénticas. Consulte el manual del usuario del fabricante para
conocer detalles de caracteristicas y especificaciones.

Conectar los cables y configurar los pardmetros de comunicacidon en el variador segin se indica en la
siguiente ilustracién de la configuracién del sistema de comunicacién.

Convertidor :| [ :|

RS-232/485 || Variador #1| | Variador #2 | |Variador #n

Com;.Jutadora Ll ll ‘

7.2.1. Conexion de Linea de Comunicacion

Asegurese de que el variador se apague por completo, y luego conecte la linea de comunicacidon RS-485 a los
bornes S+/S-/SG de la bornera. El nimero maximo de variadores que pueden conectarse es 16. Para las
lineas de comunicacion, utilizar cables de par trenzado blindado (STP).

La longitud maxima de la linea de comunicacién es de 1.200 metros, pero se recomienda utilizar no mas de
700 metros para garantizar una comunicacién estable. Utilice un repetidor para mejorar la velocidad de
comunicacion cuando se utilice una linea de comunicacién superior a los 1.200 metros o cuando se utilicen
un gran numero de dispositivos. Un repetidor es eficaz cuando la comunicacién regular no se encuentra
disponible debido a la interferencia de ruido.

@ Precaucién

Al realizar el conexionado de la linea de comunicacidn, aseglrese de que los bornes SG en el PLC y el
variador se encuentran conectados. Los bornes SG evitan los errores de comunicacion debido a la
interferencia de ruido electrdnico.
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Configuracion de Parametros de Comunicacion
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Antes de proceder con el establecimiento de las configuraciones de comunicacidn, asegurese de que las

lineas de comunicacién estan conectadas correctamente. Encienda el variador y configure los parametros de

comunicacion.

L. . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
ID variador de 7
01 . Int485 St ID 1 1-MaxComID -
comunicacidn integrada
Protocolo de
02 L Int485 Proto 0 ModBus RTU 0-6 -
comunicacidn integrada
Velocidad de
COM 03 . Int485 BaudR | 3 9600 0-8 -
comunicacidn integrada
Trama de comunicacion
04 . Int485 Mode 0 D8/PN/S1 0-3 -
integrada
Retardo de transmision
05 ., Resp Delay 5 0-1000 mseg
luego de la recepcion

Detalles de Configuracion de los Parametros de Comunicacion

Cdédigo

Descripcion

COM-.01 Int485 St ID

Define la ID de la estacién del variador entre 1 y MaxComlID.

COM-02 Int485 Proto

Metasys- N2

Define uno de los dos protocolos incorporados: Modbus-RTU, LS INV 485, BACnet or

Configuracion

Funcion

0 Modbus-RTU Protocolo compatible con Modbus-RTU
2 LS INV 485 Protocolo exclusivo para el variador LS
4 BACnet Protocolo de red BAC

5 Metasys-N2 Protocolo Metasys-N2

6 ModBus Master Protocolo especifico para el ModBus

COM-03 Int485 BaudR

maximo de configuracion variara dependiendo del protocolo.

Define la velocidad de configuracién de la comunicacion hasta 115.200 bps. El rango

’Si se ajusta AP1-40 en ‘4(Serve Drv)‘, el MaxComID sera ‘8‘, y si COM-02 se ajusta en ‘4(BACnet)’, el MaxComID ser

‘127‘. Caso contrario, el MaxComID sera de ‘250°.
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Cdédigo

Descripcion

Configuracion Funcidn

1.200 bps

2.400 bps

4.800 bps

9.600 bps

19.200 bps

38.400 bps

56 Kbps (57,600 bps)

76.8 Kbps (76,800 bps)

| N[O U WIN|ERL|O

115 Kbps (115,200 bps)

Si la configuracién de COM-02 Int485 Prtoto es de protocolo BACnet, la configuracion de
la velocidad de comunicacidn sera de 9600 bps, 19200 bps, 76.8 kbps. Si la configuracién
de COM-02 Int485 Prtoto es de protocolo Metasys-N2, la velocidad de comunicacion
estara fijada en 9600 bps y no se mostrara COM-03 Int485 BaudR.

COM-04 Int485 Mode

Define una configuracion de comunicacién. Define la longitud de datos, el método de
confirmacion de paridad y el nimero de bits de parada.

Configuracion Funcidn

0 D8/PN/S1 Datos de 8 bits/sin comprobacién de paridad/1 bit de parada.

1 D8/PN/S2 Datos de 8 bits/sin comprobacién de paridad/2 bits de parada.

2 D8/PE/S1 Datos de 8 bits/comprobacion de paridad de niumero par/1 bit
de parada.

3 D8/PO/S1 Datos de 8 bits/comprobacion de paridad de nimero impar/1
bit de parada.

Si la configuracién de COM-02 Int485 Prtoto es de protocolo Metasys-N2, la
composicién del marco de comunicacion estara fijada en D8/PN/S1y el modo COM-04

Int485 no sera visible

CM.05 Resp Delay

Define el tiempo de respuesta para que el (variador) esclavo reaccione al pedido del
maestro. El tiempo de respuesta se usa en un sistema donde el maestro no puede manejar
la rapida respuesta del esclavo. La comunicacion entre el dispositivo maestro y el esclavo
puede mantenerse regular si este codigo de funcién se define apropiadamente.
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Cédigo Descripcion

Pedido Pedido

Maestro s
v : v

> «—>—
Esclavo X —‘ t —‘ i
\Respuesta wespuesta

COM-05 Retardo Respuesta COM-05 Retardo Respuesta

7.2.3. Configuracion del Comando de Operacion y la Frecuencia

Luego de ajustar el cédigo DRV-06 Fuente de Comando como 3 (RS- 485)° y el cédigo DRV-07 Fuente Ref
Comando a 6 (RS-485), puede establecer los pardmetros de drea comun para la frecuencia y el comando de
operacion a través de la comunicacidon. Para mas detalles acerca del comando de operacidn, consulte la
seccion 4.6.4 Comunicacion RS-485 como Dispositivo de Entrada de Comando en la pagina 105 y para mas

detalles acerca del comando de frecuencia, consulte la seccién 4.2.6 Configuracion de una Referencia de

Frecuencia mediante la Comunicacion RS-485 en la pagina 98.

Para seleccionar la comunicacién RS-485 integrada como fuente de comando, ajuste el cddigo de frecuencia
a 6 (Int485) en el teclado. A continuacidn, establezca los pardmetros de area comun para el comando de
operacion y la frecuencia a través de la comunicacion.

o . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD , i Unidad
Parametro Ajuste
06 Fuente de comando Cmd Source* 3 RS-485 0-5 -
DRV Método de ajuste de
07 . Freq Ref Src 6 RS-485 0-11 -
frecuencia

7.2.4. Operacion de Proteccion de Pérdida de Comando

Configura los estandares de evaluacion de pérdida de comando y operaciones de proteccion en caso de que
un problema con la comunicacién dure un periodo de tiempo determinado.
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Modo de operacion ante
. Lost Cmd .
12 la perdida de comando de 0 Ninguno 0-5 -
. Mode
velocidad.
PRT - -
Tiempo para determinar
13 la perdida de comando de | Lost Cmd Time | 6 1,0 0,1-120,0 Seg
velocidad
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Proteccion de Pérdida de Comando

Cdédigo

Descripcion

PRT-12 Lost Cmd Mode,
PRT-13 Lost Cmd Time

Selecciona el movimiento del variador cuando hay un problema de comunicacion que

exceda el tiempo definido en RT-.13.

Configuracion

Funcidén

0 Ninguno

El comando de velocidad es directamente la frecuencia de
operacion, sin movimientos de proteccion.

1 Marcha Libre

El variador bloquea la salida. El motor contintda funcionando
en Marcha Libre.

2 Decel

Decelera hasta parar al tiempo.

3 Entrada Fija

El variador calcula el valor de entrada promedio para los 10
segundos antes de la pérdida de velocidad y lo usa como
referencia de velocidad.

4 Salida Fija

El variador calcula el valor de salida promedio para los 10
segundos antes de la pérdida de velocidad y lo usa como
referencia de velocidad.

5 Pérdida Presel

Opera a la frecuencia definida en PRT-14 (Pérd Presel F).
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7.3. Comunicacion LS INV 485/Modbus-RTU

7.3.1. Configuracion de Entrada Multifuncion Virtual

Permiten controlar la entrada multifuncién mediante una direccién de comunicacién (0h0385). La funcién
definida operara en cada bit después de definir los cédigos COM-70-77 y luego de definir el bit que establece
la funcién deseada en 1, en 0h0322. La multifuncién virtual opera independientemente de las entrada
multifuncidon analdgicas IN-65-71 y es imposible superponer la definicidon. Se puede comprobar el estado de
la entrada multifuncién virtual en COM-86 (Estado Entr Dig Virtual). Antes de configurar las entradas
multifuncidn virtuales, defina el cddigo DVR segun la fuente de comando.

_ . Configuracion Rango de .
Grupo | Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
Entrada multifuncién de Virtual DI x (x: 1- .
70-77 L, 0 | Ninguno 0-55 -
comunicacion x 8)
CcCoM Monitoreo entrada
86 multifuncién de Virt DI Status - |- - -
comunicacién

Ejemplo: Si quiere enviar el comando Fx controlando el area de comando de entrada multifuncion virtual
mediante RS-485, la funcidn Fx se dispara si se ingresa 0h0001 en 0h0385 después de definir COM-70 en FX.

7.3.2. Guardado de Parametros Definidos por Comunicacion

Si se apaga el variador luego de establecer los parametros del area comun o los pardmetros del teclado
mediante la comunicacidn y se pone en funcionamiento el variador, se pierden los cambios y los valores
modificados mediante la comunicacidn vuelven al estado previo cuando se enciende el variador.

Si selecciona Si en CNF-48, todos los valores actualmente definidos se guardan en el variador y
permanecerdn sin cambios, incluso aunque se encienda y apague la unidad.

Si define la direccién Oh03EO en 0 mediante la comunicacion y luego en 1, todos los valores de pardmetros
actualmente definidos se guardan en el variador y permanecerdn sin cambios, incluso aunque se encienda y
apague la unidad. Sin embargo, si se define en 1 y se conmuta a 0, la funcién no opera. Los pardmetros
definidos mediante comunicacién sdlo se pueden guardar usando un teclado LCD.
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L. . Configuracion Rango de .
Grupo Codigo | Nombre Display LCD ) i Unidad
Parametro Ajuste
i Parameter 0 No
CNF 48 Guardar parametros - 0-1 -
Save 1 Si
7.3.3. Mapa Completo de Memoria para Comunicacion

Area de Comunicacién

Mapa de Memoria

Detalles

Area de comunicacién comun
compatible

0h0000-0h0OOFF

Area compatible con S5, iPSA, iV5, iG5A, $100, H100

Area de tipo de registro de
parametro

0h0100-0h01FF

Area registrada en COM-31-38 y COM-51-58

0h0200-0h023F

Area registrada para el Grupo Usuario

0h0240-0h027F

Area registrada para el Grupo Macro

0h0280-0h02FF

Reservado

Area de comunicacién comun

0h0300-0h037F

Area de monitoreo del variador

0h0380-0h03DF

Area de control del variador

0h03E0-OhO3FF

Area de control de la memoria del variador

0h0400-0hOFFF Reservado
0h1100 Grupo DRV
0h1200 Grupo BAS
0h1300 Grupo ADV
0h1400 Grupo CON
0h1500 Grupo IN
0h1600 Grupo OUT
0h1700 Grupo COM
0h1800 Grupo PID
0h1900 Grupo EPI
0h1A00 Grupo AP1
0h1B00 Grupo AP2
0h1C00 Grupo AP3
0h1D00 Grupo PRT
0h1C00 Grupo M2
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7.3.4. Grupo de Parametros para la Transmisidon de Datos

Mediante la definicién de un grupo de pardametros para la transmisidon de datos, se pueden utilizar en la
comunicacion las direcciones de comunicacién registradas en el grupo de funciones de comunicacion (COM).
El grupo de parametros para la transmisién de datos se puede definir para transmitir multiples parametros
en una sola trama de comunicacion por vez.

Configuracion Rango de

, i Unidad
Parametro Ajuste

Grupo | Cddigo | Nombre Display LCD

Direccion x de
31-38 L . Para Status-x - - 0000-FFFF Hex
comunicacion salida

COM . .7
Direccion x de
51-58 o Para Control-x | - - 0000-FFFF Hex
comunicacién entrada

Parametros del Grupo CM Registrados

Direccién Parametro Contenido Asignado por Bit

Parametro de Estado-1 — Valor del cddigo de comunicacion del parametro registrado en COM-
0h0100-0h107 ] )

Parametro de Estado-8 31-38 (Solo lectura).

Parametro de Control-1 — | Valor del cédigo de comunicacion del parametro registrado en COM-
0h0110-0h117 ] .

Parametro de Control-8 51-58 (Acceso lectura/escritura).

Nota

Al registrar un parametro de control, defina los pardametros de velocidad de operaciéon (0h0005, 0h0380,
0h0381) y comando de operacidon (0h0006, 0h0382) en la entrada mas alta en la trama de control de
parametro. Por ejemplo, cuando la trama de control de parametro tiene 5 elementos (Para Control-x),
registre la velocidad de operacidn en Para Control-4 y el comando de operacién en Para Contol-5.
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Grupo de Parametros para el Grupo Usuario/Macro

Al definir los grupos de parametros usuario/macro, la comunicacién se puede llevar a cabo utilizando las
direcciones del grupo definido del usuario (USR Grp) y el del grupo macro (MAC Grp) que estdn registradas
en el modo U&M. Los grupos parametros solo pueden definirse utilizando un teclado.

Parametros del Grupo Usuario Registrados

Direccién Parametro Contenido Asignado por Bit

0h0200 Grupo Usuario Valor del parametro registrado en U&M > USR =1 (Lectura/Escritura).
0h0201 Grupo Usuario Valor del pardmetro registrado en U&M > USR =2 (Lectura/Escritura).
0h023E Grupo Usuario Valor del pardmetro registrado en U&M > USR =63 (Lectura/Escritura).
0h023F Grupo Usuario Valor del parametro registrado en U&M > USR =64 (Lectura/Escritura).

Parametros del Grupo Usuario Registrados

Direccién Parametro Contenido Asignado por Bit

0h0240 Cédigo Grupo Macro 1 Valor del parametro registrado en U&M > MC 21
0h0241 Cédigo Grupo Macro 2 Valor del parametro registrado en U&M > MC 21
0h02A2 Cddigo Grupo Macro 98 | Valor del parametro registrado en U&M > MC =98
0h02A3 Codigo Grupo Macro 99 | Valor del parametro registrado en U&M > MC 299
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7.3.6. Protocolo LS INV 485

El dispositivo esclavo (variador) responde al pedido de lectura y escritura del dispositivo maestro (PLC o PC).

Pedido

1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes 1 byte

Respuesta Normal

1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Respuesta de Error

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

360

Los pedidos comienzan con ENQ y terminan con EOT.

Las respuestas normales comienzan con ACK y terminan con EOT.

Las respuestas de error comienzan con NAK y terminan con EOT.

El nimero de estacidn se refiere al nUmero de variador y esta representado por 2 bytes en ASCII-HEX,
representacién hexadecimal que utiliza caracteres 0-9 y A-F.

CMD: En mayusculas (si es error en minusculas). Consulte la siguiente tabla.

‘R’ 52h Lectura

‘W’ 57h Escritura

X’ 58h Pedido de registro de monitoreo

Y’ 59h Implementacién de registro de monitoreo
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Datos: ASCII-HEX (por ejemplo, si el valor de datos es 3000: 3000 - ‘0"’B"’B"’8’h ->30h 42h 42h 38h).
Cédigo de error: ASCII (consulte la seccion 7.3.6.4 Cddigo de Error en la pagina 364).
Tamafio de la memoria intermedia de transmisiéon/recepcidn: Transmision= 39 bytes, Recepcion= 44

bytes.

Memoria intermedia de registro de monitoreo: 8 Palabras.

SUM: Inspeccidn mediante suma para comprobar errores de comunicacién

SUM = total de los 8 bits mas bajos para la Estacion No., comando y datos (Estacion No. + CMD + datos)
en ASCII-HEX.

Por ejemplo, un pedido de lectura de uno de 3000 nimeros de direccién:

SUM = ‘O'+1’+'R’+3’+'0'+'0’+'0’+'1" = 05h+30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h= 1A7h (Valor de
control excluido: ENQ, ACK, NAK, etc.)
.. . ., Numero de
ENQ ID Estacion CMD Direccion ) ) SUM EOT
Direcciones
05h ‘o1 ‘R’ 3000’ 1’ ‘A7’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Nota

Funcidn de difusion (broadcasting)
Se utiliza para impartir un comando al mismo tiempo a todos los variadores conectados en una red. Al
ingresar el comando en la Estacidn No. 255, cada variador recibe y responde a ésta, aunque no sea su
propio numero de estacion definido. Sin embargo, no se emite respuesta para los comandos transmitidos

por difusion.

7.3.6.1.

Detalle del Protocolo de Lectura

Pedido de Lectura: Lee un numero n de datos de palabras consecutivamente de la direccién XXXX.

., . ., Nimero de
ENQ ID Estacion CMD Direccion ) ) SUM EOT
Direcciones
05h ‘O1'-FA’ ‘R’ XXXX! ‘1’-‘8’=n XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Total de bytes= 12. Los caracteres se muestran entre comillas (‘).
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Respuesta Normal de Lectura

i

06h

‘01-FA’

IRI

XXXX'

lxxl

04h

1 byte

2 bytes

1 byte

n x 4 bytes

2 bytes

1 byte

Total de bytes= (7 x n x 4): un maximo de 39.

Respuesta de Error de Lectura

i

15h ‘01-‘FA’ ‘R’ ol XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Total de bytes=9.

7.3.6.2. Detalle del Protocolo de Escritura

Pedido de Escritura:

05h ‘O1-‘FA’ ‘W’ XXXX ‘1-‘8'=n XXXX... XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (12 + n + x+4): un maximo de 44.

Respuesta Normal de Escritura

06h

‘01-FA

lwl

XXXX..."

04h

1 byte

2 bytes

1 byte

n x 4 bytes

1 byte

Total de bytes= (7 x n x 4): un maximo de 39.
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NAK ID Estacién CMD Cadigo de Error SUM EOT
15h ‘01'-FA’ ‘W k! XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=9.

7.3.6.3. Detalle del Protocolo de Registro de Monitoreo Escritura

El pedido de registro de monitoreo se realiza para designar el tipo de datos que necesitan monitorearse
continuamente y actualizarse periddicamente.

Pedido de Registro de Monitoreo: Pedido de registro de nimero n de direccion (donde n se refiere al
numero de direcciones. Las direcciones no tienen que ser necesariamente consecutivas).

ENQ ID Estacion | CMD Direccion Numero de | Datos SUMm EOT
Direcciones

05h ‘01'-FA’ X’ XXXX’ ‘1’-‘8’=n XXXX... XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (8 + n + x+4): un maximo de 40.

Respuesta Normal de Registro de Monitoreo

ACK ID Estacion CMD SUM EOT

06h ‘O1-FA X’ XX’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Total de bytes=7.

Respuesta de Error de Registro de Monitoreo

NAK ID Estacion CMD Cddigo de Error sumMm EOT

15h ‘01-FA’ X’ ld XX 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=9.

Respuesta de Implementacion de Registro de Monitoreo: Pedido de lectura de los datos del nimero de
direccién registrado mediante el pedido de registro de monitoreo.
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ENQ ID Estacion CMD Sum EOT
05h ‘01’-FA 4 XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte
Total de bytes=7.
Respuesta Normal de Implementacion de Registro de Monitoreo
ACK ID Estacion CMD Datos SUMm EOT
06h ‘01-FA v’ XXXX...! XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte
Total de bytes= (7 + n + x+4): un maximo de 39.
Respuesta de Error de Implementacidon de Registro de Monitoreo
NAK ID Estacion CMD Cddigo de Error sum EOT
15h ‘01-FA Y’ lad XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Total de bytes=9.
7.3.6.4. Cddigo de Error
Cédigo Abreviaciéon Descripcion
. Cuando el esclavo no puede implementar la funcién recibida
FUNCION ILEGAL IF .
porque no existe.
DIRECCION DE DATOS ILEGAL 1A Cuando la direccién recibida no es valida en el esclavo.
VALOR DE DATOS ILEGAL ID Cuando los datos recibidos no son validos en el esclavo.
ERROR DE MODO DE ESCRITURA WM Sélo lectura o prohibicién de cambio durante la operacidn.
ERROR DE TRAMA FE Cuando el tamafo de la trama no coincide.
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7.3.6.5. Cddigo ASCII
Caracter Hex Caracter Hex Caracter Hex
A 41 q 71 @ 40
B 42 r 72 [ 5B
C 43 S 73 \ 5C
D 44 t 74 ] 5D
E 45 u 75 5E
F 46 v 76 5F
G 47 w 77 60
H 48 X 78 { 7B
| 49 y 79 | 7C
J 4A z 7A } 7D
K 4B 0 30 - 7E
L 4C 1 31 BEL 07
M 4D 2 32 BS 08
N 4E 3 33 CAN 18
(6] 4F 4 34 CR oD
P 50 5 35 DC1 11
Q 51 6 36 DC2 12
R 52 7 37 DC3 13
S 53 8 38 DC4 14
T 54 9 39 DEL 7F
U 55 space 20 DLE 10
V 56 ! 21 EM 19
W 57 “ 22 ACK 06
X 58 # 23 ENQ 05
Y 59 S 24 EOT 04
VA 5A % 25 ESC 1B
a 61 & 26 ETB 17
b 62 ‘ 27 ETX 03
C 63 ( 28 FF 0C
d 64 ) 29 FS 1C
e 65 * 2A GS 1D
f 66 + 2B HT 09
g 67 ’ 2C LF 0A
h 68 - 2D NAK 15
i 69 . 2E NUL 00
j 6A / 2F RS 1E
k 6B : 3A S1 OF
I 6C ; 3B SO OE
m 6D < 3C SOH 01
n 6E = 3D STX 02
o) 6F > 3E SUB 1A
p 70 ? 3F SYN 16
uUs 1F
VT 0B
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7.3.7. Protocolo Modbus-RTU

7.3.7.1. Cddigo de Funcion y Protocolo

En la siguiente seccion, la estacién No. es el valor definido en CM.01 s (Int485 St ID), y la direccién de

arranqgue es la direccion de comunicacién (el tamafio de la direccion de arranque es en bytes). Para obtener

mas informacion acerca de las direcciones de comunicacidn, consulte la seccién 7.3.8. Pardmetros del Area

Comun Compatible en la pagina 370.

Lectura de hasta 8

Parametros Consecutivos del Variador en base al Numero establecido — Registro de

Retencidon de Lectura (Cédigo de Funcidon: 0x03) y Registro de Entrada de Lectura (Cédigo de Funcidn:

0x04).

Los Registros de Retencion de Lectura (Cddigo de Funcidn: 0x03) y los Registros de Entrada de Lectura

(Cédigo de Funcidn:

0x04) son procesados por el inversor de manera idéntica.

Cddigos

Descripcion

Direccion Inicial

La direccidn inicial 1 de los pardmetros del variador (drea comun o teclado) de la cual se leera.

No. de Registro

Cantidad de parametros del variador (area comun o teclado) que serdn leidos.

Recuento Bytes

Numero de bytes con valor de respuesta normal en base al nUmero de registros (No. of Reg).

Cédigo Excepcion

Cddigos de Error.
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Pedido

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

Respuesta Normal

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte .. | 1byte 1 byte 1 byte 1 byte

*El nimero de Valor (Ato) y Valor (Bajo) se modifica por el [Pedido de No. de Registro].

Respuesta de Error

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
*El Cédigo de Func. de la respuesta de error es [Pedido de Cédigo de Func] + 0x80.

Escritura del Valor de un Parametro del Variador (Cadigo de Funcion: 0x06)

Direccidn Inicial La direccidén 1 del parametro del variador (drea comun o teclado) a escribir.

No. de Registro El valor (drea comun o teclado) del pardmetro del variaador a escribir.

Cddigo Excepcidn Cddigos de Error.

Pedido

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
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Respuesta Normal

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

Respuesta de Error

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

*El Cédigo de Func. de la respuesta de error es [Pedido de Cddigo de Func] + 0x80.

Escritura de Multiples Registros (Codigo de Funcion: 0x10)

Direccién Inicial Direccidn inicial 1 de los parametros del variador (drea comun o teclado) a escribir.
No. de Registro Cantidad de parametros del variador (area comun o teclado) a escribir.

V alor Registro Los valores (area comun o teclado) de pardmetros del variador con que se escribe.
Cddigo Excepcion Cadigos de Error.

Pedido

1 byte 1 byte | 1byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

Respuesta Normal

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
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Respuesta de Error

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
*El Cédigo de Func. de la respuesta de error es [Pedido de Cddigo de Func] + 0x80.

Caddigo de Excepcion

01: FUNCION ILEGAL

02: DIRECCION DE DATOS ILEGAL
03: VALOR DE DATOS ILEGAL

06: DISPOSITIVO ESCLAVO OCUPADO
14: Proteccidn contra Escritura

Cuando el tiempo de Acel (Direccién de comunicacion 0x1103) se cambia a 5,0 seg y el tiempo de Decel
(Direccidon de Comunicacion 0x1104) se cambia a 10,0 seg.

Transmision de Trama de Maestro a Esclavo

Hex 0x01 0x10 0x1102 0x0002 0x04 0x0032 0x0064 0x1202
Descripcién | COM-01 Registro | Direccién - - 50 100 -
Int485 St ID | Multiple | Inicial-1 (Tmpo (Tmpo
Preselec | (0x1103-1) Acel 5,0 Decel 10,0
seg) seg)

Transmision de Trama de Esclavo a Maestro

Hex 0x01 0x10 0x1102 0x0002 OxE534
Descripcién COM-01 Registro Multiple | Direccion Inicial-1 | - -
Int485 St ID Preselec (0x1103-1)
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7.3.8. Parametros del Area Comun Compatible

Los siguientes son parametros del drea comun compatibles con las series de variadores iS5, iP5A, iV5, iG5A,
$100. (Las direcciones 0h0000-0h0011 son para los parametros de Area ComUn Compatible. Las direcciones
0h0012-0h001B son para los parametros de la serie de variadores H100.)

Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | L/E | Asignacion de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0000 Modelo de variador - - L F: H100
4:5,5 kW, 5:7,5 kW
6: 11 kW, 7: 15 kW, 8: 18,5 kW
Capacidad del 9: 22 kW, 10: 30 kW
0h0001 . - - L
variador 11:37 kW
12: 45 kW, 13: 55 kW, 14: 75 kW
15: 90 kW
Tension de entrada 0: producto 220V
0h0002 . - - L
del variador 1: producto 440V
» (Ejemplo) 0h0064: Version 1,00
0h0003 Version - - L - —
(Ejemplo) 0h0065: Versién 1,01
0h0004 Reservado - - L/E | -
0h0005 Frecuencia comando | 0,01 Hz L/E | -
B15 Reservado
B14 0: Frecuencia de teclado
1: Par de teclado
B13 2-16: Secuencial de bornera
17: Subir 18: Bajar
Comando de
0h0006 ., ., - - L B12 19: CONSTANTE
operacion (opcion)
22:V1,24:V2,25:12
B11 26: Reservado
B10 27: RS-485 incorporado
28: Opcién comunicacion
B9 30: JOG, 31: PID
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | L/E | Asignacion de Contenidos por Bit
Comunicacion
B8 0: Teclado
B7 1: FX/RX-1
2: FX/RX-2
3: RS-485 incorporado
B6 4: Opcién comunicacidn
5: Evento de Tiempo
B5 Reservado
B4 Parada de emergencia
B3 E: Liberacion de disparo (02>1)
L/E L: Estado de disparo
B2 Operacion en retroceso (R)
B1 Operacion en avance (A)
BO Parada (P)
0h0007 Tiempo aceleracion 0,1 seg L/E | -
0h0008 Tiempo deceleracion | 0,1 seg L/E | -
0h0009 Corriente de salida 0,1 A L -
0hO00A Frecuencia de salida 0,01 Hz L -
0h000B Tensidn de salida 1 \Y L -
0h000C Tension conexién CC | 1 Vv L -
0h000D Potencia de salida 0,1 kw L -
0hOOOE Estado de operaciéon | - - L -
B15 0: HAND, 1: AUTO
814 1: Comando frecuencia por com.
(tipo incorporado, opcion)
B13 1: Comando marcha por com. (tipo
0h0OOOE Estado de operacion | - - L incorporado, opcidn)
B12 Comando de marcha en direccion
de retroceso
Comando de marcha en direccion
B11

de avance
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | L/E | Asignacion de Contenidos por Bit
Comunicacion
B10 Reservado
B9 Modo Jog
B8 Parada
B7 Frenado de CC
B6 Velocidad alcanzada
B5 Deceleracion
B4 Aceleracién
Disparo por falla -Opera de
B3 acuerdo con el valor definido en
OUT-30
B2 Operacion en retroceso
B1 Operacidn en avance
BO Parada
B15 Reservado
B14 Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 Diagndstico hardware
B9 Reservado
0hOOOF In.formacién del ) ) R B8 Reservado
disparo por fallas B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
B4 Reservado
B3 Disparo de tipo de nivel
B2 Reservado
B1 Reservado
BO Disparo de tipo de enclavamiento
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | L/E | Asignacion de Contenidos por Bit
Comunicacion
B15-7 Reservado
B6 P7
B5 P6
0h0010 Informacion del ) ) L B4 P5
borne de entrada B3 P4
B2 P3
B1 P2
BO P1
B15 Reservado
B14 Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 Q1
B9 Reservado
0h0011 Informacién.del ) ) R B8 Reservado
borne de salida B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
B4 Relé 5
B3 Relé 4
B2 Relé 3
B1 Relé 2
BO Relé 1
0h0012 V1 0,01 % L Entrada de tension V1
0h0013 Términco 0,01 % L Térmico Entrada
0h0014 V2 0,01 % L Entrada de tension V2
0h0015 12 0,01 % L Entrada de corriente 12

373




Caracteristicas de Comunicacion RS-485

Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | L/E | Asignacion de Contenidos por Bit
Comunicacion
Velocidad de giro del
0h0016 8 1 rpm L Visualizacion de la velocidad de giro del motor
motor
0h0017-0h0019 | Reservado - - - -
., 0: Unidad Hz
0h001A Seleccion Hz/rpm - - L )
1: Unidad rpm
Visualizacion de . o .
0h001B - - L Visualizacién de polos del motor seleccionado
polos del motor

7.3.9. Parametros del Area Comun Extendida del H100

7.3.9.1. Parametros del Area de Monitoreo (Sélo Lectura)

Direccion de
Comunicacion

Parametro

Escala Unidad

Asignacion de Contenidos por Bit

0h0300 Modelo de variador - - H100: 000Fh
5,5 kW: 4055h, 7,5 kW: 4075h
11 kW: 40B0Oh, 15 kW: 40F0h
, , 18,5 kW: 4125h, 22 kW: 4160h
0h0301 Capacidad del variador - -
30 kW: 41E0h, 37 kW: 4250h,
45 kW: 42D0h,55 kW: 4370h,
75 kW: 44B0h,90 kW: 45A0h,
Tension de entrada del
variador/ tipo de 200V trifasica, enfriamiento forzado: 0231h
0h0302 alimentacién (monofasica, - -
trifasica)/ método de 400V trifasica, enfriamiento forzado: 0431h
enfriamiento
0h0303 Versién de software del ) ) (Ejemplo) 0h0064: Version 1,00
Variador 0h0065: Versién 1,01
0h0304 Reservado - - -
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
B15 0: Estado normal
B14 4: Estado de advertencia
B13 8: Estado de falla (opera segun el
B12 valor definido en Pr.30)
B11
BS )
87 1: Busqueda de velocidad
2: Aceleracién
R Est?do de operacion del i i B6 3: Velocidad constante
variador 4: Deceleracién
5: Parada con deceleracidn
BS 6: OCS de hardware
7: OCS de software
B4 8: Operacién de dwell
B3 0: Parada
B2 1: Operacion en avance
B1 2: Operacién en retroceso
BO 3: Operacién de CC
B15
B14 Fuente del comando de operacién
B13 0: Teclado
B12 1: Opcion de comunicacion
B11 2: Secuencia del Usuario
B10 3: RS-485 incorporado
B9 4: Bornera
B8
B7 Fuente del comando de frecuencia
Fuente del comando de 0: Velocidad de teclado
0h0306 frecuencia de operacion del | - - B6 1: Par de teclado
variador BS 2-4: Velocidad Subir/Bajar
B4 5:V1,7:V2, 8:12
9: Pulso
B3 10: RS-485 incorporado
11: Opcidon de comunicacion
B2 12: Secuencia del Usuario
13:: Jog
Bl 14: PID
25-31: Frecuencia de velocidad
BO secuencial
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Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0307 Version de software del - - (Ejemplo) 0h0064: Versidon 1,00
teclado
0h0308 Version de titulo de teclado | - - (Ejemplo) Oh0065: Version 1,00
» (Ejemplo) 0h0064: Version 1,00
0h0309 Versién Placa E/S - - ] .,
(Ejemplo) Oh0065: Versién 1,00
0h030A-0h30F Reservado - - -
0h0310 Corriente de salida 0,1 A -
0h0311 Frecuencia de salida 0,01 Hz -
0h0312 RPM de salida 0 rpm -
0h0313 Reservado - - -
0h0314 Tensidn de salida 1 \Y -
0h0315 Tensidn de la conexién CC 1 \Y -
0h0316 Potencia de salida 0,1 kw -
0h0317 Reservado - - -
0h0318 Referencia PID 0,1 % Valor de referencia PID
0h0319 Realimentacién PID 0,1 % Valor de realimentacién PID
Sho31A Numero de polos del motor ) ) Muestra el nimero de polos para el primer
No. 1 motor
oho31B Numero de polos del motor ) ) Muestra el nimero de polos para el segundo
No. 2 motor
oho31C Numero de polos del motor ) ) Muestra el nimero de polos para el primer
seleccionado motor seleccionado
0h031D Seleccidn entre Hz/rpm - - 0: Hz, 1: rpm
0h031E-0h031F | Reservado - - -
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Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
B15 Reservado
B7 Reservado
B6 P7 (Placa E/S)
y B5 P6 (Placa E/S)
Informacion de entrada
0h0320 dieital B4 P5 (Placa E/S)
igita
& B3 P4 (Placa E/S)
B2 P3 (Placa E/S)
B1 P2 (Placa E/S)
BO P1 (Placa E/S)
B15-11 Reservado
B10 Q1
B9-B5 Reservado
B S B4 Relé 5
0h0321 Informacion de salida digital | - - -
B3 Relé 4
B2 Relé 3
B1 Relé 2
BO Relé 1
B15-B8 Reservado
B7 Entrada digital virtual 8 (COM-77)
B6 Entrada digital virtual 7 (COM-76)
» B5 Entrada digital virtual 6 (COM-75)
Informacion de entrada — -
0h0322 . . - - B4 Entrada digital virtual 5 (COM-74)
digital virtual — -
B3 Entrada digital virtual 4 (COM-73)
B2 Entrada digital virtual 3 (COM-72)
B1 Entrada digital virtual 2 (COM-71)
BO Entrada digital virtual 1 (COM-70)
Display del motor
0h0323 : - - 0: Motor No. 1/ 1: Motor No. 2
seleccionado
0h0324 All 0,01 % Entrada analdgica V1 (Placa E/S)
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Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0325 Al2 0,01 % Entrada analdgica V2 o 12 (Placa E/S)
0h0326 Reservado - - Reservado
0h0327 Reservado - - Reservado
0h0328 AO1 0,01 % Salida analdgica 1 (Placa E/S)
0h0329 AO2 0,01 % Salida analdgica 2 (Placa E/S)
0h032A Reservado 0,01 % Reservado
0h032B Reservado 0,01 % Reservado
0h032C Reservado - - Reservado
0h032D Reservado - - Reservado
0h032E Consumo de potencia (kwh) | 1 kWh Consumo de potencia (kWh)
Consumo de potencia .
0h032F 1 MWh Consumo de potencia (MWh
(MWh)
B15 Error Repetido PC
B14 Disparo por recalentamiento
B13 Reservado
B12 Disparo externo
B11 Error Amortiguador
B10 Rotura Tuberia
B9 Apertur NTC
Informacion de disparo de B8 Reservado
0h0330 . . - -
tipo enclavamiento-1 B7 Reservado
B6 Fase abierta de entrada
B5 Fase abierta de salida
B4 Baja Tensidn 2
B3 Termoelectrénico
B2 Variador OLT
B1 Carga insuficiente
BO Sobrecarga
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
B15 Reservado
B14 InterbloqueoMMC
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 Disparo Opcional 1
B9 Disparo por motor no conectado
Informacion de disparo de B8 Reservado
0h0331 . . - - -
tipo enclavamiento-2 B7 Disparo por placa de E/S
B6 Reservado
B5 Error en escritura de parametro
B4 Disparo TB
B3 Disparo de ventilador
B2 Disparo PTC (sensor térmico)
B1 Deteccién de Nivel
BO Reservado
B15-B4 Reservado
B3 Pérdida de comando de teclado
Informacion de disparo de P
0h0332 . . - - B2 Pérdida de comando
tipo de nivel - —
B1 Baja Tension
BO BX
B15-B3 Reservado
0h0333 Informacion de disparo de ) ) B2 Error de watchdog-1
diagndstico de hardware B1 Error de EEP
BO Error de ofset ADC
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Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
B15 Reservado
B14 Bateria Baja
B13 Ajuste de Carga
B12 Cambio de Ventilador
B11 Advertencia CAP
B10 Deteccidn de Nivel
B9 Reservado
Informacion de advertencia B8 Pérdida de teclado
0h0334 - - -
1 B7 Rotura Tuberia
B6 Modo Fuego
B5 DB
B4 Operacion del ventilador
B3 Pérdida de comando
B2 Sobrecarga del variador
B1 Carga insuficiente
BO Sobrecarga
B15 Reservado
- Reservado
y ) B4 Reservado
Informacion de disparo de - -
0h0335 . . - - B3 Disparo por Sobrecorriente 2
tipo enclavamiento 3 - —
B2 Disparo por Sobretension
B1 Disparo por Sobrecorriente 1
BO Disparo por Falla a Tierra
B15 Reservado
- Reservado
Informacion de advertencia B3 Reservado
0h0336 - - - -
2 B2 Error Ajuste Lsig
B1 Error Ajuste Rs
BO Error en escritura de parametro
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0337-0h0339 | Reservado - - Reservado
0h033A Salida Proceso PID 0,01 % Salida Proceso PID (%)
Referencia Escala Unidad Unidad | Unidad . .
0h033B Valor Referencia Escala Unidad Proceso PID
Proceso PID Proc Proc
haEET Realimentacion Escala Unidad | Unidad | Valor Realimentacion Escala Unidad Proceso
Unidad Proceso PID Proce Proce PID
0h0340 Dias de encendido 0 Dia Total de dias de encendido del variador.
. . . Total de minutos, excepto total de dias de
0h0341 Minutos de encendido 0 Min . .
encendido del variador.
0h0342 Dias de funcionamiento 0 Dia Total de dias de funcionamiento del variador
. . . . Total de minutos, excepto total de dias de
0h0343 Minutos de funcionamiento | 0 Min . .
funcionamiento.
0h0344 Dias del ventilador 0 Dia Total de dias de funcionamiento del ventilador.
. . . Total de minutos, excepto total de dias del
0h0345 Minutos del ventilador 0 Min .
ventilador.
0h0346-0h0348 | Reservado - - Reservado
0h0349 Reservado - - -
0h034A Opcidn 1 - - 0: Ninguno, 5: LonWorks
0h034B Reservado - - Reservado
0h034C Reservado Reservado
0h034D-0h034F | Reservado - - Reservado
0h0350 Salida E-PID 1 0,01 % Salida PID Externo 1
0h0351 Referencia E-PID1 0,1 % Referencia PID Externo 1
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0352 Realimentacion E-PID 1 0,1 % Realimentacion PID Externo 1
Referencia Escala Unidad E- | Unidad | Unidad . .
0h0353 Valor Referencia Escala Unidad PID Externo 1
PID 1 Proc Proc
hasE Realimentacion Escala Unidad | Unidad | Valor Realimentacion Escala Unidad PID
Unidad E-PID 1 Proce Proce Externo 1
0h0355 Reservado - - Reservado
0h0356 Reservado - - Reservado
0h0357 Salida E-PID 2 0,01 % Salida PID Externo 2
0h0358 Referencia E-PID2 0,1 % Referencia PID Externo 2
0h0359 Realimentacién E-PID 2 0,1 % Realimentacion PID Externo 2
Referencia Escala Unidad E- | Unidad | Unidad . .
0h035A Valor Referencia Escala Unidad PID Externo 2
PID 2 Proc Proc
o OEE Realimentacion Escala Unidad | Unidad | Valor Realimentacion Escala Unidad PID
Unidad E-PID 2 Proce Proce Externo 2
B15-B2 Reservado
0h035C Estado de Aplicacion - - B1 Modo Fuego Limpieza Bomba
BO Limpieza Bomba
0h035D Temperatura Variador 0 °C Temperatura del disipador térmico
OhO35E Factor Potencia 0,1 - Factor de potencia de salida
. . . Tiempo de funcionamiento de ventilador del
0hO35F Tiempo Ventilador Variador | - % .
variador (%)
) B15 Reservado
Salida borne control de
0h0360 Lo - - - Reservado
motores multiples
B5 Reservado
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B4 5to motor funcionando
B3 4to motor funcionando
B2 3er motor funcionando
B1 2do motor funcionando
BO ler motor funcionando
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7.3.9.2. Parametros del Area de Control (Lectura/Escritura)

Direccion de ) . . ., . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
0h0380 Comando de frecuencia 0,01 Hz Definicion de la frecuencia de comando
0h0381 Comando RPM 1 rpm Definicién de las RPM de comando
B15-B4 Reservado
B3 0->1: parada de Marcha Libre
B2 0->1: liberacidn de disparo
B1 0: comando de retroceso
., 1: comando de avance
0h0382 Comando de operacién - -
B0 0: comando de parada
1: comando de funcionamiento
Ejemplo: comando de operacidn en avance:
0003h, comando de operacidn en retroceso:
0001h
0h0383 Tiempo de aceleracion 0,1 seg Definicidn del tiempo de aceleraciéon
0h0384 Tiempo de deceleracion 0,1 seg Definicién del tiempo de deceleracion
B15-B8 Reservado
B7 Entrada digital virtual 8 (COM-77)
B6 Entrada digital virtual 7 (COM-76)
B B5 Entrada digital virtual 6 (COM-75)
Control de entrada digital — -
0h0385 . - - B4 Entrada digital virtual 5 (COM-74)
virtual (0: OFF, 1: ON) — -
B3 Entrada digital virtual 4 (COM-73)
B2 Entrada digital virtual 3 (COM-72)
B1 Entrada digital virtual 2 (COM-71)
BO Entrada digital virtual 1 (COM-70)
B15-B11 | Reservado
B10 Q1
Control de salida digital B9-B5 Reservado
0h0386 - - -
(0: OFF, 1: ON) B4 Relé 5
B3 Relé 4
B2 Relé 3
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Direccion de

L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit
Comunicacion
Bl Relé 2
BO Relé 1
0h0387 Reservado - - Reservado
0h0388 Referencia PID 0,1 % Comando de referencia PID
0h0389 Valor realimentacién PID 0,1 % Valor de realimentacién PID
0h038A Corriente nominal del motor | 0,1 A -
0h038B Tensidon nominal del motor 1 \Y -
0h038C-
Reservado - - Reservado
0h038D
Referencia de Unidad Unidad | Unidad . .
0Oh038E Referencia Proceso PID Escala Unidad
Proceso PID Proc Proc
Realimentacién Unidad Unidad | Unidad . L .
0hO038F Realimentacion Proceso PID Escala Unidad
Proceso PID Proce Proce
0h0390-0h0399 | Reservado - - Reservado
Definicidn del valor de CNF-20 (consulte la
0h039A Parametro Siempre - - seccidn 5.49. Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 312)
Definicién del valor de CNF-20 (consulte la
0h039B Linea de Monitoreo-1 - - seccion  5.49. Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 312)
Definicién del valor de CNF-20 (consulte la
0h039C Linea de Monitoreo-2 - - seccion 5.49. Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 312)
Definiciéon del valor de CNF-20 (consulte la
0h039D Linea de Monitoreo-3 - - seccion 5.49. Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 312)
0h039E-0h039F | Reservado - - Reservado
Valor Referencia PID Auxiliar . .
0h03A0 1 0.1 % Referencia PID Auxiliar 1
Valor Referencia PID Auxiliar . .
0h03A1 5 0.1 % Referencia PID Auxiliar 2
Valor Realimentacién PID . » .
0h03A2 o 0.1 % Realimentacion PID Auxiliar
Auxiliar
Escala Unidad Proceso PID Unidad | Unidad . . .
0h03A3 . Referencia Escala Unidad Proceso PID Auxiliar 1
Auxiliar 1 Proc Proc
Escala Unidad Auxiliar Unidad | Unidad . . .
0h03A4 Referencia Escala Unidad Proceso PID Auxiliar 2
Proceso PID 2 Proc Proc
Escala Unidad . . . . ..
. ., Unidad | Unidad | Escala Unidad Realimentacién Proceso PID
0h03A5 Realimentacion Proceso PID .
Proc Proc Auxiliar

Auxiliar
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Direccion de ) . . .. . .
L Parametro Escala Unidad | Asignacién de Contenidos por Bit

Comunicacion

0h03A6-0h03AF | Reservado - - Reservado

0h03B0 Referencia E-PID 1 0,1 % Referencia PID Externo 1

0h03B1 Realimentacion E-PID 1 0,1 % Realimentacion PID Externo 1
Referencia Escala Unidad E- | Unidad | Unidad . .

0h03B2 Valor Referencia Escala Unidad PID Externo 1
PID1 Proc Proc

0h03B3 Realimentacion Escala Unidad | Unidad | Valor Realimentacion Escala Unidad PID
Unidad E-PID 1 Proce Proce Externo 1

0h03B4 Reservado - - Reservado

0h03B5 Referencia E-PID2 0,1 % Referencia PID Externo 2

0h03B6 Realimentacién E-PID 2 0,1 % Realimentacion PID Externo 2
Referencia Escala Unidad E- | Unidad | Unidad . .

0h03B7 Valor Referencia Escala Unidad PID Externo 2
PID 2 Proc Proc

R Realimentacion Escala Unidad | Unidad | Valor Realimentacion Escala Unidad PID
Unidad E-PID 2 Proce Proce Externo 2

Nota

Una frecuencia establecida a través de la comunicacidon con la direccion de frecuencia de darea comun
(0h0380, 0h0005) no se guarda incluso cuando se utiliza con el parametro de la funcidon de guardar. Para
guardar una frecuencia modificada para usar después de un ciclo de alimentacidn, siga estos pasos:
1. Ajuste DRV-07 a Teclado-1 y seleccione una frecuencia objetivo aleatorio.
2. Ajuste la frecuencia a través de la comunicaciéon en la direcciéon de frecuencia del area de
parametros (0h1101).
3. Realice el guardado de pardmetros (OhO3EQ: '1') antes de apagar la alimentacién. Después del ciclo
de encendido, se muestra la frecuencia definida antes de apagar el equipo.

386




7.3.9.3.

Caracteristicas de Comunicacion RS-485

Parametros del Area de Control de la Memoria del Variador (Lectura/Escritura)

Direccion de

Modificable durante la

L Parametro Escala Unidad L Funcion
Comunicacion operacion
0hO3EO Guardar parametro - - X 0: No, 1:Si
Inicializacion de i
0hO3E1 . - - (0] 0: No, 1:Si
modo Monitoreo
0: No, 1: Todos los grupo,
2: Grupo DRV, 3: Grupo BAS,
4: Grupo ADV, 5: Grupo
CON, 6: Grupo IN, 7: Grupo
L OUT, 8: Grupo COM, 9:
Inicializacion de
0h03E2 3 - - X Grupo PID, 10: Grupo EPID,
parametro
11: Grupo AP1, 12: Grupo
AP2, 13: Grupo AP3, 14:
Grupo M2
Se prohibe el ajuste durante
interrupciones por disparo.
Visualiz. parametro i
0hO3E3 . - - 0] 0: No, 1:Si
modificado
0: BASICO
1: Compresor
2: Ventilador de la Fuente
Ajuste de Funciones 3: Ventilador de Escape
0hO3E4 - - - -
Macro 4: Torre de Enfriamiento
5: Bomba Circular
6: Bomba de Vacio
7: Par Constante
Borrar toda la i
0hO3E5 L - - 0] 0: No, 1:Si
historia de fallas
Borrar los cadigos de ,
0hO3E6 . . - - 0] 0: No, 1:Si
usuarios registrados
i Escritura: 0- 9999
Modo Pardmetro
0hO3E7 0 Hex 0] Lectura: 0: desbloquear,
oculto
1: bloquear
L Escritura: 0- 9999
Bloqueo de edicidon
OhO3E8 0 Hex 0} Lectura: 0: desbloquear,

de parametros

1: bloquear
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Direccion de Modificable durante la
Comunicacion operacion

Parametro Escala Unidad Funcion

Definicion facil

Oh03E9 - - 0] 0: No, 1:Si

parametro inicial

Inicializ. de energia

OhO3EA - - 0] 0: No, 1:Si

consumida

Inicializ. tiempo de

0hO3EB operacion acumulado | - - 0] 0: No, 1:Si

del variador

Inicializ. tiempo de

0hO3EC operacion acumulado | - - 0] 0: No, 1:Si

del ventilador

Nota

Al establecer pardmetros en el drea de control de la memoria del variador, los valores se reflejan en la
operacion del variador y se guardan. Los pardmetros establecidos en otras areas a través de la
comunicacion se reflejan en la operacién del variador, pero no se guardan. Todos los valores de ajuste se
borran después de un ciclo de potencia y vuelven a valor anterior. Cuando se definan parametros a
través de la comunicacidn, aseglrese de que haya finalizado el guardado antes de apagar el variador.
Ajuste los pardmetros con mucho cuidado. Definalos en 0 mediante la comunicacion y luego entre otros
valores. Si ingresa un valor distinto a 0 cuando estd definido en un valor distinto de 0O, la respuesta sera
un mensaje de error. Si lee este pardmetro mediante la comunicacion sabrd cudles son los valores
definidos previamente.

Las direcciones OhO3E7 y Oh0O3E8 son parametros para ingresar la clave. Cuando se ingresan las claves, la
condiciéon cambiard de Bloqueado a Desbloqueado, y viceversa. Cuando el mismo valor de pardmetro se
ingresa en forma continua, el parametro se ejecuta sélo una vez. Por lo tanto, si se vuelve a ingresar el
mismo valor, primero cdmbielo por otro y luego vuelva a ingresar el valor anterior. Por ejemplo, si desea
ingresar 244 dos veces, siga este orden: 244->0->244.

Si los ajustes de parametros de comunicacion se inicializan estableciendo el comando OhO3E2 en [1:
Todos los Grupos] u [8: Grupo COM], o si alglin elemento de funcién Macro se modifica ajustando el
comando 0h03E4, todos los ajustesde pardmetros de comunicacién se revierten al predeterminado de
fabrica. Si esto sucede, el variador puede no ser capaz de recibir correctamente las respuestas de los
dispositivos de nivel superior debido a los cambios en los ajustes.

Si hay un comando indefinido en los comandos para datos consecutivos multiples de lectura definidos
enel area comun,el comando indefinido es rechazado como OxFFFF, mientras que todos los otros
regresan con respuesta normal. Si todas los comandos consecutivos no estan definidos, uno cédigo de
rechazo es recibido en la primera direccién sin definir solamente.
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* Si hay un comando indefinido en los comandos para la escritura en los datos multiples consecutivos
definidos en el area comun, o si el valor que se escribe no es vélido, no se devuelve ninguna respuesta de
error acerca de la operacién errénea. Si todas loscomandos consecutivos no estan definidos, o si toda la
fecha es invalida, un cédigo de retorno se recibe en el primer comando indefinido solamente.

® Precaucion

Puede tomar mds tiempo definir los valores de parametro en el area de control de la memoria del variador
porque todos los datos se guarda en el variador. Tenga cuidado ya que la comunicacién puede perderse
durante la configuracion de pardmetros de si ésta se realiza durante un periodo prolongado de tiempo.

7.4. Comunicacion BACnet

7.4.1. ¢Qué esla comunicacion BACnet?

BACnet (“Building Automation and Control Network” o Red de Automatizacién y Control de Edificios) es una
red de comunicacidn utilizada frecuentemente en la automatizaciéon de edificios. BACnet introduce el
concepto de sistemas orientados a objetos, y define los objetos estandarizados. Mediante el intercambio de
datos, esta funciéon hace posible la comunicacién entre productos de diferentes empresas. También
estadariza algunos de los servicios generales llevadas a cabo mediante el uso de estos objetos estandar.

7.4.2. Estandares de Comunicacion BACnet

Aplicacion Elementos Especificacion
Interfase Conector Enchufable de 5 Pines
Conexidn Transmision de datos RS-485 MS/TP, Medio duplex
Cable Par trenzado (1 par blindado)
MS/TPBACnhet Definido en Estandares ANSI/ASHRAE 135-2004
Velocidad de Transmision Compatible con 9600, 19200, 38400, 76800 bps
Comunicacion Direccion MAC 1-127
Bit de Inicio/Parada Inicio 1 bit, Parada % bit
Comprobacion de Paridad Ninguno/Par/Impar
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7.4.3. Inicio Rapido de Comunicacidon de BACnet

Siga las siguientes instrucciones para configurar la red BACnet para un inicio rapido.

1 Ajuste cinco bornes de entrada multifuncidon (IN-65-71 PxDefine) a Interbloqueol — Interbloqueo5,
respectivamente, en el orden correcto del motor.
Nota

Cuando se establece la selecciondel modo de cambio automatico (AP1-55) en 0 (Ninguno) o 1 (Aux),y si
se operan 5 motores, incluyendo el motor principal, los nimeros de interbloqueo 1,2,3,4,5 se refieren a
los monitores conectados a los Relés 1,2,3,4,5 (si los nimeros de interbloqueo 1,2,3,4,5 estdn
conectados a los Relés 1,2,3,4,5 en el borne de salida del variador).

Si se establece la seleccion del modo de cambio automatico (AP1-55)en 2 (Principal), y los motores
principal y auxiliares estdn conectados a los Relés 1,2,3,4 del borne de salida del variador, los
interbloqueos 1,2,3,4 son los monitores conectados a los Relés 1,2,3,4. Ajuste Modo RS-485 COM-04 .

2 Ajuste las Instancias de Objetos del Dispositivo para COM-21 y 22 y defina los valores. Las instancias de
objetos del dispositivo deben tener valores unicos.

3 Ajuste COM-01 (No. Estacién RS-485) mediante la introduccién de un valor (para BACnet, el nimero de
estacion de RS-485 debe ajustarse dentro de un rango de 0-127). El valor del nimero de estacion fijado
en COM-01 debe estar dentro del rango de valores definido por la Propiedad del Maestro Max del
Maestro diferente en el Token Passing MS/TP.

4 APruebe la red y asegurese de que la comunicacién BACnet esté funcionando correctamente.

Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad

Parametro Ajuste
0 | 1200"
1 | 2400
2 | 4800"
) 3 9600
Velocidad de
03 o Baudrate 9600 bps 4 19200
Comunicacion
COM 5 38400
6 | 57600"
7 76800
8 | 115200"
L, 0 D8/PN/S1
04 Modo de Comunicacién | Int485 Mode | D8/PN/S1 -
1 D8/PN/S2
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Grupo | Codigo | Nombre Display LCD | Configuracion Rango de Unidad
Parametro Ajuste
2 D8/PE/S1
3 D8/P0O/S1
NUmero maximo de BAC Max
20 0 0-127 -
Maestros BACnet Master
Dispositivo nimero 1 BAC Dev
21 237 0-4149 -
BACnet Instl
Dispositivo nimero 2 BAC Dev
22 0 0-999 -
BACnet Instl
Constrasefia de BAC
23 . . 0 0-32767 -
dispositivo BACnet PassWord

Y1200 bps, 2400 bps, 4800 bps, 57600 bps, 115200 bps no pueden establecerse en el ajuste de velocidad de
comunicacion en el caso de la comunicaciéon BACnet.

Detalles de Configuracidn de los Parametros de BACnet

Cadigo

Descripcion

COM-01 Int485 ST ID
(MAC ID)

Se refiere al parametro de ajuste MACID utilizado en BACnet. Todos los MACIDs del
variador usando BACnet deben establecerse antes de conectarse al BUS. El MACID
debe tener el valor Unico desde la red para conectarse al MACID. Si se utiliza
BACnet, el valor debe estar dentro de 0-127. La comunicacidon no esta disponible si
el valor no estd incluido en el rango.

COM-03 Baud Rate

Establece la velocidad de comunicacion a utilizar en la red.

COM-20 BAC Mas
Master

El rango para el Maestro Max, que es el niumero de dispositivos que estan
conectados a la linea de comunicacion, es 1-127, y el valor por defecto es 127.

COM-21-22 BAC
Dev Inst 1-2

La Instancia del Dispositivo BACnet se utiliza para identificar el Dispositivo BACnet, y
debe establecerse como el valor Unico en la red BACnet. Se utiliza de manera
eficiente al encontrarse el Dispositivo BACnet de otros dispositivos durante la
instalacion.

La siguiente férmula se usa para calcular el valor de la instancia del dispositivo:
(COM-21 X 1,000) + COM-22

Por lo tanto, en el valor de la Instancia del Dispositivo, COM-21 toma los miles y los
mas altos (cuarto digitos y mas) y COM-22 toma los cientos y los mas bajos (tres
digitos e inferior).COM-21 y COM-22 tienen los rangos de 0 a 4194 y 0-999,
respectivamente, debido a que la Instancia del Dispositivo puede tener el valor
dentro 0-4, 194,302.
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Cadigo Descripcion
Se refiere a la contrasefia utilizada para el arranque en frio/caliente. La contrasefia
de COM-23. El pardmetro se puede ajustar dentro de 0-32767, y el valor
S B predeterminado es 0. Si el rango de ajuste de parametro se establece en 1 a 32768,
Password el valor Contrasefa fijado en el BACnet Maestro y el valor establecido en COM-23
deben ser los mismos para operar el Inicio en Frio/Caliente. Si la Contrasefia COM-
23 esta ajustada a "0", la contrasefia del BACnet Maestro se ignora y opera el Inicio
en Frio/Caliente.
Nota

El MaxMaster y el MACID afectan el rendimiento de la comunicacién en red. Se recomienda establecer el

valor mas pequefio como sea posible, y ajustar el valor continuo para el MACID. Si los valores se establecen

como se ha explicado anteriormente, una configuracion de Token Passing eficiente es posible porque cada

Maestro trata de dar al Dispositivo el Token establecido como propio (MACD + 1)

7.4.4. Implementacion del Protocolo

La siguiente tabla resume la informacidon necesaria para implementar un sistema BACnet. Consulte cada

seccidn de la mesa para poner en practica un sistema BACnet adecuadamente

Categoria

Elementos Observaciones

Servicios BACnet

Yo-Soy o “I-Am” (Respuesta a Quién-
Es o “Who-Is”, al momento de la
emisién o reinicio después del
encendido)

Yo-Tengo o “I-Have” (Respuesta a
Quien-Tiene o “Who-Has")

Propiedad de Lectura

Propiedad de Escritura

Control Comunicacién del Ilgnora la Contrasefia en el Control de
Dispositivo Comunicacién del Dispositivo

Inicio en Frio/Caliente (Soporta la Contrasefia)
Iniciar copia de seguridad, Fin de copia de
Dispositivo de Reinicializacion seguridad, Iniciar restauracion, Terminar
restauracion oCancelar restauracion de los
servicios NO estan disponibles

Capa de Enlace de Datos

La tarjeta de comunicacién BACnet . .
Soporta Estandares: MS/TP Veloc. Disponible:

es compatible con una Capa de
9600, 19200, 38400, y 76800 bps

Enlace de Datos Maestros MS/TP.
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Categoria

Elementos

Observaciones

Configuracién MAC ID/
Instancia Objeto
Dispositivo

Ajustar en COM-01 Int485 ST ID
(MAC ID).

Las Instancias del Objeto Dispositivo
se ajustan en COM-21y COM-22

Propiedad Maestro MAX

Ajustar en COM-20 (Valor Maestro
MAX).

7.4.5. Mapa de Objetos

Tipo de Objeto

Propiedad

Dispositivo

BV

Al

AO

MSI

MVI

Identificador del Objeto

o

0

0

o

Nombre del Objeto

o

o

o

o

o

®)

Tipo de Objeto

o

0

o

Estado del Sistema

Nombre del Proveedor

Identificador del Proveedor

Nombre del Modelo

Revision de Firmware

Revisidon Appl Software

Ubicacion

Version del Protocolo

Revision del Protocolo

Servicios Soportados

Tipos de Objetos Soportados

Lista de Objeto

Largo Max de APDU

Fuera de tiempo APDU

No. de Reinitentos de APDU

Maestro Max

Info de Cuadros Max

Direccion del Dispositivo

O|O0|l0O|0|0O|0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|0O|0O|0O|0O|O
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Propiedad

Tipo de Objeto

Dispositivo Bl

BV

Al

<
&

<
<

Revision de la Base de Datos

o

Valor Preestablecido

Descripcion

o)

Indicadores de Estado

Estado de Eventos

Confiabilidad

Fuera de Servicio

olielNolNolNo) o)

olielNolNolNol o)

Oo|o|l0|O0|0O|0O
Oo|o|l0|O0|0O|0O

Numeros de Estados

Texto del Estado

Oo|O|lO0O|O|O|O|0O|O

Oo|O0|l0|O0|0O|O|0O|0O

Unidades

Polaridad

0

Texto Activo

o

0

Texto Inactivo

o

o

*Bl-Binary Input (Entrada Binaria) / BV-Binary Value (Valor Binario) / Al-Analog Input (Entrada Andloga) /
AV-Analog Value (Valor Analogo) / MSI-Multistate Input (Entrada de Multiestado) / MSV—Multistate Value

(Valor de Multiestado).

Puede leer/escribir en la Ubicacion y la Descripcidn sélo si es el objeto del dispositivo. Puede escribir un

maximo de 29 palabras.

7.4.5.1. Instancia del Objeto de Valor Analogo
ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Rango de Ajuste | Unidades | L/E
. Ajuste fuera de tiempo del

AV1 CommTimeoutSet 0,0-120,0 Segs L/E
comando

AV2 AccelTimeSet Ajuste de tiempo de aceleracién 0,0-600,0 Segs L/E

AV3 DecelTimeSet Ajuste de tiempo de deceleracién | 0,0-600,0 Segs L/E
Ajuste de la Frecuencia de

AV4 CommandFreqSe 0,00 - DRV-20 Hz L/E
Comando**

AV5 PIDReferenceSet | Ajuste de referencia PID 0-100,0 % L/E

AV6 PIDFeedbackSet Ajuste de feedback PID 0-100,0 % L/E
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e Cuando Reinicio Alimentacién On (COM-96) se define en Si, el valor se guarda incluso si la alimentacién

del variador se desconecta. Cuando Reinicio Alimentacion On (COM-96) se define en No, el valor no se

guarda si se desconecta la alimentacién del variador.

e No puede usarse un valor mas alto que la frecuencia maxima (DRV-20). La frecuencia maxima se puede

ajustar mediante el teclado numérico Este valor se puede utilizar cuando Fuente de Referencia de
Frecuencia (DRV-07) se define en RS-485’.
e AV2, AV3 y AV4 se utilizan para proporcionar la velocidad de aceleracién / deceleracion y comandos de

referencia de frecuencia. Estos pueden ser escritos sélo en modo automatico.

7.4.5.2. Instancia del Objeto de Valor de Multiestado
ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Rango de Ajuste | Unidades | L/E

0: Ninguno

1:Marcha Lobre

Ajuste de operacién de pérdida 2 Decelerac.l.on
MSV1 LostCommand 3: Entrada Fija MSG L/E
de comando . B

4: Salida Fija

5: Pérdida

Preseleccidn
7.4.5.3. Instancia del Objeto de Valor Binario
ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Texto Activo/Inactivo L/E
BV1 StopCmd Comando parada Falso/Verdadero L/E
BV2 RunForwardCmd | Comando marcha en avance Falso/Verdadero L/E
BV3 RunReverseCmd Comando marcha en retroceso Falso/Verdadero L/E
BV4 ResetFaultCmd Comando reinicio falla Falso/Verdadero L/E
BV5 FreeRunStopCmd | Comandoparada marcha libre Falso/Verdadero L/E
BV6 RelaylCmd Comando On/Off Relé 1 Falso/Verdadero L/E
BV7 Relay2Cmd Comando On/Off Relé 2 Falso/Verdadero L/E
BVS8 Relay3Cmd Comando On/Off Relé 3 Falso/Verdadero L/E
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ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Texto Activo/Inactivo L/E
BV9 Relay4Cmd Comando On/Off Relé 4 Falso/Verdadero L/E
BV10 Relay5Cmd Comando On/Off Relé 4 Falso/Verdadero L/E
BV11 Q1Cmd Comando On/Off Q1 Falso/Verdadero L/E
7.4.5.4. Instancia del Objeto de Entrada Andloga
ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Unidades | L/E
All InvCap (kW) Capacidad del variador kW L
Al2 InvCap (HP) Capacidad del variador HP L
Al3 InvVoltageClass Tipo de tensién del variador Voltios L
Al4 OutputCurrent Corriente de salida Amperios | L
Al5 OutputFreq Frecuencia de salida Hz L
Al6 OutputVoltage Tension de salida Voltios L
Al7 DCLinkVoltage Tension de enlace CC Voltios L
Al8 OutputPower Potencia de salida kw L
Al9 All Valor de Analdgo 1 % L
Al10 Al2 Valores de Analogo 2 % L
Alll OutputRPM Velocidad de salida RPM L
Al12 Pole Numero de polos del motor - L
Informacidn del estado del variador (Consulte a
All13 InvStatus , ., , . \(Notal) - L
direcciéon 0h0305 en el drea comun)
Informacidn de disparo tipo de enclavamiento 1
All14 LatchTripinfol (Consulte a direccién 0h0330 en el area - L
comgn)Neted)
Informacidn de disparo tipo de enclavamiento 2
Al15 LatchTripinfo2 (Consulte a direccién 0h0331 en el area - L

comun)(NOtal)
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ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Unidades | L/E
Informacidn de disparo tipo de enclavamiento 3
All6 LatchTripinfo3 (Consulte a direccién 0h0335 en el area - L
comun)(NOtal)
. Informacidn de disparo tipo de nivel (Consulte a
All7 LevelTripInfo o, , . \(Notal) - L
direccion 0h0332 en el drea comun)
Informacidn disparo diagndstico H/W (Consulte a
Al18 HWDlagInfo . . ) ) - L
direccion 0h0333 en el area comun)*
) Informacion de advertencia (Consulte a direccion
Al19 Warninginfo ) ] - L
0h0334 en el area comun)*
Al20 KiloWattHour Potencia de salida por kW/h kW/h L
Al21 MegaWattHour Potencia de salida por MW/h MW/h L
Al22 PowerFactor Factor potencia - L
Al23 RunTimeDay Tiempo de operacién por dia Dia L
Al24 RunTimeMin Tiempo de operacién por minuto Dia L
Al25 PidOutValue Valor Salida PID % L
Al26 PidReferenceValue Valor de Referencia PID % L
Al27 PidFeedbackValue Valor de Realimentacién PID % L
*Consulte los comandos pertinentes en 7.3.8 parametros del area comun decomunicacion compatibles.
7.4.5.5. Instancia del Objeto de Entrada Binaria
ID Instancia Nombre Objeto Descripcion L/E
BlI1 Stopped Estado detenido L
BI2 RunningForward Operacidn en avance L
BI3 RunningReverse Operacién en retroces L
Bl4 Tripped Disparo L
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ID Instancia Nombre Objeto Descripcion L/E
BI5 Accelerating Aceleracion L
BI6 Decelerating Deceleracién L
BI7 SteadySpeed Operacién a velocidad estable L
BI8 RunningDC Operacidn a velocidad secuencial 0 L
BI9 Stopping Parada L
BI10 FwdRunCommandState | Estado comando marcha en avance L
BI11 RevRunCommandStat Estado comando marcha en reversa L
BI12 P1 Estado P1 L
BI13 P2 Estado P2 L
Bl14 P3 Estado P3 L
BI15 P4 Estado P4 L
BI16 P5 Estado P5 L
BI17 P6 Estado P6 L
BI18 P7 Estado P7 L
BI19 Relé 1 Estado Relé 1* L
BI20 Relé 2 Estado Relé 2* L
BI21 Relé 3 Estado Relé 3* L
BI22 Relé 4 Estado Relé 4* L
BI23 Relé 5 Estado Relé 5* L
BI24 Qi1 Estado Q1 L
BI25 SpeedSearch Operacion busqueda de velocidad L
BI26 HWOCS Ocurrencia OCS H/W L
BI127 SWOCS Ocurrencia OCS S/W L
BI28 RunningDwell Estado operacién Dwell L
BI29 SteadyState Estado estable L
BI30 Warning Estado de advertencia L
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OUT-31-35 (Relés1-5) deben ajustarse a 0 (ninguno) para controlar las salidas a través de la comunicacion.

7.4.5.6. Instancia del Objeto de Entrada de Multiestado

ID Instancia | Nombre Objeto Descripcion Unidades | L/E
1Hz

MSI1 UnitsDisplay Muestra el ajuste de unidades L
2 RPM

7.4.5.7. Mensaje de Error

Display

Descripcion

serviceserror+7

Parametros inconsistentes

propertyerror+9

Tipo de datos invalidos

serviceserror+10

Método de acceso invélido

serviceserror+11

Inicio de archivo invalido

serviceserror+29

Solicitud de servicio denegada

objecterror+31 Objeto desconocido
propertyerror+0 Otra propiedad
propertyerror+27 Acceso de lectura denegado
propertyerror+32 Propiedad desconocida
propertyerror+37 Valor fuera de rango
propertyerror+40 Acceso de escritura denegado
propertyerror+42 indice de matriz invalido

clienterror+31

Dispositivo desconocido

resourceserror+0

Otros recursos

clienterror+30

Fuera de Tiempo

abortreason+4

Segmentacién no compatible

rejectreason+4

Cédigo invélido
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Display Descripcion
clienterror+0xFF Sin ID de invocacion
securityerror+26 Error de contrasefia

7.5. Comunicacidon Metasys-N2

7.5.1. Inicio Rapido de Comunicacion Metasys-N2

Siga las instrucciones a continuacion para configurar la red de Metasys-N2 para un inicio rapido.

1 Ajuste COM-02 (Int485 Prtoto) en ‘5 (Metasys-N2)'.
Ajuste la velocidad de comunicacion de la red en 96600 bps

3 Configure los modos de comunicacién y asegurarse de que estén fijados en Data Bit 8 / No Parity Bit/ Start Bit 1 /
Stop Bit 1.

4 Pruebe laredy asegurese de que la comunicacién Metasys-N2 esté funcionando correctamente.

7.5.2. Estandares de Comunicacion Metasys-N2

Elementos Estandares

Velocidad de comunicacion 9600 bps

Procedimiento de control Sistema de comunicaciones asincronas

Sistema de comunicacién Sistema semiduplex

Cable Par trenzado (1 par blindado)
LS485: ASCII (8bit)

Sistema de caracteres Modbus-RTU: Binario (7/8 bit)
Metasys-N2: ASCII (8bit)

Bit de Inicio/Detencion Inicio 1bit, Detencidn 1bit
RS485: Checksum (2bytes)

Verificacién de error Modbus-RTU: CRC16 (2bytes)
Metastys-N2: CRC16 (2bytes)
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Verificacion de paridad Ninguno
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7.5.3. Mapa de Puntos de E/S del Protocolo Metasys-N2

7.5.3.1. Salida Andloga

El mapa de puntos de salida que controla el variador desde el maestro MetasysN2.

No. Nombre Rango Unida Descripcion

AO1 Command Frequency | 0,0 — Frec Max Hz Ajuste frecuencia comando**

AO2 Accel Time 0,0 -600,0 Seg Ajuste tiempo Acel*

AO3 Decel Time 0,0 -600,0 Seg Ajuste tiempo Decel*

0 Teclado
Fx/Rx-1
Fx/Rx-2
RS-485

Bus Campo

AO4 Drive mode - Ajuste modo accionamiento

Evento Tiempo

-Teclado-1
-Teclado-2
V1

-En reversa
V2

12

RS-485

Bus Campo

AO5 Frec mode

- Ajuste modo frecuencia

En reversa

Ol N[OV WINIRPRPIOIUPRAR W N

Pulso
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e Cuando Reinicio Alimentacién On (COM-96) se define en Si, el valor se guarda incluso si la alimentacién

del variador se desconecta. Cuando Reinicio Alimentacion On (COM-96) se define en No, el valor no se

guarda si se desconecta la alimentacién del variador.

No puede usarse un valor mas alto que la frecuencia maxima (DRV-20). La frecuencia maxima se puede

ajustar mediante el teclado numérico Este valor se puede utilizar cuando Fuente de Referencia de
Frecuencia (DRV-07) se define en RS-485’.

7.5.3.2.

Salida Binaria

El mapa de puntos de salida que controla el variador desde el maestro MetasysN2.

No. Nombre Rango Descripcion

BO1 Stop Command 1: Parada Comando parada

BO2 Run Forward Command 1:Marcha en avance Comando marcha en avance
BO3 Run Reverse Command 1:Marcha en retroceso Comando marcha en retroceso
BO4 Reset Fault 1:Reinio Comando reinicio falla

BO5 Free- Run Stop 1:Bx Comandoparada marcha libre
7.5.3.3. Salida Andloga

El maestro Metasys-N2 monitoera el estado del variador.

No. Nombre Unidad Descripcion
All Output Current Amperios | Corriente de salida
Al2 Output Frequency Hz Frecuencia de salida
Al3 Output Speed RPM Velocidad de salida

. Informacién cédigo disparo Consulte a direccion
Al4 Trip Code - , ,

OhOOOF en el drea comun)*
. Informacidn de disparo tipo de enclavamiento 1

Al5 Latch Trip Infol -

(Consulte a direccién 0h0330 en el drea comun)*
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No. Nombre Unidad Descripcion
Al6 Latch Trip Info2 i Informacién <.:|e d|§|f)aro tipo de encllavam|ent'o 2
(Consulte a direccién 0h0331 en el drea comun)*
Al7 Latch Trip Info3 i Informacién <.:|e d|§?aro tipo de encllavam|ent'o 3
(Consulte a direccién 0h0332 en el drea comun)*
. Informacién de disparo tipo de nivel (Consulte a
Al8 Level Trip Info - . ., i ,
direccion 0h0332 en el drea comun)(1)
. L Informacidn disparo diagndstico H/W (Consulte a
Al9 H/W Diagnosis Trip Info -

direcciéon 0h0333 en el drea comun) (1)

Informacién de advertencia (Consulte a direccion

Al10 Warning Info - , i
0h0334 en el area comun) (1)

* Consulte 7.3.8 Pardmetro del Area Comtn Compatible en la pagina 370.

7.5.3.4. Entrada Binaria

La unidad maestra Metasys N2-supervisa la entrada del variador y el estado de las salidas en cddigos binarios. La
siguiente tabla muestra los cddigos binarios utilizados y sus significados.

ID Instancia Nombre Objeto Descripcion

BI1 Stopped 1- Estado detenido

BI2 RunningForward 1- Operacion en avance

BI3 RunningReverse 1- Operacion en retroces

Bl4 Tripped 1- Disparo

BI5 Accelerating 1- Aceleracién

BI6 Decelerating 1- Deceleracién

BI7 Reached Full Speed 1- Operacion a velocidad estable (referencia de frecuencia)
BI8 DC Braking 1- Operacion en fuente de potencia CC
BI9 Stopping 1- Parada en progreso

BI10 P1 Input 1- Verdadero / O - Falso

Bl11 P2 Input 1- Verdadero / O - Falso
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ID Instancia Nombre Objeto Descripcion

Bl12 P3 Input 1- Verdadero / O - Falso
BI13 P4 Input 1- Verdadero / O - Falso
Bl14 P5 Input 1- Verdadero / O - Falso
BI15 P6 Input 1- Verdadero / O - Falso
Bl16 P7 Input 1- Verdadero / O - Falso
BI17 Relé 1 State 1-On/0-Off *

BI18 Relé 2 State 1-On/0- Off *

BI19 Relé 3 State 1-On/0-Off *

BI20 Relé 4 State 1-On/0- Off *

BI21 Relé 5 State 1-On/0-Off *

BI22 Q1 (0C1) State 1-On/0-Off *

7.5.3.5. Cddigo de Error

Cadigos Definidos

Descripcion

El dispositivo ha sido restablecido. Actualmente esperando por el comando

00 Identifiquese (ldentity Yourself).

01 Comando indefinido.

02 Se ha producido un error de suma de comprobacién.

. El tamafio de los datos supera el buffer de entrada (el mensaje es mas grande que el
tamafio del bufer del dispositivo).

. Error de campo de datos (el tamafio del mensaje de entrada no se ajusta al tipo de
comando)

10 Datos invalidos (el valor del mensaje esta fuera del rango)

11 Comando invalido para el tipo de datos (el comando no encaja en la trama de
mensaje)

“ El comando no es aceptado (el dispositivo ha ignorado una orden debido a una

averia. El dispositivo maestro envia una ‘Solicitud de Actualizacién de Estado’)
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En este capitulo se enumeran todos los ajustes del variador de la serie H100. Ajuste los parametros

requeridos de acuerdo con las siguientes referencias. Si una entrada de valor de ajuste esta fuera de rango,

los siguientes mensajes apareceran en el teclado. En estos casos, el variador no funcionard con la tecla [ENT].

8.1.

Grupo Accionamiento (DRV)

Los datosde la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cddigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el

funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 9 (0} p.65
. . Cmd 0,00, Frec Baja — Frec
01 0Oh1101 Consigna de frecuencia 0,00 (0] p.83
Frequency Alta
. ., Keypad 0 Avance
02 0h1102 Direccion Marcha Teclado . 1 0 p.81
Run Dir 1 Retroceso

03 0h1103 Tiempo de aceleracién Acc Time 0,0-600,0(seg) 20,0 (o} p.110

04 0h1104 Tiempo de deceleracién Dec Time 0,0-600,0(seg) 30,0 0 p.110
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2

06 0h1106 Fuente de comando Cmd Source 1: Fx/Rx-1 | A p.102
3 RS-485
4 Bus Campo
5 Evento Tiempo
0 Teclado-1

Fuente referencia de 0:
07 0h1107 . Freq Ref Src 1 Teclado-2 A p.83
frecuencia 5 Vi Teclado-1

406




Tabla de Funciones

Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
4 V2
5 12
6 RS-485
8 Bus Campo
9 Pulso
10° | v3
11 13
Control 0 vIF p.120,
ontro .
09 0h1109 Modo de control 1 Comp desliz 0: V/F A
Mode p.158
1 No
| 0,00, Frecuencia
0
11 0h1108B Frecuencia jog & Arran-Frecuencia 10,00 0} p.149
Frequency L.
Maxima (Hz)
Tiempo de acel en Jog Acc
12 0h110C o ) 0,0-600,0(s) 20,00 0] p.149
operacion jog Time
Tiempo de decel en Jog Dec
13 0h110D o i 0,0-600,0(s) 30,00 o] p.149
operacion jog Time
0,2kwW
0
(0,3HP)
1 0,4kw
(0,5HP)
5 0,75kwW
(1,0HP) Varia
14 Oh110E | Capacidad del mot Motor 3 | LW seglnla | p.212
apacidad del motor .
P Capacity (1,5HP) capacidad
4 1,5kW del motor
(2,0HP)
2,2kwW
5
(3,0HP)
6 3,0kW
(4,0HP)

#10(V3)~11(13)* de DRV-07 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de la

opcion de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
7 3,7kwW
(5,0HP)
o 4,0kW
(5,5HP)
9 5,5kwW
(7,5HP)
7,5kwW
10
(10,0HP)
11,0kW
11
(15,0HP)
15,0kW
12
(20,0HP)
18,5kwW
13
(25,0HP)
22,0kW
14
(30,0HP)
30,0kwW
15
(40,0HP)
37,0kW
16
(50,0HP)
45,0kwW
17
(60,0HP)
55,0kwW
18
(75,0HP)
75,0kwW
19
(100,0HP)
90,0kW
20
(120,0HP)
0 Manual
X Torque
15 0h110F Opciones refuerzo par Boost Autol 0: Manual A p.124
00s
2 Auto2
9 Refuerzo de par en
16 0h1110 Fwd Boost 0,0-15,0(%) 2,0 A p.124

avance

° DRV-16-17 se visualizan cuando DRV-15 se ajusta a 0 (Manual).
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Refuerzo de par en
17 0Oh1111 Rev Boost 0,0-15,0(%) 2,0 A p.124
retroceso
18 0h1112 F iab B F 30,00- 60,00 A 120
recuencia base ase Fre X p.
g 400,00(Hz)
19 0h1113 Frecuencia de arranque Start Freq 0,01-10,00 (Hz) 0,50 A p.120
20 0Oh1114 Frecuencia maxima Max Freq 40,00-400,00(Hz) 60,00 A p.133
Seleccidén de unidad de 0 Visual. Hz
21 0h1115 . Hz/Rpm Sel - 0: Hz 0 p.110
velocidad 1 Visual. Rpm
Frecuencia operacion HAND 0,0, Frec Baja —
25 0h1119 0,00 0} p.78
modo manual Cmd Freq Frec Alta
Parametro
Fuente referencia 0 0:
_ 5 HAND Ref MANUAL. )
26 0h111A frecuencia operacion - Parametro | A p.78
Mode 1 Seguir
modo manual MANUAL
AUTO
Seleccidn de unidad kW/HP Unit 0 kw
30 0h111E 1: HP 0} -
kW/HP Sel 1 HP
0 Ninguno
91 0h115B Copia inteligente SmartCopy 1 Desc int 0: Ninguno | A -
3 Cargint
Mostrar version tablero
98 0h1162 £/s 10 S/W Ver - - X -
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8.2.  Grupo de Funciones Basicas (BAS)

Los datosde la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cddigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccién Displa Valor
Codigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cddigo Jump code 1-99 20 0] p.65
0 Ninguno
1 V1
3 V2
4 12
6 Pulso
. 7 RS-485
Fuente de referencia .
01 0h1201 i Aux Ref Src 8 Bus Campo | 0:Ninguno A p.144
auxiliar
Salida
10
EPID1
Val Realim
11
EPID1
12" | v3
13 13
0 M+(G*A)
1 MXx(G*A)
) . 2 M/(G*A)
1 Tipo de calculo del Aux Calc
02 0h1202 - M+[M*(G* 0:M+(GA) A p.144
comando auxiliar Type 3
A)]
A M+G*2(A-
50%)

1992(v3)~13(13)* de BAS-01 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de
la opcidn de Extensidn E/S para obtener informacidon mas detallada.
1 BAS-02-03 se visualizan cuando BAS-01 se ajusta a 0 (Ninguno).
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Codigo Direccion Nombre Display Rango de ajuste V?I?r Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
s MX[G*2(A-
50%)]
. M/[G*2(A-
50%)]
; M+M*G*2(
A-50%)
03 0h1203 Ganancia Referencia Aux | Aux Ref Gain | -200,0-200,0(%) 100,0 (0} p.144
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
04 0h1204 2da fuente de comando Cmd 2nd Src | 3 RS-485 1:Fx/Rx-1 A p.137
4 Bus Campo
5 Eyento
Tiempo
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
4 V2
05 0h1205 2da fuente de frecuencia | Freq 2nd Src > 12 0: Teclado- 0] p.106
6 RS-485 1
7 Bus Campo
9 Pulso
10" | v3
11 13

2 10(V3)~11(I3)’ de BAS-05 estan disponibles cuando la opcidn de Extensidn E/S esta equipada. Consulte el manual de
la opcion de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre Y Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
0 Lineal
Cuadratico
07 0h1207 Patrén V/F V/F Pattern VF usuario 0: Lineal A p.120
3 Cuadrético
2
Frecuencia estandar Ramp T 0 Frec. Max 0: Frec.
08 0h1208 i A p.110
Acel/Decel Mode 1 Frec delta Max
) 0 0,01 seg
Definicion de unidad de .
09 0h1209 i Time Scale 1 0,1seg 1: 0,1 seg A p.110
iempo
P 2 1seg
Frecuencia potencia 0 60Hz
10 0h120A 60/50 Hz Sel 0: 60Hz A p.248
entrada 1 50Hz
3 Pole
11 0h120B Ndmero de polos 2-48 A p.158
Number
Velocidad de desl .
12 0h120C . Rated Slip 0-3000(Rpm) Depende A p.158
nominal ]
- - del ajuste
Corriente nominal del
13 0h120D Rated Curr 1,0-1000,0(A) del motor A p.158
motor
Corriente sin carga
14 0h120E Noload Curr 0,0-1000,0(A) A p.158
motor
Tensién nominal del
15 0h120F Rated Volt 170-480(V) 0 A p.127
motor
Depende
16 0h1210 Eficiencia del motor Efficiency 70-100(%) del ajuste A p.212
del motor
. . . Trim Power
18 0h1212 Ajuste visual de potencia % 70-130(%) 0 -
(]
Tension de alimentacion | AC Input
19 0h1213 170-480V 220/380V (0] p.248
de entrada Volt
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* Ref.
Comun. Teclado Inicial
0 Ninguno
1 Todos (Tipo
giro)
. o . Auto . )
20 - Sintonizacidn automatica Tuni 2 Todos (Tipo | 0: Ninguno | A p.212
unin
& estatico)
3 Rs+Lsigma
(Tipo giro)
21 - Resistencia del estator Rs 0,0-999,9 (mQ) Depende A p.212
del ajuste
22 - Inductancia de fuga Lsigma 0,000-9,999 (mH) del motor A p.212
13 . . 0,00- Frecuencia
41 0h1229 Frecuencia usuario 1 User Freq 1 L. 15,00 A p.122
maxima(Hz)
42 0h122A Tensién usuario 1 User Volt 1 0-100 25 A p.122
0,00-0,00-
43 0h122B Frecuencia usuario 2 User Freq 2 Frecuencia 30,00 A p.122
maxima(Hz)
L . 0,00- Frecuencia
44 0h122C Tension usuario 2 User Volt 2 L. 50 A p.122
maxima(Hz)
45 0h122D Frecuencia usuario 3 User Freq 3 0-100 45,00 A p.122
L, . 0,00- Frecuencia
46 0h122E Tension usuario 3 User Volt 3 L 75 A p.122
maxima(Hz)
. . Frecuencia
47 0h122F Frecuencia usuario 4 User Freq 4 0-100 L. A p.122
maxima
48 0h1230 Tension usuario 4 User Volt 4 0-100(%) 100 A p.122
13 . . Frec Baja — Frec
50 0h1232 Frecuencia Secuencial 1 Step Freg-1 Alt 10,00 0 p.100
a

3 BAS-14-48 se visualizan cuando BAS-07 o M2-25 se ajustan a 2 (Usuario V/F).

413



Tabla de Funciones

Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* Ref.
Comun. Teclado Inicial
. . Frec Baja — Frec
51 0h1233 Frecuencia Secuencial 2 Step Freg-2 Alt 20,00 0] p.100
a
. ) Frec Baja — Frec
52 0h1234 Frecuencia Secuencial 3 Step Freg-3 Alt 30,00 0 p.100
a
. . Frec Baja — Frec
53 0h1235 Frecuencia Secuencial 4 Step Freg-4 Alt 40,00 0] p.100
a
. . Frec Baja — Frec
54 0h1236 Frecuencia Secuencial 5 Step Freg-5 Alt 50,00 0] p.100
a
. . Frec Baja — Frec
55 0h1237 Frecuencia Secuencial 6 Step Freqg-6 Alt 60,00 0 p.100
a
. . Frec Baja — Frec
56 0h1238 Frecuencia Secuencial 7 Step Freqg-7 Alt 60,, (0] p.100
a
Tiempo aceleracién .
70 0h1246 ) Acc Time-1 0,0-600,0 (s) 20,0 0 p.113
secuencial 1
Tiempo deceleracién .
71 0h1247 . Dec Time-1 0,0-600,0 (s) 20,0 0} p.113
secuencial 1
15 Tiempo aceleracién )
72 0h1248 . Acc Time-2 0,0-600,0 (s) 30,0 0] p.13
secuencial 2
Tiempo deceleracién .
73 0h1249 Dec Time-2 0,0-600,0 (s) 30,0 0] p.113

secuencial 2

1 BAS-50-56 se visualizan cuando IN-65-71 se ajustan a Velocidad-L/M/H.
> BAS-72-83 se visualizan cuando IN-65-71 se ajustan a Xcel-L/M/H.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre Y Rango de ajuste . Propiedad* Ref.
Comun. Teclado Inicial

Tiempo aceleracion .

74 0h124A . Acc Time-3 0,0-600,0 (s) 40,0 (0] p.113
secuencial 3
Tiempo deceleracién .

75 0h124B ) Dec Time-3 0,0-600,0 (s) 40,0 (0] p.113
secuencial 3
Tiempo aceleracién .

76 0h124C . Acc Time-4 0,0-600,0 (s) 50,0 0 p.113
secuencial 4
Tiempo deceleracidn .

77 0h124D . Dec Time-4 0,0-600,0 (s) 50,0 (0] p.113
secuencial 4
Tiempo aceleracién .

78 0h124E . Acc Time-5 0,0-600,0 (s) 40,0 6] p.113
secuencial 5
Tiempo deceleracién .

79 Oh124F . Dec Time-5 0,0-600,0 (s) 40,0 ] p.113
secuencial 5
Tiempo aceleracién .

80 0h1250 . Acc Time-6 0,0-600,0 (s) 30,0 0 p.113
secuencial 6
Tiempo deceleracién .

81 0h1251 . Dec Time-6 0,0-600,0 (s) 30,0 0 p.113
secuencial 6
Tiempo aceleracion .

82 0h1252 . Acc Time-7 0,0-600,0 (s) 20,0 0 p.113
secuencial 7
Tiempo deceleracién .

83 0h1253 . Dec Time-7 0,0-600,0 (s) 20,0 0 p.113
secuencial 7
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8.3.  Grupo de Funciones Extendidas (ADV)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre L Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 24 (0} p.65
01 0h1301 Patrén de Aceleracion Acc Pattern 0 Lineal 0: Lineal A p.117
: Linea
02 0h1302 Patrén de Deceleracion Dec Pattern 1 Curva s A p.117
16 Pendiente de inicio de
03 0h1303 Acc S Start 1-100(%) 40 A p.117

aceleracién curva S

Pendiente de fin de
04 0h1304 N Acc S End 1-100(%) 40 A p.117
aceleracién curva S

17 Pendiente de inicio de
0h1305 - Dec S Start 1-100(%) 40 A p.117
deceleracion curva S

05

Pendiente de fin de
06 0h1306 o, Dec S End 1-100(%) 40 A p.117
deceleracion curva S

0 Acel
07 0h1307 Modo Arranque Start Mode 1 Arranque 0: Acel A p.128
cC
Decel
1 Frenado CC
08 0h1308 | Modo Parada Stop Mode | 2 l'\i/t')‘::ha 0: Decel A p.129
4 Frenado
Potencia

'® ADV-03-04 se visualizan cuando ADV-01 se ajusta a 1 (Curva S).
' ADV-05-06 se visualizan cuando ADV-02 se ajusta a 1 (Curva S).
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Direccion Displa
Codigo Nombre Y Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
0 Ninguno
o, i L, 1 Prev
Seleccién de direccion de .
09 0h1309 L . Run Prevent Avance 0: Ninguno A p.105
prevencion de giro
2 Prev
Retroceso
Arranque con Power-on 0 No
10 0h130A . ., - 0: No 0 p.107
alimentacion Run 1 Si
Tiempo retardo
184 L L, DC- Start
11 0h130B operacién alimentacion Ti 0,00-60,00(s) 0,00 0 p.107
ime
ON
19 Tiempo de frenado de CC | DC- Start
12 0h130C . 0,00-60,00(s) 0,00 A p.128
en el arranque Time
13 0h130D Cantida de CC aplicada DC Inj Level 0-200(%) 50 A p.128
Tiempo previo de
2 ) DC-Block
14 0h130E bloqueo de salida de - 0,00-60,00(s) 0,10 A p.129
ime
frenado de CC

¥ ADV-11 se visualiza cuando ADV-10 se ajusta a 1 (Si).
¥ ADV-12 se visualiza cuando ADV-07 se ajusta a 1 (Arranque CC).
2% ADV-14 se visualiza cuando ADV-08 se ajusta a 1 (Frenado CC).

417



Tabla de Funciones

Direccion Displa
Codigo Nombre Y Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
. DC- Brake
15 0h130F Tiempo de frenado de CC Ti 0,00-60,00(s) 1,00 A p.129
ime
DC- Brake
16 0h1310 % de frenado de CC Level 0-200(%) 50 A p.129
eve
Frecuencia de frenado DC- Brake Frecuencia de
17 0h1311 5,00 A p.129
de CC Freq arranque — 60Hz
Frecuencia de
Frecuencia dwell de Acc Dwell arranque —
20 0h1314 B } 5,00 A p.155
aceleracion Freq Frecuencia
Maéxima(Hz)
Tiempo de aceleracién Acc Dwell
21 0h1315 , 0,0-60,0(s) 0,0 A p.155
en dwell Time
Frecuencia de
Frecuencia dwell de Dec Dwell arranque —
22 0h1316 L, . 5,00 A p.155
deceleracion Freq Frecuencia
Maéxima(Hz)
Tiempo de deceleracién Dec Dwell
23 0h1317 , 0,0-60,0(s) 0,0 A p.155
en dwell Time
N . N 0 [No
24 0h1318 Limite de frecuencia Freq Limit I 5 0: No A p.133
i
Limite de frecuencia o 0,00- Frecuencia
25 0h1319 . . Freq LimitLo | | . . 0,50 A p.133
inferior limite superior (Hz)
Frecuencia limite
Limite de frecuencia . .| inferior— Frecuencia
26 0h131A . Freq Limit Hi . . . A p.133
superior Frecuencia maxima | maxima
(Hz)

418




Tabla de Funciones

Direccion Displa
Codigo Nombre Y Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
. 0 No
27 0h131B Salto de frecuencia Jump Freq 1 5 0: No A p.136
i
0,00-Limite
o1 Limite inferior superior
28 0h131C . Jumplo1l . 10,00 (e} p.136
frecuencia de salto 1 frecuencia salto 1
(Hz)
Limite inferior de
L . frecuencia de
Limite superior .
29 0h131D . Jump Hi 1 saltol 15,00 (] p.136
frecuencia de salto 1 .
-Frecuencia
maxima (Hz)
0,00-Limite
Limite inferior superior
30 0h131E . Jump Lo 2 . 20,00 0 p.136
frecuencia de salto 2 frecuencia salto 2
(Hz)
Limite inferior de
Lo . frecuencia de
Limite superior .
31 0h131F . Jump Hi 2 salto2 25,00 0] p.136
frecuencia de salto 2 .
-Frecuencia
maxima (Hz)
0,00-Limite
Limite inferior superior
32 0h1320 . Jump Lo 3 . 30,00 0 p.136
frecuencia de salto 3 frecuencia salto 3
(Hz)
Limite inferior de
L . frecuencia de
Limite superior .
33 0h1321 . Jump Hi 3 salto3 35,00 0 p.136
frecuencia de salto 3 .
-Frecuencia
maxima (Hz)
., 0 Ninguno
Operacién en ahorro de E-Save .
50 0h1332 ) 1 Manual 0: Ninguno A p.235
energia Mode
2 Auto
2 Magnitud de ahorro de
51 0h1333 Energy Save 0-30% 0 (0] p.235

energia

I ADV-51 se visualiza cuando ADV-50 se ajusta a 1 (Manual).

ADV-52 se visualiza cuando ADV-50 se ajusta a 2 (Auto).

22 ADV-28-33 se visualizan cuando ADV-27 se ajusta a 1 (Si).
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Direccion Displa
Codigo Nombre . Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
Tiempo busqueda punto | E- Save Det
52 0h1334 i 0,0-100,0 (seg) 20 A p.235
ahorro energia T
Frecuencia de cambio de | Xcel Change | 0,00- Frecuencia
60 0h133C . L. 0,00 A p.114
tiempo Acel/Decel Fr maxima (Hz)
Durante
0
marcha
. Siempre
Control del ventilador de 1 . 0: Durante la
64 0h1340 o FAN Control activo 0 p.247
enfriamiento Marcha
Control
2 temperatur
a
Guardar frecuencia
-~ U/D Save 0 No
65 0h1341 de operacién 0: No O p.151
. . Mode 1 Si
subir/bajar !
0 Ninguno
1 V1
Opciones control 3 V2
. . On/Off Ctrl )
66 0h1342 activado / desactivado s 4 12 0: Ninguno 0 p.290
rc
contacto de salida 6 Pulso
72 | v3
8 13

210(V3)~11(13)* de ADV-66 estan disponibles cuando la opcién de Extension E/S esta equipada. Consulte el manual de

la opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.
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Direccion Displa
Codigo Nombre . Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
Nivel activado de nivel desactivado
67 0h1343 punto de contacto On-Ctrl Level | punto de contacto | 90,00 A p.290
de salida salida- 100,00%
Nivel desactivado Off-Ctrl -100,00- nivel
-Ctrl
68 0h1344 de punto de Level activado punto de 10,00 A p.290
eve
contacto de salida contacto salida (%)
Habilitar
0 )
. L siempre N
Seleccién operacién Run En 0: Habilitar
70 0h1346 . Depende de . A p.153
parada seguridad Mode Siempre
1 la entrada
digital
Marcha
0 .
Libre
i Parada
24 Método de parada . 1 L. 0: Marcha
71 0h1347 . Run Dis Stop rapida . A p.153
parada de seguridad Libre
Reanudar
2 parada
rapida
Tiempo deceleracidn .
72 0h1348 ) Q-Stop Time | 0,0-600,0 (seg) 5,0 0 p.153
parada de seguridad
Seleccién de evitar RegenAvd 0 No
74 0h134A L, - 0: No A p.181
Regeneracién en prensas | Sel 1 Si
Nivel de tensidon de .
- . RegenAvd 200V: 300-400V 350
75 0h134B operacion de evitar A p.181
Level 400V: 600-800V 700

regeneracion en prensas

¥ ADV-71-72 se visualizan cuando ADV-70 se ajusta a 1 (Dependiente ED).
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Restriccion de frecuencia
25 L CompFreq
76 0h134C de compensacién de Limit 0,00-10,00Hz 1,00 A p.297
imi

regeneracidn en prensas
Ganancia P de evitar RegenAvd

77 0h134D o, ) 0,0-100,0% 50,0 (0] p.297
regeneracion en prensas | Pgain
Ganancia | de evitar RegenAvd

78 0h134E - > 20-30000(mseg) 500 0 p.297
regeneracion en prensas | lgain

** ADV-76-78 se visualizan cuando ADV-74 se ajusta a 1 (Si).
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8.4. Grupo de Funciones de Control (CON)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa
Codigo Nombre . Rango de ajuste Valor Inicial | Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado
00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 4 0 p.65
04 0h1404 Frecuencia portadora Carrier Freq 1,0-15,0 (kHz) 3,0 (0] p.242
0 PWM
» normal 0: PWM
05 0h1405 Modo de conmutacion PWM Mode A p.242
1 PWM fuga normal
minima
Modo del regulador anti- 0 No i
13 0h140D , AHR Sel - 1:Si A p.232
blsqueda 1 Si

Ganancia P del regulador

14 0h140E L, AHR P-Gain 0-32767 1000 0 p.232
anti-busqueda
Frecuencia de inicio del AHR Low 0,00 — Frec Alta

15 0h140F L, 0,50 0 p.232
regulador anti-blisqueda | Freq AHR
Frecuencia final del AHR High Frec Baja AHR —

16 0h1410 L, 400,00 0 p.232
regulador anti-blisqueda | Freq 400,00
Limite de compensacion

17 0h1411 de tension del regulador | AHR limit 0-20 20 (0] p.232
anti-busqueda
Ganancia proporcional .

- ATB Filt
21 0h1415 refuerzo de par Gai 1-9999 (mseg) 10 0 p.125
ain

automatico

*® CON-21-22 se visualizan cuando DRV-15 se ajusta a 2 (Auto).
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Tension refuerzo de par ATB Bolt
22 Oh1416 L . 0,0-300,0% 100,0 0 p.125
automatico GAin
Arranque
. 0 L. 28 0:
Seleccién modo Rapido-1
70 0h1446 i . SS Mode Arranque A p.236
blusqueda de velocidad Arranque , .
1 L. Rapido-1
Rapido-2
Bit 0000-1111
Seleccién
Bit busqueda
0 velocidad en
aceleracién
Arranque
Bit reposicion
. » 1 después de
Seleccién operacién Speed .
71 0h1447 i . un disparo 0000 A p.236
busqueda de velocidad Search
Rearranque
Bit después de
2 interrupcion
instantanea
Arranque
Bit simultaneo
3 con el
encendido
27 Corriente de referencia SS
72 0h1448 ) i 50-120(%) 90% o] p.236
blusqueda de velocidad SupCurrent
. . Arranque
Ganancia proporcional . .
7328 0h1449 i . SS P-Gain 0-9999 Rapido-1: 0] p.236
blusqueda de velocidad 100

*” CON-72 se visualiza después del Arranque Rapido-1y cuando cualquier bit de CON-71 se ajusta a 1.

*8 CON-73-75 se visualizan cuando cualquier bit de CON-71 se ajusta a 1.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Arranque
Rapido-2:
Depende
del ajuste
del motor
Arranque
Rapido-1:
200
Ganancia integral Arranque
74 Oh144A SS I-Gain 0-9999 0 p.236
blusqueda de velocidad Rapido-2:
Depende
del ajuste
del motor
Tiempo de bloqueo
i SS Block
75 0h144B antes de la busqueda de Ti 0,0-60,0(SEG) 1,0 A p.236
ime
velocidad
Seleccidn de 0 No
77 0h144D - ’ KEB Select h 0: No A 0.192
acumulacién de energia Si
Nivel de arranque
29 L, KEB Start
78 0h144E de acumulacién de L 110,0-140,0(%) 125,0 A p.192
ev
energia
Nivel de parada de
79 Oh144F o . KEB Stop Lev | 125,0-145,0 (%) 130,0 A p.192
acumulacién de energia
KEB Sli
Ganancia de Ga P
ain
80 0h1450 acumulacién de energia . 0-20000 300 0 p.192
N buffering
de deslizamiento . .
slip gain
Ganancia P de .
81 0h1451 ., , KEB P Gain 1-20000 1000 (o] p.192
acumulacién de energia

%Y CON-78-83 se visualizan cuando CON-77 se ajusta a 1 (Si).
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre — Rango de ajuste

. Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Ganancia | de .
82 0h1452 ., i KEB | Gain 0-2000,0% 500 0 p.192
acumulacién de energia

Tiempo de aceleracion
KEB Acc

83 0h1453 de acumulacién de Ti 0,0-600,0(seg) 10,0 0 p.19.
ime

N

energia

8.5. Grupo de Funciones de la Bornera de Entrada (IN)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostrardn cuando se haya seleccionado cddigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre T Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 65 (0] p.65
Frecuencia de
Frecuencia de entrada Freq at arranque- Frecuencia
01 0h1501 . L L L o p.85
mdxima analdgica 100% Frecuencia maxima maxima
(Hz)
= Visualizacion de tensidn V1 Monitor 0-12,00(V) o0 -12,00-
05 0h1505 0,00 X p.85
de entrada V1 (V) 12,00(V)
Seleccién polaridad de . 0 Unipolar .
06 0h1506 V1 Polarity - 0: Unipolar | A p.85
entrada V1 1 Bipolar
Constante de tiempo .
07 0h1507 . V1 Filter 0-10000(mseg) 10 0 p.85
filtro de entrada V1

*El rango de ajuste de IN-05 puede cambiarse de acuerdo a los ajustes de IN-06.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Tension de entrada

08 0h1508 . V1 Volt x1 0,00-10,00(V) 0,00 (0] p.85
minima V1
Salida de tension minima

09 0h1509 V1 Percyl 0,00-100,00(%) 0,00 0 p.85
en V1 (%)
Tension de entrada

10 0h150A . V1 Volt x2 0,00-12,00(V) 10,00 0 p.85
maxima V1
Salida de tensién

11 0h1508B L V1 Percy2 0,00-100,00(%) 100,00 0 p.85
maxima en V1 (%)

31 Tension de entrada

12 0h150C . . V1 -Volt x1’ | -10,00-0,00(V) 0,00 0 p.89
negativa minima V1
Salida de tension minima

13 0h150D . V1 —Percyl’ | -100,00-0,00(%) 0,00 0 p.89
negativa V1 (%)
Tension de entrada ,

14 0Oh150E . L. V1 —Volt x2’ | -12,00-0,00(V) -10,00 0 p.89
negativa maxima V1
Salida de tensién

15 0h150F ] - V1 —Percy2’ | -100,00-0,00(%) -100,00 o] p.89
negativa maxima V1 (%)
Cambio de direccion de . 0 No

16 0h1510 . V1 Inverting ~ 0: No (0] p.85
giroV1 1 Si
Nivel de cuantificacion V1 0,00°2, 0,04-

17 0h1511 . 0,04 (6} p.85
Vi Quantizing 10,00(%)

20% 0h1514 Monitoreo temperatura | T1 Monitor | 0,00-100,0 (%) - X p.318

*1IN-12-17 se visualizan cuando IN-06 se ajusta a 1 (Bipolar).

32 s .z s .
La cuantificacion no se utiliza cuando se ajusta a 0..

33 . . . . .z . . . .z
IN-20 se visualiza cuando se selecciona T1 en el interruptor de seleccién de circuito de entrada de corriente/tension

analdgica (SW3).
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
34 Visualizacién de V2

35 0h1523 L, . 0,00-12,00(v) 0,00 (6} p.95
tension de entrada V2 Monitor(V)
Constante de tiempo .

37 0h1525 . V2 Filter 0-10000(mseg) 10 0 p.95
filtro de entrada V2
Tension de entrada

38 0h1526 o V2 Volt x1 0,00-10,00(V) 0,00 o] 0.95
minima V2
Salida de tensién minima

39 0h1527 V2 Percyl 0,00-100,00(%) 0,00 o) p.95
V2 (%)
Tension de entrada

40 0h1528 . V2 Volt x2 0,00-10,00(V) 10 (6} p.95
maxima V2
Salida de tensién

41 0h1529 L. V2 Percy2 0,00-100,00(%) 100,00 (6} p.95
maxima en V2 (%)
Cambio de direccion de . 0 No

46 0h152E . V2 Inverting - 0: No 0 p.95
giro V2 1 Si
Nivel de Cuantificacién V2 0,00®, 0,04-

47 0h152F . 0,04 0 p.95
V2 Quantizing 10,00(%)

50% 0h1532 Visualizacién de 12 Monitor 0-20(mA) 0.00 o 92
corriente de entrada 12 (mA) ’ -
Constante de tiempo .

52 0h1534 . 12 Filter 0-10000(mseg) 10 0 p.92
filtro de entrada 12
Corriente de entrada

53 0h1535 . 12 Curr x1 0,00-20,00(mA) 4,00 0 p.92
minima 12
Salida de corriente

54 0h1536 o 12 Perc y1 0,00-100,00(%) 0,00 o) 0.92
maxima en 12 (%)

** IN-35-47 se visualizan cuando se selecciona V2 en el interruptor de seleccion de circuito de entrada de

corriente/tensién analdgica (SW4).

%> La cuantificacién no se utiliza cuando se ajustaa 0.

*® IN-50-62 se visualizan cuando se selecciona 12 en el interruptor de seleccion de circuito de entrada de

corriente/tension analdgica (SW5).

428



Tabla de Funciones

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Corriente de entrada
55 0h1537 . 12 Curr x2 0,00-24,00(mA) 20,00 (0] p.92
maxima 12
Salida de corriente
56 0h1538 L, 12 Percy2 0,00-100,00(%) 100,00 0 p.92
maxima en 12 (%)
Cambio de direccion de . 0 No
61 0h153D . 12 Inverting ~ 0: No (0] p.92
giro 12 1 Si
. S 12 0,00, 0,04-
62 0h153E Nivel de cuantificacion 12 . 0,04 0 p.92
Quantizing 10,00(%)
Definir funcion de borne . 0 Ninguno
65 0h1541 P1 Define 1: Fx 0 p.95
P1 1 Fx
Definir funcién de borne .
66 0h1542 P2 P2 Define 2 Rx 2:Rx A p.102
Definir funcién de borne .
67 0h1543 P3 P3 Define 3 RST 5: BX A p.339
Definir funcién de borne . Disparo
68 0h1544 P4 Define 4 3: RST A p.338
P4 externo
Definir funcién de borne .
69 0h1545 p5 P5 Define 5 BX 7: Vel-L A p.338
Definir funcién de borne .
70 0h1546 PG P6 Define 6 JOG 8: Vel-M A p.149
Definir funcion de borne . .
71 0h1547 p7 P7 Define 7 Velocidad-L 9: Vel-H A p.100
8 Velocidad-M p.100
9 Velocidad-H p.100
11 XCEL-L p.113
12 XCEL-M p.113

37 or . s s .
La cuantificacion no se utiliza cuando se ajusta a 0.
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Codigo Direccion Nombre Display Rango de ajuste Va.lc')r Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

13 | XCEL-H p.113

14 Parada XCEL p.119

15 Habilitar p.153
Marcha

16 Trifilar p.152

17 2da Fuente p.137

18 Intercambio p.246

19 | Subir p.151

20 Bajar p.151

22 Borrar S/B p.151
Fija

23 - p.98
Analdgico

24 Borrar |- p.160
Term

25 Lazo Abierto £.160
PID

2% Ganancia .160
PID2

57 Cambio Ref p.119
PID

28 2do Moor p.234

29 Ilnterbloqueo 0,281
Interbloqueo

30 p.281

2

430




Tabla de Funciones

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Interbloqueo

31 3 p.281
Interbloqueo

32 4 p.281
Interbloqueo

33 5 p.281
Pre

34 L, -
Excitacion
Entrada

35 . p.259
Temporizad

37 Ref Aux Dis p.144
Jog en

38 p.150
Avance
Jog en

39 p.150
Retroceso

40 Modo Fuego p.233
Marcha

41 P179
EPID1
Borrar |-

42 .179
Term EPID1
Evento

43 , p.215
Tiempo
Precalentami

44 p.210
ento
Apertura

45 p.188
Damper.
Limpieza

46 p.195
Bomba

47 Marcha 179
EPID2 0222

48 Borrar |- 179
Term EPID2 g22

431



Tabla de Funciones

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Cambiar
49 Despert. p.179
Dormir
50 Ref L Sec PID p.160
<1 Ref M Sec 160
PID £.255
52 Ref H Sec PID p.160
53° Interbloqueo
8 6
Interbloqueo
54
7
Interbloqueo
55
8
Seleccidn retardo DI On 000 0000 -
83 0h1553 S 1111111 A
activaciéon ED DelayEn 1111111
Seleccidn retardo DI Off 000 0000 -
84 0h1554 1111111 A
apagado ED DelayEn 1111111
Filtro de desactivacion
85 0h1555 de borne de entrada DI On Delay 0-10000(mseg) 10 (0] p.139
multifuncién
Filtro de desactivacion
86 0h1556 de borne de entrada DI Off Delay | 0-10000(mseg) 3 (0] p.139
multifuncién
P7-P1
0 Contacto A
(NA) 000 0000 A p.139
1 Contacto B
(NC)

*#53(Interbloqueo6)~55(Interbloqueo8) de IN 65-71 estan disponibles cuando la opcidn de Extension E/S estd equipada.
Consulte el manual de la opcién de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Tiempo de retardo de InCheck
89 0h1559 . . 1-5000(mseg) 1 A p.100
comando secuencial Time
P7-P1
Estado del borne de
90 0h155A . L DI Status 0 Off 000 0000 0} p.139
entrada multifuncion
1 On
Visualizacién cantidad Pulse
91 0h155B . 0,00-50,00(kHz) 0,00 X p.96
pulsos de entrada Monitor
Constante de tiempo de .
92 0h155C . Tl Filter 0-9999(mseg) 10 (0] p.96
filtro de entrada TI
Pulso de entrada minimo
93 0h155D - TI Pls x1 0-TIPIsx?2 0,00 0 p.96
Salida Tl a pulso minimo
94 0h155E (%) Tl Percyl 0,00-100,00(%) 0,00 0} p.96
(]
95 0Oh155F Pulso entrada maximo Tl | Tl Pls x2 Tl PIs x1 — 32,00 32,00 (0] p.96
Salida Tl a pulso maximo
96 0h1560 (%) Tl Percy2 0,00-100,00(%) 100,00 0 p.96
(]
Cambio de direccion de . 0 No
97 0Oh1561 . Tl Inverting - 0: No
giro Tl 1 Si
. S TI 0,00, 0,04-
98 0h1562 Nivel de cuantificacién Tl . 0,04 0 p.96
Quantizing 10,00(%)

39 or . s s .
La cuantificacion no se utiliza cuando se ajusta a 0.
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8.6. Grupo de Funciones de la Bornera de Salida (OUT)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 30 0] p.65
0 Frecuencia
1 Corriente de
Salida
) Tensién de
Salida
3 Tension Bus
cC
4 Potencia de
Salida
Frec.
7 L
Objetivo
8 Frecuencia
Rampa
Elemento de salida 9 Valor Ref PID | O:
01 0h1601 L. AO1 Mode - . 0} p.299
analdgica 1 10 Valor Realim Frecuencia
PID

11 Salida PID
12 Constante
13 Salida EPID1

Valor Ref
14
EPID1
Valor Realim
15
EPID1
16 Salida EPID2
Valor Ref
17
EPID2
Valor Realim
18
EPID2

434



Tabla de Funciones

Direccién Displa Valor
Cédigo Nombre ALY Rango de ajuste .. Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Ganancia de salida .

02 0h1602 L. AO1 Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 0] p.299
analdgica 1

03 0h1603 Bias de salida analdgica 1 | AO1 Bias -100,0-100,0(%) 0,0 0] p.299
Filtro de salida analdgica .

04 0h1604 1 AO1 Filter 0-10000(mseg) 5 0 p.299
Salida constante

05 0h1606 L. AO1 Const% | 0,0-100,0(%) 0,0 0} p.299
analdgica 1
Monitoreo salida AO1

06 0h1606 o , 0,0-1000,0(%) 0,0 X p-299
analdgica 1 Monitor

Igual al rango

Elemento de salida gu . g 0:

07 0h1607 o AO2 Mode seleccionado del . 0 p.299
analdgica 2 Frecuencia

Modo OUT - 02 AO1

Ganancia de salida )

08 0h1608 L. AO2 Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 o] p.299
analdgica 2

09 0h1609 Bias de salida analdgica 2 | AO2 Bias -100,0-100,0(%) 0,0 (0] p.299
Filtro de salida analdgica .

10 0h160A 5 AO2 Filter 0-10000(mseg) 5 0 p.299
Salida constante

11 0h160B o AO2 Const% | 0,0-100,0(%) 0,0 o} p-299
analdgica 2
Monitoreo salida AO2

12 0h160C . . 0,0-1000,0(%) 0,0 X p.299
analdgica 2 Monitor
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Bit
000-111
0
Bit , B
1 Baja tension
Elemento de salida por Trip Out -
30 Oh161E Bit Falla excepto 010 0] p.310
fallas Mode . o
2 baja tensién
. Falla final de
Bit
3 rearranque
automatico
0 Ninguno
1 FDT-1
2 FDT-2
3 FDT-3
4 FDT-4
5 Sobrecarga
6 10L
7 Subcarga
8 Alarma de
Ventilador
9 Entrada en
Pérdida
Elemento de relé 10 Sobretension 23:
31 Oh161F o Relay 1 i 0 p.304
multifuncion 1 11 Baja Tension Disparo
12 Recalentam.
Pérdida de
13
Comando
14 Marcha
15 Parada
16 Constante
Linea del
17 .
Variador
Linea de
18 S
Comunicacién
Busqueda de
19

Velocidad
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
20 Listo
21 MMC
Salida
22 .
Temporizador
23 Disparo
Pérdida
24
Teclado
%ED Frenado
25 .
Dindmico
Control
26
ON/OFF
27 Modo Fuego
Rotura
28 .
Tuberia
29 Err Damper
30 Lubricacién
Impieza
31 P
Bomba
Deteccion
32 )
Nivel
Control
33
Damper
Advertencia
34
CAP
35 Cambio Vent
Elemento de relé 14:
32 0h1620 . ., Relay 2 36 Estado AUTO 0} p.304
multifuncién 2 Marcha
Elemento de relé Estado 0:
33 0h1621 N Relay 3 37 ) o] p.304
multifuncién 3 Manual Ninguno
Elemento de relé 0:
34 0h1622 . L, Relay 4 38 TO . 0] p.304
multifuncién 4 Ninguno
Elemento de relé Fecha 0:
35 0h1623 o Relay 5 39 » ) o] p.304
multifuncién 5 Excepcion Ninguno
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
. ., . 40 Operacion KEB | 0:
36 0h1624 Elemento multifuncién 2 | Q1 Define . 0} p.304
41 Correa Rot Ninguno
Monitoreo de salida
41 0h1629 . ., DO Status -Estado SD 00 0000 X p.304
multifuncién
Retardo de activacién de
50 0h1632 , o DO On Delay | 0,00-100,00(seg) 0,00 o] p.311
salida multifuncion
Retardo de desactivacién | DO Off
51 0h1633 . . ., 0,00-100,00(seg) 0,00 0] p.311
de salida multifuncién Delay
Q1, Relé 5- Relél
Seleccién de punto de Do 0 Contacto A
52 0h1634 contacto de la salida (NA) 00 0000 A p.311
. ., NC/NO Sel
multifuncién 1 Contacto B
(NC)
Retardo de activacion de | TripOut
53 0h1635 . 0,00-100,00(seg) 0,00 0] p.310
salida por falla OnDly
= 0h1636 Retardo de desactivaciéon | TripOut 0,00-100,00(seg) 0.00 0 310
,0U- ,0U(se f p.
de salida por falla OffDly &
Retardo de activacion de | TimerOn
55 0h1637 . 0,00-100,00(seg) 0,00 0 p.258
temporizador Delay
Retardo de desactivacién | TimerOff
56 0h1638 . 0,00-100,00(seg) 0,00 0] p.258
de temporizador Delay
. FRT 0,00 — Frecuencia
57 0h1639 Frecuencia detectada A 30,00 (0] p.304
Frequency Maxima (Hz)
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Banda frecuencia 0,00 — Frecuencia
58 0h163A Banda FDT . 30,00 0] p.304
detectada Maéxima (Hz)
0 Frecuencia
1 Corriente de
Salida
5 Tension de
Salida
3 Tension Bus
ccC
4 Potencia de
Salida
Frec.
7 .
Objetivo
8 Frecuencia
Rampa
Elemento de salida 9 Valor Ref PID | O:
61 0h163D TO Mode - . 0} p.302
pulso 10 Valor Realim Frecuencia
PID

11 Salida PID

12 Constante

13 Salida EPID1

Valor Ref
14

EPID1

Valor Realim
15

EPID1
16 Salida EPID2

Valor Ref
17

EPID2

Valor Realim
18

EPID2
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Ganancia salida .
62 0h163E | TO Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 0] p.302
pulso
63 0h163F Bias salida pulso TO Bias -100,0-100,0(%) 0,0 0] p.302
64 0h1640 Filtro salida pulso TO Filter 0-10000(mseg) 5 0] p.302
Salida constante salida
65 0h1641 TO Const% 0,0-100,0(%) 0,0 0} p.302
pulso 2
66 0h1642 Monitoreo salida pulso TO Monitor 0,0-1000,0(%) 0,0 X p.302

8.7. Grupo de Funciones de Comunicacion (COM)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cddigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Codigo Direccion Nombre Display Rango de ajuste Vék_)r Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 20 0 p.65
ID de variador con
01 0h1701 comunicacién Int485StI1D | 1-ID Com Max"® 1 o} P.351
incorporada

*9Si API-40 se ajusta a 4 (Unidad Esclava), el ID Com Max es 8; y si COM-02 se ajusta a 4 (BACnet), ID Com Max es 127.
Caso contrario, ID Com Max es 50.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
0 ModBus RTU
2 LS Inv 485
Protocolo de
L, 3 BACnet 0: ModBus
02 0h1702 comunicacion Int485 Proto 0 p.351
. 5 MetasysN2 RTU
incorporada
41 | ModBus
6
Maste
0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
Velocidad de Int485 3 9600 bps
n
03 0h1703 comunicacion BaudR 4 19200 bps 3:9600 bps | O p.351
au
incorporada 5 38400 bps
6 56 Kbps
7 76,8 Kbps
8 | 115 Kbps™
0 D8/PN/S1
Definicion de la trama de
L 1 D8/PN/S2 0:
04 0h1704 comunicacion Int485 Mode 0 p.35
. 2 D8/PE/S1 D8/PN/S1
incorporada
3 D8/PO/S1
Retardo transmision
05 0h1705 Resp Delay 0-1000(MSEG) Smseg (0] p.351

después de recepcion

*1COM-02 s ajusta automaticamente a 6 (Modbus Maaster) cuando AP1-40 se ajusta a 2 o 3. Caso contrario, el usuario

puede ajustar el valor de los parametros a eleccion.

#2115.200 bps.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
43 Versién de S/W opcidn FBus S/W
06 0h1706 L - 0,00 0] -
de comunicacion Ver
ID de variador con
07 0h1707 L, L, FBus ID 0-255 1 (6] -
opcién de comunicacién
Velocidad de
L, FBUS
08 0h1708 comunicacion con bus - 12Mbps 0] -
BaudRate
campo
Estado de LED de opcion .
09 0h1709 o FieldBus LED | - - o] -
comunicacién
No. maestro maximo BAC Max
20 0h1714 1-127 127 0 p.389
BACnet Master
Numero dispositivo. BAC Dev
21 0h1715 0-4194 237 (6] p.389
BACnet 1 Instl
Numero dispositivo. BAC Dev
22 0h1716 0-999 0 0 p.389
BACnet 2 Inst2
i BAC
23 0h1717 Constraseifia BACnet 0-32767 0 (0] p.389
PassWord
usB 0 Modbus RTU 2: LS Inv
28 0h171C Protocolo USB 0] -
Protocol 2 LS Inv 485 485
Ndmero de parametros ParaStatus
30 0h171E . 0-8 3 0 p.358
de salida Num
Direccidon comunicacion Para Stauts-
31 0h171F 0000-FFFF Hex 000A (6] p.359

salida 1 1

43 . . , . . . . .z
COM-06-09 se visualizan sélo cuando se instala una tarjeta opcional de comunicacién. Consulte el manual de la
opcion de comunicacidn para obtener informacion mas detallada.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Direccidon comunicacion Para Stauts-

32 0h1720 . 0000-FFFF Hex 000E (0] p.359
salida 2 2
Direccidon comunicacion Para Stauts-

33 0h1721 . 0000-FFFF Hex 000F (0] p.359
salida 3 3
Direccidon comunicacion Para Stauts-

34 0h1722 . 0000-FFFF Hex 0000 (0] .359
salida 4 4 p
Direccidon comunicacion Para Stauts-

35 0h1723 . 0000-FFFF Hex 0000 0] p.359
salida 5 5
Direccidon comunicacion Para Stauts-

36 0h1724 . 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
salida 6 6
Direccidon comunicacion Para Stauts-

37 0h1725 . 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
salida 7 7
Direccidon comunicacion Para Stauts-

38 0h1726 . 0000-FFFF Hex 0000 0] p.359
salida 8 8
Numero de parametros Para Ctrl

50 0h1732 0-8 2 (0] p.359
de entrada Num
Direccidon comunicacion Para Control

51 0h1733 0000-FFFF Hex 0005 (0] p.359
entrada 1 -1
Direccidon comunicacion Para Control

52 0h1734 0000-FFFF Hex 0006 0] p.359

entrada 2

-2
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre . Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial

Direccidon comunicacion Para Control

53 0h1735 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
entrada 3 -3
Direccion comunicacion Para Control

54 0h1736 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
entrada 4 -4
Direccion comunicacion Para Control

55 0h1737 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
entrada 5 -5
Direccidon comunicacion Para Control

56 0h1738 0000-FFFF Hex 0000 0] p.359
entrada 6 -6
Direccion comunicacion Para Control

57 0h1739 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
entrada 7 -7
Direccion comunicacion Para Control

58 0h173A 0000-FFFF Hex 0000 (0] p.359
entrada 8 -8
Entrada multifuncién de . . .

70 0h1746 L, Virtual DI 1 0 Ninguno 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 1
Entrada multifunciéon de . .

71 0h1747 L Virtual DI 2 1 Fx 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 2
Entrada multifuncién de . .

72 0h1748 L, Virtual DI 3 2 Rx 0: Ninguno 0 p.384
comunicacion 3
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Direccion Displa Valor
Céodigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Entrada multifuncién de . .
73 0h1749 L Virtual DI 4 3 RST 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 4
Entrada multifuncién de . Disparo .
74 0h174A L Virtual DI 5 4 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 5 Externo
Entrada multifuncién de . .
75 0h174B L Virtual DI 6 5 BX 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 6
Entrada multifuncién de . .
76 0h174C L, Virtual DI 7 6 JOG 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 7
Velocidad-L
Velocidad-M
Velocidad-H
11 XCEL-L
12 XCEL-M
13 XCEL-H
14 | Parada XCEL
. ., Habilitar
Entrada multifuncién de . 15 .
77 0h174D . Virtual DI 8 Marcha 0: Ninguno | O p.384
comunicacion 8
16 | Trifilar
17 | 2da Fuente
18 | Intercambio
19 | Subir
20 | Bajar
22 | BorrarS/B
Mantener
23 o
Analdgico
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Codigo

Direccion
Comun.

Nombre

Display
Teclado

Rango de ajuste

Valor
Inicial

Propiedad*

Ref.

24 Borrar I-Term
Lazo Abierto
25
PID
Ganancia
26
PID2
Cambio Ref
27
PID
28 2do Moor
Interbloqueo
29
1
Interbloqueo
30
2
Interbloqueo
31
3
Interbloqueo
32
4
Interbloqueo
33
5
Pre
34 L,
Excitacion
Entrada
35 .
Temporizad
37 Ref Aux Dis
Jog en
3g | 8
Avance
Jog en
39 | %8
Retroceso
40 Modo Fuego
Marcha
41
EPID1
Borrar I-Term
42
EPID1
Evento
43 .
Tiempo
Precalentami
a4
ento
Apertura
45 P
Damper.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre P Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Limpieza
46 piez
Bomba
Marcha
47
EPID2
Borrar I-Term
48
EPID2
Cambiar
49 Despert.
Dormir
50 Ref L Sec PID
Ref M Sec
51
PID
52 Ref H Sec PID
53* Interbloqueo
¢ 6
Interbloqueo
54
7
Interbloqueo
55
8
Monitoreo de entrada .
. o, Virt DI 0000 0000 —
86 0h1756 multifuncién de 0 A p.356
o Status 1111111
comunicacién
Reinicio automatico PowerOn
96 0h173C o, L 0 No 0: No A p.315
operacién comunicacion | Resume

53 (Interbloqueo6) — 55 (Interbloqueo8) de ADV-66 se encuentran disponibles cuando estd equipada la Extension E/S.
Consulte el manual de la Extensién E/S para obtener informacion detallada.
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8.8.

Grupo de Funciones Avanzadas (Funciones PID)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

MAX Unidad = Unidad PID100%(PID-68)

Min Unidad = (2xUnidad PID0%(PID-67)- Unidad PID 100%)

Unidad por Defecto = (Unidad PID 100%- Unidad PID 0%)/2

Banda de Unidad= Unidad 100%- Unidad 0%

*O/X: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento.

Direccion

Display

Valor

Cédigo Nombre Rango de ajuste .. Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 50 0 p.65
0 No
01 0h1801 Seleccién modo PID PID Sel I 5 0: No A p.160
i
., 0 No
02 0h1802 Seleccién modo EPID EPID Sel I 5 0: No (e} p.179
i
03 0h1803 Monitoreo de salida PID PID Output - - X p.160
Monitoreo de referencia | PID Ref
04 0h1804 - - X p.160
PID Value
Monitoreo de PID Fdb
05 0h1805 ] B - - X p-160
realimentacién PID Value
Definicion de referencia
06 0h1806 PID Ref Set - - X
PID
0 Teclado
1 V1
PID 3 v2
10 0h180A Fuente de referencia PID 4 12 0: Teclado A p.160
Ref Source
5 RS-485
6 Field Bus
8 Pulso

448




Tabla de Funciones

Direccion Displa Propieda
Cédigo Nombre ALY Rango de ajuste Valor Inicial g Ref.
Comun. Teclado d*
9 Salida EPID
10* | v3
11 13
1 oh181B Valor teclado 1 PID Ref 1 Sel Min Unidad — Max Unidad por 0 160
e e p.
referencia PID Unidad Defecto
0 Ninguno
1 V1
3 V2
4 12
6 Pulso
Seleccidn fuente auxiliar PIDRefl1Au 7 RS-485 .
12 0h180C . - 0: Ninguno (0] p.160
referencia 1 PID XSrc 8 Field Bus
10 Salida EPID1
Val Realm
11
EPID1
12% | v3
13 13
0 M+(G*A)
B o PID 1 Mx(G*A)
Seleccién modo auxiliar
13 0h180D : ReflAuxM M/(G*A) 0:M+(G*A) | O p.160
referencia 1 PID
od 5 M+[M*(G*A

)]

*>10(V3)~11(13)* de PID-10 estan disponibles cuando la opcién de Extension E/S estd equipada. Consulte el manual de la
opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.

*$12(V3)~13(13)* de PID-12 estan disponibles cuando la opcidn de Extension E/S estd equipada. Consulte el manual de la
opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.
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Codigo Direccion Nombre Display Rango de ajuste V?I?r Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
. M+G*2(A-
50%)
s MXx[G*2(A-
50%)]
6 M/[G*2(A-
50%)]
; M+M*G*2(
A-50%)
(M- A)A2
9 MA2+AN2
10 | MAX(M,A)
11 | MIN(M,A)
12 | (M+A)/2
13 Raiz (M+A)

Ganancia Referencia Aux | PID Aux Ref
14 0h180E PID Gai -200,0-200,0(%) 0,0 (0] p.160
ain

Teclado-1
Teclado-2
V1

V2

12

RS-485

Bus Campo

Seleccidn fuente auxiliar
15 0h180F i PID Ref Src
referencia 2 PID

0: Teclado A p.160

OlN|O(U|B|N|(FRL|O

Pulso
V3
11 13

*710(V3)~11(13)* de PID-15 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcion de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.
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Codi Direccién Displa Valor
= Nombre Y Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
o Comun. Teclado Inicial
Valor teclado referencia Min Unidad — Max Unidad por
16 0h1810 PID Ref 2 Sel K (0] p.160
2 PID Unidad Defecto
Ninguno
1 V1
3 V2
4 12
6 Pulso
Seleccién fuente auxiliar | PIDRef2Au 7 RS-485 .
17 0h1811 i 0: Ninguno A p.160
referencia 2 PID xSrc 8 Field Bus
10 Salida EPID1
Val Realm
11
EPID1
12* [ v3
13 13
0 M+(G*A)
Mx(G*A)
M/(G*A)
3 M+[M*(G*A)
]
» - PID M+G*2(A-
Seleccién modo auxiliar 4
18 0h1812 . Ref2AuxM 50%) 0:M+(G*A) (0] p.160
referencia 2 PID
od s Mx[G*2(A-
50%)]
6 M/[G*2(A-
50%)]
; M+M*G*2(A
-50%)

a8 12(V3)~13(I13)‘ de PID-17 estan disponibles cuando la opcion de Extensidn E/S esta equipada. Consulte el manual de la

opcidn de Extensién E/S para obtener informacién mas detallada.
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Direccion Displa Valor
Cédigo Nombre e Rango de ajuste .. Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
(M- A)A2
9 MA2+AN2
10 | MAX(M,A)
11 | MIN(M,A)
12 | (M+A)2
13 Raiz (M+A)
Ganancia auiliar PID Ref2 Aux
19 0h180E . . -200,0-200,0(%) 0,0 0} p.160
referencia 2 PID Gain
0 V1
1 V2
2 12
4 RS-485
5 Bus Campo
Seleccidn realimentacién | PIDFdb 7 Pulso
20 0h1814 0:V1 A p.160
PID Source 8 Salida
EPID1
Val Real
9
EPID 1
10 | v3
11 13
0 Ninguno
1 V1
Seleccién fuente auxiliar | PID Fdb Aux .
21 0h1815 . ., 3 V2 0: Ninguno A p.160
realimentacion PID Src
4 12
6 Pulso

*910(V3)~11(13)* de PID-20 estan disponibles cuando la opcién de Extension E/S estd equipada. Consulte el manual de la
opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
7 RS-485
Field Bus
Salida
10
EPID1
Val Realm
11
EPID1
12° | v3
13 13
M+(G*A)
Mx(G*A)
2 M/(G*A)
3 M+[M*(G*
A)]
. M+G*2(A-
50%)
5 Mx[G*2(A-
50%)]
Seleccién modo auxiliar PID
22 0h1816 , B M/[G*2(A- | O:M+(G*A) | O p.160
realimentacién PID FdbAuxMod 6
50%)]
; M+M*G*2(
A-50%)
(M- A)A2
9 MA2+AN2
10 | MAX(M,A)
11 | MIN(M,A)
12 (M +A)/2
13 Raiz (M+A)
Ganancia auiliar PID Fdb Aux
23 0h1817 . o, -200,0-200,0(%) 0,0 ] p.160
realimentacion PID Ga

*912(V3)~13(13)* de PID-21 estan disponibles cuando la opcidn de Extension E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcion de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.
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De feedback | Awc G | (%)
PID
Bandade | o pgp,

24 |0h1818 |feedback |CC 0.00 - Banda de | 0.00 p.160
FID Unidad
Ganancia 1

jonal

25 |0h1819 |Gal sonotar | | 0.00-300.00 (%) | 50.00 p.160
dor PID
Tampo 1
integral del

26 |0h1B1A | ool 710 1-Time 1 6,0-200.0 (seg) | 10.0 p.160
PID
Tiempo 1
iferencial d

27 [OMB1B [Contotader | Tie;  |0:00-1.00 (seg) |0.00 p.160
PID
Ganancia
de avance | pip FF-

28 [OR1B1C | go alim. del | 0.0-1000.0 (%) |0.0 p.160
controladar
PID

29 [ohtgip |E1rode - (PIDOU 0 00-10.00 (seg)| 0.00 p.160
Limite PID Limit | Limite inf

30 |ometE [omie | U ET p.160
de salida
Limite PID Limit |-100.00—

31 |OnM8IF | jferiorde | Lo Limite sup e et
salida PID PID
Ganancia 2

rcional

32 (001820 |gt contola. | o= | 0.00-300.00 (%) 50.0 p.160
dor PID
Tiempeo 2
integral del

33 |0h1821 | e FIDETime 1 6.0-200.0 (seq) | 10.0 p.160
PID
Tiempo 2
diferancial de

34 [0h1822 [ Controtador | Tioes | 0-00-1.00 (seg) |0.00 p.160
PID
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0 | Salida PID
9 PID+ Frec

Modode | PID Out Peal o

35 [OMB23 | idapiD | Mode , |PID+EPID1 | salida p.160

Fuera PID
5 |PID*EPID1
+Ppal

36 |ohig24 |Reversa |PDOut |0 |No 0: Ne p.160
de salida Inw 1 |si ) :
PID
Escala de PID Out

a7 [ohigzs |Sscalade 1P 0.1-1000.0 (%) | 100.0 0.160
Ajuste 1 de
rafarancia PID Step | Unid Min— Unidad

40 01828 | i-etapa |Ref1 Unid Max Default p.160
PID
Ajuste 2 de
referencia | PID Step | Unid Min— Unidad

41 |Oh1B29 | . hietapa | Ref2 Unid Max Default £.160
PID
Ajuste 3 de
referencia | PID Step | Unid Min— Unidad

42 [Oh1B2A | o hietapa |Ref3 Unid Max Default p.160
PID
Ajuste 4 de
referencia | PID Step | Unid Min— Unidad

43 [Oh1B2B | hietapa |Ref4 Unid Max Default p.160
PID
Ajuste 5 de

44 |onigoe |referenca | PID Step | Unid Min— Unidad p.160
milti-etapa | Rel 5 Unid Max Default
PID
Ajuste & de
referencia | PID Step | Unid Min— Unidad

45 [OhB2D | o histapa | Ref6 Unid Max Default 1
PID
Ajuste 7 de | PID Step | Unid Min— Unidad

46 [OR1B2E | iorencia |Ref 7 Unid Max Defauit p.160

Tabla de Funciones
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rovulti-

PID

Consulte la Lista
de Unidad

0 |CUST

Fsl

inWC
inM

mBar

||~ || ] L | R =

-
=

kPa
Hz 1: % O p.180
R

Seleccitn da
50 |(0h1832 | unidad de
controladar
PID

FID Uinit
Sal

—
—

-
[£%

&
<

=
I

z

=k
=]

HE
mprm

-
b |

=
[=1]
=

-k
w

mis
m3fs
m3fm
m 3h
U's
Urm

=
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-

R

P
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25

I'h

kgls

kg/m

kg/h

glis

ghfm

glth

ft's

fils

f3fm

51

Oh1833

Escala de
unidad
PID

PID Uinit
Scale

x100

x10

xl

x 0.1

=lEINTC|E || g |H| 8| GE|ER| 2B E BN

001

2:x1

52

Oh1834

Figura de
ajuste 0%
de  control
PID

PID Uinit
0%

X100

=30000-
Unid Max

X10

3000.0-
Unid Max

x1

=300.00—
Unid Max

X0

30.000-
Unid Max

Rango
varia
dapen-
dienda
del
ajuste
de PID-

Tabla de Funciones
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-3.0000—
X001 | jnid Max
Unid
X100 | Min—
30000
Linbd
X10 | Min—
3000.0 |Ramgo
Figurade | o i Lk gam-
53 [0n1835 | ajuste 100% | DU x1 M- [P 1o p.160
da control 300.00 dal
PID Unid | ajuste
X01 |Min- |dePID-
30.000 |50
Linbd
X0.01 | Min—
3,0000
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8.9.

Grupo de Funciones EPID (EPID)

Tabla de Funciones

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

MAX Unidad = EPID1 (EPID2) Unidad100%

Min Unidad = (2xEPID1 (EPID2) Unidad0%-EPID1 (EPID2) Unidad 100%)
Unidad por Defecto = (EPID1 (EPID2) Unidad 100%-EPID1 (EPID2) Unidad 0%)/2

*O/X: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el

funcionamiento.

0o

01

0252

03

03

Cédigo

Jump &5
B da salto | Code 1-88 1 P&
0 MingLing
1 Encand
Siempre
Seleccidn | £nyp 4
0n1801 |demodo |t |, |Durante |q p.179
EPID 1 Ejecucion | Ningu-
Depan- | 0O
3 diente de
DI
Valor de 2
ohieoz | Monitoreo | EPID1 -100.00— 0.00 p.178
de salida | Output 100.00% -
EPID1
Monitos | Epinq Ref
0h1903 | sstandar val - - p.i78
EPID1
Walor de
monitores | EPIDA
k1 %04 i Fdb Val - p179
foedback
EEID1
alor de
0h1905 monitoreo 5;'”" Em|. ; p.179
arror
PID1

LEl Grupo EPID se visualiza cuando el cédigo PID-02 se ajusta a Si.

> EPID-02-20 se visualiza cuando el cédigo EPID-01 no se ajusta a 0 (Ninguno).
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0 Tel Mum
1 W
3 W2
Seleccidn 4 12
e EPID1 Raf 5 Int 485 {:
06 Oh1906 Fuanie Sre n Tecd p.178
a ] Fialds M
comando
EPID1 8 [Impulza
g |V3
10 13
Valor de
cormando EPID1 Ref| Unid Min— Unid
07  [Oh1907 | ltecd | Set Unid Max Min p.179
riurm EPIDA
0 W1
2 w2
3 12
de EPID 4 Int485
08  |ON1S08 | te |FdbSre |5 Fieigg | V] p.179
da
Feedback 7 impuls
EPID1 gs4 va
g 13
Ga I EFPID1 P
09 |0h1909 |proporcio-| ~*o 7" | 0.00-300.00 (%) | 50.00 p179
ral EPID1

>>9(V3)~10(13)* de EPID-06 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcion de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.

>198(v3)~9(13)* de EPID-08 estan disponibles cuando la opcidn de Extension E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcion de Extension E/S para obtener informacion mas detallada.
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Thempo

10 |oni90A |imegral  |ET'DTF 100 500.0 jeeq) | 10.0 p.179
Time
EPID1
Tiempo | eoing p.
11 |0n190B | diferencial 0.00-1.00 (seg) | 0.00 p.179
Time
EPID1
Gananc.
de avance | EPID1 FF-
12 |ontsoc |§e Bvance) EPC 0.0-1000.0 (%) |0.0 p.179
EPID1
Filtro de
13 |OM90D |salida | Fee 0| 0.00-10.00 (seg) 0.00 p.179
EPID1
14 |onigoE IsJun;Ew EPIDT | Limite inf 100,00 179
superio” | LimitHi | EPID1- 100.00 p.179
EPID1
Limita  |EPID1 | -100.00—Limite
15 |OM9OF | ohior | LimitLo | sup EPIDY 0.00 p.179
EPID1
Reversa i Mo
16 |0n1910 |de salida :amm Out 0: No p.179
EPID1 nv 1 si
epp;  Vealatabiade
17 |on911 |Unidad |0 Wetalles de 1: % p.179
EPID1 Linidad EPID
o175
0 X100
1 X10
Unidad de | EPID1 ,
18 |ohtgrp |Unidadde) PO 5 X1 2: X1 p.179
EPID1 3 X041
4 X0.01
Val
Valor del - i
19 |onhig1a |0%de  (EPIDT o nn |30000- 4 nen- p.179
unid Unit0% Unid | oper-
EPID1 Max  |Go

Tabla de Funciones
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= Ajuste
30000 (dela
—Unid | unidad
Max

x10

X1 300.00

Max

30.000

Max

3.0000
= Unid
MMax

X0.01

Unid
X100 | Min—
30000

Unid
X10 Min— | Valores
Valor dal ERID1 30000 |warian
100% de depan-

la unidad Unkt100°% diendo o

Unid
EPID1 del
X1 Min— | Jiete

300,00 de la
unidad

20 Oh1914

;

Linid

30.000
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Unid
X001 [Min—
3.0000
0 Ftllngunn
’ lempre
ncand.
Seleccion EPIDD
3 OR191F | de modo 9 urante | g p.178
Epipz | Mode doe. | o
O o=
3 dianie dea
]
Valor de
manitoreo | EPIDZ =100.00-
3o |OMIS20 | o calida |Output | 100.00% 000 p-178
EPIDZ
Valor de
manitoreo | EPIDZ Raf
33 Oh1921 de raf. Val - - p.178
EPIDZ
Valor del
manitoreo | ERID2
34 Oh1922 de Edb Val - - p.178
feadback
EPID2
Valor del 179
monitoreo | EPID2 Err p-
35 Oh1923 daarror | Val - -
EPIDZ
0 Tecl
Seleccin Mum
de fuerte | EPID2 Ref| 4 Wi 0:
36 Oh1924 de Sre Tecl p.178
comando Va2 Num
EPIDZ 12

>> EPID-32-50 se visualiza cuando el cédigo EPID-01 no se ajusta a 0 (Ninguno).

Tabla de Funciones
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]

Int 485
FieldB
Impulso
gss V3
10 |8
\alor del
lcomando EFIDZ2 Raf| Unit Min=Unit Unid
37T |OM1825 [jolted | Set Max Min | p.173
inum EPID2
0 Vi
2 V2
3 12
Salaceitn
4 Int 485
de fuente | ERIDZ .
38 |one2s |42 Sl raap [0V1 |0 p.179
fesadback
EPID2 7 jmpuiso
857 V3
g i3
Ganancia | epinys b
39 |on1927 | proporcio- | e 0.00-300.00 (%)|{500 |0 p.179
nal EPID2
Tiempo | eoino |
40 |On1928 | imegral 0.0-200.0 (seq) (100 |0 p.179
Tirme
EPID2
Tiempo | enino .
41 |0ni929 | difsrencial 0.00-1.00 (seq) (000 |O p.179
EPID2 | 1ime

>*9(V3)~10(13)* de EPID-36 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.

>78(V3)~9(I3)‘ de EPID-38 estan disponibles cuando la opcién de Extensién E/S esta equipada. Consulte el manual de la
opcidn de Extensidn E/S para obtener informacién mas detallada.
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Ganancla
de avance | EPID2 FF-
42 |ontoza |0 3uance) FPD 0.0-1000.0 (%) |0.0 p.179
EPID2
Filtro de
43 |onio2B [salida | 020U 6 00 10.00 (seq) 0.00 p.179
LPF
EPID2
Limite
EPID2 | EPID2 Limite
44 0h192C | superior 100.00 p.178
Superlor | LimitHi | Inferior— 100.00
EPID2
Limite
45 |on192D |inferior |ETID2 | -100.00-EFID2 |4 o 179
LimitLo | Limite e.179
de salida Suparior
EPID2 pe
Reversa 0 Mo
46 |ON192E |desalida |00 O 0: No p.179
EPID2 1 Si
cppa | RelroEPD |
47 |oni1%2F |Unidad Unit details table | 2 179
Epps  |Unitsel | U CUST p.179
0 X100
1 X10
Escala de | EPID2 ,
48 |ontesp |Cscaiade ) FEIDZ -, X1 2: X1 p.179
EPID2
X0
X0.01
30000- | Valores
X100 Unit warian
Valor 0% | EPID2 Max | fendo
[£]
49 |0MS31 | la Unit0% i ded p.179
unidad 3000.0 |ajuste
EPID2 X0 T |dela
Max unidad

Tabla de Funciones
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300.00
~Unid
Max

x1

30.000

x0.m

X100 | Min—

x10 Min—

Valores

EPID2 Unig | Yaran

Valor 0% depan-
da la Unit100% | X1 Min— diendo O 0179

unidad . ded
EPID2 ajusta

50 On1832

X001 | Min—
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8.10. Grupo de Funciones de Aplicacion 1 (AP1)

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

MAX Unidad = Unidad PID100%(PID-68)

Min Unidad = (2xUnidad PID0%(PID-67)- Unidad PID 100%)
Unidad por Defecto = (Unidad PID 100%- Unidad PID 0%)/2
Banda de Unidad= Unidad 100%- Unidad 0%

*O/X: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento.

Jumip
0w |- Céd de Salto - 1-99 20 o 55
Oh1AD [Cantid. de Sleep —
05 g Feaferro de Sup.| B tat | 0-00-UnidMax |00 |0 p.175
0.00, Frac
Oh1AD  eloc. de Sleep , s
% g Refuerzo de Susp. | BstFreq Baja— Frec Alta (6000 |O 4]
o7 |0h1AD | Tiempo de demora E:Eﬂp , |ooe0000 |00 o s
T da modo 1 de OT (seq) plra
suspancidn PID
Fracuancia de BID 0.00, Frec
og |OMAD | modo 2 de Sleep1Fr| Baja— Frec 0.00 o p.i75
8 suspencin PID | aq Alta
Oh1AD e e PID  |o.0-s000.0 n175
1] g damora da WakeUp |- I 20.0 o .
despertar 1 PID |4 pT (seg)
Oh1AD A |Valor de PID s
10 despertar 1 WakeUp | 0.00-Banda de 2000 |0 p.175
[=ln] 1Dev unidad
Tiermpo de demora| piD
11 |Oh1A0B | e modo2de  |sieep2 |00-60000 |54 g 175
suspenc. PID oT (seg)
0h1AOC |Frecuenciace | P10 |B00 Frec s
recy Baja- Frec X
- rmacin ? dn EIEEpEFI' & ti. 000 |o D
suspancdn PID q
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Tiampo de

PID

despetar 2PID |opr | (%€9)
Oh1AD E | Valor de PID 6175
14 daspartar 2 pip | WakeUp | 0.00-Banda de | 20.00
poria 2Dev | Undad
Opciones de 0 Mo
og |ON1A1 | funcién de Soft Fill o N p.17 4
4 Relieno Blando | Sel s i
oy | ONIAT F'“““"ﬁ‘:api Pre-PID | Frec Baja-Frec| 40 o0 .17 4
5 operacl Freqg Alta .
PID
Oh1A1 Tiempo de Pre-PID o174
Z g demora Pre- PID | Delay | 0-0-600.0 (seg)) 60.0
23 |Oh1A1  |Valordeescape | SoftFill | Unid Min— 20.00 p.17 4
T de relleno blando | Sat Urnid Max -
Valor de aumanio
Oh14&1 | de referenciade | Fill Step p.17 4
4 g pelenoblando | Sat 0.00-Unid  12.00
Band
Oh1A1 | Ciclo de Fill Step p.17 4
25 e AT e Tirre 0-9909 (seq) |20
raferancia de
rallena blando
Oh1A1 A | Cant cambiante | Fill Fap | 0-00-Banda de p.17 4
26 de relleno blando | DIff Unid 0.00
deu'ra;dn Flow 0 |Ne
Oh1A1 E | funcidn p1889
30 Com 0: Mo
Comp de Flujo ol P 1 s
Oh1A1F | Cantde Comp | MaX 0189
3 Mas Comp 0.00-Banda de | 0.00
Valua Unidad
Oh1A2 | Seleccidn de MMC p.26 0
4058 0 Minguno | 0:
8 apcion MMC Sel Ninguno

> Ajuste PID-1 en Si paa configurar API-40.
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Cirl
Simple
2 hdulti
Esclave
3 hulti
MMaster
Drv des
4 Sary.
i) Mo
a1=|g""2 | seleccién de gﬁ:ﬁ 0: No p.35
bypass Si
42 Oh1AZ2 A | Nros de molores | Num of _5 5 p.260
alxilianas Aix
Saleccionar
43 Oh1AZ2 B . de iljlrﬁng 5 1 P26 0
mnofor aediary %
indcio
Viar el nfo de Aiix
44 |OMA2C | o res auxiliaries | Motor . p26Q
gjeculandose Run
‘Ver la prioridad
45 Oh1AZ D 14 de moloras gﬂ:dt 1| = D260
auxiliares ’
‘er la priordad
48 Oh1AZ E 5.8 de mob :ﬂ:nt .- ) p.26 0
auxlliares ¥
Opciones de 0 Mo
48 Oh1A3 alor aiix Aanx Al 18 p.26 0
i} para delener Slop 2 "
el inversor
0 FILO
Oh1A3 | Orden de Aux FIFO p.250
49 p detendon del OnfOff 0: FILO
mator awdliar Saq 5 [Orden de
po de
fac.

> Ajuste PID-40 en Si paa configurar API-41.

Tabla de Funciones
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Oh1A3 A A .25 0
51 3 Time 0.0-600.0 (seg)| 2.0
Oh1A3 Aux Dec 0250
52 4 Time 0.0-600.0 (seg)| 2.0
Oh1A3 Aux Start| 0.0-3600.0 0250
33 g DT (s8q) 600
54 Oh1A3 Aux Stop | 0.0-3800.0 0.0 .25 0
] He detencidn da DT [seg) i
Friclores aux
0 |Ninguno
Intencam-
g5 |ON1A3  |Seleccion de Autoch |1 [plo AUX r:fl - 0.260
7 modo de auto Mode F;:’Hm_ UX ;
cambio 2 ppal
56 gmm Tiempo de #‘I““" Ch | 5o: 0o-g9: 00 |72: 00 p20
rambin autam na
57 Oh1A3 | Frecuencia Aulo Ch | Frec. Baja - 20.00 0260
a da cambio Leval Frec. Ala -
automatico
58 Oh1A3 A | Tiempo de Autn Op p.26 0
operac. De Time - )
cambio autom.
Diffferencia dea
59 Oh1A3E 4n del gll.lrn;. Sop 0~-100 2
rmabor audliar
Frec da destinog
60 Oh1Aa3 C da Molor Eq:lﬂlnww Eﬁ E]zldaa 60.00
durante Mull 9
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Mastar
Frecuancia de Lirnile de frec
g1 |OMAID | inicio del motor | Start baja- Limite de | 45.00 p260
auxiliar #1 Freq 1 frec alta (Hz)
&2 Oh1A3 E | Frecuencia de Start Frec. Baja— 45.00 0260
irucaoy el olor Freq2 |Frec. Alla
awixiliar #2
Frecuancia de
aucliar #3 Frag 3 Frec. Alta
64 Oh1A4 Frecuencia de Start Frec. Baja— 45.00 L2650
0 irucaoy el olor Freqg4 |Frec. Alla
auxiliar £4
Oh1Ad g G 5 26 0
&5 irucaoy el olor lart rec. Baja— 45.00 L=t
1 awxiliar #5 Frag 5 rec. Alta
7o |ON1A4 | Frecuencia de Stop rec. Baja— 20.00 .26 0
& detenc. del motor | Freg 1 rec. Alta
auxiliar #1
71 |On1A4 | Frecuencia de Slop rec. Baja— 20.00 p.26 0
7 datenc. dal motar | Frag 2 rac. Alta
awxiliar #2
75 |On1A4 | Frecuencia de Stop rec. Baja— 2000 26 0
8 datenc. del molor | Freq 3  Frec. Alta
awxiliar #3
OR1A4 Frecuencia de Stop rec. Baja— p.26 0
73 g detenc. del molor | Freq 4  Frec. Alta 20.00
auxiliar #4
A4 A Frecuancia de s rec. Baja— 60
auxiliar #5 Freq 5
Compeansaciin At 0.00-Banda de
oRiAs | de referenca del M unidad p.26 0
80 @ molor awdliar #1 | Ref 0.00
Comp
Compensacion de | Aux2
81 |I"A5 | referenciadel |Rel  |0.00-Banda [0.00 —
molor awdliar #2 | Comp
di unidad

Tabla de Funciones
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Compensacidn de | Aux3
82 [0 |referenciadel |Ref  |0.00-Bandade|0.00 |0 0260
rcdor awcdliar #3 | Comp unidad
Compensacidn de | Auxd
83 3" |referenciadel |Ref  |0.00-Bandade|0.00 |0 0260
rcdor awcdliar #4 | Comp unidad
Compensacion de | AuxS
84 |I"'A° |referenciadel |Ref  [0.00-Bandade|0.00 |0 0250
rmotor awxdliar #5 | Comp unidad
0 MO
go |OMASA [saeceitnde | Interock 0:Ne |O o281
imerbloguen 1 [=l
Tiempo da
darmora anles de
que &l prox molor
o1 Oh1AS B n :;.t:rlnd-: 0.1-380.0 50 o p.28 1
cambio autorm. (Seg)
Da
interblog ocurre
en al mator
0 [Awmi
Seleccitn del 1 | Aux2
Oh1AS F |motor awcdliar a AuxRun .
a5e0 mostrar [AP1-96] | Time Sel | 2 |Aw3  |0Awd 1O
[AP1-97] 3 | Aux4
4 [Aux5

® AP1-95~98 est4 disponible cuando las funciones MMC y Master Follower se llevan a cabo.
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Tiempo de
Oh1AG operacin AuxRun
96 0 (Diario) del Tirme 0 - 65535 0
mMalor aus. Day
seleccionado an
[AP1- 95]
Tiempo de
operacion del
a7 ?HM mator aux. ?Iurr:-f!:'lr:n 00:00 - 23:59 00:-00
salecoionado an
[AP1- 85
(Hora:Minuto)
0 | Mingumno
1 | Todos
Borrar tempo de 2 |Auxt
r
S8 ghmﬁ opracin del motor #ﬂ:flél 3 |Aaux2 0
aixiliar Mingunao
4 | Aux3
5 | Aux4
6 |Auxb

8.11. Grupo de Funciones de Aplicacion 2 (AP2)

Tabla de Funciones

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostrardn cuando se haya seleccionado cddigo relacionado.

*0O/X: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento.
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Tabla de Funciones

Cdédigo de

Jump

o0 |- ealto Code 1-89 40 D85
Puesia a
0 |Mo
L FI.HED punte de curva | Load Tune Mo p-203
de carga 1 |Si
C d Frac base™15%
02 gﬂEﬂ c:g:d:m LL?rad Fit |_ FrecAlla de 30.00 0203
€]
baja Ajuste de carga
Oh1BO | Corente de | Load Fit 5203
03 3 frac. baja LCurr 0.0-80.0 (%) 40.0
Oh1BO Potencia Load Fit 203
04 total de 2dFl oo-s00(%) |300 p203
4 frec. baja LPwr (%)
Curva da FrecBaja da
08 E.ﬂﬂECI carga de frec hnhj:Fh Ajuste de Carga—| 51.00 p203
alta Frachlta
09 Oh1B0 | Comiente de | Load Fit |[CorfenteBaja de 80.0 0203
9 frec. alta HCurr Ajuste de carga— -
200.0 (%)
10 Oh1B0 | Potendatotal | Load Fit | PolenciaBaja de 80.0 0203
A de frec. alta HPwr Ajuzte de Carga .
11 Oh1B0 | Curva de Load 0203
B carga de Curve Cur |~ )
corriante
43 |OnBO | Curva de Lirvead i ) p203
C carnga de Curve Pwr
polencia
0 hln»gmn
Pumg ’ Depandien-
15 Oh1B0 F | Ajuste! de Clean ta da DI 0 p185
Smples da Model M-Ingmn
bomba 5 |Potenda de
salida

o1 Ajuste el modo de operacién en AUTO para configurar AP2-01.
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3 Corrienta da
salida
0 | Ninguna
) Pumg 1 | Inicio
16 Oh1B1 | AjusiaZ? de Clean > e o A p195
i limpieza de Mode? tencid Ninguno
bomba 5 |nicioy
Detencitn
Mjuste de carga| PC Curve p185
17 |OR1B11 lde limpleza de | Rate 0.1-2000 (%) |1000 |O
bamba
Oh1B1 anda de ref dal PC Curve pias
18 2 mp. de bomba | Band 0.0-100.0 (%) |50 0
OhiB empo de PCC
1g |SM1BT - demora de UNe | p 0-6000.0 (seg) 60.0  |O Rl
3 oparac de limp oT
de bormba
Oh1B1 | Tiempo de PC Start p195
20 4 d de oT 0.0-6000.0 (sag) 10.0 0
inicio de limp
de bombea
Tiempo de
Oh1B1 | operac. de PC Stap p.195
b | 5 veloe. 0 en oT 0.1-6000.0 (sag) 5.0 0
conmutackin
FxlRx
OhiB1  [Tiempo de PC Acc p.185
22 p pcal de imp Time 0.0-600.0 (seq) | 10.0 0
de bamba
Oh1B1  [Tiempo de PC Dac p185
23 7 desac da limp | Time 0.0-600.0 (seq) | 10.0 0
e bomba
Tiempo da
24 gmm ant. de etapa F}’Tfnsnm 0.0-600.0 (seg) | 100 |O pig5
Fn avance ¥
rac. De mant.
Oh1B1 FwdStead | 0.00, Frec p195
25 g elapa en yFreq Baja-Frec Alta 30.00 0
vanca
lempo de Rev
26 |WMB1A gjec destapa | gieadyTi |0.0-600.0 (seg) [10.0 |0 p195
@ Peversa me
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rac de ajec. Rew
27 |98 e etapaen | SteadyFre| 200 FreCBAR- | 50 59 p.185
reversa q
ro de limp de
28 |28 bomba de Feaum 1110 2 p.185
elapas Fx/Rx P
Moniloreo del
20 |28 ficio de funcién | pePeal . ; p.185
de limp de
bormba
ap |On1B1 :qapaﬁcm Ceiones de | ReP2aL |o_q 2 p195
E limp de bomba | UM Set
onigi p|Operacdes | pp ey |0 | Detener | p.195
31 delfinalde |- - 0:
limp de bamba 1 Ejecutar | Detener
Tiampo de
2 |0"82 Jimite contde | 7C L™ |6 60 (min) 10 nlia
mp de bomba
ros de limites
1 |82 kontinuosde | RC LM 1010 3 p195
mp de bomba
Frac de
28 Oh182 |joperac de Dec Valve | Frec Baja— 40.00 p201
G Wahula Freg Frec Alta .
D
OhiB2 | Tiempo de Dec | Dev Valve p.201
= 7 de vaivula Dev | Time 0.0-0000.0 {zeg) 0.0
Ajuste de 0 No
a0 |82 | Gmna de Start&End 0 No p.200
. inidoyfin ~ |Ramp 14 g
Oh182  [Tiempo de Acel | Stan p200
a1 g e rampa te | Ramp Acc | 0-0-600.0 (seq) | 10.0
bnicio
Tiempo de End
0h1B2 | desac de p.200
42 | amna fnal g:cn'p 0.0-600.0 (seg) | 10.0
45 |oniB2 Im"‘“ de Damper | 0.0 —600.0 (seg)l 5.0 p.18
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D De compuerta | DT £
Tiempo de pis?
a6 |OMB2E operaciende | THROP 1 0.0.500.0 (seg)| 5.0 e
lubricacién me :
owigs  [Mivel de Pre- Pre Haat
488 | Calentarmiento | Layvel 1-100 (%) 20
Labor de Pra- o
- tilh1 B3 |calentamienio E"‘;;Hﬂm 1-100 (%) 30 2o
oh1E3 Tiempo de DC Inj p210
1 demora da n :
50 0.0-600.0 60.0
2 entrada de CC | Delay T (sea)
Oh1B5 |Polencia M1 AVG 194
o |0 e el | P 0.1-90.0 (kW) |-
motor #1
Potencia pis4
o g'ﬂ BS | nromadio del :ﬁ,g"'ﬂ 0.1-80.0 (kW) |- =
motor #2
89 |a"%° lostoporkwh | S2NPET |0.0-10000 |00 194
90 |9MBSALwh Anorrados | S2ved . 0.0 ald
KWh
Oh1B5 B mh Saved 1
a1 rrados MWh ) 0
Coslo  ahorrado pisd
g2 |OMBEC g ‘de 1000 gﬂvﬁ‘ - 0.0
unidades o8
Cosin il
93 On1B5 D | ahorrado sobre | Saved 0 194
1000 unidades | Cost2 )
actor de
o4 |OMBSEFRI S o [C2  |oo-s0 0.0 0194
02 aharrado

%2 AP2-48-49 se visualizan cuandoIN-65—71esta ajustado en ‘Pre-Heat’.

Tabla de Funciones
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g5 | 0185 F | CO2 Ahorrado | Saved 00 p.19 4
(Ton) co2-1 :
g |ON1B6 | CO2 Ahorrado | Saved o p.194
o (kTon) coz-2
Reinicio de
o7 |ON1B6 [ groris Reset No oMo p.194
1 ahorrada Energy L= '
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8.12.

Grupo de Funciones de Aplicacion 3 (AP3)

Tabla de Funciones

Los datos de la siguiente tabla Unicamente se mostraran cuando se haya seleccionado cédigo relacionado.

*0/X: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el

funcionamiento.

00 |- Cédde Salto | im0 | 1_gg 70 p.65
01/01/2000 ~
01 ‘1“""3“ Fecha Aciual gg‘; 12/31/2099 01/01/2000 p215
(Facha)
0h1CO Now |0 00-23: 59 , p.215
02 |3 Tiempo Actual | T |10 0: 00
oh1CO | . Now | 0000000— p.215
03 |4 Dia Actual | \yookday| 1111111 (i | 2000001
ohico oo delnco | 01/01 ~ F
& Horaro de mmer (01/01 = Fin de
04 14 aran TStat MHorario de 0411 p.215
5 [Verano
echa de Fin de Inicio de Horario
05 :h'm Horario de f”;"“"" de Verano ~ 11/31 p.215
Verano 190 l12131(Fecha)
Formato de 0 | AAAA/MMID
Visualizacisn
06= | g% | de Fecha pate 4| mmmpsasa | Formato de p.215
2 | DDMMAAA | Focha
[Estado de
10 | OMTICOA o nexion Ferod 1. i p.215
de periodo
Config de
ohico B [Tiempo de Inicio| pariod1 | 0: 00-24: 00
11 de Period 1 de | gan T {min) 24:00 p215
Tiampo
Oh1CO |Configur.de | Period1 | Tiempo de Inicio |,
12 g Tiempo de Fin | Stop T | del Periodod — | 2+ 00 p.215
dal Pariodo 24: 00 (mdn)

®3 E| formato de fecha puede cambiarse de acuardo con los ajustes de AP3-06
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da Tiempo
Dia del
Oh1CO [Periodol de | Period! | 0000000-
1B p Tiempo dela | Day 1111111 (giy | 0000000 B2i3
config semanal
Config. del
0h1CO Period2 | 0: 00-24: 00
14 Tiampo de Injcio 24: 00 p215
E e Periodo2 de | ST | (min)
Tiampo
Config. del
0h1CO Period2 | T de Inicio del ,
15 |2 Tiempo Final de| o7 ogel |24:00 p.215
Periodo2 de - “{mm o
Tiarmpo
Dia del
OhC1 Periodo?de | Period2 | 0000000- p.215
18 5 Tiempo dela | Day 1111111 (giyy | 00000000
config semanal
Config. del
oh1C1 Period3 | 0: 00-24: 00
17 Tiarmpo de ek 24:00 p.215
1 de Periodo3 de Stant T (min)
T lemnd
Config. del
0h1C1 Period3 | T de Inicio del ,
18 |3 Tiempo Final de| ci"'° | 24: 00 p.215
Periodo3 de {m' “hmj
T e
Dia del
0h1C1 [Periodo3de | Period3 | 0000000-
19 |4 Tiempo dela | Day 1111111 (giyy | 9000000 p215
config semanal
Config. del
0h1C1 Periodd | 0: 00-24: 00
20 Tiampo de Inicioy 24: 00 p.215
4 e Periodod de | ST | (min)
Tiampo
Config. del
0h1C1 Periodd | T de Inicio del ,
21 |3 ;Inrrpn Final de| g | 24: 00 p.215
erlodod de {m' “h‘“'d““‘J
T e
Dia del
Oh1C1 [Periodod de | Periodd | 0000000—
2 g Tiempo dela | Day 1111111 (giy | 0000000 p215

config semanal
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0h1C1 E Tiempo Incial Excepl! |0 00-24: 00 .
30 echa Exceptol| Start T | (min) 24:00
nfig de
Oh1C1 F Except! | Tdelnco Excepti
31 iempo Final de . 24: 00
echa Exceplo Stop T — 24: 00 (min)
a2 On1C2 nfig de Fecha| Except1 | 01/01=1231 01/01
0 xeeplo Date (Data)
nfig de
Oh1C2 Except? |0: 00-24: 00
i3 iempo Incial da| 24: 00
1 acha Excaplo2 Start T | (rmim)
nfig de
Oh1C2 Excapt? | Tdalnco Excaptz
3 iempo Final de ] 24: 00 5
2 echa Exceplo2 Stop T [ —24:00 (min)
Oh1C2 nfig de Fecha| Except2 | 01/01-12/31
B |3 xcaplo? Date | (Date) 0101 p215
nfig de
Oh1C2 Excaptd |0 00-24: 00
36 iempo Incial de 24: 00 p215
4 echa Exceplod) Start T | (min)
nfig de
Oh1C2 Exceptd | Tdelnco Excaptd
ar iempo Final de ) 24: 00 p215
3 echa Exceplod StopT | —24:00(min)
Oh1C2 nfig da Fecha| Exceptd | 01/01-12031
B g xcaplo3 Date  |(Fecha) A p21s
nfig de
On1C2 Exceptd |0 00-24: 00
39 iempo Incial da| 24: 00 p.215
7 echa Exceplod Stant T {rmin)
de
Oh1C2 Exceptd | Tdelnco Excaptd
40 iempo Final de ) 24: 00 p215
8 echa Exceplod StopT | —24:00(min)
On1C2 nfig de Fecha| Exceptd | 01/01—12/31
41 g Flw Date | (Fecha) bl p215
nfig de . .
a2 |MC2A rempo Incial ;j;ﬁ?r‘ﬁ ?I;ﬁ;‘z"' 00 |24:00 p.215
acha ExceploS

Tabla de Funciones
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da
0hiC2 Excepts [Tdelnicio Except5
43 lempo Final de , 24: 00 p215
B e og] Stop T |- 24: 00 (min)
OR1C2 [Config de Facha| Excepts | 01/01—12/31
4 e - Date | (Facha) A1 p2i5
nfig de
0h1C2 [Tiempo Incial | Excepts | 0: 00-24: 00 ,
4 |p e Fecha StarnT | (min) 24:00 p.215
xeeptob
4p |Oh1C2 Inmdlglnal da| Excoptt | Bxcepll StarlT — | ,,. o, 5215
E e oa| St T | 24: 00 (min)
0h1C2  [Config de Exceptf | 01/01-12/31
7 1F echa Date | (Fecha) o1t p215
xeeplob
nfig de , ,
ag |DMC3 Eﬁ.m incial del croor | (- 00249912400 p.215
echa ExceptoT
Config de
Tiempo Final
49 |Oh1C3 |TiempoF Except? [Tdelnicio Except | 5, o s
1 StopT |- 24: 00 (min) p215
Excapta’
Oh1C3 [Config de Fecha| Except? | 01/01—12/31
50 |9 Exceptor sl i 01/01 p.215
de
ohica [config Except |0: 00-24: 00
51 iampo Incial de| 24:00 p.215
3 e g Sart T | (min)
gy |ONIC3 |anﬂn€nd:| 1 g ExceptS [Tdelnicio Except8 | ,, o o5
4 e ena| Stop T |-24: 00 (min) p215
Oh1C3 [Config de Fecha| Excepts | 01/01-12/31
33 g wceptod Dale | (Fecha) A1 p215
niig de 0 No
70 gmm ncién de E'ﬁt En 0: NO p.215
vento de Tiem 1 Si
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stado de
1 |9C* Egseong L5 |- - o
a Tiempo
stado de T- 000000 00000000
72 |gMC4 x de Event1p | (011|000 p218
venilol de ariod 0
po
0 | Minguno
1 Fx
2 |Rx
3 | Veloo-L
4 | Vealoc -M
5 | Veloc -H
T | XealL
8 | Xcel-M
9 | ¥oel-H
10 Detenar Xoel
11 Ejecutar
T Habilitado
73 ghif}-l ::E::uf1 EventiD |12 |2da Fuents | O: p215
deTiempe | ® |13 |Exchange | nguno
14 Ratencidn
Andloga
15 Baorrar |-
Term
16 Bucla
Abjerto PID
17 |Gananc 2 PID
18 Cambio da
Raf PID
19 | 2do Motor
20 [Timer Dentro
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Raf Aux
21 | Dias
22 |[Ejec EPIDA
BrriTermm
3 | epiD1
24 | Pre Calant
25 | Ejec EPID2
BrriTerm
e EFID:2
Cmb Desp
27 [Buspanc.
L Ref da
3 aelapa PID
M Eef de
23 | gtapa PID
H Reaf da
30 | iapa PID
Config de T
conex de = -
74 Oh1C4 Evento2 da EventoP 000000000000 — 000000000 515
B 111911111141 |00 g1
Tiempo ariod 0
Funciomnes
T- Idartion al
75 gmm del EventoZ | puonion | rango de ajuste | 0: p.215
de Tiempo aefine para AP3-T3 Ninguno
unciones dal | T-
76 |OMC4 Eraasde” |Evenze | 000000000000 000000000 \ | 5y
Tiampo ariod 0
oh1C4 Fumciones T- Iebarities al
7 g del Evento3 | Eyant3D | rango de ajuste | 0: p.215
de Tiempo afine para AP3-T3 Ninguno
IConfig de conesx| T-
78 | 21O e Eventot de | EvendP | 110000 1100] | o o0 p.215
Tiempo ariod 0
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Funciomnes T- Identicn al
79 |OMICAF [ delEventod | EyanidD | rangode ajuste | 0: Ninguno p.215
de Tiempo efine | pam AP373
Config de .
oy da - _
go |ORICS Ponexde | o s | 000000000000 - 00000000000 o
0 111111111111 |0 p=i13
Funciomes T- Idanitico al
g1 [OMCS | del Evento5 | EvantSD | rango de sjuste | O: Ninguno p.215
1 deTiempo  |gfine | pam AP3-73
Conhig de T
Ohics [ponexde - 000000000000 - 0ODODOOO000
82 15 Eventog de | EVeNIBP | 414444414111 |0 stz
Funcianas T- Ibaniticn al
83 |10 |delEventos | EventsD |rangode ajuste |0: Ninguno p.215
de Tiempo  |efine | para AP3-73
Config de T
conex de -
a4 Ehicﬁ ek | ont?P ﬁmmmi 111??01::- 0000000 pis
o 11 11 |0 gt
Tiempo ar
T- Igual rango de
g5 |OM1C5 |Funciones | oo op |ajustequer | 0: Ningune p.215
5 dal Evanta? aline AP3-T3
de Tiempo
Config de T
conax de = -
86 ghmﬁ conexde | o oni8P ﬁﬁﬁﬁ?ﬁ? gnmmmmn o
lod
Tiempo ar
0h1Cs | hipones | T- Igual rango de
87 del Eventod | Eyenigp | 9V M2N90 0: Ninguno p.215
7 de Tiempo afine a?ngmquuAPB— nav
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8.13. Grupo de Funciones de Proteccion (PRT)

En la siguiente tabla los datos se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Display Valor

Codigo Nombre Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cddigo Jump Code | 1-99 40 (o} p.65
Bit | 00-11
Proteccion de fase Bit | Fase Abierta
) Phase Loss
05 0h1DO05 abierta de entrada/ chi 0 de Entrada 00 A p.327
salida Bit | Fase Abierta
1 de Salida
Rango de tensiones de
06 0h1D06 entrada durante la fase IPOV Band | 1-100(V) 15 0 p.327
abierta
Tiempo de deceleracién al | Trip Dec
07 0h1D07 , ] 0,0-600,0(seg) 3,0 0 -
disparo por fallas Time
Bit | 0-11
Disparos por
Seleccién de Bit | fallas
08 0h1D08 arranque en caso de RST Restart | O distintos a 00 (0} p.240
reseteo por fallas Baja tension
Bit | Disparo por
1 Baja Tension
Ndmero de
Retry
09 0h1D09 rearranques 0-10 0 (e} p.240
NumbeR

automaticos

Tiempo de retardo de
10 0h1DOA L Retry Delay | 0,10-600,0 (seg) 5,0 0 p.240
rearranque automatico

Ninguno

Advertencia
Marcha Libre
Decel

Modo operacion pérdida Lost KPD
11 0h1DOB

0: Ninguno (0] p.329
comando teclado Mode neu

W|IN|F—|O
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
0 Ninguno
1 Marcha Libre
Movimiento en caso 2 Deceleracion
Lo Lost Cmd .
12 0h1DO0C de pérdida de comando Mod 3 Entrada Fija 0: Ninguno | O p.329
ode
de velocidad 4 Salida Fija
S Pérdida
Preseleccion
Tiempo para evaluar la
64 L Lost Cmd
13 0h1DOD pérdida de comando - 0,1-120(seg) 1,0 0 p.329
ime
de velocidad
Frecuencia de .
., Frecuencia de
operacién en caso
Lo Lost Preset | Arranque-
14 0h1DOE de pérdida de . L. 0,00 (0] p.329
F Frecuencia Maxima
comando de
. (Hz)
velocidad
Nivel de evaluacion ;
o Al Lost 0 Mitad de x1 0: Mitad de
15 Oh1DOF de pérdida de Level 1 0 p.329
eve X
entrada analdgica 1 Hasta x1
Seleccién de alarma OL Warn 0 No
17 0h1D11 - 0: No (6] p.318
por sobrecarga Select 1 Si
Nivel de alarma por OL Warn 30-Nivel Disparo OL
18 0h1D12 110 (0] p.318
sobrecarga Level (%)
Tiempo de alarma por OL Warn
19 0h1D13 0,0-30,0(seg) 10,0 0] p.318
sobrecarga Level
o . 0 Ninguno
Movimiento en caso OL Trip - 1: Marcha
20 0h1D14 1 Marcha Libre . (0] p.318
de falla por sobrecarga Select — Libre
2 Deceleracion

* PRT-13-15 se visualizan cuando PRT-12 no se ajusta a 0 (Ninguno).
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Nivel de falla por OL Trip
21 0h1D15 30-150(%) 120 (] p.318
sobrecarga Level
Tiempo de falla por OL Trip
22 0hiD16 . 0,0-60,0(seg) 60,0 (6] p.318
sobrecarga Time
0 Corriente o:
Fuente deteccién baja Salida T
23 0h1D17 UL Source - Corriente A p.335
carga Potencia i
1 . Salida
Salida
Banda de deteccion baja
24 0h1D18 UL Band 0,0-100,0 (%) 10,0 A p.335
carga
Seleccidn de alarma UL Warn 0 No
25 0h1D19 . - 0: No (] p.335
por baja carga Sel Si
Tiempo de alarma UL Warn
26 0h1D1A . . 0,0-600,0(seg) 10,0 0] p.335
por baja carga Time
» 0 Ninguno
Seleccién de falla por . - .
27 0h1D1B . UL Trip Sel Marcha Libre | 0: Ninguno | O p.335
baja carga
2 Decel
Tiempo de falla por UL Trip
28 0h1D1C . . 0,0-600,0 (seg) 30,0 (6] p.335
baja carga Time
Operacion en caso 0 Ninguno
de deteccidn de No Motor .
31 0h1D1F - de mot iy 0: Ninguno | O p.340
ausencia de motor rip 1 Marcha Libre
conectado
Nivel de corriente de
L. No Motor
32 0h1D20 deteccién de motor Level 1-100(%) 5 0 p.340
eve
no conectado
Retardo de deteccion
No Motor
33 0h1D21 de motor no Ii 0,1-10,0(seg) 3,0 0 p.340
ime
conectado
Deteccidn 0 Ninguno
sobrecalentamiento Thermal-T - .
34 0h1D22 1 Marcha Libre | 0: Ninguno | O p.318
motor durante el Sel

funcionamiento

2 Deceleracién

488




Tabla de Funciones

Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
L Thermal In 0 En Térmica 0: En
35 0h1D23 Entrada sensor térmico L. (0] p.318
Src V2 Térmica
. L Thermal-T
36 0h1D24 Nivel falla sensor térmico L 0,0-100,0 (%) 50,0 (0] p.318
ev
L 0 Alto .
37 0h1D25 Rango falla sensor térmico | Thermal-T Bai 0: Bajo (0] p.318
ajo
Sensor deteccion
65 . Thermal
38 0h1D26 sobrecalentamiento . - - X p.318
Monitor
motor
o . 0 Ninguno
Seleccion de falla ETH Trip - .
40 0h1D28 L Marcha Libre 0: Ninguno | O p.317
termoelectrénico Sel —
2 Deceleracion
0 Autoenfria- o:
Tipo de ventilador de Motor miento ) .
41 0h1D29 o . — Autoenfria- | O p.317
enfriamiento del motor Cooling Enfriamiento .
1 miento
Forzado
Régimen
42 0h1D2A termoelectrénico ETH 1min Cont ETH - 150(%) 120 0 p.317
durante 1 minuto
Régimen
43 0h1D2B termoelectrénico ETH Cont 50-120(%) 100 0 p.317
continuo
5 Fire Mode
44 0h1D2C Contrasefia Modo Fuego pW 0-999 3473 (e} p.233

®> PRT-38 se visualiza cuando PRT-34 no se ajusta a 0 (Ninguno).
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
. 0 Ninguno
66 . Fire Mode .
45 0h1D2D Ajuste modo fuego SEL 1 Modo Fuego 0: Ninguno | O p.329
2 Modo Prueba
46" | Oh1D2E | Ajuste modo f fireMode | 0 | Ninguno 0: Ni 0 329
uste modo fuego : Ninguno .
J & SEL 2 Modo Prueba & D222
68 Ajuste frecuencia modo Fire Mode ,
47 0h1D2F 0,00 — Frec max 60,00 (0] p.329
fuego Freq
Ndmero de operaciones Fire Mode
48 0h1D30 - 0 X p.329
modo fuego Cnt
bit | 0000-1111
Bit | En
Movimiento de 0 Aceleracién
50 Oh1D32 prevencién de Stall Bit | A Velocidad 0100 A 323
entrada en pérdida y Prevent 1 Constante B.2e2
frenado de flujo Bit | En
2 Deceleracion
Bit | Frenado de
3 Flujo
. Frec arranque -
Frecuencia de
51 0h1D33 L Stall Freq 1 | Frec entradaen 60,00 0 p.323
entrada en pérdida 1 L
pérdida 2 (Hz)
Nivel de entrada en
52 0h1D34 . Stall Level 1 | 30-150(%) 130 A p.323
Pérdida 1
Frec entrada en
c3 0h1D35 Frecuencia de stall Freq 2 pérdida 1- Frec 60.00 o 323
all Fre X p.
entrada en pérdida 2 4 entrada en pérdida
3 (Hz)

®® PRT-45 sélo puede ajustarse cuand PRT-44 se encuentra en Modo Fuego. Para cambiar el modo en PRT-40 debe
crearse una nueva contrasefia para PRT-44.

® PRT-46-47 se visualizan cuando PRT-45 no se ajusta a 0 (Ninguno).

% cuando el Modo Fuego estd ajustado en PRT-45, PRT-46 se ajusta automaticamente hacia adelante, y la frecuencia
ajustada en PRT-47 no puede editarse. Cuando PRT-45 esta ajustado en Modo a Prueba, los ajustes de PRT-46 y PRT-47
son editables.
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Nivel de entrada en
54 0h1D36 . Stall Level 2 | 30-150(%) 130 A p.323
pérdida 2
Frec entrada en
55 0h1D37 Frecuencia de stall F 3 pérdida 2- Frec 60.00 o 323
all Fre X p.
entrada en pérdida 3 4 entrada en pérdida
4 (Hz)
Nivel de entrada en
56 0h1D38 L Stall Level 3 | 30-150(%) 130 A p.323
pérdida 3
. Frec entrada en
Frecuencia de L
57 0h1D39 L Stall Freq 4 | pérdida 3- Frec 60,00 (0] p.323
entrada en pérdida 4 .
maxima (Hz)
Nivel de entrada en
58 0h1D3A L Stall Level 4 | 30-150(%) 130 A p.323
pérdida 4
Ganancia de frenado de Flux Brake
59 0h1D3B ) 0-150[%] 0 o) -
flujo Kp
0 Ninguno
Ajuste deteccién rotura PipeBroke 1 Advertencia .
60 0h1D3C , - 0: Ninguno | O p.208
tuberia Sel 2 Marcha Libre
3 Deceleracién
Variacién deteccion PipeBroken
61 0h1D3D , 0,0 —100,0(%) 97,5 (0] p.208
rotura tuberia Lev
Tiempo deteccidn rotura PipeBroken
62 0h1D3E ’ 0,0-6000,0 (seg) 10,0 o] p.208
tuberia DT
- 0h1D42 Configuracion resistencia DB 0-30(%) 0 o 205
frenado Warn %ED 0 -
0 Ninguno
Seleccién modo deteccidn 1 Advertencia .
70 0h1D46 . LDT Sel - 0: Ninguno 0 p.205
de nivel 2 Marcha Libre
3 Deceleracién
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Marcha Libre
Decel
0 Debajo del
Ajuste rango de deteccién | LDT Area Nivel 0: Debajo i
71 0h1D47 . - . (0} p.205
de nivel Sel 1 Encima del del Nivel
Nivel
0 Corriente de
Salida
1 Tensién de
Enlace CC
2 Tensién de
Salida
3 kw
4 | HP
5 | Vi 0:
72 0h1D48 Fuente deteccidn nivel LDT Source 5 v Corriente 0 p.205
de Salida
7 12
8 Val Ref PID
9 Val Real PID
10 | Salida PID
Val Real
11
EPID1
Val Real
12
EPID2
Tiempo retardo deteccion | LDT
73 0Oh1D49 . . 0-9999 (seg) 2 (0] p.205
de nivel DlyTime
Valor ajuste estandar . Ajuste de
74 Oh1D4A . . LDT Leve Ajuste de fuente 0 p.205
deteccidn de nive fuente
Ancho banda deteccion de | LDT Band . Ajuste de
75 Oh1D4B . . Ajuste de fuente 0 p.205
nivel width fuente
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Frecuencia de deteccién
76 0h1D4C . LDT Freq 0,0 — Frec Alta (Hz) 20,00 0 p.205
de nivel
Tiempo reinicio disparo LDT Restart .
77 0h1D4D L, . 0,0-3000,0 (Min) 60,0 0 p.205
deteccién de nivel DT
Seleccién de falla de ;
i FAN Trip 0 Disparo )
79 Oh1DA4F ventilador de Mod 0: Diaspro (6] p.336
ode ;
enfriamiento 1 Advertencia
Seleccién de . 0 Ninguno
o Opt Trip - 1: Marcha
80 0h1D50 movimiento en caso 1 Marcha Libre . 0 p.336
) B Mode Libre
de disparo de opcidn 2 Decel
Tiempo de retardo de
81 0h1D51 evaluacion de falla LVT Delay 0,0-60,0(seg) 0,0 A p.337
por baja tensién
Operacion duante 0 No
82 0h1D52 decision de disparo baja LV2 Trip Sel 0: No 0] p.340
tension 1 Si
Nivel diagndstico vida util | Cap.DiaPer
83 0h1D53 ) 10-100% 0 0 p.340
restante capacitor c
0 Ninguno
69 Modo diagndstico vida util . 1 Cap.Diag 1 .
84 - . CAP.Diag - 0: Ninguno | A p.340
capacitor 2 Cap.Diag 2
3 Cap.Init
**PRT-86 se visualiza cuando PRT-83 se ajusta a més de 0 (%) PRT-84 sélo puede ajustarse en estado Auto.
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
Nivel 1 de diagndstico de
85 0h1D55 ) ” CAP.Level 1 | 50,0-95,0 (%) 0,0 A p.340
vida del capacitador
70 Nivel 2 de diagndstico de
86 0h1D56 . - CAP.Level 2 | - 0,0 X p.340
vida del capacitador
Porcentaje acumulado de Fan Time
87 0h1D57 . - 0 X p.343
uso del ventilador Perc
. Fan
Nivel de alarma de
88 0h1D58 ) ) Exchange 0,0-100,0(%)] 0,0 o] p.343
cambio de ventilador
level
. L B . Low 0 Ninguno .
90 0h1D5A Ajute tension bateria baja - 0: Ninguno | O p.334
Baterry 1 Advertencia
., . 0 Ninguno
Funcidén de ajuste de BrokenBelt - .
91 0h1D58 1 Advertencia 0: Ninguno | A
Correa Rota Sel
2 Marcha Libre
Operacion de frecuencia BrokenBelt
92 0h1D5C 15,00 — Mzxfrec 15,00 A
de Correa Rota Freq
93 0h1D5D Corriente par motro CurrentTrq | - - X

"°PRT-es sélo de lectura.
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Corriente de par operativa | BrokenBelt
94 0h1D5E 0,0 - 100,0% 10,0 A
de la correa rota Trq
Demora operativa de la
BrokenBelt
95 0h1D5F correa rota Dly 0-600,0 (seg) 10,0 A
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8.14. Grupo de Funciones de Segundo Motor (M2)

El grupo de funciones del Segundo Motor se muestra si cualquiera de los cédigos IN-65-71 se ajustan a 28
(2do MOTOR) En la siguiente tabla los datos se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo relacionado.

*0: Escritura habilitada durante el funcionamiento, A: Escritura habilitada cuando se detiene el
funcionamiento, X: Escritura deshabilitada.

Direccion Displa Valor
Cédigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 14 0 p.65
§ ., M?2-Acc
04 0h1C04 Tiempo aceleracion Ti 0,0-600,0(seg) 20,0 (0] p.243
ime
. L, M2-Dec
05 0h1CO05 Tiempo deceleracidon Ti 0,0-600,0(seg) 30,0 0 p.243
ime
0 0,2kW
(0,3HP)
1 0,4kW
(0,5HP)
5 0,75kwW
(1,0HP)
3 1,1kwW
(1,5HP)
1,5kwW
4
(2,0HP)
s 2,2kW
(3,0HP)
6 3,0kW
(4,0HP)
7 3,7kW
(5,0HP)
. . 4,0kw
06 0h1C06 Capacidad del motor M2-Capacity | 8 (5,5HP) - A p.243
9 5,5kW
(7,5HP)
7,5kW
10
(10,0HP)
11,0kw
11
(15,0HP)
15,0kw
12
(20,0HP)
18,5kw
13
(25,0HP)
22,0kw
14
(30,0HP)
30,0kwW
15
(40,0HP)
37,0kW
16
(50,0HP)
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Direccién Displa Valor
Codigo Nombre HE Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
17 45,0kwW
(60,0HP)
18 55,0kw
(75,0HP)
19 75,0kw
(100,0HP)
20 90,0kW
(120,0HP)
. M2- Base 30,00-
07 0Oh1co7 Frecuencia Base 60,00 A p.243
Freq 400,00(Hz)
M2-Ctrl 0 V/F
08 0h1C08 Modo control - 0:V/F A p-243
Mode 2 Comp desliz
] M2- Pole
10 0h1COA Numero de polos N 2-48 A p.243
um
Velocidad de desl M2-Rated
11 0h1CoB ) , 0-3000(Rpm) A p.243
nominal Slip
Corriente nominal del M2- Rated
12 0h1C0C 1,0-1000,0(A) A p.243
motor Curr
- - Depende
Corriente sin carga M2- Noload ]
13 0h1COD 0,0-1000,0(A) del ajuste A p.243
motor Curr
— - del motor
Tension nominal del M2- Rated n
14 0h1COE 0", 170-480(V) A p.243
motor Volt
o M2-
15 Oh1COF Eficiencia del motor . 70-100(%) A p.243
Efficiency
17 - Resistencia del estator M2-Rs 0,000-9,999 (Q) A p.243
18 Oh1E12 Inductancia de fuga M2-Lsigma 0,00 — 99,99 (mH) A p.243
0 Lineal
25 0h1C19 Patrén V/F M2-V/F Patt | 1 Cuadrético 0: Lineal A p.243
2 V/F usuario

I Consulte <4.15 Ajuste Tension Salida>.
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Direccion Displa Valor
Codigo Nombre Y Rango de ajuste . Propiedad* | Ref.
Comun. Teclado Inicial
M2- Fwd
26 0h1C1A Refuerzo de par avance Boost 0,0-15,0(%) A p.243
00S
2,0
Refuerzo de par M2-Rev
27 0hicCiB 0,0-15,0(%) A p.243
retroceso Boost
Cal minuto uno termo-
28 0h1C1C o M2-Stall Lev | 30-150(%) 130 A p.243
eléctrico
Calificacidn continua
- M2-ETH
29 0h1C1D prevencion termo 1mi 100-150(%) 120 A p.243
min
electrénica
Calificacidn continua
- M2-ETH
30 0h1C1E prevencion termo Cont 50-120(%) 100 A p.243
on
electrénica
8.15. Modo Disparo (TRIP Ultimo-x) y Modo Configuraciéon (CNF)

8.15.1. Modo Disparo (TRP Ultimo-x)

Cédigo | Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.

00 Visualizacién de tipo de falla Trip Name(x) - -
Frecuencia de operacion en caso de

01 Output Freq - -
falla

02 Corriente de salida en caso de falla Output Current - -
Estado de aceleracion/

03 o, Inverter State - -
deceleracion en caso de falla

04 Tension de CC DCLink Voltage - -

05 Temperatura NTC Temperature - -
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Codigo Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.
06 Estado de bornes de entrada DI Status - 0000 0000 -
Estado de bornes de salida
07 DO Status - 000 -
08 Tiempo de falla desde el encendido | Trip On Time - 00/00/00 00:00 -
Tiempo de falla desde el arranque . .
09 ] . Trip Run Time - 00/00/00 00:00 -
al funcionamiento
- L ) No
10 Supresion de historial de fallas Trip Delete? 5
i
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8.15.2. Modo Configuracion (CNF)

Codigo Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.
00 Salto a cédigo Jump Code 1-99 42 p.65
Seleccidén de idioma de teclado i 3
01 Language Sel 0: Inglés 0: Inglés p.257
02 Ajuste de brillo del display LCD Contrast - - p.257
10 Version de software del equipo Inv S/W Ver - - p.257
11 Versién de software del teclado Keypad S/W Ver - - p.257
Version de software del titulo del .
12 KPD Title Ver - - p.257
teclado
Elemento de visualizacion de . . .
20 Anytime Para 0 Frecuencia 0: Frecuencia p.312
estado
Elemento de visualizacion de modo . . . .
21 . Monitor Line-1 1 Velocidad 0: Frecuencia p.312
monitoreo 1
Elemento de visualizacién de modo . . . . 2: Corriente de
22 . Monitor Line-2 2 Corriente de Salida . p.312
monitoreo 2 Salida
3 Tensoén de Salida
4 Potencia de salida
5 Contador de Whoras
6 Tensidn de bus de CC
5 Estado de entrada
L digital
Elemento de visualizacion de modo . . -
23 . Monitor Line-3 Estado de salida p.312
monitoreo 3 8 .
digital
9 Monitoreo V1 [V]
10 | Monitoreo V1 [%]
13 | Monitoreo V2 [V]
14 | Monitoreo V2[%]
15 | Monitoreo 12 (mA)
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Codigo Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.
16 | Monitoreo 12 [%]
17 | Salida PID
Valor de referencia
18
PID
Valor de
19 ) -
realimentacion PID
20 | Salida EPID1
”n Valor de referencia
EPID1
Valor de
22 . -
realimentacion EPID1
23 | Salida EPID2
Valor de referencia
24
EPID2
Valor de
25 ) -
realimentacion EPID2
e . . 0 | No
24 Inicializacion de modo monitoreo Mon Mode Init 1 5 0: No p.312
i
72 Visualizacidén de tipo de ranura de )
30 L, Option-1 Type - - p.257
opcion 1
Visualizacién de tipo de ranura de .
31 o Option-2 Type - - p.257
opcion 2
Visualizacién de tipo de ranura de .
32 L, Option-3 Type - - p.257
opcion 3
0 No
1 Todos los grupos
2 Grupo DRV
3 Grupo BAS
40 Inicializacion de parametros Parameter Init 4 Grupo ADV 0: No p.250
5 Grupo CON
6 Grupo IN
7 Grupo OUT
8 Grupo COM

72 .z . .z . .z .
Consulte el manual de la opcidn de comunicacién para obtener informacién mas detallada.
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Codigo Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.
9 Grupo PID
10 | Grupo EPI
11 | Grupo AP1
12 | Grupo AP2
13 | Grupo AP3
14 | Grupo PRT
15 | Grupo M2
Visualizacién de parametro 0 Ver todos
41 . Changed Para — 0: Ver todos p.253
modificado 1 Ver modificado
. » . 0 Ninguno .
42 Elemento de tecla multifuncion Multi Key Sel 0: Ninguno p.253
3 Sel Tecla Gru Usuar
0 Basico
1 Compresor
5 Ventilador de
suministro
43 Elemento de funcién macro Macro Select 3 Extractor 0: Basico p.258
4 | Torre Refrigerante
5 Bomba Circulacion
6 Bomba de Vacio
7 Par Constante
. . . . 0 No
44 Supresion de historia de fallas Erase All Trip - 0: No
1 Si p.257
Supresion de cédigo de registro de 0 No
45 . UserGrp AllDel - 0: No p.254
usuario 1 Si
3 0 No
46 Lectura de parametro Parameter Read 1 5 0: No p.249
i
. 3 Parameter 0 No
47 Escritura de parametro . ~ 0: No p.249
Write 1 Si
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Cédigo | Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.
Guardar parametro de 0 No

48 L, Parameter Save - 0: No p.249
comunicacion 1 Si

50 Ocultar modo parametro View Lock Set 0-9999 Desbloqueado p.251
Contrasefia para ocultar modo . "

51 3 View Lock Pw 0-9999 Contrasefa p.251
pardmetro

52 Bloqueo de edicion de parametros Key Lock Set 0-9999 Desbloqueado p.251

53 Bloqueo de edicion de parametros Key Lock Pw 0-9999 Contrasefia p.251
Actualizar version de titulo de . 0 No

60 Add Title Del - 0: No p.257
teclado 1 Si
Definicion de parametros de 0 No ,

61 L. Easy Start On ~ 1:Si p.256
arranque facil 1 Si
Inicializacidon de magnitud de 0 No

62 B . WHCount Reset - 0: No p.256
energia consumida 1 Si

73 Tiempo acumulado de operacion .

70 . On-time Formato Fecha - p.314

del variador
74 Tiempo acumulado de .

71 . . X Run-time Formato Fecha - p.314
funcionamiento del variador
Inicializacién del tiempo acumulado | _. 0 | No

72 . . . Time Reset 0: No p.314
de funcionamiento del variador 1 Si

" El formato de la fecha puede modificarse segun los ajustes de AP3-06.

" El formato de la fecha puede modificarse segtn los ajustes de AP3-06.
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Cédigo | Nombre Display Teclado Rango de ajuste Valor Inicial Ref.

73" Tiempo Real Real Time Formato Fecha
Tiempo acumulado de

74 funcionamiento del ventilador de Fan Time Formato Fecha - p.314
enfriamiento

- Inicializacién del tiempo acumulado ) 0 | No

75 . . . Fan Time Rst ~ 0: No p.314

de funcionamiento del ventilador 1 Si

> El formato de la fecha puede modificarse segtn los ajustes de AP3-06.

"®E| formato de la fecha puede modificarse segun los ajustes de AP3-06.
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8.16. Grupos Macros

La siguiente tabla lista los ajustes detallados de parametro para cada configuracién macro.

8.16.1. Grupo Compresor (MC1)

Cédigo | ., . . . Cédigo | _, . . .
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 10,0

2 DRV-4 Dec Time 20,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2
1: Compensacion

4 DRV-9 Control Mode ] ] 5 DRV-11 JOG Frequency 20,0
Deslizamiento

6 DRV-12 | JOG Acc Time 13,0 7 DRV-13 JOG Dec Time 20,0

DRV-15 | Torque Boost 1: Autol 9 BAS-70 Acc Time- 1 10,0

10 BAS-71 Dec Time-1 20,0 11 ADV-10 Power- on Run 1:Si

12 ADV-65 | U/D Save Mode 1:Si 13 CON-4 Carrier Freq 3,0
0: arranque 3

14 CON-70 | SS Mode . 15 CON-77 KEB Select 1: Si
Rapido-1

16 OUT-32 | Relay 2 14: Marcja 17 CON-1 PID Sel 1:Si

18 PID-3 PID Output 0,00 19 PID-4 PID Ref Value -

20 PID-5 PID Fdb Value - 21 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12

22 PID-11 PID Ref 1 Set 0,5000 23 PID-25 PID P- Gain 1 70,0

24 PID-26 PID I-Time 1 5,0 25 PID-50 PID Unit Sel 5:inWC

26 PID-51 PID Unit Scale 4:x0,01 27 AP1-8 PID Sleep1Freq 5,00
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Cédigo

Cédigo

Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial
Macro Macro
28 AP1-21 Pre- PID Freq 30,00 29 AP1-22 Pre- PID Delay 120,0
30 PRT-8 RST Restart 11 31 PRT-9 Retry Number 3
32 PRT-10 Retry Delay 4,0 33 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel
34 PRT-12 Lost Cmd Mode 2: Decel 35 PRT-13 Lost Cmd Time 4,0
36 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre 37 PRT-42 ETH 1 min 120
38 PRT-52 Stall Level 1 130 39 PRT-66 DB Warn %ED 10
. 0: Corriente de
40 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia 41 PRT-72 LDT Source salid
alida
. Fuente LDT / 10%
42 PRT-75 LDT Band Width ) 43 PRT-76 LDT Freq 20,00
del valor max
44 M2-4 M2- Acc Time 10,0 45 M2-5 M2- Dec Time 20,00
1: Compensacion
46 M2-8 M2- Ctrl Mode . K 47 M2-28 M2- Stall Lev 125
Deslizamiento
48 M2-29 M2- ETH 1 min 120
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8.16.2. Grupo Ventilador de Suministro (MC2)

Tabla de Funciones

Codigo L. . L. Codigo L . L.

Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial
Macro Macro
0 - Jump Code 1: cODIGO 1 DRV-3 Acc Time 20,0
2 DRV-4 Dec Time 30,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2
4 DRV-11 | JOG Frequency 15,0 5 BAS-7 V/F Pattern 1: Cuadratica
6 BAS-70 Acc Time-1 20,0 7 BAS-71 Dec Time- 1 30,0
8 ADV-10 | Power-on Run 1:Si 9 ADV-50 E- Save Mode 2: Auto
10 ADV-64 | FAN Control 2: Control Temp 11 ADV-65 U/D Save Mode 1:Si

. 1: Arranque
12 CON-4 Carrier Freq 3,0 13 CON-70 SS Mode L.
Rapido-1
14 CON-77 | KEB Select 1:Si 15 OUT-32 Relay 2 10: Sobretension
16 PID-1 PID Sel 1:Si 17 PID-3 PID Output -
18 PID-4 PID Ref Value - 19 PID-5 PID Fdb Value -
20 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12 21 PID-11 PID Ref 1 Set 0,5000
22 PID-25 PID P- Gain 1 40,00 23 PID-26 PID I-Time 1 20,0
24 PID-36 PID Out Inv 1:Si 25 PID-50 PID Unit Sel 5:inWC
26 PID-51 PID Unit Scale 4:x0,01 27 AP-21 Pre- PID Freq 30,00
28 AP1-22 Pre- PID Delay 120,0 29 PRT-8 RST Restart 11
30 PRT-9 Retry Number 0 31 PRT-10 Retry Delay 20,0
32 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel 33 PRT-12 Lost Cmd Mode 3: Entrada Fija
34 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre 35 PRT-42 ETH 1 min 120
36 PRT-52 Stall Level 1 130 37 PRT-70 LDT Sel 1: Advertecnia
38 PRT-72 LDT Source 0: Forriente de 39 PRT-75 LDT Band Width Fuente LDT,/ 10%
Salida del valor max

40 PRT-76 LDT Freq 10,00 41 PRT-77 LDT Restart DT 500,0
42 M2-25 M2- V/F Patt 1: Cuadratica 43 M2-28 M2- Stall Lev 110
44 M2-29 M2- ETH 1 min 110
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8.16.3. Grupo Extractor (MC3)

Codigo L. . L. Cddigo o . L.
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 20,0

2 DRV-4 Dec Time 30,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2

4 DRV-11 | JOG Frequency 15,0 5 BAS-7 V/F Pattern 1: Cuadratica

6 BAS-70 | Acc Time-1 20,0 7 BAS-71 Dec Time- 1 30,0

8 BAS-72 | AccTime-2 22,5 9 BAS-73 Dec Time-2 32,5

10 BAS-74 | Acc Time-3 25,0 11 BAS-75 Dec Time-3 35,0

12 BAS-76 | AccTime-4 27,5 13 BAS-77 Dec Time-4 37,5

14 BAS-78 | AccTime-5 30,0 15 BAS-80 Acc Time- 6 32,5

16 BAS-81 | Dec Time-6 42,5 17 BAS-82 Acc Time- 7 35,0

18 BAS-83 Dec Time-7 45,0 19 ADV-10 Power- on Run 1:Si

20 ADV-50 | E-Save Mode 2: Auto 21 ADV-64 Power- on Run 2: Control Temp

22 ADV-65 | U/D Save Mode 1:Si 23 CON-4 Carrier Freq 3,0
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Cédigo L . .. Cédigo | _, . . ..
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial
Macro Macro
1: Arranque ,
24 CON-70 | SS Mode . 25 CON-77 KEB Select 1:Si
Rapido-2
26 OUT-32 | Relay 2 10: Sobretensién 27 PID-1 PID Sel 1:Si
28 PID-3 PID Output - 29 PID-4 PID Ref Value -
30 PID-5 PID Fdb Value - 31 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12
32 PID-11 PID Ref 1 Set 0,5000 33 PID-25 PID P- Gain 1 35,00
34 PID-26 PID I-Time 1 15,0 35 PID-36 PID Out Inv 1:Si
36 PID-50 PID Unit Sel 5:inWC 37 PID-51 PID Unit Scale 4:x0,01
38 AP1-21 Pre- PID Freq 30,00 39 PRT-8 RST Restart 11
40 PRT-9 Retry Number 0 41 PRT-10 Retry Delay 10,0
42 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel 43 PRT-12 Lost Cmd Mode 3: Entrada Fija
44 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre 45 PRT-42 ETH 1 min 120
46 PRT-52 Stall Level 1 130 47 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia
0: Corriente de . Fuente LDT / 10%
48 PRT-72 LDT Source . 49 PRT-75 LDT Band Width i
salida del valor max
50 PRT-76 LDT Freq 10,00 51 PRT-77 LDT Restart DT 300,0
52 M2-4 M2- Acc Time 10,0 53 M2-5 M2- Dec Time 20,0
54 M2-25 M2- V/F Patt 1: Cuadratica 55 M2-28 M2- Stall Lev 110
56 M2-29 M2- ETH 1 min 110
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8.16.4. Grupo Torre de Enfriamiento (MC4)

Tabla de Funciones

Codigo L. . L. Cddigo o . L.
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 20,0

2 DRV-4 Dec Time 30,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2

4 DRV-11 | JOG Frequency 15,0 5 BAS-7 V/F Pattern 1: Cuadratica

6 BAS-70 | Acc Time-1 20,0 7 BAS-71 Dec Time- 1 30,0

8 BAS-72 | AccTime-2 22,5 9 BAS-73 Dec Time-2 32,5

10 BAS-74 | Acc Time-3 25,0 11 BAS-75 Dec Time-3 35,0

12 BAS-76 | AccTime-4 27,5 13 BAS-77 Dec Time-4 37,5

14 BAS-78 | AccTime-5 30,0 15 BAS-80 Acc Time- 6 32,5

16 BAS-81 | Dec Time-6 42,5 17 BAS-82 Acc Time- 7 35,0

18 BAS-83 Dec Time-7 45,0 19 ADV-10 Power- on Run 1:Si

20 ADV-50 | E-Save Mode 2: Auto 21 ADV-64 Power- on Run 2: Control Temp

22 ADV-65 | U/D Save Mode 1:Si 23 CON-4 Carrier Freq 3,0

24 CON-70 | SS Mode 1:’A'rranque 25 CON-77 KEB Select 1:Si

Rapido-2

26 OUT-32 | Relay2 10: Sobretension 27 PID-1 PID Sel 1:Si

28 PID-3 PID Output - 29 PID-4 PID Ref Value -

30 PID-5 PID Fdb Value - 31 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12

32 PID-11 PID Ref 1 Set 50,00 33 PID-25 PID P- Gain 1 40,00
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Cédigo

Cadigo

Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro
34 PID-26 PID I-Time 1 15,0 35 PID-36 PID Out Inv 1:Si
36 PID-50 PID Unit Sel 3:°F 37 PID-51 PID Unit Scale 4:x0,01
38 AP1-21 Pre- PID Freq 30,00 39 AP1-22 Pre- PID Delay 120,0
40 PRT-8 RST Restart 11 41 PRT-9 Retry Number 0
42 PRT-10 Retry Delay 10,0 43 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel
44 PRT-12 Lost Cmd Mode 3: Entrada Fija 45 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre
46 PRT-42 ETH 1 min 120 47 PRT-52 Stall Level 1 130

. 0: Corriente de
48 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia 49 PRT-72 LDT Source Iid

salida
. Fuente LDT / 10%
50 PRT-75 LDT Band Width i 51 PRT-76 LDT Freq 10,00
del valor max

52 PRT-77 LDT Restart DT 300,0 53 M2-25 M2- V/F Patt 1: Cuadrética
54 M2-28 M2- Stall Lev 110 55 M2-29 M2- ETH 1 min 110
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8.16.5. Grupo Bomba de Circulacion (MC5)

Tabla de Funciones

Codigo o . . Cddigo o . .
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 30,0

2 DRV-4 Dec Time 50,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2

4 DRV-9 Control Mode L Cc.>mpe.nsacién 5 DRV-11 JOG Frequency 15,0
Deslizamiento

6 DRV-12 | JOG Acc Time 30,0 7 DRV-13 JOG Dec Time 50,0

8 DRV-15 | Torque Boost 1: Autol 9 BAS-7 V/F Pattern 1: Cuadratica

10 BAS-70 Acc Time- 1 30,0 11 BAS-71 Dec Time-1 50,0

12 BAS-72 Acc Time- 2 32,0 13 BAS-73 Dec Time-2 52,0

14 BAS-74 Acc Time- 3 34,0 15 BAS-75 Dec Time-3 54,0

16 BAS-76 Acc Time- 4 36,0 17 BAS-77 Dec Time-4 56,0

18 BAS-78 | AccTime-5 38,0 19 BAS-79 Dec Time-5 58,0

20 BAS-80 Acc Time- 6 40,0 21 BAS-81 Dec Time-6 59,0

22 BAS-82 Acc Time- 7 42,0 23 BAS-83 Dec Time-7 60,0

24 ADV-10 | Power-on Run 1:Si 25 ADV-25 Freq Limit Lo 20,00

26 ADV-50 | E-Save Mode 2: Auto 27 ADV-64 Power- on Run 2: Control Temp

28 ADV-65 | U/D Save Mode 1:Si 29 CON-4 Carrier Freq 3,0

30 CON-70 | SS Mode 0:’A.rranque 31 CON-77 KEB Select 1:Si
Rapido-1

32 OUT-32 | Relay 2 14: Marcha 33 PID-1 PID Sel 1:Si

34 PID-3 PID Output - 35 PID-4 PID Ref Value -

36 PID-5 PID Fdb Value - 37 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12

38 PID-11 PID Ref 1 Set 5,000 39 PID-25 PID P- Gain 1 50,00

40 PID-26 PID I-Time 1 5,0 41 PID-50 PID Unit Sel 2: PSI
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Cédigo

Cédigo

Coédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial
Macro Macro
42 PID-51 PID Unit Scale 3:x0,1 43 AP1-8 PID Sleep1Freq 10,00
44 AP1-21 Pre- PID Freq 30,00 45 AP1-22 Pre- PID Delay 120,0
46 PRT-8 RST Restart 11 47 PRT-9 Retry Number 3
48 PRT-10 Retry Delay 5,0 49 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel
50 PRT-12 Lost Cmd Mode 3: Entrada Fija 51 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre
52 PRT-42 ETH 1 min 120 53 PRT-52 Stall Level 1 130
54 PRT-60 PipeBroken Sel 1: Advertencia 55 PRT-61 PipeBroken Lev 90,0
56 PRT-62 Pipe Broken DT 22,0 57 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia
0: Corriente de . Fuente LDT / 10%
58 PRT-72 LDT Source . 59 PRT-75 LDT Band Width
salida del valor max
60 PRT-76 LDT Freq 10,00 61 PRT-77 LDT Restart DT 100,0
62 M2-4 M2- Acc Time 10,0 63 M2-5 M2- Dec Time 20,0
64 M2-25 M2- V/F Patt 1: Cuadrética 65 M2-28 M2- Stall Lev 125
66 M2-29 M2- ETH 1 min 120
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8.16.6. Grupo Bomba de Vacio (MC6)

Tabla de Funciones

Codigo o . . Cddigo o . L.
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 30,0

2 DRV-4 Dec Time 60,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2

4 DRV-9 Control Mode L Cc.>mpe.nsacién 5 DRV-11 JOG Frequency 20,0

Deslizamiento

6 DRV-12 | JOG Acc Time 30,0 7 DRV-13 JOG Dec Time 60,0

8 DRV-15 | Torque Boost 1: Autol 9 BAS-7 V/F Pattern 1: Cuadratica

10 BAS-70 Acc Time- 1 30,0 11 BAS-71 Dec Time-1 50,0

12 BAS-72 Acc Time- 2 32,0 13 BAS-73 Dec Time-2 52,0

14 BAS-74 Acc Time- 3 34,0 15 BAS-75 Dec Time-3 54,0

16 BAS-76 Acc Time- 4 36,0 17 BAS-77 Dec Time-4 56,0

18 BAS-78 | Acc Time-5 38,0 19 BAS-79 Dec Time-5 58,0

20 BAS-80 Acc Time- 6 40,0 21 BAS-81 Dec Time-6 59,0

22 BAS-82 Acc Time-7 42,0 23 BAS-83 Dec Time-7 60,0

24 ADV-10 | Power-on Run 1:Si 25 ADV-25 Freq Limit Lo 40,00

26 ADV-64 | Power-on Run 2: Control Temp 27 ADV-65 U/D Save Mode 1:Si

28 CON-4 Carrier Freq 3,0 29 CON-70 SS Mode 0:’A.rranque

Rapido-1

30 CON-77 | KEB Select 1:Si 31 OUT-32 Relay 2 14: Marcha

32 PID-1 PID Sel 1:Si 33 PID-3 PID Output -

34 PID-4 PID Ref Value - 35 PID-5 PID Fdb Value -

36 PID-10 PID Ref 1 Src 4:12 37 PID-11 PID Ref 1 Set 5,000
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Cédigo L. . . Cdédigo L. . .
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial

Macro Macro

38 PID-25 PID P- Gain 1 50,0 39 PID-26 PID I-Time 1 2,5

40 PID-50 PID Unit Sel 5:inWC 41 PID-51 PID Unit Scale 3:x0,1

42 AP1-21 Pre- PID Freq 30,00 43 PRT-8 RST Restart 11

44 PRT-9 Retry Number 3 45 PRT-10 Retry Delay 4,0

46 PRT-11 Lost KPD Mode 3: Decel 47 PRT-12 Lost Cmd Mode 3: Entrada Fija

48 PRT-40 ETH Trip Sel 1: Marcha Libre 49 PRT-42 ETH 1 min 120

50 PRT-52 Stall Level 1 130 51 PRT-60 PipeBroken Sel 1: Advertencia

52 PRT-61 PipeBroken Lev 90,0 53 PRT-62 Pipe Broken DT 22,0

54 PRT-66 DB Warn %ED 10 55 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia
0: Corriente de . Fuente LDT / 10%

56 PRT-72 LDT Source . 57 PRT-75 LDT Band Width ,
salida del valor max

58 PRT-76 LDT Freq 15,00 59 PRT-77 LDT Restart DT 100,0

60 M2-4 M2- Acc Time 10,0 61 M2-5 M2- Dec Time 0,0
1: Compensacién "

62 M2-8 M2- Ctrl Mode ] ] 63 M2-25 M2- V/F Patt 1: Cuadratica
Deslizamiento

64 M2-28 M2- Stall Lev 125 65 M2-29 M2- ETH 1 min 120
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8.16.7. Grupo Par Constante (MC7)

Tabla de Funciones

Codigo o . . Cddigo o . .
Cédigo | Display LCD Valor Inicial Cédigo Display LCD Valor Inicial
Macro Macro
0 - Jump Code 1: CODIGO 1 DRV-3 Acc Time 30,0
2 DRV-4 Dec Time 20,0 3 DRV-7 Freq Ref Src 1: Teclado-2
4 DRV-9 Control Mode L Cc.>mpe.nsacién 5 DRV-12 JOG Acc Time 10,0
Deslizamiento
6 DRV-13 | JOG Dec Time 20,0 7 DRV-15 Torque Boost 1: Autol
8 BAS-70 Acc Time-1 10,0 9 BAS-71 Dec Time-1 20,0
10 BAS-72 | Acc Time-2 12,5 11 BAS-73 Dec Time-2 22,5
12 BAS-74 | Acc Time- 3 15,0 13 BAS-75 Dec Time-3 25,0
14 BAS-76 | Acc Time-4 17,5 15 BAS-77 Dec Time-4 27,5
16 BAS-78 Acc Time- 5 20,0 17 BAS-79 Dec Time-5 30,0
18 BAS-80 | AccTime-6 22,5 19 BAS-81 Dec Time-6 32,5
20 BAS-82 | AccTime-7 25,0 21 BAS-83 Dec Time-7 35,0
22 ADV-1 Acc Pattern 1: Curva-S 23 ADV-2 Dec Pattern 1: Curva-S
24 ADV-25 | Freq Limit Lo 20,00 25 ADV-74 RegenAvd Sel 1:Si
. 0: arranque
26 CON-4 Carrier Freq 3,0 27 CON-70 SS Mode .
Rapido-1
28 CON-77 | KEB Select 1:Si 29 OUT-32 Relay 2 14: Marcha
30 AP1-1 Pre- PID Freq 30,00 31 AP1-22 Pre- PID Delay 120,0
32 PRT-12 | Lost Cmd Mode 2: Decel 33 PRT-40 ETH- Trip Sel 2: Decel
34 PRT-66 DB Warn %ED 10 35 PRT-70 LDT Sel 1: Advertencia
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0: Corriente de . Fuente LDT / 10%
36 PRT-72 LDT Source . 37 PRT-75 LDT Band Width 3
salida del valor max.
38 PRT-76 LDT Freq 5,00 39 PRT-77 LDT Restart DT 250,0
40 M2-4 M2- Acc Time 10,0 41 M2-5 M2- Dec Time 20,0
1: Compensacién
42 M2-8 M2- Ctrl Mode . .
Deslizamiento
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Solucion de Problemas

9 Solucion de Problemas

En este capitulo se explica cdmo solucionar un problema cuando se producen funciones de proteccion del,
disparo por fallas, sefiales de advertencia o fallas del variador. Si el variador no funciona normalmente
después de seguir los pasos de solucidn de problemas sugeridos, contictese con el centro de servicio al
cliente de LSIS.

9.1. Disparos y Advertencias

Cuando el variador detecta una falla, se detiene la operacidn (disparos) o envia una sefal de advertencia.
Cuando se produce un disparo o una advertencia, el teclado muestra una breve informacion. Si se utiliza el
teclado LCD, la informacidn detallada se muestra en la pantalla LCD. Los usuarios pueden leer el mensaje de
advertencia en PRT-90. Cuando hay mas de 2 disparos mas o menos al mismo tiempo, el teclado (teclado
basico con pantalla de 7 segmentos) muestra la informacidn de disparo por fallas con prioridad mas alta,
mientras que el teclado LCD muestra la informacién para el disparo por fallas que se produjo en primer
lugar.

Las condiciones de fallas se pueden clasificar de la siguiente manera:

¢ Nivel: Cuando se corrige el error, el disparo o la sefial de advertencia desaparece y la falla no se guarda
en la historia de fallas.

e Enclavamiento: Cuando la falla se corrige y se proporciona una sefal de reseteo, el disparo o la sefal de
advertencia desaparece.

e  Fatal: Cuando se corrige la falla, el disparo por fallas o la sefial de alarma desaparece sélo cuando se
desconecta la alimentacién al variado y luego se la vuelve a aplicar con la ldmpara de carga interna
apagada. Si el variador todavia presenta una condicién de falla luego de volver a encenderlo, contactese
con el proveedor o el centro de servicio al cliente de LSIS.

9.1.1. Disparos por Fallas

Funciones de Proteccidn para Corriente de Salida y Tension de Entrada

Display LCD Tipo Descripcion

Se muestra cuando se activa el disparo por sobrecarga del motor y el nivel de
Over Load Enclavamiento | carga real es mayor que el valor establecido. Funciona cuando PRT-20 se
establece en un valor distinto de 0.

Se muestra cuando se activa el disparo por sobrecarga del motor y el nivel de
Under Load Enclavamiento | carga real es menor que el valor establecido. Funciona cuando PRT-27 se

establece en un valor distinto de 0.
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Display LCD

Tipo

Descripcion

Over Currentl

Enclavamiento

Se muestra cuando la corriente de salida del variador es superior a 200% de la
corriente nominal.

Over Voltage

Enclavamiento

Se muestra cuando la tensién de CC del circuito interno supera el valor
especificado.

Low Voltage

Nivel

Se muestra cuando la tensién de CC del circuito interno es menor que el valor
especificado.

Low Voltage2

Enclavamiento

Se muestra cuando la tensién de CC del circuito interno es menor que el valor
especificado durante la operacién del variador.

Ground Trip*

Enclavamiento

Se muestra cuando un disparo por falla de tierra se produce en el lado de salida
del variador y hace que la corriente exceda el valor especificado. El valor
especificado varia en funcidn de la capacidad del variador.

E- Thermal

Enclavamiento

Se muestra en base a las caracteristicas térmicas de limite de tiempo del
variador para evitar el sobrecalentamiento del motor. Funciona cuando PRT-40
se establece en un valor distinto de 0.

Out Phase Open

Enclavamiento

Se muestra cuando una salida del variador trifasica tiene una o mas fases en una
condicion de circuito abierto. Funciona cuando el bit 1 del PRT-05 se establece
enl.

In Phase Open

Enclavamiento

Se muestra cuando una entrada del variador trifasica tiene una o mas fases en
una condicién de circuito abierto. Opera sélo cuando el bit 2 del PRT-05 se
establece en 1.

Inverter OLT

Enclavamiento

Se muestra cuando el variador se ha protegido contra sobrecargay el
sobrecalentamiento resultante, en base a las caracteristicas térmicas de limite
de tiempo del variador. Las tasas de sobrecarga permitidas para el variador son
120% durante 1 min y 140% durante 5s. La proteccion se basa en la capacidad
nominal del variador, y puede variar en funcién de la capacidad del dispositivo.

No Motor Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando el motor no esta conectado durante el funcionamiento del
variador. Funciona cuando PRT-31 se establece en 1.

Funciones de Protecciéon Usando Condiciones Anormales de Circuitos Internos y Sefiales Externas

Display LCD

Tipo

Descripcion

Over Heat

Enclavamiento

Se muestra cuando la temperatura del disipador de calor del variador supera el
valor especificado.

Over Current2

Enclavamiento

Se muestra cuando el circuito de CC en el variador detecta un nivel especificado
de la corriente del cortocircuito excesiva.
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Display LCD

Tipo

Descripcion

External Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando el borne multifuncién genera una seiial de falla externa.
Establecer uno de los bornes de entrada multifuncion en IN-65-71 a 4 (disparo
externo) para permitir el disparo externo.

Se muestra cuando la salida del variador se bloquea por una sefial del borne

BX Nivel multifuncion. Establecer uno de los bornes de entrada multifuncién en IN-65-71
a 5 (BX) para habilitar la funcion bloqueo de entrada.
Se muestra cuando se detecta un error en la memoria (EEPRom), la salida del
variador analégico-digital (Desnivel ADC), o mal funcionamiento del CPU (Watch
Dog-1, Watch Dog-2).
H/W-Diag Fatal Error EEP: Un error en la lectura/escritura de los parametros debido a una falla
del teclado o memoria (EEPRom).
Desnivel ADC: Un error en el circuito de deteccién de corriente (Borne U/V/W,
sensor de corriente, etc.).
. Se muestra cuando se detecta un error en el sensor de temperatura del
NTC Open Enclavamiento . . L,
interruptor de alimentacion (IGBT).
Se muestra cuando se detecta un error en el ventilador de enfriamiento. Para
Fan Trip Enclavamiento | activar el disparo del ventilador, establecer PRT-79 a 0 (para los modelos debajo
de la capacidad de 22kW).
. . Se activa cuando la temperatura de entrada es mayor que la temperatura
Thermal Trip Enclavamiento

establecida por el usuario.

Lost KeyPad

Enclavamiento

Se activa cuando se produce un error de comunicacion entre el teclado y el
variador, cuando el teclado es la fuente de comando, y PRT-11 (Modo Pérdida
Teclado) se establece en un valor distinto de 0.

Disparos por Fallas Generales

Display LCD Tipo Descripcion
Se activa cuando la sefial de amrtiguador abierto o una sefial de comando de
Damper Err Enclavamiento | arranque es mayor que el valor fijado en AP2-45 (T Verificacion Amortiguador)

durante una operacion del ventilador.
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Display LCD

Tipo

Descripcion

MMC Interlock

Enclavamiento

Se activa cuando AP1-55 se ajusta en '2' y todos los motores auxiliares estan
interbloqueados durante una operaciéon de MMC.

Se activa cuando la operacién de limpieza de la bomba es operada con

CleanRPTErr Enclavamiento | frecuencia. Las condiciones pueden modificarse con la configuracion de AP2-36-
AP2-37.
. . Se activa cuando una tuberia se rompe durante el funcionamiento de la bomba.
Pipe Broken Enclavamiento

Ajuste PRT-60.

Level Detect

Enclavamiento

Se activa cuando la corriente de salida del variador o la potencia es inferior o
superior a los valores establecidos por el usuario. Establecer los valores en PRT-
71-PRT-77.

Broken Belt

Enclavamiento

Se activa cuando PTR-91 se establece en Marcha Libre.

Proteccion para

las Opciones

Display LCD Tipo Descripcion
Se muestra cuando se detecta un error con el comando si los comandos de
frecuencia u operacién son impartidos por la bornera o el comando de
Lost Command Nivel comunicacion excepto el teclado (por ejemplo, utilizando una bornera y un

modo de comunicacién). La operacion se reanuda si se define PRT-12 en un valor
distinto de 0.

10 Board Trip

Enclavamiento

Se visualiza cuando la tarjeta de E/S o la tarjeta de comunicacién externa no
estan conectadas al variador o hay una mala conexidn.

ParaWrite Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando falla la comunicacidn durante la escritura de parametros. Se
produce cuando se utiliza un teclado LCD debido a una falla en el cable de
control o una mala conexién.

Option Trip-1

Enclavamiento

Se muestra cuando se detecta un error de comunicacion entre el variador y la
tarjeta de comunicacidn. Se produce cuando se instala la tarjeta opcional de
comunicacion.
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9.1.2. Mensajes de Advertencia

Display LCD Descripcion
Se emite una sefial de alarma en caso de sobrecarga del motor. La operacion se reanuda
Over Load después de definir PRT-17 en 1. Si se necesitan sefiales para el punto de contacto de salida se
selecciona 5 (Sobrecarga) en el relé o borne de salida digital (OUT-31-35 u OUT-36).
Se define PRT-25 en 1 si se necesita una alarma para situacion de carga insuficiente. Como
Under Load sefial de salida se selecciona 7 (Subcarga) en el relé o borne de salida digital (OUT-31-35 u OUT-

36).

INV Over Load

Se emite una alarma si se acumula un tiempo igual al 60% del nivel definido en las funciones de
proteccidn contra recalentamiento (IOLT) del variador. Como sefial de salida se selecciona 6
(IOL) en el relé o borne de salida digital (OUT-31-35 u OUT-36).

Lost Command

Se emite una sefial de alarma también cuando PRT-12 estd en 0. La alarma se emite en una
determinada condicion de PRT-13-15. Como sefial de salida se selecciona 13 (Perd Seiial) en el
relé o borne de salida digital (OUT-31-35 u OUT-36). Si las configuraciones de comunicacién vy el
estado no son adecuados para P2P, se produce una sefial de alarma de Pérdida de Sefial.

Fan Warning

Se emite una alarma si se detecta un problema con el ventilador de enfriamiento cuando PRT-
79 esta definido en 1. Como sefial de salida se selecciona 8 (Alarma Ventilador) en el relé o
borne de salida digital (OUT-31-35 u OUT-36).

DB Warn %ED

Se emite una alarma si el indice de consumo de la resistencia de frenado dinamico supera el
nivel establecido. El nivel de deteccién se define en PRT-66.

Cuando se produce un incendio, el modo de incendio obliga al variador a ignorar ciertos

Fire Mode disparos por fallas y a seguir funcionando. Ajuste los bornes de salida digital o relé (OUT-31-35
u OUT-36) en '27 (Modo Fuego)' para recibir las sefiales de salida de alerta de modo fuego.
Se muestra cuando una tuberia se rompe durante el funcionamiento de la bomba. Ajuste los
Pipe Broken bornes de salida digital o relé (OUT-31-35 u OUT-36) en '28 (Rotura Tuberia) para recibir las

sefales de salida de alerta de tuberia rota.

Lost Keypad

Se muestra cuando se produce un error de comunicacion entre el teclado y el variador cuando
PRT-11 (Modo Pérdida Teclado) se establece en un valor distinto de '0', y el comando de
arranque se da desde teclado numérico. Ajuste los bornes de salida digital o relé (OUT-31-35 u
OUT-36) en 24 (Pérdida Teclado) para recibir las sefiales de salida de alerta teclado perdido.

Level Detect

Se muestra durante un estado de detecidn de nivel. Ajuste PRT-70 en 1 (Advertencia) para
habilitarlo.

CAP. Warning

Aparece cuando el nivel de vida util del condensador estéa por debajo del nivel establecido por
el usuario. Ajuste los los bornes de salida digital o relé (OUT-31-35 u OUT-36) en 34
(Advertencia CAP) para recibir las sefales de salida de vida atil del condensador.

Fan Exchange

Se emite una alarma si el valor definido en PRT-86 es menor que el valor definido en PRT-87.
Como sefial de salida se selecciona 35 (Cambio Ventilador) en el relé o borne de salida digital
(OUT-31-35 u OUT-36).
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Display LCD

Descripcion

Low Battery

Se muestra cuando la tensién de la bateria RTC, cae hasta o por debajo de 2 V. Para recibir una
sefial de salida de advertencia, establezca PRT-90 (Bateria Baja) en Si.

Broken Belt

condicién de correa rota.

Se muestra cuando PTR-91 estd ajustado a advertencia y el variador llega a estar en la

Load Tune

Aparece cuando los valores de 'AP2-03 y AP2-04' son mas que los valores de 'AP2-09 y AP2-10'
y la funcién de sintonizacién de carga no es normal.

PareWrite Fail

Se muestra cuando la funcion de copiadora inteligente no es normal.

Rs Tune Err

Se muestra cuando la funcidn de sintonizacién Rs no es normal. Por ejemplo, la
autosintonizacion se realiza sin el conexionado del motor.

Lsig Tune Err

Se muestra cuando la funcion de sintonizacién Lsigma no es normal. Por ejemplo, la auto
sintonizacidn se realiza sin el conexionado del motor.

9.2.

Solucion de Disparos por Fallas

Cuando se produce un disparo por fallas o una advertencia debido a una funcién de proteccion, consulte la

tabla siguiente para conocer posibles causas y soluciones.

Tipo Causa Solucién
La carga del motor es mayor que la carga Asegurese de que el motor y el variador tienen
nominal del motor. la capacidad adecuada.

Sobrecarga — - — -
La carga definida en el nivel de falla por Aumente el valor definido para el nivel de falla
sobrecarga (PRT-21) es muy baja. por sobrecarga.
Hay un problema con la conexién entre el Reemplace el motor y el variador por modelos
motor y la carga. de menor capacidad.

Subcarga

El nivel de subcarga (PRT-24, Pr.30) es menor
que la carga minima del sistema.

Reduzca el valor definido para el nivel de
subcarga.

Sobrecorriente 1

El tiempo de Acel/Decel es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga (GD?).

Aumente el tiempo de Acel/Decel.

La carga del variador es superior a la carga
nominal.

Reemplace el variador por un modelo de
mayor capacidad.
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Tipo

Causa

Solucién

La salida del variador esta activada durante la
marcha en vacio del motor.

Opere el variador después de parado el motor
o utilice la busqueda de velocidad (CON-70).

El frenado mecanico del motor es demasiado
rapido.

Compruebe el freno mecanico.

Sobretension

El tiempo de deceleracidn es demasiado corto
. . 2
comparado con la inercia de la carga (GD?).

Aumente el tiempo de aceleracidn.

La carga regenerativa estd localizada en la
salida del variador.

Utilice un dispositivo de resistencia de
frenado.

La tension de alimentacion es muy alta.

Compruebe si la tension de alimentacion es
superior al nivel establecido.

Baja Tensién

La tension de alimentacion es muy baja.

Compruebe si la tension de alimentacion es
inferior al nivel establecido.

Hay conectada una carga mayor que la
capacidad de la alimentacion (una soldadora o
un motor directo en la linea).

Aumente la capacidad de la alimentacién.

No conformidad del contactor magnético, etc.
del lado de la alimentacidn.

Reemplace el contactor magnético.

Baja Tension 2

La tension de alimentacién ha disminuido
durante la operacion.

Compruebe si la tension de alimentacion es
mayor al nivel establecido.

Se ha producido una pérdida de fase de
entrada.

Compruebe el conexionado de entrada.

El contactor magnético de alimentacion es
defectuoso.

Reemplace el contactor magnético.

Disparo Tierra

Falla a tierra del cable de salida del variador

Compruebe el conexionado de salida.

Deterioro de la aislacién del motor.

Reemplace el motor.

Termoelectrénico

El motor recalenté.

Reduzca la carga o la frecuencia de operacion.

La carga del variador es superior a la carga
nominal.

Reemplace el variador por un modelo de
mayor capacidad.

El nivel termoelectrdnico esta definido en un
valor demasiado bajo.

Defina un nivel termoelectrénico adecuado.

El variador ha funcionado durante demasiado
tiempo a baja velocidad.

Reemplace el motor por un modelo que pueda
alimentar por separado al ventilador de
enfriamiento.
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Tipo

Causa

Solucién

Fase Abierta Salida

Problema con el contactor magnético del lado
de salida.

Compruebe el contactor magnético del lado de
salida del variador.

Falla en el conexionado de salida.

Compruebe el conexionado de salida.

Fase Abierta

Problema con el contactor magnético del lado
de entrada.

Compruebe el contactor magnético del lado de
entrada del variador

Falla en el conexionado de entrada.

Compruebe el conexionado de entrada.

Entrada . . Deberia reemplazar el condensador de CC del
El condensador de CC del variador necesita ser . ,
variador. Contdctese con el revendedor o el
reemplazado o, .
centro de atencién al cliente de LSIS.
St SE La carga del variador es mayor que el valor Reemplace el motor y el variador con modelos
is
F.) nominal del variador de mayor capacidad.
Variador(OLT)

El refuerzo de par es demasiado elevado.

Reduzca el valor de refuerzo de par.

Recalentamiento

Hay un problema con el sistema de
enfriamiento.

Compruebe si hay algun objeto extrafio en la
ventilacion, el conducto de aire o la salida.

Se ha utilizado el variador durante mas tiempo
que el ciclo de reemplazo del ventilador de
enfriamiento.

Reemplace el ventilador de enfriamiento del
variador.

La temperatura ambiente es demasiado
elevada.

Mantenga la temperatura alrededor del
variador por debajo de los 50°C.

Sobrecorriente 2

El conexionado de salida esta en corto.

Compruebe el conexionado de salida.

Hay un problema con el interruptor de
alimentacion del variador (IGBT).

La operacion del variador es imposible.
Contactese con el revendedor o el centro de
atencioén al cliente de LSIS.

Sensor NTC Abierto

La temperatura ambiente estd fuera del rango
establecido.

Mantenga la temperatura ambiente por
encima de -10°C.

Hay un problema con el sensor de
temperatura interno del variador.

Contactese con el revendedor o el centro de
atencion al cliente de LSIS.

Ventilador trabado

Hay un objeto extrafio obstruyendo la
ventilacidn del variador.

Retire el objeto extrafo de la entrada o salida
de aire.

El ventilador de enfriamiento del variador
necesita ser reemplazado.

Reemplace el ventilador de enfriamiento.
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9.3.

Solucidon de Otras Fallas

Cuando se produce una falla diferente a las identificadas como disparo por fallas o advertencia, consulte la

tabla siguiente para conocer posibles causas y soluciones.

Tipo

Causa

Solucion

No se pueden
ajustar los
parametros

El variador estd en funcionamiento (modo
operacion).

Pare el variado para cambiar al modo de
programa y ajustar el parametro.

El acceso a los pardmetros es incorrecto.

Compruebe el nivel de acceso a los
parametros correctos y ajuste el parametro.

La contrasefia es incorrecta.

Compruebe la contrasefia, desactive el
bloqueo de pardmetros y ajuste el parametro.

Se detecta la baja tension.

Compruebe la entrada de alimentacion para
resolver la baja de tensidn y ajuste el
parametro.

El motor no gira

La fuente de comando de frecuencia esta
configurada incorrectamente.

Compruebe el ajuste de la fuente del comando
de frecuencia.

La fuente del comando de operacién esta
configurada incorrectamente.

Compruebe el ajuste de la fuente de comando
de operacion.

No se suministra alimentacién al borne R/S/T.

Compruebe las conexiones de los bornes R/S/T
yT/V/W.

El indicador de carga esta apagado.

Encienda el variador.

El comando de operacion estd apagado.

Encienda el comando de operacidn (RUN).

El motor esta bloqueado.

Desbloquee el motor o baje el nivel de carga.

La carga es demasiado alta.

Opere el motor de forma independiente.

Entra una sefial de parada de emergencia.

Restablezca la sefial de parada de emergencia.

El conexionado del borne del circuito de
control es incorrecto.

Compruebe el conexionado de la borne del
circuito de control.

La opcion de entrada para el comando de
frecuencia es incorrecta.

Compruebe la opcidn de entrada para el
comando de frecuencia.

La tension o corriente de entrada para el
comando de frecuencia son incorrectas.

Compruebe la tensidn o corriente de entrada
para el comando de frecuencia.

El modo de PNP/NPN esta selecciono de forma
incorrecta.

Compruebe el ajuste del modo PNP/NPN.

El valor del comando de frecuencia es
demasiado bajo.

Verifique le comando de frecuencia e ingrese
un valor por encima de la frecuencia minima.

La tecla [OFF] esta pulsada.

Compruebe que la parada sea normal, si es asi
reanudar el funcionamiento normalmente.

El par del motor es demasiado bajo.

Cambie los modos de operacion (V/F, IMy
Sensorless). Si la falla persiste, reemplace el
variador por un modelo con mayor capacidad.
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Tipo

Causa

Solucién

El motor gira en
direccion opuesta
al comando.

El conexionado para el cable de salida del
motor es incorrecto.

Verifique si el cable en el lado de salida esta
conectado correctamente a la fase (U/V/W)
del motor.

La conexidén de sefial entre el borne de control
del circuito (giro en avance/retroceso) del
variador y la sefial de giro en avance/retroceso
en el lado del panel de control es incorrecta.

Compruebe el conexionado de giro en
avance/retroceso.

El motor sélo gira
en una direccién

La prevencion de giro en retroceso estd
seleccionada.

Retire la prevencién de giro en retroceso.

No se proporciona sefial de giro en retroceso,
incluso cuando se selecciona una secuencia de
3 hilos.

Compruebe la seial de entrada asociada con la
operacion de 3 hilos y ajuste segun sea
necesario.

El motor
recalienta.

La carga es demasiado pesada.

Reduzca la carga.
Aumente el tiempo de Acel/Decel.

Compruebe los parametros del motor y ajuste
los valores correctos.

Reemplace el motor y el variador por los
modelos con capacidad adecuada para la
carga.

La temperatura ambiente del motor es
demasiado alta.

Baje la temperatura ambiente del motor.

La tension de fase a fase del motor es
insuficiente.

Utilice un motor que puede soportar tensiones
de fase a fase mayores que al pico de tensidn
maximo.

Sélo utilice motores adecuados para
aplicaciones con variadores.

Conecte el reactor de CA a la salida del
variador (ajuste la frecuencia portadora a
3kHz).

El ventilador del motor se ha parado o el
ventilador estd obstruido por residuos.

Compruebe el ventilador del motor y retire
cualquier objeto extrafio.
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Tipo

Causa

Solucién

El motor se detiene
durante la
aceleracion

La carga es demasiado alta.

La corriente es muy elevada

Reduzca la carga.

Aumente el volumen del refuerzo de par.

Reemplace el motor y el variador por modelos
con capacidad adecuada para la carga.

Si la corriente de salida excede la capacidad
nominal, baje el refuerzo de par.

El motor se detiene
cuando se conecta

La carga es demasiado alta

Reduzca la carga

Reemplace el motor y el variador por modelos
con capacidad adecuada para la carga.

la carga El valor del comando de frecuencia es bajo. Ajustar a un valor adecuado.
Reducir la carga y aumentar el tiempo de
La carga es demasiado alta. aceleraciéon. Compruebe el estado del freno
mecanico.
Los valores combinados de las propiedades de . i .
) . Cambie los pardmetros relacionados con el
motor y el pardmetro del variador son
. motor.
El motor no incorrectos.

acelera. / El tiempo
de aceleracidn es
demasiado largo.

El nivel de prevencion de entrada en pérdida
durante la aceleracidn es bajo.

Cambie el nivel de prevencion de entrada en
pérdida.

El nivel de prevencion de entrada en pérdida
durante la operacion es bajo.

Cambie el nivel de prevencion de entrada en
pérdida.

El Tiempo de aceleracion es muy largo

Reduzca el tiempo de aceleracidon

La velocidad del
motor varia
durante la
operacion.

Hay una gran variacion en la carga.

Reemplace el motor y el variador por modelos
con mayor capacidad.

Las variaciones de velocidad del motor se
producen durante una frecuencia especifica.

Ajuste la frecuencia de salida para evitar una
zona de resonancia.

Hay una variacion en la tensién de entrada

Reduzca la variacidn en la tension de entrada.

El giro del motor es
diferente al ajuste.

El patréon V/F esta ajustado de forma
incorrecta.

Establecer un patrén V/F que sea adecuado
para la especificacion del motor.

El tiempo de
deceleracién del
motor es
demasiado largo,
incluso con la
Resistencia de
Frenado Dindmico
conectada

El tiempo de deceleracién es demasiado largo.

Cambie el ajuste de forma correspondiente.

El par del motor es insuficiente.

Si los parametros de motor son normales, es
probable que sea una falla de la capacidad del
motor.

Reemplace el motor por un modelo con mayor
capacidad.

La carga es mayor que el limite de par interno
determinado por la corriente nominal del
variador.

Reemplace el variador por un modelo con
mayor capacidad.
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Tipo

Causa

Solucién

Mientras que el
variador estd en
funcionamiento, se
produce un mal
funcionamiento de
una unidad de
control o se
producen ruidos.

Se produce un ruido dentro del variador
debido a la frecuencia portadora.

Cambie la frecuencia portadora al valor
minimo.

Instale un filtro de micro sobretensién en la
salida del variador.

Cuando el variador
esta funcionando,
se activa el
interruptor de fuga
a tierra.

Un interruptor de fuga a tierra interrumpira el
suministro si fluye la corriente a tierra durante
el funcionamiento del variador.

Conectar el variador a un borne de tierra.

Compruebe que la resistencia de tierra se
menor que 100Q para variadores de 200V y
menor que 10Q para variadores de 400V.

Compruebe la capacidad del interruptor de
fuga a tierra y realice la conexion apropiada,
considerando la corriente nominal del
variador.

Reduzca la frecuencia portadora.

Intente que la longitud del cable entre el
variador y el motor sea lo mas corta posible.

El motor vibra
mucho y no gira
normalmente.

La tension de fase a fase de la fuente de
alimentacidn trifasica esta equilibrada.

Compruebe la tensién de entrada y equilibre la
tension.

Compruebe y pruebe el aislamiento del motor.

El motor hace
zumbidos o ruidos
fuertes.

Se produce resonancia entre la frecuencia
natural del motor y la frecuencia portadora.

Aumente o disminuya ligeramente la
frecuencia portadora.

Se produce resonancia entre la frecuencia
natural del motor y la frecuencia de salida del
variador.

Aumente o disminuya ligeramente la
frecuencia portadora.

Utilice la funcidon de salto de frecuencia para
evitar la banda de frecuencias donde se
produce la resonancia.
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Tipo

Causa

Solucién

El motor vibra /
zumba.

El comando de entrada de frecuencia es un
comando externo y analdgico.

En situaciones de flujo de entrada de ruido en
el lado de entrada analdgica que resulta en la
interferencia del sistema, cambie la constante
de tiempo del filtro de entrada (In.07).

La longitud del cableado entre el variador y el
motor es demasiado larga.

Asegurese de que la longitud total del cable
entre el variador y el motor sea inferior a 200
metros (50m para los motores de potencia de
3,7 kW o0 menos).

El motor no se
detiene por
completo cuando
la salida del
variador se
detiene.

Es dificil decelerar lo suficiente, porque el
frenado de CC no esta funcionando
normalmente.

Ajuste el parametro de frenado de CC.

Aumente el valor de ajuste de la corriente de
frenado de CC.

Aumente el valor de ajuste para el tiempo de
parada del frenado de CC.

La frecuencia de
salida no alcanza la
frecuencia de
referencia

La referencia de frecuencia esta dentro de la
gama de frecuencias de salto.

Ajuste la referencia de frecuencia en un valor
mayor al rango de la frecuencia de salto.

La referencia de frecuencia esta excediendo el
limite superior del comando de frecuencia.

Ajuste el limite superior del comando de
frecuencia en un valor mayor a la frecuencia
de referencia.

Debido a que la carga es demasiado pesada, la
funcién de prevencion prevencion de entrada
en pérdida estd operando.

Reemplace el variador por un modelo con
mayor capacidad.

El ventilador de
enfriamiento no
gira.

El parametro de control para el ventilador de
de enfriamiento esta configurado
incorrectamente.

Verifique el ajuste de parametro de control del
ventilador de enfriamiento.
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Mantenimiento

10 Mantenimiento

En este capitulo se explica como reemplazar el ventilador de enfriamiento, las verificaciones regulares a
realizar completar, y cdmo almacenar y desechar el producto. Un variador es vulnerable a las condiciones
ambientales, y también pueden producirse fallas por el desgaste de los componentes. Para evitar averias,
siga las recomendaciones de mantenimiento de esta seccion.

@Precauci()n

* Antes de verificar el producto, lea todas las instrucciones de seguridad contenidas en este manual.

* Antes de limpiar el producto, asegurese de que el equipo esta apagado.

* Limpie el variador con un trapo seco. La limpieza con pafios humedos, agua, disolventes y detergentes

puede provocar una descarga eléctrica o danos en el producto.

10.1.

10.1.1. Verificaciones Diarias

Listas de Verificaciones Regulares

Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificaciéon verificacion decision verificacion
éSe encuentran la
No hay
humedad y » .
Consulte la seccidon | congelamiento
temperatura )
. 1.3. (temperatura Termometro,
. ambiente dentro del . . . L
Ambiente L Consideraciones ambiente: -10 - higrometro,
rango de disefio, y ~, i .
. para la Instalacién | +40) y no hay rocio | registrador
hay presencia de .
. en la pagina 5. (humedad
polvo u objetos .
. ambiente -50%).
extrafnos?
Total
éHay alguna .
) o . o Ninguna
Variador vibracion o sonido Inspeccion Visual .
anormalidad
anormales?
Medicién de Consulte la seccidn
.. éSon normales las tensiones entelas | 11.1. .
Tension de . . Multimetro
] ., tensiones de entrada | fases R/S/T en la Especificaciones de o
alimentacién . - digital/ tester
y salida? bornera del Entrada y Salida
variador. en la pagina 542.
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Mantenimiento

Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificacion verificacion decision verificacion
. éHay una fuga desde
Circuito de . . . .
Capacitor de el interior . Ninguna
Entrada/ ] . Inspeccion visual . -
Salid uniformidad ¢éHay alguna anormalidad
alida
protuberancia?
Apagar el sistema
y verificar el
. . ¢Hay alguna . . . .
Sistema de Ventilador de funcionamiento El ventilador gira

enfriamiento

enfriamiento

vibracion o sonido
anormales?

girando el
ventilador con las
manos

normalmente

¢El valor visualizado

Verificar el valor

Verificar y

Voltimetro/

Display Medidor visualizado en el gestionar los )
es normal? . amperimetro
panel valores especificos
¢Hay alguna
vibracion o sonido Inspeccidn visual
anormales? Ninguna
Motor Total — . -
i Verificar anormalidad
¢Hay algun olor .
recalentamiento o
anormal? N
dafo
10.1.2. Verificaciones Anuales
Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificacion verificacion decision verificacion
1) Desconectar el
variador y poner
en
Test M (ent cortocircuito los
est Megger (entre
Circuito de g8 bornes R/S/T/U/
los bornes de i Megger
Entrada/ Total ) V/W, y luego Mas de 5MQ
) entrada/saliday ) 500vCC
Salida .. . medir estos
conexion de tierra)
bornesy los
bornes de

conexion con test
Megger.
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Mantenimiento

Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificacion verificacion decision verificacion
éHay algo suelto en Ajustar todos los
el dispositivo? tornillos .
- - - Ninguna
¢Hay evidencia de .
. L anormalidad
recalentamiento en Inspeccidn visual
alguna parte?
¢Hay corrosién en los
. cables? .
Conexiones de - — . Ninguna
¢Hay dafios en el Inspeccidn visual . -
cables o anormalidad
revestimiento de los
cables?
¢Hay algun borne L Ninguna
Bornera N Inspeccidn visual . -
dafado? anormalidad
. . Medir con . . .
Condensador Medir capacidad . Capacidad nominal | Medidor de
. . L. medidor de ]
uniformidad electroestatica . mayor a 85% capacidad
capacidad
¢Hay algln sonido de
traqueteo durante la | Inspeccion visual
Reld operacion? Ninguna
elé . -
¢Hay algun dafio en anormalidad
el punto de Inspeccidn visual
contacto?
éHay algun daiio en
el método de L Ninguna
. Inspeccidn visual .
aislacion de la anormalidad .
Multimetro

Resistencia de
freno

resistencia?

Verificar su
desconexién

Desconectar un
lado y verificar con
el tester.

Dentro de +10% de
variacion del valor
de resistencia
indicado.

digital/tester
analdgico
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Mantenimiento

Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificacion verificacion decision verificacion
. .. 1) Tension entre
. Medir la tensidn
Verificar el las fases:
. del borne L
desequilibrio de cada ) Para condicion de
o, . de salida del o
tension de salida . equilibrio en 200V
. i variador entre
Circuito de durante la operacion. (400V) — dentro de .
o U/vV/W. Multimetro
control Verificacion de 4V(8V). digital/
igita
Circuito de Operacidn éHay un error en Poner en &

proteccién

el circuito del
display después de
ejecutar la prueban
de proteccion de
secuencia?

cortocircuito o
abrir a la fuerza el
circuito de
proteccién del
variador.

El circuito debe
operar de acuerdo
con la secuencia.

voltimetro CC

Sistema de
enfriamiento

Ventilador de
enfriamiento

éHay alguna parte del
ventilador floja?

Verificar todas las
partes conectadas
y ajustar todos los
tornillos

Ninguna
anormalidad

Display Dispositivo ¢éEl valor visualizado Verificar el valor Verificar el valor Voltimetro/
display es normal? De comando en el | de regulaciény Amperimetro,
display. administrativo. etc.
10.1.3. Verificaciones Bianuales
Parte a Elementos a Detalles de Método de Criterio de Equipo de
verificar verificar verificacion verificacion decision verificacion
Desconectar los
Test Megger (entre el
. . cables de los
Resistencia de borne de entrada, , Megger
Motor L ) bornes U/V/W Mds de 5MQ
aislacién salida y el borne de 500vCC
o y probar el
conexion). .
conexionado.
@Precaucién

No ejecute una prueba de resistencia de aislamiento (Megger) en el circuito de control, ya que puede

causar dafios en el producto.
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Mantenimiento

10.2. Reemplazo de la Bateria del RTC (Reloj en Tiempo Real)

El variador serie H100 viene de fabrica con una bacteria de litio-manganeso CR2032 preinstalada en la
entrada/salida de la PCB. Cuando la carga de la bateria es baja, la pantalla del teclado muestra un aviso de
nivel de tensién baja.

La caracteristica del RTC y otras caracteristicas relacionadas con la funcién del RTC, tales como el control de
eventos en tiempo, no funcionan correctamente cuando se agota la bateria. Consulte las siguientes
especificaciones de la bateria cuando se necesita reemplazar la misma.

Especificaciones de Bateria del RTC

Tipo de modelo: CR 2032 (de litio-manganeso)
Tensién nominal: 3V

Capacidad nominal: 220 mAh

Rango de temperature operativa: -20-80 grados C

Vida util (aproximadamente): 53,300 hrs (variador encendido) / 25,800 hrs (variador apagado)

Siga las siguientes instrucciones para reemplazar la bateria del RTC.

@ Precaucién

La descarga electrostatica (ESD) del cuerpo humano puede dafiar los componentes electrénicos sensibles de
la PCB. Por lo tanto, tenga mucho cuidado de no tocar la PCB o los componentes de la PCB con las manos
descubiertas mientras trabaja en la entrada/salida de la PCB.

Para evitar dafios en la PCB por ESD, toque un objeto metdlico con sus manos para descargar la electricidad
antes de trabajar en la PCB o use una pulsera antiestdtica y realice la conexién a tierra con un objeto
metalico.
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Mantenimiento

1. Apague el variador y asegurese que a tension enlace CC bajé a un nivel seguro.

2. Afloje el tornillo de la tapa y luego quite la tapa de la alimentacion.

Modelos 37-90 kW

75-30 kW

7

Modelos 0

3. Quite el teclado del cuerpo del variador.

-90 kW

Modelos 37

Modelos 0,75-30 kW
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Mantenimiento

4. Afloje los tornillos que aseguran la tapa frontal y quite la tapa frontal levantandola. La PCB quedard a la
vista.

Modelos 0,75-30 kW Modelos 37-90 kW

5. Ubique la caja que contiene la bateria del RTC en la PCB de E/S y quite la tira de aislacién protectora
tirando de forma suave.

Modelos 0,75-90 kW

6. Vuelva a colocar la tapa frontal, la tapa de la corriente y el teclado dentro del cuerpo del variador.

@ Precaucién
Asegurese de que el variadpr esté apagado y que tensidn enlace CC haya bajado hasta un valor seguro antes
de abrir la tapa de la bornera y colocar bateria del RTC.
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Mantenimiento

10.3. Almacenamiento y Desecho

10.3.1. Almacenamiento

Si no va a utilizar el producto durante un periodo prolongado, guardelo en la siguiente forma:

Almacenar el producto en las mismas condiciones ambientales que se especifican para el
funcionamiento (consulte la seccion 1.3. Consideraciones para la Instalacion en la pagina 5).

Al almacenar el producto durante un periodo de mas de 3 meses, almacenarlo entre 10°C y 30°C, para
evitar el agotamiento del condensador electrolitico.

No exponga el variador a la nieve, lluvia, niebla o polvo.

Embale el variador de manera que impida el contacto con la humedad. Mantenga el nivel de humedad
por debajo del 70% en el paquete mediante la inclusion de un desecante, como un gel de silice.

No exponer al variador a ambientes con polvo o humedad. Si el vairador se instala en estos ambientes
(por ejemplo, un sitio de construccién) y el mismo no va aser usado durante un periodo prolongado,
retire el variador y almacénelo en un lugar seguro.

10.3.2. Desecho

Al desechar el producto, clasificarlo como residuos industriales generales. El producto incluye materiales

reciclables, por lo cual se recomienda su reciclado siempre que sea posible. Los materiales de embalaje y

todas las partes metdlicas se pueden reciclar. Aunque el plastico también puede reciclarse, puede

incinerarse bajo condiciones controladas en algunas regiones.

@Precaucién

Si el variador no se ha utilizado durante mucho tiempo, los capacitores pierden sus caracteristicas de
carga y se agotan. Para evitar el agotamiento, encender el producto una vez al afio y permitir que el
dispositivo funcione durante 30-60 minutos. Ponga el funcionamiento el dispositivo bajo condiciones sin
carga.
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Especificaciones Técnicas

11.1. Especificaciones de Entrada y Salida

Trifasico 200V (0,75-3,7kW)

HP 1.0 2.0 3.0 5.0
Motor Aplicado ]

kW 0.75 1.5 2.2 3.7

Capacidad Nominal (kVA)[ 1.9 3.0 4.5 6.1

) TriFasico 5 8 12 16

) Corriente -

Salida | Nominal Fase Simple | , 4 4.4 6.4 8.4
Nominal | (A) ) ) ’ ’

Frecuencia de Salida 0-400 Hz
Tension de Salida (V) 3-Fases 200-240 V

TriFasico

_ 3- Fases 200-240 VAC (-15%—+10%)
Tension de

Trabajo (V) | Fase Simple]

1- Fase 240 VAC (-5%—+10%)

Entrada TriFasi
Nominal | TMTESICO 5060 Hz (+5%)
Frecuencia
de Entrada . pe—
ase SIMPY 60 Hz(+5%)
Corriente Nominal (A) 4.9 8.4 12.9 17.5
Peso (kg) 3.3 3.3 3.3 3.3

e Lacapacidad del motor estandar se basa en un motor estandar de 4 polos.

e  El estdndar utilizado para variadores de 200V tiene como base una tensién de alimentacion de 220V, y
para los variadores de 400V, una tension de alimentacion de 440V.

e La salida de corriente nominal se limita conforme al valor definido de frecuencia portadora establecido
en CON-04.
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Trifasico 200V (5,5-18,5kW)

Especificaciones Técnicas

HP 7.5 10 15 20 25
Motor Aplicado
kW 5.5 7.5 11 15 18.5
Capacidad Mominal (kWVA) | 8.4 11.4 16.0 21.3 26.3
Corriente | TriFasico 22 30 42 56 69
Salida | NOMMA! [ Simple | 11 16 23 30 37
|
Nominal | (&) P
Frecuencia de Salida 0—-400 Hz
Tension de Salida (V) 3-Fases 200-240 V
Tension de TriFasico 3- Fases 200-240 VAC (-15%—+10%)
Trabajo (V)| Fase Simple | 1- Fase 240 VAC (-5%—+10%)
Entrada " ;
Nominal | Frecuencia | 11Fasico | 50-60 Hz (+5%)
de Entrada
Fase Simple | 60 Hz(x5%)
Corriente Nominal (A) 23.7 32.7 46.4 62.3 7.2
Peso (kg) 3.3 3.3 3.3 4.6 7.1

e Lacapacidad del motor estandar se basa en un motor estandar de 4 polos.

e El estandar utilizado para variadores de 200V tiene como base una tension de alimentacién de 220V, y

para los variadores de 400V, una tension de alimentacion de 440V.

e Lasalida de corriente nominal se limita conforme al valor definido de frecuencia portadora establecido
en CON-04.
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Especificaciones Técnicas

Trifasico 400V (0,75-3,7 kW)

1.0 2.0 3.0 5.0

Motor Aplicado

| KW 0.75 1.5 22 3.7
Capacidad Nominal (kVA)| 1.9 3.0 4.5 6.1
_ TriFasico 25 4 6 8
. Corriente )
Salida | Nominal Fase Simple 16 2.4 35 46
Nominal| (A) ’ ' ’ '

Frecuencia de Salida 0-400 Hz
Tension de Salida (V) 3- Fases 380480 V
TriFasico

_ 3- Fases 380480 VAC (-15%—+10%)
Tension de

Trabajo (V) | Fase Simple

1- Fase 480 VAC (-5%—+10%)

Entrada TriFasico
MNominal Frecuencia 50-60 Hz (£5%)
de entrada
TriFasico | 6 Hz(259%)
Corriente Nominal (A) 2.4 4.2 6.5 a7
Peso (kg) 3.3 33 3.3 3.3

e Lacapacidad del motor estandar se basa en un motor estandar de 4 polos.

e El estandar utilizado para variadores de 200V tiene como base una tension de alimentacién de 220V, y
para los variadores de 400V, una tension de alimentacion de 440V.

e La salida de corriente nominal se limita conforme al valor definido de frecuencia portadora establecido
en CON-04.
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Trifasico 400V (5,5-22kW)

Especificaciones Técnicas

HP 75 |10 |15 |20 |25 |30
Motor Aplicado
KW 55 |75 |11 |15 |185 |22
Capacidad Nominal (kVA) 122 |183 |230 |200 |343
| TriFasico |12 |16 |24 |30 |38 |45
Salida | moment® | ose Simpl
1aa Morminal ase oimple
Nominal | 68 |92 |14 |17 |22 |26
Frecuencia de Salida | 0-400 Hz
Tension de Salida (V) 3- Fases 380480V
_ TrFasico |5 Fases 380-480 VAC (-15%—+10%)
Tension de
Trabajo (V 1
0 (V)| Fase Simplel | - o 480 VAC (:5%—+10%)
Entrada TriFasico
Maminal . 50-60 Hz (£5%)
Frecuencia
de entrada | TriFasico
' 60 Hz(5%)
Corriente Nominal (&)  |122 |17.5 |265 |334 |425 |s507
Peso (kg) 33 |33 |34 |46 |48 |75

e Lacapacidad del motor estandar se basa en un motor estandar de 4 polos.
e El estdndar utilizado para variadores de 200V tiene como base una tensién de alimentacion de 220V, y
para los variadores de 400V, una tensidn de alimentacién de 440V.

e La salida de corriente nominal se limita conforme al valor definido de frecuencia portadora establecido
en CON-04.
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Especificaciones Técnicas

Trifasico 400V (30,0-90,0kW)

HP 40 50 60 75 100 120
Motor Aplicado
kW 30 37 45 55 75 90
Capacidad Nominal (kVA) 571 |69.4 |820 |108.2 (1288
Corriente | 1iFasico 61 75 91 107 |142 |169
. Mominal
Salida | (a) FaseSimple |36 |39 |47 |55 |73 |88
MNominal
Frecuencia de Salida
Tension de Salida (V)
TriFasico 3-Fases 380—480 VAC (-15%—+10%)
Tension de -
Trabajo (v) |Fase Simple | 1-Fase 480 VAC (-5%—+10%)
Entrada TriFasico
Nominal _ 50-60 Hz (£5%)
Frecuencia -
de entrada | Fase Simple | 60 Hz(+5%)
Corriente Nominal (A) 691 |69.3 |846 |100.1 |133.6 |160.0
Peso (kg) 75 |26 35 35 43 43

e lLacapacidad del motor estandar se basa en un motor estandar de 4 polos.

e El estdndar utilizado para variadores de 200V tiene como base una tensién de alimentacion de 220V, y

para los variadores de 400V, una tensidn de alimentacién de 440V.

e La salida de corriente nominal se limita conforme al valor definido de frecuencia portadora establecido

en CON-04.
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11.2.

Especificaciones Técnicas

Detalles de Especificaciones del Producto

Elementos Descripcion
Método de control Control V/F, compensacién de deslizamiento, vectorial Sensorless
» . Comando digital: 0,01Hz
Resolucidn de frecuencia . 3
Comando analdgico: 0,06Hz (estandar: 60Hz)
Control Precision de frecuencia 1% de la frecuencia de salida maxima
ontro
Caracteristica de V/F Lineal, cuadratica, V/f definida por el usuario
Capacidad de sobrecarga Corriente nominal: 120% 1 min.
Refuerzo de par L
Refuerzo de par manual/automatico
(boost de torque)
Tipo de operacion Seleccionable entre operacidn con teclado/ bornera/ comunicacién
. . Analdgica: -10~10V, -10~10V, 0~20mA
Ajuste de la frecuencia o . .
Digital: teclado, serie de impulsos
¢ Control PID .. . .
L e Operacidn subir-bajar
® Operacidn trifilar
o . * Frenado de CC
e Limite de frecuencia .
o e Salto de frecuencia
¢ Segunda funcién » . .
., . e Compensacién de deslizamiento
e L * Prevencidn de giro en avance y .
Caracteristicas de operacion e Rearranque automatico
retroceso .
L . e Auto-tuning
e Transicion comercial ., ,
) . e Acumulacién de energia
* Busqueda de velocidad .
. ¢ Frenado de flujo
¢ Frenado de potencia ,
.. ¢ Ahorro de energia
* Reduccidén de fuga
Seleccionable entre modo PNP o NPN. Las funciones pueden
., configurarse segun los codigos In.65-In. Y ajustes de parametros.
Operacion

Borne
multifuncion
(7EA)

P1-P7

Entrada

(E/S Estandar sélo se proporciona para P5).

» ¢ Operacién de retroceso
¢ Operacién de avance
¢ Falla externa
* Reset L, .
. ¢ Operacién por impulsos
¢ Parada de emergencia .. ..
] . ¢ Aceleraciéon y deceleracion en
* Frecuencia secuencial- L . . .
. ) multiples niveles-alto/medio/bajo
alta/media/baja »
¢ Seleccion de un segundo motor
¢ Frenado CC durante la parada o, .
. ¢ Disminucion de frecuencia
¢ Aumento de frecuencia . .
L ¢ Frecuencia comando analdgico
¢ Operacidn trifilar fi
ijo.
* Transicion del modo de J L »
L ¢ Transicion de PID a operacion
operacion local/remoto
general
¢ Acel/ decel/ parada »
. e Operacioén gral Pre Calent.
seleccionables

¢ Limpieza de Bomba
¢ Interbloqueo MMC

* RTC(Evento de Tiempo

Tren de pulsos

0-32 kHz, Nivel Bajo: 0-0,8V, Nivel Alto: 3,5-12V
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Especificaciones Técnicas

Elementos Descripcion
Borne
multifuncion )
Inferior a 26 V CC, 50mA
para colector
abierto Salida de falla y salida de
) operacién del variador N.O.: Menos que CA 250V 2A,
Salida Borne de
y CC30V, 3A
relé
. L, N.C.: Menos que CA 250V 1A,
multifuncion
CC30V1A
Salida 0-12Vcc (0-20mA): seleccionable entre frecuencia, corriente de
analdgica salida, tensién de salida, tension borne CC, etc.
Serie de impulsos Maximo 32 kHz, 0-12V
¢ Sobrecorriente . .
N * Recalentamiento del variador
* Sefal externa ..
. e Opcion
¢ Corriente de corto ARM .
) e Fase salida
¢ Recalentamiento )
* Sobrecarga del variador
¢ Fase entrada )
. ¢ Ventilador
¢ Falla de tierra . .,
) ¢ Baja tensidn durante la
¢ Recalentamiento del motor ..
., operacion
» ¢ Conexidn de la placa de E/S ) ..
Funcién de ¢ Baja tension

Proteccion

Disparo

¢ Motor no conectado

¢ Escritura de parametros
¢ Parada de emergencia

¢ Pérdida de comando

¢ Error memoria externa

¢ Watchdog de CPU

¢ Carga normal del motor
¢ Sobretensidn

¢ Sensores de temperatura

e Error de entrada analoga

¢ Sobrecarga del motor

* Rotura de tuberia

e Pérdida de mando del tecl num
e Compuerta

e Deteccidn de Nivel

¢ Interbloqueo de MMC

e Limpieza de bomba
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Especificaciones Técnicas

Elementos

Descripcion

Alarma

Pérdida del comando de teclado, sobrecarga, carga normal,
sobrecarga del variador, operacién del ventilador, porcentaje de
resistencia de frenado, alarma de vida util de capacitador, alarma
Limpieza de Bomba, Alarma Modo de Incendio, Alarma LDT.

Interrupcién instantdnea

Menor a 8 mseg: la operacidn contintda (en la tensién de entrada
nominal y salida nominal).
Mayor a 8 mseg: se produce el rearranque automatico.

Estructura/
ambiente
de uso

Tipo de enfriamiento

Estructura de enfriamiento por ventilador forzada:

Estructura de proteccién

IP20, UL Tipo abierto y cerrado 1 UL, IP 20 (opcional)
(Tipo Cerrado UL 1 es apto mediante la opcidn de instalacién de
conectores).

Temperatura ambiente

-10 °C-50 °C (2.5% la degradacion de corriente se aplica por
encima de 40 °C)

Sin hielo o escarcha.

(Se recomienda usar menos del 75% de la carga cuando se opera
con carga normal a 50°C (122°F)).

Humedad ambiente

Inferior a 90% de humedad relativa (sin formacién de rocio)

Temperatura de
almacenamiento

-20°C-65°C (-4-149°F).

Ambiente

Evitar el contacto con gas corrosivo, gas inflamable, vapor de
aceite o polvo otros contaminantes (Grado de Contaminacién
Ambiental 3).

Altitud/ vibracién

Inferior a 1.000m (3.280 pies), inferior a 9,89m/seg2 (1G).

Presion

70-106 kPa
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Especificaciones Técnicas

11.3. Dimensiones Externas (Tipo IP 20)

0,75-30 kW (Trifasico)

37-90 kW (Trifasico)
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Especificaciones Técnicas

Unidades: mm

Elementos w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (0]
0008H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0015H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0022H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -

—— 0037H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -

A 0055H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0075H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0110H100-2 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0150H100-2 | 180 157 290 273,7 11,3 205,3 5 5 -
0185H100-2 | 220 193,8 350 331 13 223,2 6 6 -
0008H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0015H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0022H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0037H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0055H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0075H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -
0110H100-4 | 160 137 232 216,5 10,5 181 5 5 -

Trifasico | 0150H100-4 | 180 157 290 273,7 11,3 205,3 5 5 -

400V 0185H100-4 | 180 157 290 273,7 11,3 205,3 5 5 -
0220H100-4 | 220 193,8 350 331 13 2232 6 6 -
0300H100-4 | 220 193,8 350 331 13 223,2 6 6 -
0370H100-4 | 275 232 450 428,5 14 284 7 7 -
0450H100-4 | 325 282 510 486,5 16 284 7 7 -
0550H100-4 | 325 282 510 486,5 16 284 7 7 -
0750H100-4 | 325 275 550 524,5 16 309 9 9 -
0900H100-4 | 325 275 550 524,5 16 309 9 9 -
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Unidades: pulgadas

Elementos w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (0]
0008H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0015H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0022H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -

. 0037H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -

'zrg:;i/smo 0055H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0075H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0110H100-2 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0150H100-2 | 7,09 6,18 11,42 10,78 0,45 8,08 0,20 0,20 -
0185H100-2 | 8,66 7,63 13,78 13,03 0,51 8,79 0,24 0,24 -
0008H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0015H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0022H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0037H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0055H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0075H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -
0110H100-4 | 6,30 5,39 9,13 8,52 0,41 7,13 0,20 0,20 -

Trifasico | 0150H100-4 | 7,09 6,18 11,42 10,78 0,45 8,08 0,20 0,20 -

400V 0185H100-4 | 7,09 6,18 11,42 10,78 0,45 8,08 0,20 0,20 -
0220H100-4 | 8,66 7,63 13,78 13,03 0,51 8,79 0,24 0,24 -
0300H100-4 | 8,66 7,63 13,78 13,03 0,51 8,79 0,24 0,24 -
0370H100-4 | 10,83 9,13 17,72 168,70 | 0,55 11,18 0,28 0,28 -
0450H100-4 | 12,80 11,10 20,08 191,54 | 0,63 11,18 0,28 0,28 -
0550H100-4 | 12,80 11,10 20,08 191,54 | 0,63 11,18 0,28 0,28 -
0750H100-4 | 12,80 10,83 21,65 206,50 | 0,63 12,17 0,35 0,35 -
0900H100-4 | 12,80 10,83 21,65 206,50 | 0,63 12,17 0,35 0,35 -
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11.4.

Dispositivos Periféricos

Especificaciones Técnicas

Modelos de Interruptor, Interruptor Diferencial y Contactor Magnético compatibles
(Fabricados por LSIS)

Interruptor -
Interruptor ) ) Contactor Magnético
Diferencial
Producto (kW) - - - -
Corriente Corriente Corriente Corriente
Modelo Modelo Modelo Modelo
(A) (A) (A) (A)
0,75 15 15 15 MC-9a 11
1,5 15 15 15 MC-18a 18
ABS33c UTE100 EBS33c
2,2 30 15 30 MC-32a 32
3,7 30 15 30 MC-32a 32
Trifasico
S 5,5 ABS53c 50 50 EBS53c 50 MC-50a 55
7,5 ABS63c 60 60 EBS63c 60 MC-65a 65
UTE100
11 100 100 MC-85a 85
ABS103c EBS103c | 100
15 100 100 MC-130a | 130
18,5 | ABS203c | 150 UTE150 | 150 EBS203c | 200 MC-150a | 150
0,75 10 15 10 MC-6a 9
1,5 10 15 10 MC-6a 9
ABS33c UTE100 EBS33c
2,2 15 15 15 MC-9a 11
3,7 15 15 15 MC-12a 13
5,5 50 50 30 MC-22b 22
ABS53c EBS33c
7,5 50 50 30 MC-32a 32
11 ABS63c 60 UTE100 | 60 EBS53c 50 MC-50a 50
Trifasico 15 ABS63c 60 80 EBS63c 60 MC-65a 65
400V 18,5 | ABS103c | 100 100 100 MC-85a 85
22 ABS103c | 125 UTS150 125 EBS103c | 125 MC-100a | 105
30 ABS203c | 125 125 125 MC-130a | 130
37 ABS203c | 175 175 200 MC-150a | 150
45 ABS203c | 225 UTS250 | 225 EBS203c | 225 MC-185a | 185
55 ABS203c | 250 250 250 MC-185a | 185
75 ABS403c | 300 300 300 MC-225a | 225
UTS400 EBS403c
90 ABS403c | 350 350 350 MC-330a | 330

La maxima corriente de cortocircuito prevista y permitida en la conexidn de alimentaciéon de entrada se
define en la norma IEC 60439-1 como 100 kA. Dependiendo del MCCB elegido, la serie LSLV-S100 es
adecuada para usar en circuitos capaces de transportar un maximo de 100kA amperes RMS simétricos a la

tensiéon nominal maxima del accionamiento. La siguiente tabla muestra los MCCB recomendados para

amperes RMS simétricos.

Tension de Funcionamiento UTE100 (E/N) UTS150 (N/H/L) UTS250 (N/H/L) UTS400 (N/H/L)
240V(50/60Hz) 50/60 kA 65/100/150 kA 65/100/150kA 65/100/150kA
480V(50/60Hz) 25/35 kA 35/65/100 kA 35/65/100 kA 35/65/100 kA

Tension de
k . ABS33c ABS53c ABS63c ABS103c ABS203c ABS403c
Funcionamiento
240V(50/60Hz) 30kA 35kA 35A 85kA 85kA 75A
480V(50/60Hz) 7,5kA 10kA 10kA 26kA 26kA 35kA

553




Especificaciones Técnicas

11.5.

Trifasico
200V

Especificaciones de Fusibles y Reactores (Inductores)

0,75 10
1,5 10
2,2 15
3,7 20
5,5 50
7,5 63
11 80
15 100
18,5 125

600 [V]

2,02 5 4,04 5

1,26 8 2,53 8

0,78 12 1,68 12
0,59 16 1,26 16
0,43 24 0,93 25
0,31 33 0,73 32
0,22 46 0,53 50
0,16 62 0,32 62
0,13 77 0,29 80
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0,75 10
1,5 10
2,2 15
3,7 20
5,5 32
7,5 35
11 50
15 63
18,5 70
22 100
30

37 125
45 160
55 200
75 250
90 350

8,09 2,5 16,17 3
5,05 4 10,11 4
3,37 6 6,74 6
2,25 5,05 8
1,56 13 3,56 13
1,16 17 2,53 18
0,76 27 1,64 26
0,61 33 1,42 33
0,48 43 0,98 42
0,40 51 0,88 50
0,29 69 0,59 68
0,29 69

0,24 85

0,20 100 Incorporado
0,15 134

0,13 160

@ Precaucion

Utilice sélo fusibles de entrada listados en UL Clase H o RKS5, e interruptores listados UL. Consulte la tabla

anterior para conocer la tensidn y corriente para fusibles e interruptores.
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11.6. Especificaciones de los Tornillos de Bornes

Especificaciones de los Tornillos de Bornes de Entrada/Salida

Producto (kW) Tamano del Tornillo de Borne

Par de Apriete Kgf-cm/Nm

0,75
1,5

2,2

3,7 M4
5,5
7,5
11

Trifasico
200V

7,1-12,2/0,7-1,2

15
18,5

M5

24,-31,8/2,4-3,1

0,75
1,5

2,2

3,7 M4
5,5
7,5
11

7,1-12,2/0,77-1,2

Trifasico 15
400V 18,5
22
30

M5

24,5-31,8/2,4-3,1

37
45
55 M8
75
90

61,2-91,8/6-9

Especificaciones de los Tornillos de Bornes del Circuito de Control

Borne

Tamano del Tornillo de Borne

Par de Apriete Kgf-cm/Nm

P1-P7/
CM/VR/V1/12/A0/Q1/EG/24/T
/TO/ SA,SB,SC/S+,5-,5G

M2

2,2-2,5/0,2-0,25
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Borne Tamaiio del Tornillo de Borne Par de Apriete Kgf-cm/Nm

A1/B1/C1 M2.6 4,0/0,4

® precaucién

Aplique el par de apriete recomendado cuando ajuste los tornillos de los bornes. Los tornillos flojos pueden
causar cortocircuitos y fallas de funcionamiento. Si los tornillos se ajustan demasiado, se pueden dafiar los
bornes y causar cortocircuitos y fallas de funcionamiento. Utilice Unicamente cables de cobres aptos para
600V 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién, y aptos para 300V 75°C para el conexionado
de los bornes de control.

11.7. Unidad de Frenado Dinamico (DBU) y Resistencias

11.7.1. Unidad de Frenado Dinamico

. ., Capacidad del . Disposiciones de
Forma UL Tipo Tension i Unidad de Frenado . X
Motor Aplicado Bornes y Dimensiones
Tipo A 30-37 kW SV370DBU-2U
45-55 kW SV550DBU-2U
Tipo UL (Resistencia de frenado.
200V Consultar Grupo 1.
Consulte el valor del
. 75 kW SV370DBU-2U, 2 set
resistor en la tabla
11.7.6 Resistencia de DF)
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SV370DBU-2U

200V SV550DBU-2U
Tipo A SV750DBU-2U, 2 set
30-37 kW SV370DBU-4U
Tipo UL (Valor de resistor de la
. . 45-55 kW SV550DBU-4U Consultar Grupo 1.
resistencia de FD
consulte latabla 11.7.6 | 400v 75 kw SV750DBU-4V
Resistencia de DF) 90 kW SV550DBU-4U, 2 set
110-132 kW SV750DBU-4U, 2 set
160 kW SV750DBU-4U, 3 set
Tipo B 200V 30-37 kW SV037DBH-2
30-37 kW SV037DBH-4 Consultar Grupo 2
SIn Tipo
o 2 (Valor del resistor de la 45-55 kW SV075DBH-4
resistencia de FD 400V 75 kw SV075DB-4 Consultar Grupo 3
consulte el manual de la 185-220kW S\/2200DB-4
. Consultar Grupo 4
unidad DB) 280-375 kW SV2200DB-4, 2 set P
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Tipo C

(Valor de dela
resistencia de FD
consulte el manual de la
unidad DB)

200V

30-37 kW

LSLV0370DBU-2LN

Consultar Grupo 5

LSLV0370DBU-2HN

Consultar Grupo 6

45-55 kW, 75 kW

LSLVO750DBU-2HN

Consultar Grupo 5

LSLVO750DBU-2HN

Consultar Grupo 6

400V

30-37 kW

LSLVO370DBU-4LN

Consultar Grupo 5

LSLV0370DBU-4HN

Consultar Grupo 6

45-55 kW, 75kwW

LSLVO750DBU-4LN

Consultar Grupo 5

90 kW

LSLVO900DBU-4HN

110-32kw LSLV1320DBU-4HN
160kW LSLV1600DBU-4HN
185-220kW LSLV2200DBU-4HN
280-375Kw LSLV2200DBU-4HN,

2Set

Consultar Grupo 6
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Nota

e No es necesario el uso de la unidad de frenado dinamico tipo opcional para H100 con capacidad de 0,75
~ 18.5kW (200V) y 0,75 ~ 30 kW (400 V), ya que la unidad de frenado dindmico basicamente esta

incorporada.

e Debe consultar el manual de la unidad de frenado dinamico para elegir la resistencia de frenado

correspondiente para usar la unidad de frenado dinamico

e la resistencia/capacidad nominal/par de torque/%Ed de |la Resistencia de Frenado Dinamico son validos

para la Unidad de Frenado Dindmico del tipo A, y los valores de la Resistencia de Frenado Dindmico para

los tipos B y C se refieren al manual de la UDB.

11.7.2. Disposicion de Bornes

Grupo 1:

|P|N |G|m|w|

Grupo 2:
| 6 | v |8 |rmi]

Bornes Funciones
G Borne para conexion a tierra
B2 Borne para conexion con B2 de la DBU
B1 Borne para conexion con Bl de la DBU
N Borne para conexion con N del variador
P Borne para conexion con P del variador

*Debe consultar el manual de la unidad de frenado dindmico para elegir la resistencia de frenado correspondiente para

usar la unidad de frenado dinamico.

Group 3:

Group 4:
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Especificaciones Técnicas

G Borne para conexion a tierra
B2 Borne para conexién con B2 de la DBU
B1 Borne para conexion con Bl de la DBU

Borne para conexion con N del variador

P Borne para conexion con P del variador

Grupo 5:

B
=
[

Ly
m

P(+) N(-)

\I—
rﬁ_
T
“\_J
]
| e
—
P
N
D
R 2
Go

P(+) Borne para conexidn con P del variador
N(-) Borne para conexion con N del variador
B1 Borne para conexion con B1 de la DBU
B2 Borne para conexidn con B2 de la DBU
N.C Sin Uso
E Borne para conexion a tierra
Grupo 6:

Trama A (37kW, 75kW-4)

P(+) N-) B1 B2 N.C E

A O R RN R PR
@'%ﬁ@* | e R

561



Especificaciones Técnicas

Trama B /C (75kW-2, 90~220kW)

.-""---- ] 1 i | [ __H ---""-\.
{ 1l |
_ﬂ , i =t =, T = 'r‘fx"':“ o
- RN | N | N ] A ] -

) ) 1, g e s e e
ﬁtr P4 N() B B2  E 55
b || G| |Gl || Kb || Fad| B ||| <R
™ LA - ¥, ._\_‘I'-“j. y "--E .'.___.- ! 'l_-"u- y -‘__'?'.'-__ F ]
+ﬂ" bt | |2 | A | bt H +

Bornes Funciones
P(+) Borne para conexion con P del variador
N(-) Borne para conexion con N del variador
B1 Borne para conexion con Bl de la DBU
B2 Borne para conexion con B2 de la DBU
E Sin uso
Nota

Debe consultar el manual de la unidad de frenado dindmico para elegir la resistencia de frenado
correspondiente para usar la unidad de frenado dinamico.
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11.7.3. Conexionado basico Unidad de Frenado Dinamico (UDB) y la Resistencia de

DB
Unidad Frenado
Dinamico

B2 Resistencia

Frenado
B1 Dindmico

P1(+) P2(+) N(-
N
3¢ =—0O_C

R(L1) U4
S(L2) V 4
T(L3) w4
GO

Potencia Entrada -

~
50/60 Hz —O

Bornes de la DBU Descripcion
il 2 Coloque los cables correctamente consultando el diagrama de conexionado.
’ Las resistencias de DB se conectan con B1, B2 de la unidad de DB.
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11.7.4. Dimensiones
-Grupo1
4—M5 Nounl\ng ]

[ = P

Dynamic Braking Unit

274
285

[
=

564

24
a5
8

—

485




220

Grupo 5

o=l

15

22

37

75

440

15

22

37

75

140

2274

192

76,4

125

215,4

Especificaciones Técnicas

1,50

1,55

1,57

1,84

1,53

1,55

1,56

1,85

M4
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220 [V] 37 [kwW] 50
Trama A 37 [kwW] 50 200 | 219 | 190
440 [V]
75 [kW] 50
75 [kW] 50
220 [V]
90 [kW] 50
Trama B 215 | 340 | 311
90 [kW] 50
440 [V]
132 [kW] 50
160 [kW] 50
Trama C | 440[V] 240 | 380 | 351
220 [kW] 50

165,2

160

Especificaciones Técnicas

208,5

3,77

3,84

3,98

175

329,5

8,26

8,48

8,30

8,40

200

369,5

9,40

9,70

M6

11.7.5. Funciones del Display

Las Resistencias de Frenado Dinamico se conectan con B1, B2 en la Unidad de Frenado Dindmico. La DBU

tiene 3 LEDs. El LED Rojo, situado en el medio, indica la alimentacion principal; un LED Verde a la derecha

indica el frenado y otro LED Verde a la izquierda indica Disparo por Sobrecalentamiento (OHT).
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Pantallas Descripcon de Funcion

POWER El LED POWER estd encendido cuando la alimentacion principal esta conectada.
(LED Rojo) En general, el LED POWER esta encendido cuando la alimentacién principal esta

conectada porque la DBU estd conectada al variador.

RUN El LED RUN esta encendido cuando la DBU esta activada por la energia
(LED Verde) regenerativa del motor.

OHT En condicién de frenado, si la temperatura supera el valor seleccionado debido
(LED Verde) al sobrecalentamiento del disipador térmico, la sefial de activacidn de la DBU se

interrumpe y el LED se enciende, por la activacion de la funcidn de proteccion

por sobrecalentamiento.

11.8. Especificaciones de Resistencia de Frenado Dinamico

Capacidad Nominal

Producto (kW) Unidad FD Resistencia (Q) (W) Referencia
0,75 - 150 150
1,5 - 60 300
2,2 - 50 400
3,7 - 33 600
Trifasico
5,5 - 25 600
200V
7,5 - 20 750
11 - 15 1200
15 - 10 1500
150% de par de
18,5 - 8 2000
frenado, 5%ED
0,75 - 600 150
1,5 - 300 300
2,2 - 200 400
Trifasico 3,7 - 130 600
400V 5,5 - 100 600
7,5 - 80 750
11 - 50 1200
15 - 40 1500
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Capacidad Nominal
Producto (kW) Unidad FD Resistencia (Q) (WF; Referencia

18,5 - 30 2000
22 - 25 2400
30 - 20 3000
37 SV370DBU-4U 16,9 6.400
45 SV550DBU-4U 11,4 9.600

100% de par de
55 SV550DBU-4U 11,4 9.600

frenado, 10%ED
75 SV750DBU-4U 8,4 12.800
900 SV550DBU-4U, 2Set | 4,5 15.000

Nota

* No es necesario el uso de la unidad de frenado dindmico tipo opcional para H100 con capacidad de 0,75
~ 18.5kW (200V) y 0,75 ~ 30 kW (400 V), ya que la unidad de frenado dindmico bdsicamente esta
icorporada.

e la resistencia/capacidad nominal/par de torque/%Ed de la Resistencia de Frenado Dinamico son validos
para la Unidad de Frenado Dindamico del tipo A, y los valores de la Resistencia de Frenado Dindmico para
los tipos B y C se refieren al manual de la UDB.

Los Vatios Nominales de la DBU deben duplicarse cuando el %ED se duplica.

11.9. Degradacion de la Corriente Nominal Continua

Degradacion por la Frecuencia Portadora
La corriente nominal continua del variador se limita en base a la frecuencia portadora. Consulte el siguiente
grafico.

<200[V], 0,75[kW]-18,5[kW], 400[V] 0,75-30[kW] indice de degradacién de Corriente>
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corriente nominal[gg)

100%

DR1%
DR2%

<400[V] 37-90[kW] indice de degradacién de Corriente>

corriente nominal[g;]
ik

100%

DR2%

fl. L

Frecuencia de
Conmutacion

Frecuencia de

Froe Fomas Conmutacion
Elemento Unidad 200V 400V
0,75-18,5 kW 0,75-18,5 kW 22-30 kW 37-55 kW 75-90 kW

fs, def kHz 3 3 3 3 3

fs, c kHz 8 8 8 - -

fs, max kHz 15 15 15 10 7

DR1% % 70 65 65 - -

DR2% % 60 55 50 60 55

*fs,def: Frecuencia de conmutacién para la operacidn continua

fs,c: Frecuencia de conmutacion donde finaliza la primer degradacién de corriente.

ffs.max: La frecuencia maxima de conmutacién (donde comienza la segunda reduccién de la corriente)
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Uso de Variadores para Aplicacidon de Entrada Monofasica

Degradacion por Tension de Entrada

La corriente nominal continua del variador se limita en base a la tensiéon de entrada. Consulte el siguiente

grafico.

Corriente nominal [%]
'y

100%

200[V] 240[V]
380(V] 480[v]

Degradacion por Temperatura Ambiente y Tipo de Instalacion

Tension

264[V) * presion
528(V]

Consulte el siguiente grafico. Una disminucion de la corriente de 2,5% se aplica durante la operacién cuando

la temperatura ambiente es superior a 40 °C. El variador debe funcionar a menos de 75% de su capacidad

nominal cuando la temperatura ambiente es superior a 50 °C.
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12 Aplicacion de alimentacion monofasica en los variadores

12.1. Introduccion

LSLV-H100 es un variador de frecuencia estandar trifasico. Cuando se aplica energia monofdsica a un
variador de frecuencia trifasico, existen varias limitaciones que deben tenerse en cuenta. Los variadores
estandar con Modulacién por Ancho de Pulso (PWM, por sus siglas en inglés) utilizan un diodo rectificador
de 6 pulsos. La rectificacion de 6 pulsos resulta en una fluctuacion del bus de CC de 360Hz cuando se utiliza
con una alimentacién de 60Hz trifasica.

Sin embargo, en condiciones de uso monofasico, la fluctuacion del bus de CC se convierte en 120Hz y el
circuito del bus CC del variador estd sujeto a la tensidn mas alta para entregar una potencia equivalente.
Ademas, los armodnicos y las corrientes de entrada aumentan mds alld de las que se encuentran con la

entrada trifasica.

Se puede producir una distorsion de la corriente de entrada de 90% THD (Distorsién Armodnica Total) o mas
con una entrada monofasica, en comparacion con aproximadamente el 40% de la entrada trifdsica, como se
indica en la Figura 2.

Por lo tanto, el uso monofasico requiere la reduccidn de la potencia del variador trifasico (derratea) para
evitar la sobreexigencia del rectificador y de los componentes de conexién CC.

Tension de conexion CC — Fluctuacion 360Hz
/VVWVWV&

DCL
"Y1\

L SN TN

Capacitor
\3‘-«—- | cC
L) -
Entrada | | J( /\1". /\5 /\"1 /\\
trifasica l A \ | A \ |

¥ f | .
Corriente entrada rectificador\/' \/i' Aproximadamente 40% I-THD

Tensidn fase

Figura 1 — Configuracidn Trifasica Tipica

573



Uso de Variadores para Aplicacion de Entrada Monofasica

DCL Tension de conexion CC— Fluctuacidn 120Hz

ANVANEIVAN _ /\ A
Capacitor
cC
L/\

! Tension f v
(/\/} - ension fase
Entrada /\
\ 7/ /\ )

CO iente ent ada ectllicado Ap Oximadamente 90/{) I' D

Figura 2 — Configuracién Monofasica Tipica

12.2. Potencia (HP), Corriente de Entrada y Corriente de Salida

Cuando se utiliza un variador de frecuencia trifasico con entrada monofasica, sera necesario reducir la
potencia y la corriente de salida de la unidad debido al aumento de la tensién y corriente de fluctuacion del
bus CC.

Ademas, la corriente de entrada a través de las dos fases restantes en el convertidor de puente de diodos
sera aproximadamente el doble, creando otra consideracién de reduccion de potencia para el variador. La
distorsidn de la corriente de entrada aumentard aun mas con una alimentacidn trifasica, haciendo bajar el
factor general de potencia de entrada. Se puede presentar una distorsion de la corriente de entrada de mas
del 100% en condiciones monofasicas sin un reactor.

Por lo tanto, siempre se necesita un reactor. Cuando se utiliza un motor que es seleccionado por los criterios
de calificacién de accionamiento trifasico al utilizar una entrada monofasica, puede derivar en un mal
funcionamiento o falla prematura del disco. La unidad seleccionada de clasificacidon de corriente monofasica
debe cumplir o superar la corriente nominal del motor.
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Uso de Variadores para Aplicacidon de Entrada Monofasica

12.3. Frecuencia de Entrada y Tolerancia de Tensidn

Las clasificaciones de corriente monofasicas son validas sélo para la entrada de 60Hz.

La tension de alimentacion CA debe encontrarse dentro del rango de tension requerida de 240/480Vca+10%
a -5% para maximizar la produccion de energia del motor. El producto estdndar con entrada de tensidn
trifasica tiene un rango permisible de +10% a -15%. Por lo tanto, se aplica una tolerancia de tensién de
entrada mas estricta de +10 a -5% cuando se utiliza la unidad con una alimentacién monofasica. La tension
media de bus con entrada monofdsica es menor que el equivalente de una entrada trifasica.

Por lo tanto, la tensién de salida maxima (tensidén del motor) sera mas baja con una entrada monofasica. La
tensién de entrada minima debe ser inferior a 228Vca para los modelos de 240 voltios y 456Vca para los
modelos de 480 voltios, para asegurar la produccién de tensidn del motor de 207Vca y 415Vca,
respectivamente.

Por lo tanto, si el torque del motor completo debe desarrollarse cerca de la velocidad base (potencia) sera
necesario para mantener una tensidn de linea entrante rigida para producir la tensidon adecuada del motor.
La operacién de un motor a velocidad reducida (potencia reducida), o el uso de un motor con una tension
base inferior al valor nominal de alimentacion CA de entrada (ej. Motor de 208Vca con una alimentacion de
240Vca), también minimizara el efecto de la privacién de tension. (Entrada 240VCA-> motor 208V, Entrada
480VCA-> motor 400V).
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Uso de Variadores para Aplicacion de Entrada Monofasica

12.4. Conexionado

Conecte la entrada monofasca a R(L1) y T(L3)

R(L1)

Potencia de e
Entrada S(L2) i V

, _u » -
monofasica

Fa

s 8§

T(L3) -

Figura-3 Diagrama de Conexionado de Bornes

12.5. Precauciones para la entrada monofasica a unidad trifasica
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Conecte la entrada monofasica a R(L1) y T(L3).

Se necesita un reactor de CA o CC para reducir la ondulacion de CC. Seleccione el tipode reactor
incorporado para 37 ~ 90kW. Para 0,75 ~ 30kW, el reactor de CA externa o de CC debe instalarse.

Los mismos dispositivos periféricos (incluyendo un fusible y reactor) como trifasicos se pueden utilizar
también para una sola fase.

Si se produce un disparo por fase abierta, apague la proteccion de fase abierta de entrada (PRT-05).

La proteccion para la corriente de salida como OCT o IOLT se basa en las calificaciones de entrada
trifasicas, que son mas grande que la entrada monofasica. El usuario debe establecer los pardmetros que
son relativos a la informacién del motor (BAS-11 ~ 16), disparo por sobrecarga (PRT -17 ~ 22) y funciones
E-térmicas (PRT -40 ~ 43).

La tensidon de entrada minima debe ser mayor que 228 VCA, para el suministro de 240 VCA y que 456
VCA para 480 VCA para asegurar la produccién de tensiéon del motor de 207 VCA y 415 VCA,
respectivamente.

Para minimizar el efecto de la falta de tensién, selecciona motor de 208 VCA para el suministro de 240
VCA, y el motor de 400 VCA para el suministro de 480VCA.



Garantia del Producto

Informacion sobre la Garantia

Garantia del Producto

Complete este formulario de informacién sobre la garantia y conserve esta pagina para referencia

futura o cuando pueda necesitar el servicio de garantia.

Informacion del Cliente

(o empresa)

Nombre del Producto Variador Estandar LSIS Fecha de Instalacion
Nombre del Modelo LSLV-H100 Periodo de Garantia
Nombre

Domicilio

Informacion de Contacto

Informacion del Vendedor

Nombre

Domicilio

Informacion de Contacto

Periodo de Garantia

La garantia del producto cubre mal funcionamiento del mismo bajo condiciones normales de

funcionamiento, durante 12 meses a partir de la fecha de instalacién. Si no se conoce la fecha de

instalacion, la garantia del producto es valida durante 18 meses a partir de la fecha de fabricacién. No

obstante, el plazo de garantia puede variar segun los contratos de compra o de instalacién.

Informacion sobre el Servicio de la Garantia

Durante el periodo de garantia del producto, se proporciona el servicio de garantia (de forma gratuita)

por el mal funcionamiento del producto provocados en condiciones normales de funcionamiento. Para

acceder al servicio de la garantia, pongase en contacto con un centro de servicios o agente de LSIS

oficial.
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Garantia del Producto

Informacion sobre Servicio fuera de la Garantia

* Se aplicard una tarifa de servicio por el mal funcionamiento en los siguientes casos:
* Dafos causados por uso indebido, negligencia o accidente.
* Daflos causados por tension anormal o mal funcionamiento de los dispositivos periféricos.

e Daflos causados por actos de la naturaleza (incendios, inundaciones, terremotos, accidentes con
gas, etc).

* Cuando falta la placa de identificacion de LSIS.

* Cuando ha expirado el periodo de garantia.

Visite nuestro sitio web

Visitenos en http: //www.lIsis.com para obtener informacion detallada del servicio.
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Marca UL

c(UL)us

La marca UL se aplica a los productos en los Estados Unidos y Canada. Esta marca indica que UL ha probado y evaluado
los productos y ha determinado que los productos cumplen los estandares de UL referentes a la seguridad del
producto. Si un producto ha recibido la certificacion UL, significa que todos los componentes del interior del producto
también han sido certificados por las normas de UL.

Conveniente para la instalacidon en un compartimiento de Manejo de Aire Acondicionado.

Marca CE

C€

La marca CE indica que los productos que llevan esta marca cumplen con las normas ambientales y de seguridad
europeas. Las normas europeas incluyen la Directiva de Mdaquinas para los fabricantes de maquinas, la Directiva de Baja
Tension para los fabricantes de productos electréonicos y de las directrices de compatibilidad electromagnética (EMC)
para el control de ruido seguro.

Directiva de Baja Tension
Se ha confirmado que nuestros productos cumplen con la Directiva de Baja Tensién (EN 61800-5-1).

Directiva EMC (Compatibilidad Electromagnética)
La Directiva define los requisitos de inmunidad y emisiones de los equipos eléctricos utilizados en la Unidn Europea. La
norma de producto EMC (EN 61800-3) cubre los requisitos especificados para conductores.

Marca EAC

il

La marca EAC (Conformidad Euroasiatica) también se aplica a los productos antes de su colocacién en el mercado de
los Estados miembros de la Unidn Aduanera Euroasiatica.

La misma indica la conformidad de los productos con los siguientes requisitos y regulaciones de caracter técnico Unidn
Aduanera Euroasiatica:

Reglamento Técnico de la Unién Aduanera 004/2011 “Sobre seguridad de equipos de baja tensién”.

Reglamento Técnico de la Unién Aduanera 020/2011 Sobre la compatibilidad electromagnética de productos técnicos”.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Los abajo firmantes,
Representante: LSIS Co., Ltd.
Direccion: LS Tower, 127, LS-ro, Dongan-gu,

Anyang-si, Gyeonggi-do 1026-6,

Corea
Fabricante: LSIS Co., Ltd.
Direccién: 56, Samsegung 4-gil, Mokchon-Eup,

Dongnam-gu, Cheonan-si, Chungcheongnam-do,,
Corea

Certifican y declaran bajo su exclusiva responsabilidad que el siguiente equipo:

Tipo de equipo: Variador (Equipo para Conversion de Potencia)
Nombre del modelo: Serie LSLV-H100
Marca: LSIS Co., Ltd.

Cumple con los requisitos esenciales de las directivas:

Directiva 2014/35/UE del Parlamento Europeo y del Consejo relativa a la aproximacién de las legislaciones
de los Estados Miembros sobre el Material Eléctrico destinado a utilizarse con determinados limites de

tension

Directiva 2014/30/UE del Parlamento Europeo y del Consejo relativa a la aproximacién de las legislaciones
de los Estados Miembros en materia de compatibilidad electromagnética.

en base a las siguientes especificaciones:
EN 61800-3:2004/A1:2012
EN 61800-5-1:2007

y cumpliendo en tanto con los requisitos esenciales y las disposiciones de las Directivas 2014/35/CE y
2014/30/CE.

Lugar: Chonan, Chungnam,
Corea
%y AF 2, apdd. . 13

—= 9 I (Firma/Fecha)

(Nombre completo/Cargo)



FILTROS DE LINEA EMI / RFI

Para

FILTROS RFI

EL RANGO LS DE FILTROS PARA LINEA DE ALIMENTACION, SERIE_FEB (Esténdar),
FUERON DISENADOS ESPECIFICAMENTE CON VARIADORES LSIS DE ALTA FRECUENCIA.
LOS FILTROS LS UTILIZADOS CON LAS SIGUIENTES INSTRUCCIONES DE INSTALACION
AYUDAN A GARANTIZAR SU USO SIN PROBLEMAS CON DISPOSITIVOS SENSIBLES Y SU
CUMPLIMIENTO CON LAS NORMAS DE EMISION CONDUCIDA E INMUNIDAD EN 50081.

PRECAUCION
SI SE USAN DISPOSITIVOS DE PROTECCION POR CORRIENTE DE FUGA EN LA FUENTE
DE ALIMENTACION PUEDE OCURRIR UNA FALLA EN EL ENCENDIDO O APAGADO.

PARA EVITARLO, LA CORRIENTE DEL DISPOSITIVO DE PROTECCION DEBE SUPERAR LA
CORRIENTE DE FUGA.

INSTRUCCIONES DE INSTALACION RECOMENDADAS

cumplir con la directiva de compatibilidad electromagnética (EMC) es necesario seguir estas instrucciones lo mas

posible. Realice los procedimientos de seguridad usuales para el trabajo con equipos eléctricos. Todas las conexiones

eléctricas al filtro, el variador y el motor deben ser realizadas por un técnico eléctrico calificado.

1)
2)

3)

4)
5)

7)

Compruebe el régimen del filtro para garantizar que la corriente, la tension y el numero de parte son correctos.
Para un mejor resultado, el filtro debe instalarse lo mas cerca posible del suministro de red del gabinete de
conexionado, en general directamente después de los gabinetes del interruptor o conmutador de suministro.

El panel posterior del gabinete de conexionado debe ser de dimensiones adecuadas para instalar el filtro. Debe
tenerse cuidado respecto de la remocién de pintura, etc., de los orificios de montaje y la superficie del panel, a fin
de garantizar la mejor puesta a tierra del filtro.

Monte el filtro de manera segura.

Conecte el suministro de red a los bornes del filtro marcados como LINE, conecte los cables de tierra al vastago de
tierra provisto. Conecte los bornes del filtro marcados como LOAD a la entrada de red del variador usando tramos
cortos de cable del calibre adecuado.

Conecte el motor e instale el nucleo de ferrita (cebadores de salida) lo mas cerca posible del variador. Debe usarse
cable blindado o apantallado con los conductores trifasicos enroscados sdlo dos veces al centro del nucleo de
ferrita. El conductor de tierra debe ser asegurado al variador y a los extremos del motor. La pantalla debe
conectarse al cuerpo del gabinete con sello de cable a tierra.

Conecte los cables de control segun las instrucciones del manual del variador.

ES IMPORTANTE QUE TODOS LOS TRAMOS DE CONDUCTORES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE LOS CABLES DE
RED ENTRANTE Y DEL MOTOR SALIENTE ESTEN BIEN SEPARADOS.

SERIE FEB/FEP (Estandar)

Fig 1

FILTROS INTERNOS

Fig 2

GABINETE METALICO,|

VARIADOR CABLE BLINDADO

i+
l

VARIADOR CABLE BELINDADO
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SERIE LSLV / Filtros Estandar

2 . CORRIENTE DE DIMENSIONES MONTAIJE Choke
VARIADOR POTENCIA CODIGO CORRIENTE TENSION FUGA Lx Anx Al VXX PESO SOPORTE FIG. SALIDAS

TRIFASICO NOM. MAX.
LSLVO0055 H 100-2 5,5kW FLD/ A 3042 42A 250VCA 0,5mA | 27mA 310x50x85 30x295 2,4Kg | e A FS-2
LSLVO0075 H 100-2 7,5kW FLD /A 3055 55A 250VCA 0,5mA | 27mA 250x85x90 60x235 2,9Kg A FS-2
LSLV0110 H 100-2 11kW FLD /A 3075 75A 250VCA 0,5mA | 27mA 270x80x135 60x255 3,6Kg A FS-2
LSLVO0150 H 100-2 15kW FLD /A 3100 100A 250VCA 0,5mA | 27mA 270x90x135 65x255 5Kg | e A Fs-3
LSLV0185 H 100-2 18,5kW FLD /A 3130 130A 250VCA 0,5mA 27mA 270x90x150 65x255 6,8Kg | --------- A FS-3
EN55011 CLASE A IEC/EN 61800-3 C3

SERIE LSLV / Filtros Internos

Choke
VARIADOR POTENCIA FIG. | 1A
TRIFASICO
LSLV0055 H 100-4 5,5kW 2 FS-2
LSLV0075 H 100-4 7,5kW 2 FS-2
LSLV0110 H 100-4 11kW 2 FS-2
LSLV0150 H 100-4 15kwW 2 FS-3
LSLV0185 H 100-4 18,5kW 2 FS-3
LSLV0220 H 100-4 22kwW 2 FS-3
LSLV0300 H 100-4 30kW 2 FS-3
LSLV0370 H 100-4 37kW 2 FS-3
LSLV0450 H 100-4 45kw 2 FS-3
LSLV0550 H 100-4 55kW 2 Fs-3
SERIE LSLV
Choke
VARIADOR POTENCIA SALIDAS
TRIFASICO
LSLVO0750 H 100-4 75kW FS-4
LSLV0900 H 100-4 90kW FS-4
EN55011 CLASE A IEC/EN 61800-3 C3

FIG. 2

SERIES FS (cebadores de salida)
Dlu
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Bucle abierto de PID .. eeeen 199
Modo de suspencion de operacujn F'ID .......... 197
Conmutacifion de operaicion PID... eee 199
Referencia PID .........190
CONrOl VIF .ot smrmenees s e 132
configuracionde patron V/F............cociieanin. 83
parametro del area comun compatible........... 399
Advertencia de comando de pérdida............ 557
cortocircuito prospectivo maximo permitido corriente iv
cuantizacion. ... 96
Cuantizacion
Lo o PPN 96
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detalles de especificacion del producto.......... 580
detencién de desaceleracion........................ 84
cableadodelta...........ccoviiiiiiiiiiii 42
salidadigital...............coooiii 323
Deteccionde Nivel.............cocooiiiiiiiiiennn, 556
Advert. de Deteccion de Nivel ................ 558
Deteccion y resolucién de problemas............ 553
deslizamiento..........c.cooiiiiiiiiiii 176
detencion de desaceleracion...................... 142
Detener Acel/Desac.........cccccccenn.............83, 130
detencion de funcionamiento libre............... 145
diagrama de configuracion basica................. 16
Dimensiones externas del Tipo IP 20........... 584
Disparode Conex.aTiema .......ccocceeeeeniennn. 554
disparoporfallos..........cooiiiiiiiiiiiie 553

Disparo por fallo de sensor de temperatura...NTC Open
Disparo por fallo de sobrecalent. del motor ...370

Disparg del VENGIAAON...........cererereneesrsveserssesesssees 361, 555
disparo por no-motor ... 366
Disparo de No-Motor...........ccooiiiiiiininnn 554
disparo de opcion......365, Véase Disparo de Opeion-x
Disparo de Opcion-1............ccocoviiiiiiiiiiinn 557
Disparo de Opcidn-x
opcion de disparo. .........ocooviiiiiiiiiian 370
Disparo por Parametro de Escritura............... 557
DRV (Grupo de unidades)..........ccccceereeeecurereeinens 439
DIiSParo. ....coiiiiie e 553
disparo por no-motor. ............cceeeieuiiiiinnn. 366
disyuntor de fuga a tierma.........cooccoeeeeereecsceens 565
Disparo por fallo de Vease........... \éase Disparo por
Tuberia Rola
disparo de fallo de conex a tierra................. Véase
Disparo de Conex. a Tierra
disparo por fallo en parade de emergencia........
................................. Véase BX
disparo de fallo de uni-fase de entrada..............
Vease En Fase Abierta
disparo de fallo de conex. de Tarjetade E/S......
Véase Disparo de Tarjeta de E/S
Disparo de TarjetadeE/S......................... 557
Disparo por Deteccion de Nivel................. 370

Disparo por fallo de caja tension durante operacion
......VEGSE

Disparo por Baja Tension2

disparo de fallo de fase abierta de salida......\Véase
Fase de Salida Abierta

disparo por sobrecorriente.... VVéase Sobre

Corriente1

disparo por fallo de sobrecalent ....................
Véase SobreCalentamiento

disparo por sobrecargar.........ccccceeeennnee Véase
SobreCarga

disparo por sobretension ....................... Veéase
SobreTensién

Disparo por limpieza de bomba............ Véase
Disparo por limpieza de bomba

disipador de

sobrevoltaje.........coooei i 32,48
Disparo Térmico.........ccoveeeeneeinenanannns 556
Disparos porfallos............coooiiiiiinnnn. 558
ofrosfallos.............. 561
disparo por fallo de sub-carga........... Véase
SubCarga

Disparo por fallo de parametro de escritura
....Véase Disparo de Parametro de Escritura

E
EEP ROMVACIA ..o s 278
Ejecutar Encendido ........ocooeeeeeocneniiniceceeccas 116
Ejecucionde Prueba..........o.oooo 50

eliminacion de desechos........... .. 068,576

EIMUSION ..o eeeme e emenenena 388
energia regenerada.........o..ooeeeeeeeer e 146
entrada analoga.........cceeerieeeeeccisceenes 37,6212
entrada de comiente ..., 101
entrada de commiente 12...........coeeeeeee 103
entrada de tension 12............cccoeeicnicinnenenn. 104
entradadeimpulse V1 .., 93

estimacion de vida atil del capacitador ppal .. 367

En Fase Abierta ... 554
Entrada V2 ...t 103
Entradade tension 12 ... 103
entrada de multifucion virtual.............ccooccrnenne. 381
E-TEMICO ... ceeeeeecee e 554
estimacion de vida ultil del ventilador ............. 368
nivel de reemplazo del ventilador................... 369
tiempo del ventilador.............ccooil 369
estimacion de vida ufil de capacitador............ 367
especificaciones de cable atierra..........cccccoco..... 10



EPID (Gurpo de function PID extemno)................ 495

detener funcionamiento libre................... 84, 145
especificaciones de entrada y salida ........... 577
Ganancia P/Ganancia | ........ccccoeeveeeeencvnnnen. 315
especificaciones de reactores.........ccc.ccevreernane 587
BSCIAVO. ... e 374
especificacion de tomillo
tornillo de terminal de circuito de control .. 589
tomnillo de terminal de entrada/salida......... 589
tamario del tomnillo ........c..oveeeeeeeeee 589
torque del tomillo ... 589
Evento de Tiempo ..o e 242
F
fallo MAYOT......co ettt 370
17= 1| o TSSOSO 370
172 17=1 553
(07T 1 (0] o TSSOSO 553
NUVEL <ot res et e 553

Fase de Salida Abierta ..............cccceeeeeeeee.... 554
Fase de entrada abierta

proteccion de uni-fase de entrada..........ccceuuu. .350
frecuencia de potencia de entrada.................... 277
fatal... et ertea et ee et e e eaeaenne e taneeennneennnes 200
FE (Error de trama) ...................................... 393
1= (o TP 39
Filtro EMC ...ttt 42
Fuente de potencia asimétrica ..........cccoveeeeuneee. 42
Deshabilitacion ..................
habilitar ..o
habilitacion..........ccooooeeeneeee
fEldbUS. . ..oce e

Fecha EXCepCion ...........ocooieiieenceceeeceee
frecuencia destino

Frecuencia de frenadode DC.........cooveeveenn. 144

FIFO/FILO. .. e 296

Frecuencia de referencia de Acel/Desac...... 120
Modode Rampaen T.......cccccvveiiiinnnnn. 120

frecuencia auxiliar ..............ccccc..e....... 160
configurac. de ref de frecuencia auxiliar162
referencia auxiliar.................................160
ganacia de referencia auxiliar .............. 162
calculo de frec. de comando final......... 164
referencia principal..........cccccceeeeeveeeee.. 160
frecuencia portadora..............oooiiiiiennnnn 272

reduccion de potencia.........cccocoeeeeeeees 590
predeterminado de fabrica................... 272
Frecuenciade Cmd..... ..o 439
frecuencia de multi-etapas...........ccooooeeeees 108
ajuste ... ceemeeenaenenneee. 108
Veloc L,‘ Veloc -MNeIoc-H .................. 109
frecuencia de operacion .....\Véase ajuste de
frecuencia
frecuencia de resonancia
frecuencia portadora ..............ccceeeeiiiiiieeeen. 271
reiniciar luego de un dlsparo
Reajustar Reinicio...........cccocceiiiees 119
opcion de comunicacion............o ceeeeeeee 153
frecuenciade salto..........ccoooociiiiiiiinn. 152
frenado de flujo ............... cereeeeeeee 345
Frenado de CC Iuego de detencm‘m ............ 144
frenadode energia..............cooooiiii . 146
frenado de energia.............oooiiiiiiiciiiiienee. . 84
Frenado de DC luego del iniCio............cceueeenee 141
Frenado de DC luego de detencion............... 144
fuente de cmando auxiliar.........ccccoooeieeene. 84

funciones del teclado numérico

monitoreode fallas ......................... 77
navegar directamente a diferentes

codigos ... i cevnene 11
navegar a lravés de Ios cédlgas ............ 69
modos de operacion .........ccccvuvevreeeeeeen. 65
ajustes de parametros .......ccccvvvvveeeeveeenn. 72
seleccionar un modo de pantalla............ 64
seleccionar el obj. de pantalla de la barra
de estado.. e 1D

Ajuste de Ios objelos de pantalla de
paTo] a1 1 (o] (=T o TR £
funciones del motor
capacidad ......ccccceeveeiiiiiccceeiiiiiiinannnn 176
eficiencia......ccccceeeiiiicccceeeeeeeeee . 176

corriente sin carga ..........ccecieeeeeieennns 176
opciones de pantalla de operacion ...... 81
ajuste de tension de salida ............... 140
sensor de sobrecalentamiento.......... 339
Proteccion ......ccccovciieeeecciiieneeeeees 337
control de rotacion ..........cccceceiiieenes 82
proteccion termica(ETH)
E-Térmico .. cereenenn 337
verificar dlrecm(_'m de rotambn ............. 50
G
Grupo basico.......\Véase BAS (Grupo de funcién
basica) operacion basica........................... 53
Grupo de control............\Véase CON (grupo de

funcién de control)



Grupo de control de EPID .. .62 diagrama de configuracion basica................ 16
Grupo de control PID Vease F'ID [nmm F’ID} instalacion.... 14
grupo) rotura de tuberia...........................233 diagrama denunﬁgumnlnn bamua__...._._....._ w16
Grupo de control de deteccion de tuberia rota diagrama de fiujo de instalacion....................14
Grupo DRV (Grupo de funcion de unidad) .... 62 UDICACHON -.oorveeieie s cssssssa s e
Grupo EPID (Control de EPID)....................62 12 38

Grupo de funciones de proteccion (funciones de conmutador de selec. de enfrada analoga {SW4:|.. 38
proteccién) PRT . terminal de ajuste de frec. (M'rmtertensijn] .38
Grupo de funcion de comunicacion........... Véase |2 Terminal ... 1131
COM (grupo de funcién de comunicacion) |A (Direccion de datos no 'urallda} 302
Grupo de funcion de terminal de entrada...... Véase ID (Valor de datos no valida).... -..393

. . IF {funcién no valida e 382
IN (Grupo de function de terminal de entrada) INEGmpudefumnn E:Ie termnaldeent} 62 460
Grupo de funcién Macro.. cereraneen....D38

int t
grupo de funciones avanzadas SR - . n Ema de seleccion de entrada anE‘.bga
Grupo de funcion avanzada ‘u"ea Grupo de funcion (SwWd) ... e 34

(avanzada) |ntem.ptﬂr de seleccion de salida analnga
grupo de funciones relativas al motor secundario (SW5)... .34
...\léase grupo M2 (funciones relativas al motor ::nst&n;;:-tnrde seleccion de modo PNPINPN - L
secundario
Grupo M2 {}funni:nnes relativas al motor inismuplor de selecciin dE resasierms de termmac:on
SecUNdano)...........ccooeeeeeieeieeeeeennnn B3 (SW1)..34
Grupo Macro.. .. B3B IntemuUPtores. . ...
Grupo Macm.n’Usuann Terminal CM.... ..o BT
group de parametro..........cceene.. 385 TerrmnallE SRR -
Ganancia P/l 268 Terminal de P1—P7 w.oooeooo 3T
Grupo PID {mmml PID)... SO - Teminal de Tl 38
Grupo PRT (funciones de pmtemon} .......... 63 Teminal de V1 ....cossmsinnncn 37
Grupo de Usuario. .. DU — s Terminal de VR ... 3T
borrar parameims___._.....................234 ontaje del INVEMSON ... 17
registro de parametros......... ..........284 instalacion delado alado........cccoocovvcvecccneenn. . B
grupo de unidades.................... Véase DRV CABIEAO0 oo 24
(Grupo de unidades) Inicializacién de parametro.......................... 280
I indicador de cambio .........ccceecene 24, 553, 562

IP 20 it i .582
Impulsos en Rev de Operac.de imp. 2 por entrada

In I, b"_, diari de termingl ... e s sees e 1 B8
s e — Ty Tt Lo = L | U 553

hsm?" anual Interblogueo MMOC ... 556
inspeccitn bi-anual...........coeeieecieiiineee B2

instalacion.. . B
inicializar el remento de energla elecm-

interrupcion de energia momentanea.. 266, 268
acumulada.............c e 287 identificacion del producto ... 1
montaje del INVerSor. ... iniciar luego de frenado de CC ... 83
instalacion delado alado ... iniciar durante el encendido
e TR ——— Resumir Encendido .............ccoooooeieiinnn.. 118
Inicializacion de pardmetro.......ccoeinene, 280 Ejecutar Encendido..........coocvviiviiienn 116

indicador de cambio ..o..ooovveiviiinnennn 24, 553, 562 |D de Estacion
IP20... eeeeeeeeeeraaaanennn. B2 informacion de seguridad ..........ccocevieeiiieennnn. i

Impulsns en Re'ur de Dperac de imp. 2 por entrada instalacion lado & 1ado ... 8

BTl =111 = TP [ s - | Interruptor de selecciones de Resistencia de
INGHO FAGIL..oevrr oo oo 553 Terminacion (SW1).........ccoerecnnsnsssinns M

caal 1 é'lc L= o | O 287




interruptor (SW3) de seleccion de modo V1/T1

lampara de cambio ...

limite de frecuenCia.. . ...

salto de fFecUBNCIa ...
valor limite de frecuencia inferior y superior ...

frecuencia de INICIOMMAXIMEA ..o

Advertencia de velocidad de frenado de

resistorde freno ...
advertencia de vida util del resistor..............
Disparo por Err de RPT de limpieza
Disparo por fallo de regulador de CPU ........

371
371
370
371

Lista de comprobacion posterior a la instalaciond?

LS INV 485, protocolD. ...

Disparo por err de compuerta ......

[ =Ty [ o U
.370

Disparo Extemo... “
advertencia de reemplazo de ventilador ..

Disparo por ventilador ...
Advertencia por ventilador ...
Advertencia de modo de incencio..........c....
Disparo por conexion a tiema ...
En Fase Abierta ... ssscnns
Disparo por Tarjeta de ES ...
Disparo por deteccion de nivel..........
Advertencia de deteccion de nivel ..................
Comando de perdida.......co
Advertencia de cateria baja.........onnn
Baja Tension ... s
Baja TensiinZ ...
Disparo de JubAcacion ...
w370

Disparo por no-motor......

NTC ADIEIO ... s msmsase s
Opcion DISPano-2....... s
Fuera de fase abierta..........ccooiiniiiiiieaes

386
376

w370

370

371
370
37
37
3vo
3vo
3vo
3vo
37
37
37
37
3vo
3vo

3vo
3vo
3vo

SobreCalentamiento........
Disparo por sobrecarga........cccoceeeveeeecveeeenee

Sobre Tension...

Disparo por escrifura de paramefro ..................

Disparo portuberiarota ..o

Advertencia de tuberia rota ...

Disparo por sub-Carga.........ccoeoeeeeeeciees e

lubricacion ..
Dtspam de Lubricaicon...

M

M2 (grupo de funcion de Motor Secundario).529

Macro

Bomba de Circulacion (MC5)......conea.
Tomre de Enfriamiento (MC4)......ooivnnnn
Ventilador de Escape (MC3).......oooiiieiecices

Ventilador de Suministro (MC2)....
Bomba de Vacio (MCE)....

marcha autom al encender el equlpn. T
mantenimiento. . ...

Mapa de Metasys-MN2 I/O

entrada analoga......c.coooveeecee e
mapade puntos de B/S. ...

entrada anAI0GEA. ..o
salida anAloga. ... s e

entrada binaria...
salida binaria...

estandar de COMUMICAGION ..o oo

codigo de error ..

434
374
376
435

I

..435
432
.. 437

mapa de puntos de EJ'S

ProtoCOlO. ...

CAMDIO BUBOIML ..o s s msss s oas

cambio autom. auxiliar............... ..
SECUENCIA DASICA. . ...

modo de poarametro.. ...
modo de ajuste de parametro.............oooinee
Modo Macr. ...

302, 305

376

i



Mododeconfig.. ... B3
Modo de config (CNF).........c.oooiiiiii...533

modo de c::nﬁguraclnn ..B1

modo de detenclm e 142
version SW del inversor.. e 28T
version SW del teclado numérnico ............... 287

Modo de config (CNF)..............coooeeerreccee 287

Modulo de Periodo de Tiempo ... 242

salida analoga......ooceiiiiiiinn . 434
salida DiNana ... 435

Modo PNP (Fuente )41
modo de monitoreo .. ST - |

cursor de modo de rmrltoreﬂ SV . 1
pantalla de modo de rmnltoreﬂ e senenen D0
rmonitoreo de fallos.. URUTTRRORTRSY i |
disparo de fallos mulﬂples IUUOURURURUIY | :
modo de disparo por fallo.. SUUPUUUOUITUORIRR -
Modo de incendio........... 261
Advertencia de rmdn de |noendm veiiieee......DBB
modo de disparo del teclado numérico.............531
Modo NPN (Sumidero)..............ooooo 41
modo de apera[:iﬁn Segura........o.ocoeeeeeeee.... 172
modo de inicio.. JO ORI I & |
inicio de aceleraﬂun e 141
iniciar luego de frenado de CC... 141
capacidad nominal del resistor de frenadu ...589
reduccion de mtmuaﬁm
comiente del motor nominal .........................176
tension del motor nominal ........................238
frecuencia de deslizamiento nominal...............176
velocidad de deslizamignto nominal..............176
especificaciones de tornillo de terminal. ............... 588
Modo Macro & de Usuarnio...........ccceeeeee. 60, 61, 64
actualizar titulo del teclado numérico................. 287
objeto de modo de monitoreo......................56
Mododeusuario.............coooooiiiiiiiiien.......B4
Modo UEM . 284, 385

detalles de procolo de registro de monitoreo... 39
Modulo de Periodo de Tiempo.......................242

modulacion de frecuencia..........................2T1
monitoreo
monitoreo de estado de operacion ........................331
Contraste del LCD ... SO - 1
reajuste de consumo de energia acumul — T

Disparo de Emr de Compuerta............... Véase
Disparo de Err de Compuerta

Multi Tecla

Elemento de multi t2cla ..o
MUt tecla Sel. ..

nombres de las piezas..

N- Terminal (- terminal de enlace de CC} ...............

nominacién

NTC ABIEIO. .ot
numero de constant de tiempo de filtro ...
nimero de polos del motor ...

numero de reintentos.. ...

[y =

opciones. ...

Gﬂnanua F‘.FI
Médulo de F’ermda de TIEITIpD ................

Modo de disparo...
Modo de disparo...
operacion de patron VIF lineal. .

operacion de patron V/F de red. de cuad .........
operacion de patron V/F de usuario..................

Operacion de compuerta. ..

Tiempo de demora por mmpuerta ablerta_____ .

DB Wam %ED...
operacion de drenaje

operacion de mmperrsacm de deshm

Operacion de Rampa Inicial/Final. . .
operacion de patron V/F. ..
Operacion de patron VIF DE UEUARID

operacion hacia amba!abﬂp_........................_
Operacion de ahorro de energia.....................
operac. de ahorro de energia autom.............._..
operac. de ahorro de energia manual..............
Operacion por impulsos. ...
1E-?
R | T

o

Impulsos FWD...
Frecuencia de mpulms .
Operac.de imp. 2 por entrada de termmal

operac. de patron lineal VIF.....................
frecuencia base. . ...
frecuencia de inicio........ccooiiiieins

535
535

132
132
132



operacion de drengje.......... v 158
operacion de compensacion de desizam R, i
Operacion de Rampa InicialFinal.................223
operacion de patron VIF... ceeense 133
Operacion de patrén VIF DE USUARICII eeeenn 138
operacion hacia arribalabajo........................168

Operacion de ahorro de energia.................. 263
operac. de ahorro de energia autom..............264

operac. de ahorro de energia manual............263

Operacion por impulsos................ococee 16T
Impulsos FWD. .. e BT

Frecuemladmmpulsus cerreennene e 167
Operac.de imp. Eporentradade termmal___.__163
operac. de patron lineal VIF_......................132

frecuencia base..........ccooeeveiiiiinnnnnn 132

frecuencia de inicio. ... 132
operac. lineal \iIF... e, B3
aperaunndelubncamn . e 213
aperaunndebusqueda de uelaudad o264

Inicio al Vuelo-1.. ZEE

Inicio al Vuelo —2 . ..265
OUT (grupo de func de Ermlrral de sal|da]|52 469

P

P1+ terminal (+ terminal de enlace de

P2+teminal (+terminal de enlace de CC)....29,31

P2+/ terminal B... S~
P3+ terminales {+termma| de enlace de

table de modo de parrt:a]la
modos de pantalla ...
referencia de frecuendia..............ccc e 55
direccion de rotacion............occeviieiee ... .55
Pantalla LCD.. SO UUUUTPPS - .- |
dtspnsmvcs penfenous ceerimeeeiieen....DBB
disyuntor de fugasE-BE
parada............ TP . 1
Enoen.prag blt BT PPOUORDRUPRPRRR I |
Parametro... SO "
tiempo real de AoeHDesac eeereeeeee.2 130
parametro cambiado de pantalla ..................283
modo de parametro esconder..................281
inicializar los parametfros..........................T9
parametros de inicializacion......................280

fuente de comando... S . . 1
61
60

blogueo de parametro. ... 282
ajuste de parametro. ... T2
CONrasena.......oocoiiie e 281, 282
PArAMETDS. . oo 242
Bateria RTC.....cooviiiiiiiiiiii e 242
Evento de Tlempo o242
parametmlecMra!esu'lthIguardar ......278
parametro de area comun de expansion H1 DD....A{IB
paramefro de area de control (Lect/Esc)...........414
param.de area de control de memoria
{Lect/Esc).... e 18
paramefro de area de mnnltorea{LediEsc) ...403
Patrdn de ACelDESaC. ..o sa i 83,1 28
Patréncurvo en S.....oiiiniinnn, ...128
patron lineal.. 128
pérdida de camanda de 'urelac:ldad . .352
permanencia en nperamnn_......__..._..._..._.._._1T4
frecuencia de permanencia de Acel/Desac....174
pemanencia de aceleracion............ooeocnn 174
pemanencia de desaceleracion. .....................174
perno demontaje............ooooooe 1T
piezasilustadas......................3
PID
control de flujo. ... 178
control de presion............o.ooooe L ATT
control de velocidad...........cooceennnc ATT
control de temperatura.........ocoeiini . ATB
PID (Grupo de funcion avanzada)...................483
Advertencia de Tuberia Rota....................558
placa de caracteristicas..............................1
potencia a tierra asimétrica............ooeeen. 42
potenciometro. ... 3T
pre—calentarnlentﬂ i 235
preparacion para la |nstalacmn S |
prevencion de degeneracion de presmn...........314
prevencion de ejecutar en avance o reversa..114
codigo de excepeion............................398
resistor de retencion de lectura..................394
resistor de enfrada de lectura...................3594
prevencion al ejecutar
prevencion de ejecutar en avance o reversa...114
prevencién de parada............ cereireeene.. 345
programacion de evento de hempu e 242
tipos de mndulus DO -4
proteccicon de fase ablertai'iﬁﬂ
proteccion de sobrecarga del inversor (|OLT)..352
proteccion térmica del motor(ETH)
Disparode ETH.......coooiiiiin 337



proteccion por sobrecalentamiento termi-eléctrico

protocolo y codigo de funcion Modbus-RTU.......384

Protocolo Modbus-RTU

Protocolo BACREt. . ......cooceeviiieiiieiiicen e 420

Protocolo LS INV. ..o 485 386
Protocolo Metasys-N2.. ... 432

protocolo
Protocolo de Lectura Detallado LS INV......485,388
Protocolo de Lectura Detallado LS INV....... 485,389
prueba de Megger........cccoo e eeeeereeeieenne 570, 572
proteccion térmica del motor(ETH)

Disparo de ETH.. e e 337
PRT{Grupudefmmndepmtemmj ... 520
prueba de megger. ... 5?0 572

PWMMNormal. .. ..o 2T 2

R
Rampa de valvulade desac..........cccccc..... 224
reactor... SO | -
Hﬁapsia HElrlun et enaetessesmsnenaseee 118
ajustes.... - e 200
reactvamm automahca Iuegn de un dlspam a2
reduccion de cuadrado ... 83
reduccion de potencia 272,590
Referencia de Acel/Desac .........coccvvvnennn. 123
FrecDelta ... 121
Frec Ma. ... 121
referencia de frecuencia...........ccccceeeeee 92, 141

referencia de frec. para entrada de 0—10V .93
referencia de frec. para entrada de -10-10V98
referencia rapida.........ocoooiin W

refuerzo de torque manual.................. 83, 137
refuerzo de auto torque..........cooeeeeeceeen. 138
refuerzo de auto torgue 1 ... 138
refuerzo de auto torque 2 ..........oooiiiiinen. 138
Protocolo de Lectura Detallado LS INV..,,,,.. 485,388

Protocolo de Lectura Detallado LS INV..,,,,485,389

refuerzo de torque automatico........................ B3
regulacion anti-bdsqueda.......ccooeeciiieee 260
reloj de tiemporeal ... 21
CoOMuUnicacion mtegmda . O (1 ;1
ajuste de commando yfrecuenc:a . 378
terminal de sefial............coooceiiiennen. 39, 106
Resistor de DB
circuito de resistor de frenado..........357

resistores de frenado...........ocin 16
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Terminal S+/SHSG......cooiiiiiiiiiiiiii038
terminal de enfrada de sefial RS-485...... Viéase
Terminal S+/S-/SG

Terminal S+/S/SG ... 38

Terminal Tl 38, 104
Teminal TO.....oi e i 318
Terminal V1 37,83

Terminal de 24V de potencia externa.... Véase
terminal 24

terminal de salida de sefial de fallo ........ \Véase
Terminal A1/C1/B1
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